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Foreword

ISO (the International Organization for Standardization) is a worldwide federation of national standards bodies
(ISO member bodies). The work of preparing International Standards is normally carried out through 1SO
technical committees. Each member body interested in a subject for which a technical committee has been
established has the right to be represented on that committee. International organizations, governmental and
non-governmental, in liaison with ISO, also take part in the work. ISO collaborates closely with the
International Electrotechnical Commission (IEC) on all matters of electrotechnical standardization.

International Standards are drafted in accordance with the rules given in the ISO/IEC Directives, Part 2.

The main task of technical committees is to prepare International Standards. Draft International Standards
adopted by the technical committees are circulated to the member bodies for voting. Publication as an
International Standard requires approval by at least 75 % of the member bodies casting a vote.

Attention is drawn to the possibility that some of the elements of this document may be the subject of patent
rights. 1ISO shall not be held responsible for identifying any or all such patent rights.

ISO 4306-1 was prepared by Technical Committee ISO/TC 96, Cranes, Subcommittee SC 2, Terminology.

This fourth edition cancels and replaces the third edition (ISO 4306-1:1990), which has been technically
revised.

ISO 4306 consists of the following parts, under the general titte Cranes — Vocabulary:
— Part 1: General

— Part 2: Mobile cranes

— Part 3: Tower cranes

— Part 5: Bridge and gantry cranes

© 1SO 2007 — All rights reserved/Tous droits réservés/Bce npaBa coxpaHeHbl vii
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Avant-propos

L'ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération mondiale d'organismes nationaux de
normalisation (comités membres de I''SO). L'élaboration des Normes internationales est en général confiée
aux comités techniques de I''SO. Chaque comité membre intéressé par une étude a le droit de faire partie du
comité technique créé a cet effet. Les organisations internationales, gouvernementales et non
gouvernementales, en liaison avec I'ISO participent également aux travaux. L'ISO collabore étroitement avec
la Commission électrotechnique internationale (CEI) en ce qui concerne la normalisation électrotechnique.

Les Normes internationales sont rédigées conformément aux régles données dans les Directives ISO/CEI,
Partie 2.

La tache principale des comités techniques est d'élaborer les Normes internationales. Les projets de Normes
internationales adoptés par les comités techniques sont soumis aux comités membres pour vote. Leur
publication comme Normes internationales requiert I'approbation de 75 % au moins des comités membres
votants.

L'attention est appelée sur le fait que certains des éléments du présent document peuvent faire I'objet de
droits de propriété intellectuelle ou de droits analogues. L'ISO ne saurait étre tenue pour responsable de ne
pas avoir identifié de tels droits de propriété et averti de leur existence.

L'ISO 4306-1 a été élaborée par le comité technique ISO/TC 96, Appareils de levage a charge suspendue,
sous-comité SC 2, Terminologie.

Cette quatriéme édition annule et remplace la troisiéme édition (ISO 4306-1:1990), qui a fait I'objet d'une
révision technique.

L'ISO 4306 comprend les parties suivantes, présentées sous le titre général Appareils de levage a charge
suspendue — Vocabulaire:

— Partie 1: Généralités
— Partie 2: Grues mobiles
— Partie 3: Grues a tour

— Partie 5: Ponts et portiques roulants

Viii © IS0 2007 — Al rights reserved/Tous droits réservés/Bce npasa coxpaHeHb!
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Mpeaucnosue

MexayHapogHas opraHmsaums no ctanHgaptmsaumm (MCO) npenctaBnseT coboi BCEMUPHOe o0b6beauHeHne
HaUMOHanbHbIX OpraHusauun no craHgaptusauuun (komuTeTbl-uneHbl CO). PaspaboTka MexgyHapoaHbIx
CTaHAapToB OObIYHO OcCyLlecTBnsieTcss TexHudeckumun komutetamu MNCO. Kaxgpli KOMUTET-YNEH MOXeT
npMHUMaTbL ydactTMe B paboTe moboro TEeXHUYEecKoro KoMUTeTa MO MHTEPEeCylLeMy €ero BOMPOCY.
MpaBMTENBCTBEHHbLIE N HENPABUTENLCTBEHHbIE MEXAyHapoAHble opraHusauuu, coTpygHuyatowme ¢ NCO,
TaKkke npuHUMaOT ydactme B 3Tom pabote. WMCO TecHo coTpyaHmyaetr ¢ MexayHapogHon
anekTpoTexHuyeckom kommccuen (MOK) no Bcem Bonpocam cTaHgapTU3aLnm B 3NEKTPOTEXHUKE.

MexayHapogHble CcTaHOapTbl COCTaBMSOTCS MO MpaBwunam, ycTaHoBneHHbIM B [upektnBax WMCO/MOK,
yacTb 2.

OcHoBHOV 3aayeil TEXHUYECKNX KOMUTETOB SIBNsieTCA paspaboTka MexayHapodHbix cTaHaapToB. MpoekTbl
MexayHapoaHbIX CTaHOapTOB, MPUHATbIE TEXHUYECKMMU KOMWUTETAMM, HaMpaBnislOTCA Ha rofiocoBaHue
komuTeTam-uneHam. OnybrnvkoBaHue B KayecTBe MexagyHapogHoro cTaHdapta TpebyeT opoGpeHus He
MeHee 75 % rornocoBaBLUNX KOMUTETOB-YIIEHOB.

O6pallaeTca BHMMaHMEe Ha TO, YTO HEKOTOPbIE 3NIEMEHTbI HAaCTOSLLEro AOKYMeHTa MOryT ObITb NnpeameTamu
nateHTHbIx npaB. VCO He MoOXeT cumTatbCs OTBETCTBEHHOW 3a HeobHapyxeHue nbbiXx unM Bcex
CYLLECTBYIOLLUX NMATEHTHbIX NPaB.

NCO 4306-1 paspaboTaH TexHnyeckum komutetom UCO/TK 96, KpaHbi, nogkomuteT MK 2, TepmuHomozaus.

HacTosilee yeTBepTOE M3gaHne aHHYNMPYET 1 3amMmeHsieT TpeTbe nsgaHme (1ISO 4306-1:1990) n aensieTcs ero
TEXHUYECKNM MEPECMOTPOM.

NCO 4306 cocTtouT U3 crneayroLmx Yacten nog obwmnm HassaHuem KpaHbl — Criogapeb:
— Yacmeb 1: Obwue mepmuHsbi

— Yacmeb 2: CamMoxo0Hble KpaHbl

— Yacmeb 3: baweHHbIe KpaHbl

— Yacmeb 5: Mocmosble u cmperiogbie KpaHhbl

© 1SO 2007 — All rights reserved/Tous droits réservés/Bce npaBa coxpaHeHbl ix
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Cranes — Vocabulary —

Part 1:
General

Appareils de levage a charge suspendue — Vocabulaire —

Partie 1:
Généralités
KpaHbl — CnoBapb —

YacTtb 1:
O6Lwme TepMUHbLI

Scope Domaine d'application O6nacTtb npuMeHeHuA

ISO 4306 establishes a vocabulary La présente partie de SO 4306 Hactosiwaa uyactb  MCO 4306

of the most commonly used terms  établit un vocabulaire des termes npegcraeBnser cobon  crnoeapb

in the field of cranes. les plus couramment utilisés dans TepmuHOB, Haubornee  WIKMPOKO
, , le domaine des appareils de levage  npumeHsiemMbIx B obnactu

This par_t of IS0 430.6 defines terms a charge suspendue. KpaHOCTPOEHwUSI.

concerning the main crane types

and classifications, parameters, La présente partie de I''SO 4306 Hactoswasa YyacTb NCO 4306

general concepts and component définit les termes relatifs aux onpegenser TepmuHbl, Kacato-

parts.

NOTE Diagrams illustrating some of
the definitions are given only for
general guidance.

Terms and definitions

principaux types et classifications
d'appareils de levage a charge
suspendue, aux paramétres, aux
concepts généraux et aux parties
composantes.

NOTE Des schémas complémentaires
illustrent certaines définitions et sont
donnés uniquement a titre indicatif.

Termes et définitions

LLIMEC OCHOBHbIX TWUMOB KPaHOB W
MX Knaccudukauum, napameTpos,
OCHOBHBIX MOHATUIA U Y3T10B.

MPUMEYAHME Cxembl, unnocTpu-
pylowne HeKoTopble  OnpeaeneHus,
[alTCcs TONbKO AN CBeAeHUs.

TepMUHbI U onpeageneHus

crane appareil de levage a charge KpaH rpy3onoabeMHbIN

cyclic action machine intended for suspendue MallMHa  UMKIUYHOTMO  [OEWCTBUA,

the hoisting and moving in space of  (grue, pont roulant, portique, npegHasHa4yeHHas Ans nogbema U

a load suspended by means of a  blondin, etc.) appareil a nepemelleHuss rpysa B Npo-

hook or other load-handling device fonctionnement discontinu destiné  cTpaHcTBe, nogBeLleHHOro c
a lever et manipuler dans l'espace  NOMOLWbLIO KpHOKA WKW YOEPXU-

les charges suspendues a l'aide
dun crochet ou d'un autre
accessoire de préhension

© 1SO 2007 — All rights reserved/Tous droits réservés/Bce npaBa coxpaHeHbl
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1 Types of crane

1 Types d'appareils de levage a charge suspendue

1 Twunbl KpaHoB

1.1 Classification of cranes by construction

1.1 Classification des appareils de levage a charge suspendue en fonction de leur conception

1.1 Knaccudmkauma KpaHOB NO KOHCTPYKLUN

1.1.1

overhead type crane

crane with its load-handling device hung
from a crab or a hoist, or a jib crane
capable of travelling along a bridge

appareil de levage a charge
suspendue de type pont

appareil de levage a charge suspendue

dont le dispositif de préhension est

suspendu a un chariot, a un palan ou a

une grue susceptible de se déplacer le

long d'un pont

KpaH MOCTOBOro Tuna

KpaH, Y KOTOPOro rpy3o3axBaTHblii opraH
nodBelleH K rpy3oBOi Tenexke, Tanu
WM CTPenoBOMYy  KpaHy,  nepe-
MeLLaoLLMMCS MO MOCTY

1.1.1.1

bridge crane

overhead travelling crane

crane with its bridge girders directly
supported on rail tracks by travelling
carriages

pont roulant

appareil de levage a charge suspendue
dont les éléments porteurs s'appuient
directement sur une voie de roulement

KpaH MOCTOBOM

KpaH, Hecylime 3remMeHTbl KOHCTPYKLMM
KOTOpOro onuparTcs HenocpeacTBEHHO
Ha NoAKPaHOBbLIV NYTb

N

o
\\

A\
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1.1.1.2 | gantry crane 34—
portal bridge crane

crane with the bridge girders supported
on the rail tracks by legs

pont portique

appareil de levage a charge suspendue
dont les éléments porteurs s'appuient
sur une voie de roulement par

l'intermédiaire de palées d'appui
KpaH KO351oBoM 77E7

KpaH, Hecylume aneMeHTbl KOHCTPYKLUM
KOTOPOro OMMpaloTCA Ha MNOAKPaHOBbLIN
MyTb MPU NMOMOLLIM OMOPHLIX CTOEK

1.1.1.3 | semi-gantry crane g 59
semi-portal bridge crane

crane with its bridge girders supported
on the rail track directly at one end and

by legs at the other end 3
pont semi-portique

appareil de levage a charge suspendue

dont les éléments porteurs s'appuient

sur une voie de roulement, d'un cété

directement et de [l'autre co6té par
l'intermédiaire de palées d'appui

— O

togh

KpaH NnonyKo3J10BOM
KpaH, Hecylime 3nemMeHTbl KOHCTPYKLMK
KOTOPOro OnuparTcs Ha MNOAKPAHOBbIN
nyTb, C OOHOW  CTOPOHbI  HEemno-
CpPEedCTBEHHO, a C [apyrom— npu
MOMOLLIY OMOPHbIX CTOEK

1.1.2 cable type crane

crane with a load-handling device
suspended from a trolley travelling along
track ropes secured to masts

appareil de levage a charge

suspendue de type blondin
appareil de levage a charge suspendue
dont le dispositif de préhension est
suspendu a un chariot qui se déplace le
long de cébles porteurs fixés a des
palées-supports

KpaH kabenbHoro Tuna

KpaH, Y KOTOpOro rpy3o3axBaTHblii opraH
noaBelleH K  T[Py3oBOW  Temnexke,
nepeMeLlaiLlenca no HecylMMm KaHa-
Tam, 3aKpenmeHHbIM Ha ornopax

© 1SO 2007 — All rights reserved/Tous droits réservés/Bce npasa coxpaHeHsbl 3
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1.1.2.1 | cable crane
crane whose supporting elements are
ropes secured to the tops of supporting
masts
blondin
appareil de levage a charge suspendue
dont les éléments porteurs sont des
cables fixés en haut des palées-supports —
KpaH KabenbHbIN / ; /
KpaH,  HeCylMMW  3SfieMeHTamMn Y
KOTOPOro SIBNSAOTCA KaHaThbl, 3aKpenseH-
Hble B BEPXHEN YacTu OMOPHbIX MayT

1.1.2.2 | portal cable crane
crane whose supporting elements are
ropes secured at the ends of a portal
bridge mounted on two legs
pont portique a cable
appareil de levage a charge suspendue
dont les éléments porteurs sont des
cables fixés aux extrémités d'un pont
monté sur des palées-supports I-HI
KpaH KabenbHbIA MOCTOBOM ,
KpaH, HeCcyLMMW 3reMeHTaMu Yy KOTO-
poro AIBMSIHOTCSA KaHaTbl, 3aKpemnneHHble
Ha KOHLax MOCTa, YCTaHOBIEHHOrO Ha
OMOPHbIX CTOMKaXx

1.1.3 jib type crane
crane with a load-handling device
suspended either from a jib or from a
crab travelling along the jib
cf. jib crane (1.1.3.10)
appareil de levage a charge

suspendue de type grue
appareil de levage a charge suspendue
dont le dispositif de préhension est
suspendu a la fleche ou au chariot qui
se déplace le long de la fleche
cf. grue a fleche (1.1.3.10)
KpaH CTpenoBoro tuna
KpaH, Yy KOTOPOro rpy3o3axBaTHbIN OpraH
nodBeLleH K CTpene Wnn Tenexke,
nepemeLLaroLLencs no crperne
CM. KpaH cTtpenoBom (1.1.3.10)
4 © I1SO 2007 — All rights reserved/Tous droits réservés/Bce npaBa coxpaHeHbl
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1.1.3.1

portal slewing crane

travelling slewing crane (1.5.1)
mounted on a portal allowing railcars or
road vehicles to pass under it

grue orientable sur portique

grue mobile a fleche orientable, montée
sur un portique permettant le passage
de véhicules, de wagons ou de camions

KpaH nopranbHbIA

KpaH nepenBwKHOM MNOBOPOTHLIA Ha
nopTtane, npegHa3HayYeHHOM ansi
nponycka enesHogopOXHOro U1 aBTo-
MOOBMIbLHOro TpaHcnopTa

1.1.3.2

semi-portal slewing crane
travelling slewing crane (1.5.1) mounted
on a semi-portal allowing railcars or road
vehicles to pass under it

grue orientable sur semi-
portique

grue mobile a fleche orientable, montée

sur un semi-portique permettant le

passage de véhicules, de wagons ou de

camions

KpaH nonynopranbHbIA

KpaH nepeaBwKHOW, NOBOPOTHbIN, Ha No-
nynoprtane, npegHasHaYeHHOM  Ans
nponycka »ene3Ho40POXHOIo Unn aBTo-
MOGBUILHOrO TpaHcnopTa

L]

i
.18
(PPl
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1.1.3.3

mobile crane

jib type crane (1.1.3), which may be
fitted with a mast (tower attachment),
capable of travelling, laden or unladen,
without the need for fixed runways and
which relies on gravity for stability

grue mobile

appareil de levage a charge
suspendue de type grue (1.1.3), qui
peut étre pourvue d'un mét (équipement
tour), capable de se déplacer, chargée
ou non chargée, sans avoir besoin de
voie de roulement fixe et qui demeure
stable sous l'influence de la gravité

KpaH CTPenoBoM CamMOXOAHbIN
KpaH cTpenosoro Tuna (1.1.3),
KOTOpbIW MoXeT  ObiTb  cHabxeH
BalueHHo-cTpenoBbiM 0b6opynoBaHNEM U
MOXeT nepemMellaTbCs, B HeHarpy-
XEHHOM W HarpyXeHHOM COCTOSIHUN,
©e3 nogkpaHoOBOro NyTu, COXPaHsisi CBOK
YCTONYMBOCTb BCneacTeue cunbl
TSDKECTU

1.1.3.4

tower crane
slewing jib type crane with jib located at
the top of a vertical tower

grue a tour
grue a fleche orientable dont la fleche
est montée sur la partie supérieure d'un
pyldne vertical

KpaH GaweHHbIn

KpaH NOBOPOTHbIN co cTpenon,
3aKpennieHHon B BEpPXHEW  4acTu
BEPTUKANbHO pacnosfioXeHHoW ballHn

1.1.3.5

railway crane
crane installed on a special platform
travelling on railway tracks

grue sur voie ferrée
grue montée sur une plate-forme qui se
déplace sur voie ferrée

KpaH >Xerfie3HOAO0POXKHbINA

KpaH, CMOHTUPOBaHHbIN Ha nnatdopme,
nepegBuralpoLLEencs no >KenesHogopoX-
HOMY MyTK
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mast crane

slewing crane (1.5.1) with a jib hinged
at the lower part of a vertical mast which
is supported at the top and the bottom

mat de charge

grue-derrick

grue a fléche orientable (1.5.1) dont la
fleche est articulée sur un mat muni d'un
appui en bas et d'un appui en haut

KpaH Ma4TOBbINA

KpaH NOBOPOTHLIN (1.5.1), co cTpenon,
3aKPENMEHHOW LUAPHUPHO Ha MauTte,
NMEIOLLLEN HUXKHIOK U BEPXHIOK ONOpbI

1.1.3.6 |floating crane
crane mounted on a special self-
propelled or towed pontoon designed for
its support and transport
grue flottante
grue montée sur un ponton automoteur
ou tracté destiné spécialement a la
porter et a la déplacer
KpaH nnaBy4uMmn
KpaH Ha CaMOXOAHOM unm
HEeCaMOXOOHOM TMOHTOHe, npegHasHa-
YEHHOM [Onsi  ero  yCTaHOBKM U
nepenBwwKeHns
1.1.3.7 |deck crane
slewing crane (1.5.1) mounted on a
ship's deck and intended for loading and
unloading the ship
grue de bord
grue a fléeche orientable (1.5.1),
montée a bord d'un navire et destinée
au chargement et au déchargement de —
celui-ci e —_—
KpaH CTPeJsioBoOM Cyi0BOM S
KpaH NOBOPOTHbLIN (1.5.1),
YCTaHOBMEHHbIN Ha ©GopTy cyaHa u
npegHasHaYeHHbIA AN ero 3arpyskm u
pasrpysKku
1.1.3.8 |derrick crane
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1.1.3.8.1

guy-derrick crane
derrick crane with the top of the mast
held by means of guy ropes

grue-derrick a haubans
grue-derrick dont le haut du mat est fixé
a l'aide de tirants a cables (haubans)

KpaH MaYTOBbIA BAHTOBbIMA

KpaH MauyTOBbIA C 3aKpensieHneMm Bepxa
MauyTbl MOCPEACTBOM KaHATHbIX OTTSKEK-
BaHTOB

1.1.3.8.2

rigid-braced derrick crane
derrick crane with the top of the mast
held by means of rigid bracing

grue-derrick a appui rigide
grue-derrick dont le haut du mét est fixé
a l'aide de tirants rigides

KpaH MAY4TOBbIMA XXECTKOHOINrMm
KpaH MauTOBLIN C 3aKpensieHnemMm Bepxa
MauyTbl NOCPEACTBOM XKECTKUX TAr

1.1.3.9

cantilever crane

jib crane (1.1.3.10) with a load-handling
device suspended either from a rigidly
secured cantilever (a jib) or from a crab
travelling along the cantilever

grue a potence

appareil de levage a charge suspendue
de type grue dont le dispositif de
préhension est suspendu a une potence
(fleche) fixée rigidement ou a un chariot
qui se déplace le long de la potence
(fleche)

KpaH KOHCOJIbHbIN

KpaH CTpenoBOro Tuna, rpy3o3axBaTHbIl
OpraH KOTOpPOro MOABELUEeH K >XeCTKO
3aKpEnneHHON KOHconu (cTpene) unm K
Tenexke, nepemMeLlaroLLencs no
KoHconu (cTpene)
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1.1.3.9.1

pillar jib crane

cantilever crane either capable of
rotating on a pillar fixed at its base to a
foundation, or secured to a pillar which
can rotate in a support socket in its
foundation

grue a fat

potence sur colonne

grue a potence, soit orientable sur une
colonne dont la base est fixée a la
fondation, soit fixée a une colonne
orientable dans le logement de fondation

KpaH KOHCONbHbIA HA KOJIOHHE
KpaH KOHCOJbHbIN, MMeoLW M
BO3MOXHOCTb BpaLlaTbCA Ha KONOHHE,
OCHOBaHWE KOTOPOW MPUKPENNEHO K
dyHOamMeHTy, nMbo NpuUKpenneHHbln K
KONOHHE, KOTOpasi MOXEeT BpalwaTbCa B
NnoansiTHUKe, pasMelleHHOM B dyHaa-
MeHTe

N

1.1.3.9.2

wall crane

crane either fixed to a wall or capable of
travelling on elevated tracks secured to
a wall or bearing structure

grue murale

grue fixée a un mur ou susceptible de se
déplacer le long d'une voie de roulement
aérienne fixée a un mur ou a une
charpente de batiment

KpaH HAaCTEeHHbIN

KpaH CTauMOHapHbIA, MPUKPenmeHHbIn K
cTeHe, nubo nepemellarOWnUNca Mo
Hag3eMHOMY  KpaHOBOMY NyTW, 3a-
KPEenneHHoOMY Ha CTEHe WM HecyLlen
KOHCTPYKLMK

1

roc—
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1.1.3.9.3

walking crane

cantilever crane that travels along a
ground rail track and is supported by
elevated guides

grue vélocipéde

grue a potence se déplagant sur une
voie de roulement a rail au sol et
maintenue par un guide supérieur

KpaH BernocunegHbin

KpaH KOHCOSbHbIN, nepeMeLlaloLnincs
Nno Ha3eMHOMY PEeribCOBOMY MNyTU MU
yoepXxmneaemblit BepxHemn Hanpas-
nawLwen

1.1.3.10

jib crane

jib type crane (1.1.3), excluding mobile
(1.1.3.3), tower (1.1.3.4), railway
(1.1.3.5), floating (1.1.3.6) and offshore
cranes

grue a fleche

appareil de levage a charge
suspendue de type grue (1.1.3) a
I'exception des grues mobiles (1.1.3.3),
des grues a tour (1.1.3.4), des grues
sur voies ferrées (1.1.3.5), des grues
flottantes (1.1.3.6) et des grues
offshore

KpaH CTpenoBom

KpaH cTtpenoBoro Tuna (1.1.3) 3a
UCKITHOYEHMEM CTpenoBbIX
camoxogHbix (1.1.3.3), 6OalleHHbIX
(1.1.3.4), xxene3HoaopoXHbIX (1.1.3.5),
nnaByuux (1.1.3.6) U pacnonoXeHHbIX
BHe Oepera KpaHoOB

10
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1.2 Classification des appareils de levage a charge suspendue en fonction de leur élément de
préhension

1.2 Knaccudukauumsa KpaHoB no BUAY rpy3osaxBaTHOro opraHa

1.2.1

hook crane
crane with a hook as the load-handling
device

appareil de levage a crochet
appareil de levage a charge suspendue
dont I'élément de préhension est un
crochet

KpaH KpIOKOBOM
KpaH, 0bopyaoBaHHbIA rpy303axBaTHbLIM
OpraHoM B BUAE Kproka

O

QO

QO

1.2.2

grabbing crane
crane with a grab as the load-handling
device

appareil de levage a benne
preneuse

appareil de levage a charge suspendue

dont I'élément de préhension est une

benne preneuse

KpaH rpeudepHbIn
KpaH, 000pynoBaHHbIA rpy303axBaTHbLIM
opraHom B BuAe rpendepa

@)

@)

1.2.3

magnet crane
crane with an electromagnet as the load-
handling device

appareil de levage a
électroporteur

appareil de levage a charge suspendue

dont I'élément de préhension est un

électroporteur

KpaH MarHUTHbIN
KpaH, 060pyOoBaHHbIN rpy303axBaTHbLIM
opraHoMm B BMAE dreKTpoMarHuTa
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1.2.4

box-handling crane with magnet
overhead type crane (1.1.1) with an
electromagnet as the load-handling
device, which also has a device for
handling charging boxes

pont roulant électroporteur pour
auges a mitrailles

pont roulant a auges et a
électroporteur

appareil de levage a charge

suspendue de type pont (1.1.1), dont

I'élément de préhension est un

électroporteur, muni d'un dispositif pour

manipuler les auges a mitrailles

KpaH MynbAOMarHUMTHbIN

KpaH MoctoBoro Ttuna (1.1.1),
060pyaoBaHHbIN rpy3o3axBaTHbIM
opraHoM B BWAe anekTpoMarHuta u
npucnocobneHneMm Ana nepemMeLleHns
MynbA

0l

=]

IE
¥

1.2.5

box-handling crane with grab
overhead type crane (1.1.1) with a grab
as the load-handling device, which also
has a device for handling charging
boxes

pont roulant a benne preneuse
pour auges a mitrailles

appareil de levage a charge

suspendue de type pont (1.1.1), dont

I'élément de préhension est une benne

preneuse, muni d'un dispositif pour

manipuler les auges a mitrailles

KpaH mynbaorpendepHbin

KpaH MoctoBoro Ttuna (1.1.1),
06opyaoBaHHbIN rpy3osaxsaTHbIM
opraHom B Buae rpendepa un npu-
crnocobneHvem  Ona  nepeMeLleHus
Mynbg

=]

Il
coo
o

\
¥
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stacking forks

pont roulant gerbeur

appareil de levage a charge
suspendue de type pont (1.1.1) équipé
d'un fat suspendu verticalement et
portant un dispositif pour gerber les colis

KpaH-witabenep

KpaH MoctoBoro Ttuna  (1.1.1),
060py0BaHHbIN BEPTUKANbHON KOSOH-
HOW C ycTpomcTBOM Ang wTtabenuposa-
HWUS rpy3oB

1.2.6 open-hearth furnace charging O\ 70
crane Ml ||:||
overhead type crane (1.1.1) equipped % 8
with a device for handling charging / /
boxes
pont roulant chargeur de four
Martin
pont roulant chargeur de four
appareil de levage a charge
suspendue de type pont (1.1.1) équipé
d'un dispositif pour manipuler les auges
a mitrailles
KpaH MyIbao3aBasiouHbIA
KpaH mMoctoBoro Ttuna  (1.1.1),
obopynoBaHHbI X060TOM Ans 3axsaTta
MynbZ
1.2.7 electrode-handling crane O
overhead type crane (1.1.1) equipped ||:|| ||:||
with a grip for removing electrodes from
electrolysers / 7/ % /
pont roulant arrache-goujons
appareil de levage a charge
suspendue de type pont (1.1.1) équipé
d'un dispositif pour extraire les goujons
des électrolyseurs
KpaH WTbIpeBoM
KpaH MoctoBoro Ttuna (1.1.1),
060opyaoBaHHbIN 3axBaToMm ans
n3BreYeHns WITbIpEN n3 anek-
TPONn3epoB
1.2.8 overhead travelling stacking g T o
crane ol 0l
overhead type crane (1.1.1) equipped
with a suspended mast carrying the 9 77%7
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1.2.9 ladle crane G o)
overhead type crane (1.1.1) equipped ||:|| |D|
with mechanisms for lifting and tipping
foundry ladles ~ 77%7
pont roulant de coulée Z\

appareil de levage a charge Q

suspendue de type pont (1.1.1) équipé
des mécanismes a lever et basculer la
poche de coulée

KpaH NUTEenHbIN

KpaH MoctoBoro Tuna (1.1.1),
o6opynoBaHHbIA  MexaHu3MaMuM Noab-
eMa W OnpoKUAbIBAHUS  JIMTENHOrO
KoBLUA

1.2.10 |ingot charging crane OT o
overhead type crane (1.1.1) equipped él ||:||

with a slewing column, the lower part of

which carries horizontal dogs for

gripping and charging ingots

Yo
N

pont roulant chargeur de lingots
appareil de levage a charge
suspendue de type pont (1.1.1) équipé
d'un flt pivotant dont la partie inférieure
porte la pince horizontale a enfourner les
lingots

KpaH nocapgovHbIn

KpaH MoctoBoro Tuna (1.1.1),
000pyaoBaHHbIN BpaLLatoLencs
KONOHHOW C ropM30OHTanbHbIMW KneLamu
B HWKHEW ee 4YacTu Ans 3axBata U
nocagku B neyb 3aroToBOK

1.2.11 |forge crane O 0
overhead type crane (1.1.1) equipped ||:|| ||:||
with a device for lifting, handling and 77%_ O 77%_
turning forgings / /

pont roulant de forge

appareil de levage a charge
suspendue de type pont (1.1.1) équipé
d'un dispositif a lever, manipuler et virer
les piéces a forger

KpaH KOBOYHbIM

KpaH MoctoBoro Ttuna (1.1.1),
0bopyaoBaHHbIA NpucnocobneHnem ans
nogbema, nepemMelleHns u nosopoTa
MOKOBOK
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1.2.12

stripper crane

overhead type crane (1.1.1) equipped
with a device for removing ingots from
moulds

pont roulant démouleur

pont strippeur

appareil de levage a charge
suspendue de type pont (1.1.1)
équipé d'un dispositif pour extraire les
lingots des lingotiéres

KpaH ans pa3geBaHUsA CIIMTKOB
(cTpunnepHbIN)

KpaH mMoctoBoro Ttuna  (1.1.1),

0bopyaOBaHHbI  YCTPOMCTBOM  ANS

BbITANKMBaHWNS CIIUTKOB U3 U3MNOXHWL]

ol

0l

77

1.2.13

soaking pit crane

overhead type crane (1.1.1) equipped
with tongs intended for charging the pit
furnace

pont roulant de four pit

appareil de levage a charge
suspendue de type pont (1.1.1) équipé
d'une pince et destiné au service d'un
four pit

KpaH KonogueBbin

KpaH MoctoBoro Ttuna  (1.1.1),
000pYAOBaHHbIV KIELEBLIM 3axBaTOM U
npeaHasHayYeHHbIN aAna obcnyXuBaHus
KONOALEBbLIX Neyen

ol

0l

1.2.14

traverse crane

overhead type crane (1.1.1) equipped
with a traverse having hooks,
electromagnets or other load-handling
devices for handling elongated loads

appareil de levage a charge
suspendue a palonnier

appareil de levage a charge
suspendue de type pont (1.1.1) équipé
d’'un palonnier a crochets, d'électro-
aimants ou d’autres dispositifs
permettant de suspendre les charges
allongées

KpaH C TpaBepcom

KpaH mMoctoBoro Ttuna  (1.1.1),
060py0BaHHbIV TPaBepCcou, C KpoKamu,
aneKkTpoMarHmTamm unu apyrmmm
rpy3o3axBaTHbIMWU OpraHamu, npeaHa-
3HAYEHHbI  ONd  TPaHCMOPTUPOBKM
ONVMHHOMEPHbIX FPY30B

ol

0l

© 1SO 2007 — All rights reserved/Tous droits réservés/Bce npaBa coxpaHeHbl

15



ISO 4306-1:2007(E/F/R)

1.2.15

container handling crane
crane equipped with a spreader for
handling containers

appareil de levage a charge

suspendue pour conteneurs
appareil de levage a charge suspendue
équipé d'un palonnier permettant de
manipuler les conteneurs

KOHTEeMHEepHbIN KpaH

KpaH, O0OOpyooOBaHHbIA  Crpeaepom,
npegHasHadeHHblW  Ons TpaHCnopTu-
POBKWN KOHTENHEPOB

¥

1.3 Classification of cranes by mode of movement

1.3 Classification des appareils de levage a charge suspendue en fonction des possibilités de
déplacements

1.3 Knaccudmkauma KpaHOB NO BO3MOXHOCTU NepemMeLleHus

1.3.1

fixed-base crane
crane fixed on a foundation or on any
other stationary base

appareil de levage fixe

appareil de levage a charge suspendue
fixé a une fondation ou a une autre base
fixe

KpaH CTauMOHapHbIN

KpaH, 3akpenneHHbln Ha dyHOaMeHTe
unm Ha apyrom HENOABMXHOM
OCHOBaHWK

16
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1.3.2

climbing crane

crane mounted on elements of a building
under construction and travelling
upwards by its own mechanisms as the
height of the building increases

appareil de levage a
autosurélévation
grue installée sur [l'ossature d'un
ouvrage en cours de construction et qui
se déplace de bas en haut, par
l'intermédiaire de ses propres
mécanismes, au fur et a mesure que la
construction progresse

KpaH caMonoabeMHbIM

KpaH, YCTaHOBMNEHHbIN Ha KOHCTPYKLMNAX
BO3BOOMMOIO  COOpPYXEHUs u  ne-
pemMelLalowmmics BBepX MNpu MOMOLLN
COBCTBEHHbLIX MEXaHM3MOB MO Mepe
BO3BEAEHUSA COOPYKEHUS

1.3.3

portable crane

crane mounted on a base capable of
being moved from site to site, manually
or by means of auxiliary equipment

appareil de levage déplacable
appareil de levage a charge suspendue
monté sur une plate-forme et susceptible
d'étre déplacé d'un endroit a un autre,
soit manuellement, soit & l'aide d'un
moyen auxiliaire

KpaH nepecrtaBHOM

KpaH, YCTaHOBIIEHHbI Ha OCHOBAHUU U
nmeroLmnn BO3MOXHOCTb ObITb
nepeMeLllaeMbiM C MecTa Ha MecCTo
BPYYHYIO WM C TMOMOLLbIO  OpYrnx
rpy3onoabeMHbIX CPeacTB

/

|

/

1.3.4

radial crane
crane capable of moving around a
stationary vertical axis in operation

appareil de levage pivotant
appareil de levage a charge suspendue
susceptible de se déplacer autour d'un
point fixe en cours de travail

KpaH paguanbHbIn

KpaH WUMEKLWUA  BO3MOXHOCTbL  Me-
peMeLleHns npu pabote OTHOCUTESNBHO
OIHOM CTaLMOHapHOW OnopbI

N

\
; \]
0

,7?7_

N
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1.3.5 travelling crane
crane capable of moving itself during
operation
appareil de levage mobile
appareil de levage a charge suspendue
susceptible de se déplacer en cours de
travail
KpaH nepeaBMXHOM
KpaH, MMELMI BO3MOXHOCTb
nepeaBwxeHus npu pabote
1.3.5.1 | self-propelled crane
travelling crane equipped with a
mechanism for travelling while in
operation and for moving from site to site
grue automotrice
grue mobile équipée d'un mécanisme
permettant les déplacements sur son
aire de travail et les déplacements sur
route
KpaH CaMOXOAHbINA
KpaH nepeaBwxHOW, 060pyaOBaHHbIN
MEXaHU3MOM [Ns1 MEPEABWKEHNUsT MNpW
paboTe n TpaHCNOPTUPOBKE
1.3.5.2 | trailer crane
travelling crane that is not equipped with
a mechanism for travelling and can be
towed as a trailer by a tractor
grue remorquée ,—/ -
grue mobile qui n'est pas équipée d'un
mecanisme de déplacement et qui est oo ob
déplacée par remorquage a l'aide d'un
tracteur (remorqueur) /
KpaH npuuenHom /
KpaH nepenBwxHon, He 0b6opyaoBaHHbIN
MEXaHU3MOM [Ofi11  NepeaBMKEHUS U
nepemellaemMbI B Npuuene 3a Taravyom
(bykcmpom)
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1.4 Classification of cranes by drive

1.4 Classification des appareils de levage a charge suspendue en fonction de la commande

1.4 Knaccudukauumsa KpaHoB no BuAy npusoaa

ISO 4306-1:2007(E/F/R)

1.4.1

manual crane
crane with manually-driven mechanisms

appareil de levage a la main
appareil de levage a charge suspendue
dont les mécanismes sont entrainés a la
main

KpaH py4YHOM
KpaH C  PYyyYHbIM  MPUMBOAOM  €ro
MEeXaHn3MoB

1.4.2

electric crane
crane with electrically-driven mechanisms

appareil de levage électrique
appareil de levage a charge suspendue
dont les mécanismes sont commandés
électriquement

KpaH 3NeKTpUu4YecKum
KpaH C 3MeKTpU4ecKkMM MpUBOLOM €ro
MeXaHU3MOB

1.4.3

hydraulic crane
crane with hydraulically-driven mecha-
nisms

appareil de levage hydraulique
appareil de levage a charge suspendue
dont les mécanismes sont commandés
hydrauliguement

KpaH ruapaBliu4uecKum
KpaH C rmapaBfiIM4eCKMM MPUBOLAOM Ero
MeXaHW3MOB
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19



ISO 4306-1:2007(E/F/R)

1.5 Classification of cranes by slewing capabilities

1.5 Classification des appareils de levage a charge suspendue en fonction du degré
d’orientation

1.5 Knaccudumkauusa kpaHOB o cTeneHn NnoBopoTa

1.5.1

slewing crane

crane with slewing platform capable of
rotating with the load in a plane in
relation to its undercarriage or base

grue orientable

grue dont la partie tournante peut pivoter
avec une charge, par rapport au chassis
de roulement ou a la partie fixe

KpaH NOBOPOTHLINA
KpaH, MMEL M BO3MOXHOCTb
BpalleHus (B nnaHe) NOBOPOTHOM 4acTu
BMECTe C T[py3OM  OTHOCUTENbHO
OMOPHOW YacTu KpaHa

1.5.1.1

limited slewing crane

slewing crane (1.5.1) with a slewing
platform capable of turning between two
extreme positions separated by an angle
of less than 360°

grue a orientation limitée

grue orientable (1.5.1) dont la partie
tournante peut pivoter, d'une position
limite a l'autre, d'un angle inférieur a
360°

KpaH HernoJIHONOBOPOTHLbIN
KpaH MOBOPOTHbIN (1.5.1) umetowmn
BO3MOXHOCTb BpalleHWsi MOBOPOTHOM
YacTu OT OJHOr0 KpaWHEro MonoXeHusi
[0 gpyroro Ha yron meHee 360°

1.5.1.2

full-circle slewing crane

slewing crane (1.5.1) with a slewing
platform capable of turning between two
extreme positions separated by an angle
greater than 360°

grue a orientation totale

grue orientable (1.5.1) dont la partie
tournante peut effectuer une rotation
d'un angle supérieur a 360°

KpaH NONMTHOMOBOPOTHbIN

KpaH MOBOPOTHbIN (1.5.1) umetowmn
BO3MOXHOCTb  BpalleHWsi MOBOPOTHOM
4YacTu OT OAOHOro KpawHero MonoXeHUst
no gpyroro Ha yron 6onee 360°

/\V/\V ~ \/\II\ >4 1
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1.5.2 non-slewing crane
crane not capable of rotating the load in
relation to its undercarriage

grue non orientable
grue qui n'a pas la possibilité d'orienter
la charge par rapport au chassis porteur

KpaH HEeNnoBOPOTHbIN

KpaH, He VMewWwni BO3MOXHOCTU
BpaLleHus rpysa (B nnaHe)
OTHOCUTESTbHO OMOPHON YacTu

1.6 Classification of cranes by mode of installation
1.6 Classification des appareils de levage a charge suspendue en fonction du mode d'appui

1.6 Knaccudumkaumsa kpaHoB no cnocoby onupaHusa

1.6.1 supported crane //

overhead type crane (1.1.1) or I In]
underslung crane (1.6.2) running on
elevated crane track

appareil de levage posé
pont roulant posé sur une voie de
roulement aérienne

KpaH OMNOPHbLIN
KpaH mocTtoBoM (1.1.1), onupatowuncs
Ha HaZ3eMHbIN KpaHOBbLIN NyTb

1.6.2 underslung crane /
overhead type crane (1.1.1) suspended
from the lower bar of the crane track

W 59—

appareil de levage suspendu
pont roulant suspendu aux ailes
inférieures de la voie de roulement

KpaH nogBeCcHoOM
KpaH moctoBomn (1.1.1), noaBeLUEHHbIN
K HWKHMM Monkam NogkpaHoBOro nyTu
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1.7 Classification of cranes by control

1.7 Classification des appareils de levage a charge suspendue actionnés par commande

1.7 Knaccudumkaumsa kpaHOB No cnocoby ynpaBneHus

1.7.1

cab-operated crane

crane whose motions are controlled by
an operator from a control station
situated in a cab attached to the crane

appareil de levage a charge
suspendue commandé depuis
la cabine

appareil de levage a charge suspendue

dont les mouvements sont commandés

par un opérateur depuis une cabine

fixée a l'appareil de levage a charge

suspendue

KpaH ynpasnsemMbii U3 KabuHbl
KpaH, ABWXEHUS KOTOPOro yrnpaBnsitoTcs
onepatopoM C  MOMOLLbID  OpraHoB
yNpaBrieHns, pacnosioKeHHbIX B kKabuHe,
NPUKPENSIEHHON K KpaHy

1.7.2

floor-operated crane

crane that is controlled by an operator
on the floor using pendant or cableless
means

appareil de levage a charge
suspendue commandé depuis
le sol

appareil de levage a charge suspendue

commandé par un opérateur depuis le

sol au moyen d'un dispositif sans fil

KpaH ynpaBnsembin ¢ nona

KpaH, ynpaBnsieMblii onepaTtopom ¢ norna
C MOMOLLbIO MOOBECHOMO MyfbTa WM
cpencts 6ecnpoBogHON CBS3N

22
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1.7.2.1

pendant-operated crane

crane that is controlled from a pendant
station connected by cable to the hoist
trolley or separate festoon

appareil de levage commandé

par une console de commande
appareil de levage a charge suspendue
commandé par une console de
commande fixe ou mobile

KpaH, ynpaBnsemMbiii C NOMOLLbIO
noABeCcHOro NynbTa

KpaH, ynpaBnsieMbli C  MOMOLLbIO

NoABECHOro nyneTa, KOTOpbIiA

coeauHsieTca  kabenem C  rpy3oBoW

TENEeXKoW UNu ¢ oTAeNbHbIM KabenbHbIM

TOKOMNOABOAOM

1.7.3

remote operated crane
crane that is controlled by means
located at a distance from the crane

appareil de levage a charge
suspendue commandé a
distance

appareil de levage a charge suspendue

actionné par un dispositif placé a

distance de [l'appareil de levage a

charge suspendue

KpaH ynpaBnsaeMbin

AUCTaHLUOHHO
KpaH, KOTOpbI yNpaBnsieTcs C MOMOLLbIO
cpeacTs, PacnonoXeHHbIX Ha

PacCTOsiHUK OT KpaHa

© 1SO 2007 — All rights reserved/Tous droits réservés/Bce npaBa coxpaHeHbl

23



ISO 4306-1:2007(E/F/R)

1.7.3.1

cableless remote operated crane
crane that is controlled by an operator’s
commands transmitted without any
physical connections between a control
(console) and the crane

appareil de levage a charge
suspendue actionné par
commande sans fil

appareil de levage a charge suspendue

qui est commandé par un opérateur a

'aide d’'une commande sans fil entre le

boitier de commande (console) et

I'appareil de levage a charge suspendue

KpaH ynpasnsemMbin
AUCTAHLUMOHHO, C NOMOLLLIO
cpepctB 6ecnpoBogHOM CBA3M

KpaH, KOTOpbIi ynpaBnseTcs KomaHaamu

oneparopa, nepegaBaeMbiMn 6e3 Kakunx-

nmbo pU3nMYeCKnx CpeacTB CoeauHEHU

MeXay NyrbTOM ynpaBfeHus U KpaHoM

1.7.3.1.1

radio-operated crane

crane that is controlled by means of
radio band waves (e.g. microwaves or
other electromagnetic waves)

appareil de levage a charge

suspendue radiocommandé
appareil de levage a charge suspendue
qui est commandé par ondes radio

KpaH ynpasnsieMbiA No paguo
KpaH, KOTOpbIV YNpaBnsieTCsi C MOMOLLbHO
CpPeacTB C UCMOMb30BaHWEM PafMOBOSH
(aneKkTpoMarHWTHLIX BOSH paguoguana-
30Ha)

1.7.3.1.2

infrared rays operated crane
crane that is controlled by means of
infrared rays

appareil de levage a charge
suspendue a commande
infrarouge

appareil de levage a charge suspendue

qui est commandé par rayons

infrarouges

KpaH ynpaBnfieMbl C NOMOLLbIO

MHcpaKpacHOro NanyueHus
KpaH, KOTOpbI yNpaBnaeTcs C NOMOLLbIO
CpeacTB C  Mcronb3oBaHMEM WHdpa-
KpacCHOro nanyyeHus

24
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1.7.3.2 | cable remote operated crane
crane that is operated by an operator’s
commands  transmitted by using
electrical, hydraulic or fibre-optic
connections between a console and the
crane

appareil de levage a charge
suspendue actionné par
télécommande a fil

appareil de levage a charge suspendue

dont la liaison entre la console de

commande de I'opérateur et 'appareil de

levage a charge suspendue se fait par

laison électrique, hydraulique ou optique

KpaH ynpaBnseMbin
AUCTAHLMOHHO, C NOMOLLLIO
cpencTB NPOBOAHOM CBA3M

KpaH, KOTOpbI yrpaBnsieTcs KoMmaHaamu

oneparopa, nepegaBaeMbiMu c

MOMOLLIbIO 3ITEKTPUYECKUX WITM OMTUKO-

BOJTIOKOHHbIX COeaNHEHNN Mexay

NynbTOM yrNpaBrieHnst U KpaHoOM

2 Parameters
2 Parameétres

2 [apameTpbl

21 Load parameters
2.1 Parameétres des charges

2.1 MapameTpbl Harpy3ok

211 load moment

M=LQ

product of radius, L and its respective
load, O

moment de la charge par rapport
a I'axe d'orientation

M=L-Q

produit de la portée, L, par la charge

nominale correspondante, O Q

MOMEHT rpy30BOoM

M=LQ

npousBegeHne BenuYMH Bbineta L u
COOTBETCTBYHOLLEN eMy rpy30noabeMHO-
cTm Q

A
A
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2.1.2 load-tipping moment

Mp =40

product of the distance, 4, from the load

axis to the tipping axis and its respective

load, O

moment de basculement

Mp =40

produit de la portée, 4, a partir de I'axe

de basculement, par la charge nominale Q

correspondante, O A

[ =1
MOMEHT rpy30BOM
ONpPOKUAbIBAIOLLUN

Mp =40

npov3BefeHne BEnWYUH Bbineta oOT

pebpa onpokuabiBaHUs 4 W COOTBET- o

CTBYyIOLLEN eMy rpy3onogbeMHOCTU O %
2.1.3 design mass

mo

mass of a crane without ballast,

counterweight, fuel, oils, lubricants and

water

NOTE For jib cranes, the design mass is

to be taken complete with its main jib (boom)

and counterweight (tail ballast) but without

ballast, fuel, oil, lubricants or water.

masse nette

Mo

masse d'un appareil de levage a charge

suspendue sans lest, ni contrepoids, ni

carburant, ni lubrifiant, ni eau

NOTE Pour les grues a fleche, la masse

nette est la masse de la grue assemblée

avec la fleche principale et le contrepoids,

mais sans lest, ni carburant, ni lubrifiant, ni

eau.

Macca KOHCTPYKTUBHasA

mo

Macca kpaHa 6e3 bannacrta u npoTUBO-

Beca B HesanpaBfieHHOM COCTOSIHUM,

T.e. 6e3 TonnuBa, mMacna, CMa304HbIX

MaTepuanos 1 BoAbl

NMPUMEYAHWE [Ona cTpenosBbiX KpaHOB

npuHUMaeTcst B cbope ¢ OCHOBHOW CTperno

M npoTtmBoBecoM B He3anpaBleHHOM CO-

CTOAHUN.
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21.4 total mass

Miot

mass of the crane including the mass of
ballast, counterweight, fuel, oils,
lubricants and water filled to the
recommended levels

masse totale

Miot

masse totale d'un appareil de levage a
charge suspendue en ordre de marche,
avec lest, contrepoids, carburant,
lubrifiant et eau

mMmacca obwan

m

tot
nonHas Macca KpaHa B 3arnpaBfieHHOM
COCTOSIHUM c 6annacTtom 7]
NPOTUBOBECOM

21.5 wheel load

P

maximum vertical load transferred by
one chassis wheel to the track or ground

charge sur un appui

P

valeur de la charge maximale verticale [

qu'un appui transmet a la voie de 'Crﬁj
roulement ou au sol g%
AaBrieHue Korneca p

P

BENMMYMHa Hambonbllen BepTUKANIbHON

Harpysku, nepegaBaemas OOHUM

XOOOBbLIM KONMEeCOM Ha MoAKpPaHOBbI
MyTb UINK Ha non
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2.2 Linear parameters

2.2 Parameétres dimensionnels des appareils de levage a charge suspendue

2.2 JlnHenHble napamMeTpbl KPAaHOB

2.2.1 radius
L
horizontal distance between the axis of
slewing of the turntable of the crane and
the vertical axis of a load-handling
device, measured under no-load
conditions and when the crane is
erected on a level site
NOTE 1  The symbol for the radius without
load is L. L
< >
NOTE 2 The symbol for the radius with
load is L.
portée
L =
distance  horizontale  entre I'axe O
d'orientation de la partie tournante et /
I'axe vertical de I'élément de préhension
sans charge, l'appareil de levage a
charge suspendue étant installé sur un
terrain horizontal
NOTE 1 Le symbole pour la portée sans
charge est L.
NOTE 2 Le symbole pour la portée sous
charge est L.
BbiNleT Ly
L ~ ol
paccTosiHne no ropu3oHTann OT Ocu
BpalleHnss  MOBOPOTHOW  4actm  Jo
BepTMKanNbLHOM OCKM  rpy303axBaTHOMo
opraHa npu YCTaHOBKE KpaHa Ha —
ropu3oHTanbHOM nroLwagke "HE_F_T'
NMPUMEYAHME 1  OGo3HayeHue BblneTa /
6e3 Harpyskn — L.
NMPUMEYAHME 2  OGos3HayeHue BblneTa
noA Harpyskonh — L.
» Ly .
oy
/
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2.2.2 outreach to tipping axis

A

horizontal distance from the tipping axis
to the vertical axis of the load-handling 9
device, measured under no-load
conditions and when the crane is
erected on a level site

portée a partir de I'axe de
basculement

A

distance horizontale entre l'axe de
basculement et l'axe vertical de
I'élément de préhension sans charge,
I'appareil de levage a charge suspendue
étant installé sur un terrain horizontal

BbinieT oT pebpa onpokuabIBaHUSA /
4 %
paccTosiHMe no ropusoHTanu ot pebpa A
OMPOKNAbIBaHWS [0 BepTUKanbHOM ocK
rpysosaxeaTHOro opraHa 6e3 Harpysku

A
Y

npu yCTaHOBKe KpaHa Ha
roOpu3oHTanbHON nsowagke

2.2.3 outreach from rail / \
] ap

maximum horizontal distance between
the axis of the crane rail closest to the
cantilever and the axis of the load-
handling device when located on the
cantilever

portée de bec b
! i
distance horizontale maximale entre
I'axe du rail de roulement le plus proche
du bec et l'axe de [I'élément de
préhension placé sur ce bec

BbIJIEeT KOHCOMNU

/

Hanbonbllee paccTosiHne no
ropM3oHTanuM oOT OCKM Onopbl KpaHa
Oonwkanmwen K KOHconu, OO ocu
rpy303axBaTHOrO OpraHa, pacrorioKeH-
HOroO Ha KOHCOoMn
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2.24 hook approach // s
C
minimum horizontal distance between I I I I
the centre of the track rail and the ﬁ
vertical axis of the load-handling device s
cote d'approche ¢
C
distance horizontale minimale entre I'axe
du rail de la voie de roulement et I'axe
vertical du dispositif de préhension
C
MUHUMarbHOe paccTosiHue no
ropM3oHTanu OT OCU KPaHOBOro perbca
[0 BepTuKanbHOW OCK rpy303axBaTHOrO
opraHa
2.2.5 tail radius
r
maximum radius of the slewing part of ) ]
the crane that lies opposite to the boom /@/
zone de débattement arriére
Vel
-
rayon maximal de la partie tournante de -
la grue du c6té opposé a la fleche
rabapur sagHun
r
HanbonbLINN pagnyc NOBOPOTHOM YacTu
KpaHa CO CTOPOHbI, MPOTUBOMOSIOXHOMN —
cTpene
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2.2.6 load-lifting height

H

vertical distance from the level of the
plane on which the crane is resting up to
the load-handling device when it is i
located at its uppermost working
position, which is, for hooks and forks,
up to their bearing surface, and for other
load-handling attachments, up to their [OXO)
lowest point (when closed)

I
NOTE For overhead type cranes, the lifting %

height is to be measured from the ground
level. The lifting height is to be determined z 7
without load, the crane being erected on a

level site.

b,

course de levage

H

distance verticale entre le niveau d'appui
de l'appareil de levage a charge
suspendue et le dispositif de préhension 2
se trouvant en position supérieure; pour
crochets et fourches, la cote est prise a
leur surface d'appui, pour les autres
dispositifs de préhension, la cote est

prise a leur point le plus bas (en position
fermée) %

NOTE Pour les ponts roulants, la hauteur
de levage est déterminée a partir du niveau
du sol. La hauteur de levage est a déterminer
sans charge, l'appareil de levage étant
installé sur un terrain horizontal.

BbiCOTa Nogbema
H

paccTosiHue Mo BepTMKanM OT YPOBHSA
CTOAIHKM [0 rpy303axBaTHOIO opraHa,
HaXOOALLErocss B BEPXHEM TMOMOXEHWN,
AN KPIOKOB M BUM — [0 WX OMOPHON

MOBEPXHOCTH, a ans npoYnx
rpy3o3axBaTHbIX OpPraHoB — [0 UX
HIDKHEN TOYKM (B 3aMKHYTOM
NOMOXEHNM)

NMPUMEYAHWE [Ona MOCTOBbIX KpaHOB
BbICOTa Nogbema MPUHUMAETCA OT YPOBHS
nona. BeicotTa noavema onpepensietcs 6es
HarpyskM npu  YCTAHOBKE  KpaHa Ha
rOpM30HTanbLHOW MroLajke.
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2.2.7

load-lowering height

h

vertical distance between the crane-
bearing level and the load-handling
device located at its lowest working
position, which is, for hooks and forks,
up to their bearing surface, and for other
load-handling attachments, up to their
lowest point (when closed)

NOTE For overhead type cranes, the load-
lowering height is to be measured up to the
floor level. The load-lowering height is to be
determined without any load, the crane being
erected on a level site.

profondeur de descente

h

distance verticale entre le niveau d'appui
de l'appareil de levage a charge
suspendue et le dispositif de préhension
se trouvant en position de travail
inférieure; pour crochets et fourches, la
cote est prise a leur surface d'appui, pour
les autres dispositifs de préhension, la
cote est prise a leur point le plus bas (en
position fermée)

NOTE Pour les ponts roulants, Ila
profondeur de descente est déterminée
jusqu'au niveau du rail. La profondeur de
descente est a déterminer sans charge,
I'appareil de levage étant installé sur un
terrain horizontal.

rnybuHa onyckaHusa

h

paccTosiHue no BepTuKanu OT YPOBHS
CTOSIHKM KpaHa [oO rpy303axBaTHOro
opraHa, HaxoAsLerocss B HWXHEM pa-
foyem MONOXeHWW, [ANsA KPIOKOB W
BMN — [0 WX OMOPHON MOBEPXHOCTU, a
AN NpoYnX rpy3osaxBaTHbIX OPraHoB —
00 WX HWKHEN TOYKM (B 3aMKHYTOM
COCTOSIHWN)

NMPUMEYAHWE [Ona MOCTOBbIX KpaHOB
rnybruHa onyckaHus NpUHUMAETCS! OT YPOBHSI
nona. InybuHa onyckaHus onpepensieTcs
6e3 Harpysksm npu YyCTaHOBKE KpaHa Ha
rOPU30HTarnbLHOW MroLiaKe.
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Hy

vertical distance between the ground
(floor) level and the rail head level of the
crane track

hauteur de la voie de roulement
Hy

distance verticale entre le niveau du sol
et le niveau supérieur du champignon du
rail

BbICOTA MNOAKPaAHOBOIro NyTU
Hy

paccTosiHMe MO BEPTMKANM OT YPOBHS
nona (3emnvM) OO0 YPOBHA TONOBOK
PenbCOB NOAKPAHOBOIO MyTK

2.2.8 lifting range '
D | —oto
vertical distance between the highest [ L
and the lowest working positions of the )
load-handling device (D = H + h)
NOTE See load-lifting height (2.2.6) and Q
load-lowering height (2.2.7). Q
amplitude de levage 4
D
distance verticale entre la position de 2 Yo
travail supérieure et la position de travail
inférieure du dispositif de préhension
(D=H+h)
NOTE Voir course de levage (2.2.6) et
profondeur de descente (2.2.7).
Avana3oH nogbema
D
paccTtosiHMe MO BepTMKanuM  Mexay
BEPXHUM " HKHUM paboynmu
MOMNOXeHNsIMU rpy303axBaTHOrO OpraHa
(D=H+h)
MPUMEYAHME Cm. BbicOTa noabema
(2.2.6) n rmybuHa onyckaHusa (2.2.7).
2.2.9 crane track height o~

Ho
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2.3 Speeds of motion

2.3 Vitesses des mouvements

2.3 CKoOpoCTU OBVMXEHUMN

2.3.1 load-lifting speed |
load-lowering speed |
Vn !
rate of vertical displacement of the
working load under steady conditions of ]
motion |
vitesse de levage de la charge | , v
vitesse de descente de la charge Fa n
Yn
vitesse de déplacement vertical de la J/ ;
charge levée, en régime établi i
CKOpOCTb Nogbema rpysa
CKOPOCTb ONyCKaHUA rpysa
Yn
CKOPOCTb BEPTUKANBHOIO MepeMeLLeHns
paboyero rpysa B YyCTaHOBMBLUEMCS
pexvMe OBVXXEHUS
2.3.2 precision load-lowering speed
Ym
slowest lowering speed of maximum
working load that can be attained during
erection or stacking operations under
steady conditions of motion
vitesse de pose
Ym
vitesse minimale de descente de la
charge maximale au cours d'opérations
de montage ou de mise en place, en
régime établi
CKOpPOCTb NOCagKu
Ym
HaMMeHbLlasi ~ CKOPOCTb  OMYCKaHWS
Hanbonbllero paboyero rpysa npu
MOHTaxe unm yknagke B
YCTaHOBMBLLEMCS PEXMME OBWKEHUS
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2.3.3 slewing speed

w

angular slewing speed of turntable of the
crane under steady conditions of motion

v

NOTE It is determined at maximum radius
at the working load with the crane on a level
site and a wind speed under 3m/s at a
height of 10 m.

q’-
OL7

vitesse d'orientation
w /
vitesse angulaire de la rotation de la
partie tournante d'une grue en régime
établi

NOTE Elle est déterminée avec une portée
maximale en charge, la grue étant installée
sur un site horizontal et la vitesse du vent a
une hauteur de 10 m ne dépassant pas
3 m/s.

CKOpOCTb NOBOpOTa

w

yrrnosas CKOpPOCTb BpaLLleHus
NOBOPOTHOM yactm KpaHa B
YCTaHOBUBLLEMCSH pPEXUME OBUKEHUS

NMPUMEYAHUME Onpegensetcsa npu
Hambonbluem BbineTe ¢ paboyvm rpy3om npu
YCTaHOBKE KpaHa Ha  rOpM3OHTarbHOWN
nnowajake u ckopocTu BeTpa He bonee 3 m/c
Ha BbicoTe 10 m.

2.3.4 travelling speed

Yk

rate of travel of a crane under steady
conditions of motion

NOTE It is determined when the crane N
travels on a horizontal path with its working
load and at a wind speed under 3 m/s at a
height of 10 m. [

vitesse de déplacement Q QO—>W
Vk /
vitesse de déplacement d'un appareil de
levage a charge suspendue en régime
établi

NOTE Elle est déterminée l'appareil étant
en charge et se déplagant sur une voie ou
une aire horizontale, la vitesse du vent a une
hauteur de 10 m ne dépassant pas 3 m/s.

CKOPOCTb NepeaBunXeHUun

Yk

CKOPOCTb  MNepedBwKeHnd  KpaHa B
YCTaHOBUMBLLUEMCA peXxnmMme OBUXKEeHUA

NMPUMEYAHUME Onpegensetcsa npu
nepeaBuKeHUN KpaHa No ropuU3OHTarbHOMY
nytM ¢ pabouynm rpy3omMm U npu CKOPOCTU
BeTpa He 6onee 3 m/c Ha BbicoTe 10 M.
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2.3.5 crab traversing speed -(-rC—(T
Yt 8 8
rate of traverse of the crab under steady ~ Vi O ~
conditions of motion ‘
NOTE It is determined when the crab
moves on a horizontal path under the
maximum working load and at a wind speed
under 3 m/s at a height of 10 m.
vitesse de déplacement du
chariot
Yt
vitesse de déplacement du chariot en
régime établi
NOTE Elle est déterminée le chariot se
déplagant sur une voie de roulement
horizontale et portant la charge maximale
admissible, la vitesse du vent a une hauteur
de 10 m ne dépassant pas 3 m/s.
CKOpOCTb nepeaBu>KeHuUn
TenexXkKu
t
CKOpPOCTb  nepeaBMKeHUA rpy3oBowu
TENEXKN B YCTaHOBUBLUEMCHA peXuMMe
OBWKEHUSA
NMPUMEYAHME Onpepensetca npu
OBWXKEHUN TENEXKU MO rOpU30OHTanbHOMY
nyTn ¢ HambonblMm paboymm rpysom v npu
CcKkopocTM BeTpa He Bonee 3 M/C Ha BbicoTe
10 m.
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2.3.6 derricking speed 1

Ve a
average rate of horizontal displacement /S / |
of the working load under steady Yo

conditions of motion /.. /

NOTE It is determined when the radius - /
changes from the maximum to minimum __/ : :
value, the crane standing on a level path and 4 7 |
at a wind speed under 3 m/s at a height of § / i

10 m. N’

vitesse de variation de la portée
Vr

vitesse moyenne du déplacement [ !
horizontal de la charge en régime établi

NOTE Elle est déterminée au cours du
relevage de la fleche a partir de sa portée
maximale jusqu'a sa portée minimale, la grue
étant installée sur une voie de roulement

horizontale et la vitesse du vent a une
hauteur de 10 m ne dépassant pas 3 m/s.

CKOPOCTb USMEHEeHMA BblneTa

Vr

CPedHsii  CKOPOCTb  FOPWU3OHTAmNbHOrO
nepemelleHns paBoyero rpysa B
YCTaHOBMBLLUEMCA pexnme OBMXeHUA

NMPUMEYAHUE Onpegensetca npu
M3MEHEHMM BbINeTa oOT Haubonbliero Ao
HaMMeHbLLEro, npv YCTAHOBKE KpaHa Ha
rOpM30HTanbLHOM MYTU U CKOPOCTW BeTpa He
oonee 3 m/c Ha BbicoTe 10 M.
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2.3.7

derricking time

t

time needed to change the radius from
its maximum to its minimum value

NOTE It is determined with a load equal in
weight to the load-lifting capacity at the
maximum radius, the crane standing on a
level path and at a wind speed under 3 m/s
at a height of 10 m.

durée de relevage

t

temps nécessaire pour relever la fleche
de sa position de portée maximale a sa
position de portée minimale

NOTE Le temps est déterminé pour
I'opération de relevage de la fleche, celle-ci
ayant une charge égale a sa charge
nominale a la portée maximale, la grue étant
installée sur une voie ou une aire horizontale
et la vitesse du vent a une hauteur de 10 m
ne dépassant pas 3 m/s.

BpemMs MU3MEeHEeHMsA Bblnieta
t

BpeMs, Heobxogumoe AN WM3MEHEHUs
BblNeTa oT HanbonbLLero no
HanMeHbLLEero

NMPUMEYAHUME Onpegensetca npu name-
HEHMM BbINleTa MOA Harpyskow, pPaBHOM
rpy3onogbeMHOCTU ans HanbonbLLero
BbllIeTa  MNpUM  YCTAHOBKE  KpaHa  Ha
rOPM30HTaNbLHOM MYyTU NMPU CKOPOCTU BeTpa
He 6onee 3 M/c Ha BbicoTe 10 M.

2.3.8

transport (road) speed

Ymax )

maximum speed at which a crane can
travel in its transport position under its
own power

vitesse sur route

Ymax

vitesse maximale du déplacement d'un
appareil de levage a charge suspendue
en position de route, assurée par son
propre mécanisme de translation

CKOpPOCTb TpaHcnopTa
Ymax
Hauborbllasi CKOPOCTb MNepeaBUKEHNS
KpaHa B TPaHCMOPTHOM  MOMOXEHWUN,
obecneynBaeMass COOCTBEHHbIM MpU-
BOOOM

38
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2.3.9

operation cycle time
time required to complete one cycle of
operations as specified

durée d'un cycle de travail
temps nécessaire a l'accomplissement
d'un cycle de travail tel que spécifié

Bpemsa pabouero uukna

BpeEMS, 3aTpaynmBaemoe Ha
OCYLLECTBMNEHNE OAHOMO YCTaHOBIEH-
Horo pabouero umkna

2.3.10

inspection speed

Vs

slow speed with a constant value for
revision (inspection) of ropes and crane
units

vitesse d'inspection

Vs

vitesse lente constante pour la revision
(inspection) des cébles et des grues

CKOPOCTb MHCNEKUMNU

Vs

mMeaneHHad CKOPOCTb NMOCTOAHHOU
BEJTMYNHDbI angd O6Cﬂe,U,OBaHM;|
(l/lHCI'IeKLl,MVl) KaHaTOB N KPpaHOBbIX Y3J10B
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2.4 Parameters associated with track

2.4 Parameétres ayant trait aux voies de roulement

24 ﬂapameprl, CBsi3aHHble C NoAKPaHOBbIMU NYTAMU

241

crane datum level

crane-bearing level

horizontal surface of the foundation or
the rail head on which the crane
undercarriage rests

NOTE When the support rails or tracks are
on different levels, the crane-bearing level is
to be reckoned from the lower rail or track.

niveau d'appui d'un appareil de

levage a charge suspendue
surface horizontale de déplacement ou
surface supérieure des champignons de
rail, qui sert d'appui pour la partie non
orientable d'un appareil de levage a
charge suspendue

NOTE Pour les appareils de levage dont
les supports sont disposés a des hauteurs
différentes, le niveau d'appui de I'appareil de
levage est celui du support inférieur.

YPOBEHb CTOAHKM KpaHa
ropn3oHTarnbHasa NOBEPXHOCTb
OCHOBaHMA WM NOBEPXHOCTb TrOJIOBOK
penbCcos, Ha KOTOPYH onnpaeTcA
HENOBOPOTHAA 4aCTb KpaHa

NMPUMEYAHWE [Ona KpaHOB, Yy KOTOPbIX
onopbl  PacnorioXeHbl Ha pasHOoW BbICOTE,
YPOBEHb CTOSIHKM KpaHa onpeaensietcsi no
HIKHEN onope KpaHa.

|
)
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2.4.2 span s
S
(overhead type cranes) the horizontal
distance between the centres of the j
crane track rails /-
portée - S .
S
(appareils de levage a charge .
suspendue de type pont) distance // O‘Q‘O‘

horizontale entre les axes des rails de la

voie de roulement d /
nponer A ES_I

S

(KpaHbl MOCTOBOrO TuMa) paccTosHue
KpaHa Mo ropusoHTanuM Mexgy OcsiMu
peribCcoB NOAKPaHOBOIO NyTH

2.4.3 track centre w W
K — — — —
(jib type cranes) horizontal distance

between the centres of rails or tread / /
centres of the crane undercarriage

9))

A
Y

- —y K -
voie < >
K
(appareils de levage a charge b 1
suspendue de type grue) distance entre
les axes des rails ou des roues du
chéassis de roulement .
Kones » K -

K

(KpaHbl CTPEenoBOro Tunay paccTodAHue
Mo ropusoHTann Mexay oCAMU peribcoB
UNK KoneL, Xo4oBOW YacTu KpaHa
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244 track centre
K
(crabs) distance between the centres of
the track rails
voie
% /
K
(chariots) distance entre les axes des P K o
rails de déplacement du chariot B o
Kones
K M M\
(rpy3oBble TENexKun) pacCTossHue Mexay
OCAMU penbcoB Ans MepenBwbKeHus
TENEXKN \ J W,
K
2.4.5 base _ b _
b - >
(wheelbase for mobile or travelling
cranes) distance between the axes of
the crane supports as measured along ) {
the axis parallel to the longitudinal /
movement of the crane ’
empattement
b » b .
(empattement pour grues mobiles ou
roulantes) distance entre les axes des
supports de l'appareil de levage a | |
charge suspendue, mesurée paralléle-
ment a l'axe longitudinal de déplacement f
de [l'appareil de levage a charge
suspendue
b
6asa - -
b
(MOBUIbHbBIE UNN NepeaBMXKHbIE KpaHbl) | |
paccTosiHue Mexay OCsMU Orop KpaHa, (!)A ;A)
N3MepeHHOe Mo ero NpogoSIbHOM OCK
/
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2.4.6

base on outriggers

by

distance between vertical axes of
outriggers, as measured parallel to the
longitudinal movement of the crane

empattement des vérins de
calage

by

distance entre les axes verticaux des

vérins de calage, mesurée suivant I'axe

longitudinal de déplacement de l'appareil

de levage a charge suspendue

6a3a BbIHOCHbIX Onop

bo

paccTosiHne Mexay BepTUKanbHbIMU
OCSIMU BbIHOCHLIX OMOP, U3MEPEHHOE MO
NPOAONBHON OCK KpaHa

A

Y

2.4.7

distance between outriggers

Ko

distance between vertical axes of
outriggers as measured across the axis
perpendicular to the longitudinal
movement of the crane

distance entre vérins de calage
Ko

distance entre les axes verticaux des
vérins de calage, mesurée trans-
versalement a l'axe longitudinal de
déplacement de l'appareil de levage a
charge suspendue

paccTosHUue Mmexxay BbIHOCHbIMM
onopamm

Ko

paccTtoaHne Mexny BepTUKalibHbIMU

OCAMU BbIHOCHbLIX Onop, wW3MepeHHoe

nonepek I'IpO,D,OJ'leOIZ OCU KpaHa

A

Y
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2.4.8

gradient

1

gradient that the crane can climb,
determined by the ratio i=A/b,
expressed as a percentage,
corresponding to the difference, #, in the
levels of two points on the slope at a
horizontal distance, b, related to the
base of the crane

NOTE The magnitude of the difference in
levels is to be measured when there is no
load on the track.

pente de la voie de roulement

1

pente admissible pour ['utilisation de
l'appareil de levage a charge
suspendue, déterminée par le rapport
i=hlb et exprimée en pourcentage,
correspondant a la dénivellation, A, de
deux points pris sur la voie de roulement
et situés a une distance, b, égale a
I'empattement de I'appareil

NOTE La valeur de la dénivellation est
mesurée sur la voie non chargée.

YKFOH NyTH

i

YKIOH, Ha KOTOPOM fonyckaeTcsa pabota
KpaHa, onpegensieMbli  OTHOLLEHUEM
i =h/b, BblpaXeHHbIM B MpOLEHTaX,
COOTBETCTBYIOLLUNM Pa3HOCTU YPOBHEWN K
OBYX TOYeK nyTW, HaxoddAWMXca Ha
paccTosiHuu b, paBHOM 6a3e KpaHa

NMPUMEYAHME BenuunHa pa3HOCTM ypoOB-
Hel n3MepsieTcs MpuW OTCYTCTBUM Harpyskut
Ha AaHHbIA y4acToK NyTu.

A
Y
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2.4.9

gradeability

J

maximum angle of the slope determined
by the ratio j=h/b, expressed as a
percentage, that the unloaded crane can
climb at a constant transport speed

pente franchissable

J

pente maximale, exprimée en
pourcentage, que l'appareil de levage a
charge suspendue peut franchir & une
vitesse de route constante, déterminée
par le rapportj = hlb.

YKJIOH NpeononeBaemMbin

j ~

MaKkcuManbHbIN YKNOH NyTW, onpeaensie-
MbIl OTHOLUEHWNEM j = h/b, BblpaXeHHbIN
B NpoLEeHTax, NpeoaoneBaembli KpaHOM
C MOCTOSAHHOW TPAHCMOPTHOM CKOPOCTLIO

A

 J

2.4.10

support contour

contour formed by the horizontal
projection lines that connect the vertical
axes of support elements of the crane,
such as wheels or outriggers

contour d'appui

contour formé par la projection
horizontale des droites qui relient les
axes verticaux des éléments d'appui de
I'appareil de levage a charge suspendue
(tels que roues ou vérins de calage)

KOHTYP ONOPHbIN

KOHTYp, 06pa3yemMblil rOpU3oHTaNbHbIMM
npoeKkunsamMm NpsiMbIX TMHWIA,
COEOUHSIIOWMX  BepTuKalibHble  OCK
OMOPHbIX 3NIEMEHTOB KpaHa (konec wunu
BbIHOCHbIX OMNOp)
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2.4.11

track curvature radius

e

minimum radius of curvature of the
crane track inside rail on a curved track

rayon de courbure de la voie de
roulement

e

rayon minimal de courbure de l'axe du

rail intérieur sur la partie curviligne de la

voie de roulement

pagMyc 3aKkpyrneHus

e

HanMeHbLNn paanyc 3akpyrrieHuna ocu
BHYTPEHHEro penbca Ha KpunBoIn-
HeiHOM yyacTke nyTu

2.4.12

minimum turning radius

"min

radius of circumference circumscribed
with the outside front wheel of the crane
when the wheels are on full lock

rayon minimal de braquage

rmln . , , .

rayon de la circonférence décrite par la
roue avant extérieure de la grue en
butée

HaMMEeHbLUUN paguyc NoeopoTa
rMVIH .
paguyc  OKPYXHOCTW,  OMUCLIBAEMOA
BHELLUHUM MepeaHMM KOSIeCOM KpaHa npu
N3MEHEHUW HarpaBeHNs ABVKEHNS]

46
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2.5 General parameters

2.5 Paramétres de caractére général

2.5 T[lapameTtpbl o6wero xapakrepa

ISO 4306-1:2007(E/F/R)

space, restricted by the conditions of
safe operation of the crane near objects,
the limits of which can be crossed only
by the load-handling device in executing
the handling operations

gabarit d'approche

espace déterminé par les conditions de
sécurité lors de l'utilisation de I'appareil
de levage a charge suspendue dans le
voisinage des constructions, et dont les
limites ne peuvent étre franchies que par
le dispositif de préhension au cours de
'accomplissement des opérations de
levage

rabaput npnbnuxeHmsa
NPOCTPaHCTBO, onpeaensieMoe yCroBus-
MM GesonacHocTu npu paboTe KpaHa
BONU3M  COOPYXEHWW, U3 NpeaenoB
KOTOPOr0O  MOXET  BbIXOAWUTb  NULb
rpy303axBaTHbIA OpraH npu BbINOSIHEHWM
paboumnx onepauni

2.5.1 classification group
classification of the crane and its
mechanisms, taking account of the
crane's use with respect to the load-
lifting capacity, duration and frequency
of operation
groupe de classification
classification de l'appareil de levage a
charge suspendue tenant compte de son
utilisation, c'est-a-dire des charges
nominales levées, de la durée et du
nombre de cycles de travail
rpynna pexuma pabortbl
XapaKkTepucTuka KpaHa n €ero
MexaHW3MOB, yynTbiBatoLLasn ero
NCMNonb30BaHWe No rpy30No0AbLEMHOCTMI 1
BpEMEHN, a Takke YMUCIO LUKIOB
paboTbl

2.5.2 crane clearanceline | [ T ~Sn
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3 General concepts

3 Concepts généraux

3 OcCHOBHbIe NOHATUA

3.1 Motions

3.1 Mouvements

3.1 [BunxeHus

3.1.1 lifting [lowering] of load
displacement of a load in a vertical
direction
levage [descente] de la charge
déplacement vertical de la charge
noabem [onyckaHue] rpysa
BepTMKanbHoOe nepemeLlleHve rpysa

3.1.2 precision load-lowering
lowering of a load at minimal speed in
the course of erection or stacking
operations
NOTE See also precision load-lowering
speed (2.3.2).
levage de précision
déplacement vertical de la charge a
vitesse minimale, au cours du montage
ou d'opérations de rangement
NOTE Voir également vitesse de pose
(2.3.2).
nrnaBHas nocagkKa rpy3sa
OnyckaHue rpysa C HauMeHbLUEN CKOPO-
CTbIO MPY €ro MOHTaXe UInu yknaake
NMPUMEYAHME CMm. Takke CKOpPOCTb
nocagkm (2.3.2).
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3.1.3 derricking
luffing Y
angular motion of the jib in a vertical // .
plane //
relevage (descente) de la fleche _./ /'
mouvement angulaire de la fleche dans / /"

un plan vertical

noabem [onyckaHue] cTpensl /"
YyrnoBOe [ABWXKEHWEe CTpenbl B BepTu- :
KanbHOWM M0CKOCTU

3.1.4 change in radius
moving the load-handling device by _//
lowering, lifting or travelling the jib //
(boom) or by moving the crab //

variation de la portée / /
déplacement du dispositif de préhension ._/ /"
par descente, relevage ou mouvement -
de la fleche ou mouvement du chariot

M3MeHeHMe BblneTta
nepeMeLleHe rpy303axBaTHOTO opraHa
nyTeM nogbema, OMnyckaHus  unu
nepeaBwKeHUs CTpenbl, WM nyTem
nepeaBuKeHUs TPY30BOI TENEXKM }_?\

-~
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3.1.4.1 |level luffing /|

luffing motion during which the load is //

automatically maintained at an /'/'

approximately constant height //

déplacement horizontal de la / /"

charge / /

variation de la portée par relevage de la ;

fleche, au cours de laquelle la charge .

est automatiguement maintenue a une '/

hauteur pratiquement constante g

? D

ropu3oHTanbHbIA XOA rpy3a

U3MEHEHNE BbINleTa, OCYLLECTBIISIEMOE

NoALEMOM CTperbl, NpU KOTOPOM rpy3

aBToOMaTMyeckn  nepemeLLaeTca Mo

TpaekTopun 6NIM3KON K rOpU3oHTanmu

oy
/

3.1.5 travelling

movement of the crane as a whole when

in its operational form

déplacement de I'appareil de

levage a charge suspendue

déplacement de l'appareil de levage a

charge suspendue dans son ensemble

lorsqu'il est en état de travail

nepeaBMXXeHMe KpaHa

nepemMeLleHme Bcero kpaHa B paboyem

NONoXXeHUn

g
/
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3.1.6 traversing . "
(direction) motion of the crab along the
bridge, track ropes, jib or cantilever / aon \

déplacement

(direction) déplacement du chariot le
long des poutres, des cables porteurs,
de la fleche ou de la console d'un
appareil de levage a charge suspendue

nepepsmXxXeHue 2 2
(HanpasrieHne) nepemeLLeHne rpy3oBom /
TENEeXKN No MOCTY, HecyLlleMy KaHaTy, —

CTpene U KoHCosu ~ >

3.1.7 slewing

angular motion of the revolving part in
the horizontal plane of a bridge, portal or ao
cantilever crane g

orientation o
mouvement angulaire, dans un plan y \
horizontal, de la partie tournante d'une /
grue, d'un pont, d'un portique ou d'une >
potence

noBopoT

YINIoBOE [ABWXKEHME TMOBOPOTHOW YacTu
KpaHa MOCTOBOIO WIN CTPENOBOro Tuna
B rOPM30HTanbHOMN MIIOCKOCTU

(@]

I~
-

3.1.8 telescoping

motion of one or more sections from a
base section of a jib or tower for
changing length or height

extension télescopique

déploiement d'une ou de plusieurs
parties par rapport a la partie fixe d’'une
fleche ou d’une tour afin d'obtenir une
hauteur ou une longueur supplémentaire

TeneckKkonMpoBaHue
BbIOBWXEHNEe OAOHOW unu OGonbluero
Konun4yecTBa CeKuuii 13 6a3oBoOW cekuumn
cTpenbl unu OGawHW Ans yBenu4yeHus
ONWHBI UMW BbICOTbI
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3.2 Crane stability
3.2 Stabilité

3.2 YcTOMuUMBOCTb KpaHa

3.2.1 crane stability
ability of a crane to resist tipping
moments
stabilité
aptitude d'un appareil de levage a
charge suspendue a résister aux
couples de basculement
YCTOMUYMBOCTb KpaHa
CMOCOBHOCTL kpaHa MpOTUBOAEWNCTBO-
BaTb OMNPOKUAbIBAIOLLMM MOMEHTaM

3.2.2 stability under working

conditions

ability of a crane to resist tipping
moments induced by the weight of the
load Q, inertia forces, wind load and
other causes
stabilité en charge
aptitude d'un appareil de levage a
charge suspendue a résister aux
couples de basculement créés par le
poids de la charge Q, par les forces
d'inertie, les sollicitations dues au vent et
a d'autres causes
YCTOMYMBOCTL rpy3o0Bas
CMOCOBHOCTL kpaHa MpPOTUBOAEWNCTBO-
BaTb  OMNPOKUAbIBAOLWUM  MOMEHTaM,
co3gaBaemMblM BECOM [py3a, Curamm
WHepLun, BETPOBOW Harpyskom paboyero
COCTOSIHMS U ApYrMMmK dhakTopamum
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3.2.3 stability under no-load condition
ability of the assembled crane to resist
tipping moments induced by wind load
and other causes when the crane is not
in operation

stabilité propre

aptitude d'un appareil de levage a
charge suspendue a résister aux
couples de basculement créés par les
sollicitations dues au vent et a d'autres
causes, l'appareil n'étant pas chargé

YCTOM4YMBOCTb COGCTBEHHan
CNocobHOCTbL KpaHa MPOTUBOAENCTBO-
BaTb  OMNPOKUALIBAKLIMM  MOMEHTaM,
co3jaBaeMblM  BETPOBOM  Harpyskom
Hepabo4yero COCTOSHUS W APYrMMM
dakTopamu

3.3 Tests
3.3 Essais

3.3 WUcnbiTaHua

3.3.1 static test

testing of a crane by applying a static
load at the load-handling device,
exceeding by X% the load-lifting
capacity of the crane

essai statique

essai d'un appareil de levage a charge
suspendue par application au dispositif
de préhension d'une charge statique
dépassant de X % la charge nominale
de cet appareil de levage

MCNbITAHUA cCTaTUYecKue
UCMNbITaHUS KpaHa MyTEM CTaTU4eCKOoro
NPUMoXeHUs HarpyskMm K rpysosaxsar-
HOMY oOpraHy, Ha X % npeBbllaoLen
rpy3onoaAbLEMHOCTb KpaHa
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3.3.2

dynamic test

testing of a crane by executing operating
motions under a load exceeding by Y %
the load-lifting capacity of the crane

essai dynamique

essais d'un appareil de levage a charge
suspendue par exécution de
mouvements de travail réalisés avec une
charge dépassant de Y % la charge
nominale de cet appareil de levage

MCNbITAaHUA AUHaAMUUYeckKue
UCMbITAHMS KpaHa MNyTeM BbINOJIHEHMS
paboumx ABWXEHUN NOA Harpyskow, Ha
Y % npeBbilwatoLlen rpy3onogbeMHOCTb
KpaHa

3.3.3

stability test

testing of a crane by applying a static
load at the load-handling device,
exceeding by Z% the load-lifting
capacity of the crane

essai de stabilité
essai d'un appareil de levage a charge
suspendue par application au dispositif
de préhension d'une charge statique
dépassant de Z % la charge nominale de
cet appareil de levage

MCnbITAaHUA HAa YCTOMYUBOCTb
UCMbITaHWUS KpaHa MyTeM CTaTU4YecKoro
MPUNOXKEHUST HarpyskM K rpysosaxear-
HOMY opraHy, Ha Z % npeBbillatoLeit
rpPy30nogbEeMHOCTb KpaHa
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4 Component parts

4 Parties composantes

4 Y3anbl
4.1 hoisting mechanism
drive mechanism for lifting and lowering
the load $
meécanisme de levage
mécanisme d'entrainement servant a L —
lever et a descendre la charge /)
MexaHM3M nogbema
NPMBOAHOE YCTPOWCTBO ANs nogbema u
onyckaHus rpysa
4.2 crane travel mechanism
drive unit for moving the crane
mécanisme de déplacement de
I'appareil de levage a charge
suspendue
mécanisme d'entrainement assurant le
déplacement de I'appareil de levage
MexaHM3M NnepeaBuKeHUA KpaHa
NPMBOAHOE YCTPOWCTBO AN ABUXKEHUS
KpaHa
4.3 crab or hoist traverse . o= T G
mechanism
drive unit for horizontally moving the 0 R e |
crab or hoist 3
meécanisme de direction
mécanisme d'entrainement assurant le jO - Ot
déplacement horizontal du chariot gy p—p— S sy ——
-
MexXaHM3M nepeaBuIKeHUn @
TeneXxKv Unu Tanm
NPMBOAHOE YCTPOWCTBO ANl TOPM30H-
TanbHOTO  MepeaBWXEeHUs  TPy30BOM
TENexXkn unm Tanm
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4.4

derricking mechanism

drive unit for changing the radius and
load-lifting height by varying the jib
and/or fly jib inclination

mécanisme de relevage
mecanisme d'entrainement assurant la
variation de la portée et de la hauteur de
levage par variation de [l'angle
d'inclinaison de la fleche et/ou de la
fléchette

MexXaHU3M U3MEeHEeHMUA BbineTa
NMPUBOAHOE YCTPOWCTBO A1t U3MEHEHMSI
BbifleTa NyTeM U3MEHEeHMWs yrna HakrnoHa
CTpenbl U/unu ryceka

4.5

slewing mechanism
drive unit for rotating the revolving part
of the crane in a horizontal plane

meécanisme d'orientation
mécanisme d'entrainement assurant la
rotation dans un plan horizontal de la
partie tournante de I'appareil de levage a
charge suspendue

MexaHu3M NoBopoTa

NpUBOAHOE YCTPOWCTBO AN BpalLeHusi
NOBOPOTHOM yacTu KpaHa B
rOpM30OHTanbHON NNOCKOCTH
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means of a flexible element (rope, chain) ()
from a power-driven drum, for example a
drum hoist, friction hoist or capstan

4.6 winch |
mechanism which transmits pull by ( \

treuil
mécanisme dont l'effort est transmis par
un élément flexible (cable ou chaine) ml \\\ \A

par un tambour moteur, par exemple
treuil & tambour, treuil a adhérence, \ / “Y\TY\
cabestan \ / l

nebepka
MexaHu3M, TATOBOE YCWUIME KOTOPOro I
nepegaetcss  NocpeacTBOM  rMOKoOro 0
anemMeHTa (kaHaTa, uenw) oT / \
npusBogHoro  GapabaHa, Hanpumep —

OapabaHHaa nebegka, nebegka cC
KaHaToBedyLUMMM LUKMBaMMU, LUNUIEBas N

=

nebepgka

4.7 hoist
load-lifting mechanism mounted with or
without the traverse drive as a single unit

-
|

palan |y ] —
mécanisme de levage qui est monté ou [
non dans le méme corps que sa
commande

Tanb

rpy30onoAbemMHbIi  MEXaHW3M, CMOHTU-
POBaHHbIN UMM HET B OOHOM Koprnyce C
npuBOAOM
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4.8

undercarriage

base of the crane for mounting the
rotating platform or crane tower,
including drive gear to move the crane

chassis de roulement

élément de base d'un appareil de levage
a charge suspendue, supportant la
plate-forme tournante ou la tour de grue
et comprenant ses dispositifs de
commande de déplacement

XO[o0BOE YCTPOMCTBO

OCHOBaHMe KpaHa Ans  YCTaHOBKM
NOBOPOTHOW nnatdopMbl UNu  BGaLlHKW
KpaHa, BKMOvatoLLee npvBOAHOE
YCTPOWCTBO AN nepeasukeHnst kpaHa

4.9

portal

structure having an elevated bridge
supported by legs with or without
running gear at ground level

portique

structure ayant un pont surélevé
supporté par des pieds ayant ou non
une voie de roulement au sol

nopran

KOHCTPYKUMS, MMetoLlasi MNpUNoaHATYIO
XOAOBYIO pamy, onuparoLLyocs nocpen-
CTBOM CTOEK WIN HEenocpeacTBEHHO Ha
KpaHoBbIV NyTb

e
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4.10

bogie

supporting assembly equipped with
wheels or rollers and articulated to
equalize the wheel or roller loads

bogie de roulement

ensemble de support équipé de roues
ou de galets servant a mouvoir I'appareil
de levage a charge suspendue, articulé
pour équilibrer les charges sur les roues
ou sur les galets

Tenexka xogoBasa 6anaHcupHas
OnopHasi KOHCTPyKUMsi, o6opynoBaHHast
konecamu WnNM KaTkamu, UMeloLLas
LIapHUpHOE coeaunHeHne ans
paBHOMEpHON nepedayn Harpysok Ha
korneca unu KaTku

4.11

bridge

main supporting structure of overhead
type cranes over which the crab
traverses, or structure between supports
on portal and semi-portal cranes

pont

structure portante des appareils de
levage a charge suspendue de type
pont, destinée a supporter le chariot au
cours de ses déplacements, ou structure
située entre les pieds d'un appareil de
levage a charge suspendue de type
portique ou semi-portique

MoCT

HecyLas KOHCTPYKUMSI KpaHoB
MOCTOBOIO TWNna, NpegHasHavyeHHas ans
ABWKEHUSI MO HEel Trpy30BOA TENexKM
WM KOHCTPYKUMS  Mexay —ornopamu
KO3MT0BOro WUIK NOJTYKO3MNOBOro KpaHa

4.12

crab

trolley

assembly designed to traverse the
suspended load

chariot
ensemble servant a déplacer les
charges suspendues

TeneXxka rpy3oBsas
KOHCTPYKUKNA, npeagHasHa4YeHHada Ond
nepemeLlleHna noaseLleHHoro rpysa
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4.13

slewing ring

component part intended for transferring
the load (load moment, vertical and
horizontal forces) from the rotating part
to the stationary part, and which can
also incorporate the slewing gear ring for
rotating the revolving part of the crane

couronne d'orientation

ensemble assurant le transfert des
contraintes (moment de la charge,
forces verticales et horizontales) depuis
la partie tournante jusqu'a la partie fixe
de l'appareil de levage a charge
suspendue, et qui peut aussi
comprendre le mécanisme d'orientation
de la partie tournante

OMNOPHO-NOBOPOTHLIN KPYr

y3en Ans nepefayn Harpy3ok (rpy3oBoro
MOMEHTa, BEPTUKambHbIX "
FOPM30OHTanbHbIX CUI) OT MOBOPOTHOA
YyacTW KpaHa Ha HEMOBOPOTHY U Anis
BpalleHWsi  MOBOPOTHOW  4Yactn
KOTOpbIAi  MOXET Takke BKIOYaTb
MexaHW3M NoBopoTa Kpyra

4.14

rotating platform
rotating structure of the crane carrying
the crane mechanisms

plate-forme tournante

structure orientable supportant les
mécanismes de l'appareil de levage a
charge suspendue

nnarcpopMma NOBOpPOTHaNA
NOBOPOTHAs KOHCTPYKUMS KpaHa [Ans
pasmeLlleHs MexaHU3MOoB
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component of a crane which provides
the necessary radius and/or height of
the load-handling device

fleche

élément de structure de la grue assurant
a l'organe de préhension la portée et/ou
la hauteur de levage nécessaire

cTpena
KOHCTPYKUMSA KpaHa, obecneuyunBaroLLas
HEeoBXoAUMYI0 BeNUUMHY BbineTa u/mnu
BbICOTY Mogbema  Ipy303axBaTHOro
opraHa

4.15 tower |
vertical structure of a crane which .
supports the jib and/or rotating platform e |
and provides the necessary height to the e !
position of the jib foot % T
tour —I_
structure verticale de la grue supportant —|—
la fleche et/ou la plate-forme tournante |
et assurant la hauteur nécessaire a la —I—
position du pied de la fleche _|_
6awHnA _l_
BEpTUKanbHas  KOHCTPYKUWS  KpaHa, :
nogaepXusatoLLas cTpeny n/vnn . |
MOBOPOTHYIO nnatgopMmy u obecneun- DE _0_
BaroLas HeobxoanMyto BbICOTY |
pacnonoXeHus onopbl CTpenbl T """ h
4.16 pilar %:33
vertical column supporting a rotating jib /../ )
and its load and providing the necessary L O
lifting height
fat
colonne verticale supportant une fleche
orientable et sa charge, et assurant la
hauteur de levage nécessaire
KOJIOHHA
BEpTUKanbHas KOHCTPYKUMS, Nogaepxu-
BatloLLLas NMOBOPOTHYIO CTPeNy ¢ pabounm
roysom wn obecneudnBawolias Heobxo-
OVMYI0 BbICOTY Nnogbema
4.17 jib
boom
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4.18

mast [tower] attachment
alternative attachment for a mobile crane
consisting of a mast [tower] jib, with or
without fly jib, and necessary
accessories

équipement en grue a tour
équipement amovible d'une grue mobile
comprenant une tour avec une fléche,
avec ou sans fléchette, ainsi que les
accessoires nécessaires

obopynoBaHue 6alneHHO-
cTpenoBoe

CcMeHHoe obopyaoBaHMe CTPenoBoro
CaMOXOOHOro KpaHa, cocTosiliee us
fawHn, ctpenbl C rycbkom unu 6e3
rycbka n HeobxoanmbIX YCTPOMCTB

4.19

counterweight

weights attached to the counterweight
cantilever or to the rotating platform to
assist in counteracting the weight of the
working load and/or certain parts of the
crane during operation

contrepoids

masses fixées sur la contre-fleche ou
sur la plate-forme tournante pour aider a
équilibrer la charge utile et/ou certaines
parties de l'appareil de levage a charge
suspendue pendant son fonctionnement

npoTuBOBEC
rpysbl, MpUKpennsiemble K MNpOTMBO-
BECHOM KOHCOMW WU K MOBOPOTHOM
nnatgopme AnNs  ypaBHOBELUMBAHWS
Beca pabouyero rpysa n/vunu OTAemnbHbIX
yacTen KpaHa BO BpeMsi paboTbl
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4.20 ballast R\
weight attached to the undercarriage or R \\
portal to ensure the stability of the crane e / \ T~

lest E BRI I
masse fixée sur un portique ou sur un :I_‘t ' _/i'____\l_ﬂt_—}ﬁl
chassis de roulement d'un appareil de :

levage a charge suspendue et assurant
sa stabilité [
6annacrt )‘ :k
rpy3, NPUKPEnseHHbI Ha XO4oBYO pamy / \

nnm noptan  gns obecneyeHuns
YCTOMYMBOCTM KpaHa

4.21 brake

device for reducing the speed or
stopping and/or preventing movement of
the crane mechanisms

frein

dispositif destiné a réduire la vitesse ou
a arréter et/ou maintenir un mécanisme
al'arrét

TOpMO3

YCTPOWCTBO [t CHUXKEHMSI CKOPOCTM
OBWKEHWUS UMM NS OCTaHOBKM W/Wnn
yaepxaHus MexXaHU3MOB B
HEMOABMXHOM COCTOSHUN

4.21.1 drum brake
brake acting directly on the drum of the
winch

frein a tambour
frein agissant directement sur le tambour
du palan

Topmo3 6apabana
TOPMO3, BO34ENCTBYIOLMIA HENocpeacT-
BEHHO Ha 6apabaH nebeaku
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4.21.2

shoe brake
brake with a drum and shoes

frein a bandes
frein avec tambour et bandes de
freinage

TOPMO3 KONMOAOUHbIN
TOopMO3 ¢ 6apabaHoM 1 konogkamm

4.21.3

disk brake
brake with a disk and pads

frein a disque
frein avec un disque

TOPMO3 AUCKOBbIN
TOPMO3 C ANUCKOM W KOnogkamu

4.22

rail brake

device which pushes a rail-mounted crane
on to the rail to prevent the crane from
undesirable travelling caused by wind
gusts at any position along the rail in
service condition

frein de rail

dispositif qui pousse une grue sur rail
sur le rail afin d'empécher l'appareil de
levage de se déplacer en raison du vent,
quelle que soit sa position le long du rail
dans des conditions de service

penbcoBbIA TOPMO3

YCTPONCTBO, KOTOpOE BO3OEeNCTBYeT Ha
penbC KpaHa Ha penbCoBOM Xody Ans
€ro yaepxaHus OT nepemeLleHns BOOSb
penbcoBoro nytu B ntoboMm MecTe noj
OenctememM BeTpa paboyero CocTossHUS

64

© I1SO 2007 — All rights reserved/Tous droits réservés/Bce npaBa coxpaHeHbl



ISO 4306-1:2007(E/F/R)

4.23

rail clamp

device which tightens a rail-mounted
crane to the rail to prevent the crane
from undesirable travelling caused by
wind gusts at any position along the rail
in out of service condition

dispositif d'ancrage sur rail
dispositif qui permet de serrer au rail la
grue montée sur rail afin d'empécher
I'appareil de levage de se déplacer en
raison du vent, quelle que soit sa
position le long du rail dans des
conditions hors-service

penbcoBbiX 3axBar

YCTPOMCTBO, KOTOpPOE 3aXMMaeT penbe
KpaHa Ha penbCcoBOM Xo4y Ans €ero
YOAEPXKAHUSE OT MNEpPEMELLEHMST BOOIb
penbLCcoBOro Nyt B nobOM MecTe noj
OencTBmem BeTpa Hepabouyero
COCTOSAHMSA

~

|

N

4.24

anchor
device which locks a rail-mounted crane
on the ground to prevent the crane from
undesirable travelling by storm at rest
position along the rail in out of service
condition

accrochage

dispositif qui permet de verrrouiller au
sol la grue montée sur rail afin de
I'empécher de se déplacer de sa
position de stationnement en raison
d'une tempéte, quelle que soit sa
position le long du rail dans des
conditions hors-service

WTOPMOBOE NMPOTUBOYroHHOE
YCTPOUCTBO

YCTPOWCTBO, KOTOpoe (hMKCUPYET KpaH Ha
PENbCOBOM XOAY Ha MecTe €ro CTOSIHKM
OTHOCUTENBHO OCHOBAHUSI  PESlbCOBOIO
NyTM AN UCKIIOYEHUS] MNepeMeLLeHUs
BOOJIb PENBbCOBOrO MyTU Nog OENACTBUEM
LUTOPMOBOrO BeTpa Hepaboyero
COCTOSIHUSA
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4.25 sheave (pulley)
rotating element with one or more
grooves for guiding and/or changing the
direction of the rope (chain) without
essential change of the rope (chain)
force 1
poulie R
élément rotatif avec une ou plusieurs
gorges servant a diriger et/ou a changer
la direction d'un céble (d'une chaine)
sans modifier de fagon essentielle le
cable (la chaine)
6riok (xonocras 3Be3[04Ka)
BpaLLAKLWNUACA 3NEMEHT C OOHUM WM
HECKOITbKMMM py4YbsiMy, ans
HanpaBneHusi n/vnn N3MeHeHNs
HanpaBneHua  kaHata (uenun) 6Ge3s
CYLLECTBEHHOIO W3MEHEHUSI HaTsHKEHUS
kaHaTa (uenm)
4.25.1 compensating sheave (pulley)
sheave that compensates for unequal
length of stretch of a rope in a reeving
system
poulie de compensation
poulie qui compense les différences
d’allongement d’'un cable dans un
mouflage
ypaBHMTEenbHbIN 6nok
0ok, ypaBHMBaOLWUA HePaBHbIE OJTUHbI
BEeTBEM WM  y4yacTKOB KaHata B
nonucnacTHom cucteme
4.26 reeving system // /
system consisting of sheaves and ropes |
for changing forces, speeds and - v
directions 7] ] B
mouflage
systéme de poulies et de cables destiné
a faire varier les forces, les vitesses et
o — F— o —
les directions
nonucnact — M —
Ono4Ho-kaHaTHas cuctema ans
N3MeHEeHNs Cuvnbl, CKOpPOCTU "
HanpaBneHumn
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4.27

hook assembly
system of sheaves mounted in a frame
with a hook attached to it

moufle a crochet
ensemble de poulies disposées dans un
bati sur lequel est fixé un crochet

noaBeckKa KproKoBas
cucteMa OnokoB, pasMeLLEHHbIX Ha
pame, CHabXEeHHOW KPHOKOM

[ ]

4.28

load-handling device

device (hook, grab, electromagnet, fork,
traverse, spreader or other) for grabbing,
holding or handling the load

organe de préhension

dispositif (crochet, benne preneuse,
électroporteur, fourche, traverse,
palonnier, etc.) qui sert a suspendre, a
saisir ou a supporter la charge

opraH rpysosaxsaTHbINn
YCTPOWCTBO (kptok, rpendep,
3NEKTPOMarHumr, BUMbI, TpaBepca,
cnpegep v Ap.) ANA NOABELUUBaHMS,
3axBaTbiBaHWs WM NOAXBAaTblBaHWUS
rpysa
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4.29

outrigger

device intended to increase the
supporting base of the crane in its
operating condition

vérin de stabilité

dispositif destiné a augmenter la base
d'appui d'un appareil de levage a charge
suspendue en position de travail

onopa BbIHOCHas
YCTPOWCTBO, MNpefHasHayeHHoe  ans
YBENWNYEHWUST OMOPHOTO KOHTYpa KpaHa B
paboyemM cocToAHUM

4.30

machinery room

enclosed space for one or more crane
drive mechanisms that allows persons to
go inside  for inspection and
maintenance

salle des machines

espace fermé contenant un ou plusieurs
mécanismes de commande de I'appareil
de levage a charge suspendue,
accessible aux personnes effectuant
l'inspection et la maintenance

MawuHHOEe nomelleHue

3aKpbITOE MNPOCTPAHCTBO Afsi OLHOro
unn GonbLIEro KonM4ecTBa MNPUBOAHBIX
MeXaHU3MOB, KoTopoe nossonset
YernoBeKy BOWTU BHYTPb Afsi ocMOTpa U
obcnyxumBaHust

4.31

electrical equipment room
enclosed space for electrical apparatus
that allows persons to go inside for
inspection and maintenance

local électrique

espace fermé contenant les appareils
électriques, accessible aux personnes
effectuant l'inspection et la maintenance

annaparHoe nomeweHue
3aKpbIToe NMPOCTPaHCTBO ans
3MeKTPUYECKon annapaTtypbl, KOTopoe
MO3BONSAET YENOoBeKy BOWTWU BHYTPb AnNS
ocMOTpa 1 obenyxmBaHus

68

© I1SO 2007 — All rights reserved/Tous droits réservés/Bce npaBa coxpaHeHbl



ISO 4306-1:2007(E/F/R)

4.32

rail track

assembly of rails, beams, girders,
brackets and frameworks on which the
crane travels

voie de roulement

assemblage de rails, de fleches, de
poutres et de chassis sur lesquels
I'appareil de levage a charge suspendue
se déplace

nyTb penbCcoBbIA

cuctema M3 penbcoB, 6anok, depm,
(PUKCUPYIOLLUMX SMNEMEHTOB W OMOPHbIX
KOHCTPYKLUMIA, MO KOTOPbIM nepeaBura-
eTcs KpaH

5 Limiting and indicating devices

5 Limiteurs et indicateurs

5 OrpaHunuuTenu u ykasartenu

5.1

limiting device

limiter

device which initiates the stopping or
restriction of a crane motion or function

NOTE 1 The majority of these devices will
operate automatically when the respective
motion or function reaches its limiting
position.

NOTE2 As well as function limiter
(5.1.1), rated capacity limiter (5.1.2),
motion limiter (5.1.3), buffer (5.1.4) and
end stop (5.1.5), they include the
performance limiters: skew limiter, rope
winding and unwinding limiters, slewing
speed limiter, hoisting/lowering speed limiter,
crane travelling speed limiter, crab traversing
speed limiter and relief valves (in hydraulic
systems).

limiteur

dispositif qui commande l'arrét ou la
limitation des mouvements ou des
fonctions d'un appareil de levage a
charge suspendue

NOTE1 La plupart de ces dispositifs
fonctionnent automatiquement dés que le
mouvement ou la fonction correspondant(e)
a atteint son état limite.

NOTE 2 Autant le limiteur de fonction(s)
d'un appareil de levage a charge
suspendue (5.1.1), le limiteur de capacité
nominale (5.1.2), le limiteur de course
(56.1.3), le tampon (5.1.4) et la butée
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d'extrémité (5.1.5) incluent les limiteurs de
performances: limiteur de décalage, limiteur
d'enroulement de cable, limiteur de
déroulement de cable, limiteur de vitesse
d'orientation, limiteur de vitesse de levage
(de descente) de la charge, limiteur de
vitesse de déplacement, limiteur de vitesse
de déplacement du chariot, soupape de
sécurité (dans le circuit hydraulique).

orpaHumumTesnb

npubop, KOTOPbIN [AOIMKEH BbI3biBaTb
OCTaHOBKY, OrpaHu4eHne ABVKEHUN Unu
dyHKUMIA KpaHa

NMPUMEYAHUE 1 BonblKHCTBO 3TUX
npnbopoB AeNCTBYeT aBTOMATUYECKU, KOraa
COOTBETCTBYHOLLIEE OBWMXEHNE UNU DYHKUUS
[OCTUraeT CBOEro NpeaenbHOro COCTOSIHUS.

NMPUMEYAHME 2  OrpaHuumTenb

¢yHKuMn kpaHa (5.1.1), orpaHuuuTenb
Harpy3ku (5.1.2), orpaHnuuTens pabo4ero
aBwxenus (5.1.3),6ydep (5.1.4) n ynop
(5.1.5), «kaxgpih U3  HUX  BKM4YaeT

cnepytolme hYHKUMU: orpaHu4uTenb
nepekoca, OrpaHWYUTENb HaMOTKW KaHaTa,
orpaHMunTenb cMmatblBaHUA KaHarTa,
orpaHMunTEnNb cKopocTU noBOpOTAa,
orpaHVMuuTenb cKOpoCTU nogbema

(onyckaHus) rpysa, orpaHu4MTENb CKOPOCTU
nepeaBuXeHns, orpaHMYMTeNb  CKOPOCTU
nepeaBuXeHUs TeNexkn, npefoxpaHuTerb-
HbI KnanaH (B rugapocucteme).

511 function limiter
limiting device which initiates the
stopping and/or restriction of designated
crane function(s)
limiteur de fonction(s) d'un
appareil de levage a charge
suspendue
limiteur qui provoque l'arrét et/ou la
limitaton de la (des) fonction(s)
prévue(s) d'un appareil de levage a
charge suspendue
orpaHuuurenb (PyHKUMM KpaHa
orpaHu4MTeNb,  KOTOPbLIA  BbI3biBAET
OCTaHOBKY n/vnn orpaHuyeHue
0003HaYeHHbIX PYHKLNIA KpaHa
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5.1.2

rated capacity limiter

limiting device that automatically
prevents the crane from handling loads
in excess of its rated capacity by more
than a specified value

limiteur de capacité nominale
dispositif empéchant automatiquement
l'appareil de levage de manipuler des
charges nominales a une valeur
supérieure a celle spécifiée

orpaHuyYMTeNb Harpy3Ku
OrpaHu4nUTENb, KOTOPLIA aBTOMaTUYeCKM
npenoTBpallaeT  Neperpysky  KpaHoMm
rPy30B  CBEpX €ero  HOMWHarbHOW
rpy30MOABEMHOCT Ha OMNpeaeneHHyo
BENUYMHY

5.1.3

motion limiter

limiting device which initiates either the
stopping and/or restriction of designated
crane motion

EXAMPLE Hoisting limiter, lowering
limiter, slewing limiter, crane travelling limiter,
crab traversing limiter, derricking or luffing
limiter.

limiteur de course

limiteur qui provoque l'arrét et/ou la
limitation de la course prévue d'un appareil
de levage a charge suspendue

EXEMPLE Limiteur de hauteur de levage,
limiteur de descente, limiteur d'orientation,
limiteur de déplacement, limiteur de
déplacement du chariot, limiteur de relevage
(de descente) de la fleche.

orpaHuuurtensb pabouyero

ABUXKEeHUsA
OrpaHu4nUTENb,  KOTOPLIA  Bbl3blBaeT
OCTaHOBKY ninm orpaHuyeHne

0603HaYeHHbIX ABWKEHUI KpaHa

MPUMEP  OrpaHununtens BbICOThI
nogbema, orpaHuunTenb rnyouHbl
onyckaHus, orpaHu4unTenb NnoBopoTa,
orpaHu4uTenb nepeaBuXeHus,

orpaHmn4yunTernb nepeaBmxeHndA TEJEeXKH,
orpaHmn4nTerib HakinoHa CTpenbl.
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5.1.4

buffer
shock-absorbing device

tampon
dispositif pour amortir le choc

6ycdep
yCTpOI7ICTBO ana cMdardeHuna yaapa

5.1.5

end stop
device for limiting motion of a trolley or
crane

butée d’extrémiteée

dispositif interdisant le déplacement d’un
chariot ou d’'un appareil de levage a
charge suspendue

ynop
YCTPOMCTBO AJ151 OrpaHnYeHnst ABVKEHWS
TENeXKN Unn KpaHa
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5.2

indicating device

indicator

device which provides the crane driver
with audible and/or visual data for
competent control of the crane within its
operating parameters

NOTE As well as operating parameter
indicator (5.2.1) and rated capacity
indicator (5.2.2), they include the
performance indicators (skew indicator,
crane slope indicator, drum rotation indicator,
slack rope indicator) and the position
indicators (radius indicator, jib angle
indicator).

indicateur

dispositif qui fournit a Il'opérateur de
I'appareil de levage a charge suspendue
les informations visuelles et/ou sonores
nécessaires a la commande correcte de
l'appareil dans le cadre des parameétres
opérationnels

NOTE Autant l'indicateur des paramétres
en fonctionnement (5.2.1) et l'indicateur de
capacité nominale (5.2.2) incluent les
indicateurs de performances: indicateur de
décalage, indicateur de relevage de I'appareil
de levage a charge suspendue, indicateur de
rotation de tambour, indicateur de mou de
cable et les indicateurs de position
(indicateur de rayon, indicateur d'angle de
fleche).

yKasartenb
npubop, KOTOpbIA BbIAAET MAaLLUMHUCTY
KpaHa BM3yanbHYld W/WNU  3BYKOBYH
MHopMaUMIO  ANS KOMMETEHTHOro
ynpaBrieHnss KpaHoM B  npegenax
pabounx napameTpoB

NMPUMEYHAHNE Ykasatenb pabounx
napameTpoB (5.2.1) 1 yka3aTernb Harpyskm
(5.2.2), kaxabln N3 HUX BKNOYaeT ykasaTenu
yHKUMIA: yKasaTenb Mepekoca, ykasaTerb
yrra HakroHa KpaHa, ykasaTernb BpalleHus
b6apabaHa, ykasaTtenb cnabuHbl kaHaTa.

LD'I

N
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5.2.1

operating parameter indicator
indicating device which provides the
crane driver with audible and/or visual
data on values of operating parameters

indicateurs des parameétres en
fonctionnement

dispositif qui fournit a I'opérateur de

I'appareil de levage a charge suspendue

les informations visuelles et/ou sonores

concernant la valeur des paramétres

opérationnels

yKkasarens pabounx napamerpos
npubop, KOTOPbIN BblAAaeT MaLUUHUCTY
KpaHa BM3yarbHYI0 W/MNM 3BYKOBYIO
WHpopMaumo o BenuuMHe paboumx
napameTpoB

5.2.2

rated capacity indicator
indicating device that automatically
provides acoustic and/or visual warnings

indicateur de capacité nominale
dispositif qui fournit automatiquement
des avertissements sonores et/ou
visuels

yKasarenb Harpy3ku
npuoéop, KOTOpbIN aBTOMaTU4ecKn
obecneunsaet 3BYKOBOE n/vnu
BM3yarnbHOE npegynpexaeHue
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6 Lifted loads

6 Charges

6 [lNMogHumaemble rpysbl

ISO 4306-1:2007(E/F/R)

6.1 Terms, definitions and symbols

6.1 Termes, définitions et symboles

6.1 TepMuHbI, onpeaeneHUsa U CUMBOJbI
6.1.1 payload

load, having a mass, mp, which is lifted
by the crane and suspended from the
non-fixed load-lifting attachment(s) or, if
such an attachment is not used, directly
from the fixed load-lifting attachments

NOTE If cranes are used for lifting gates at
hydro-power stations or for lifting the load
from water, the payload may also include
forces due to waterflow suction or water
adhering by suction.

charge utile

charge, de masse my, levée par
I'appareil de levage a charge suspendue
et maintenue par les accessoires de
préhension amovibles ou, si de tels
accessoires ne sont pas utilisés,
directement par les accessoires de
préhension permanents

NOTE Si les appareils de levage a charge
suspendue sont utilisés pour le levage de
vannes dans les usines hydroélectriques ou
pour le levage de charges depuis un plan
d'eau, la charge utile peut aussi comprendre
les forces dues a leffet de succion de
I'écoulement de I'eau ou a l'effet d'adhérence
de I'eau par succion.

rpy3onogbeMHOCTb None3Hasn
rpy3 Maccom mp, , NOAHUMaEMbIN KpaHOM
N NoABELUEHHbIA C MOMOLLBID ChEMHbIX
rpy3osaxBaTHbIX MpucnocobneHun, a
npy uX OTCYTCTBMM, NOABELUEHHbIN
HenocpeacTBEHHO K HECBHEMHbIM
rpy3o3axsaTHbIM NPUCNocCoBneHnsam

MPUMEYAHUVE Ecnu kpaHbl NpuMeHsitoTcs
ANs NOAHATWSA 3aTBOPOB Ha IMAPO3MEKTPO-
CTaHUMAX WNW  Ana  MNOAHATMSA TPy30B C
NOBEPXHOCTU BOAbI, B nonesHyo
rpy3onogbLeMHOCTb MOryT ObiTb BKIIOYEHbI
yCUnus, Bbl3BaHHbIE BCAcbiBaHWEM BOAbI MU
cuenneHneM BoAbl BCNEACTBME BCACbIBAHUS.
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6.1.2

non-fixed load-lifting attachment
any equipment, having a mass, myp,
which connects the payload with the
crane and which is neither part of the
crane nor the payload

NOTE Non-fixed load-lifting attachments
are easily detachable from the crane and
from the payload.

accessoires de préhension
amovibles

tout équipement, de masse myp,, Qui

relie la charge correspondant a la

charge utile a l'appareil de levage a

charge suspendue et qui ne fait partie ni

de l'appareil de levage ni de la charge

NOTE Les accessoires de préhension
amovibles peuvent étre facilement détachés
de l'appareil de levage et de la charge.

CbeMHoe rpyso3axsarHoe
npucnocobneHue

moboe obopyaoBaHMe Maccon  mpp,

coeauHsloLiee rPpy3, COOTBETCTBYIOLLNI

MonesHow rpy3onogbeMHOCTH, C KpaHOM

1 He ABNAIOLLEECs YacTblo HU KpaHa, Hu

rpysa

NMPUMEYAHUME CbemHble rpy3o3axBaTHble
NpMcnocobneHns nerko CHUMaKTCs C KpaHa
N OTCOEAMHSIOTCS OT rpy3a.
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6.1.3

net load

load, having a mass, my , which is lifted
by the crane and suspended from the
fixed load-lifting attachment(s)

NOTE Mass my is the sum of the payload,
mpy and the non-fixed load-lifting
attachment(s), my:

my = mpp T mya

charge nette

charge, de masse my, levée par
I'appareil de levage a charge suspendue
et maintenue par les accessoires de
préhension permanents

NOTE La masse my, représente la somme
des masses correspondant a la charge utile,
mp, et aux accessoires de prehension
amovibles, my:

my = mpp T mya

rpy3onoabLeMHOCTb HeTTO
rpys mMaccon my, NOAHWMAaEMbI Kpa-
HOM X TMOABEWEeHHbIn C  MOMOLLbIO
HECbEMHbIX  py303axBaTHbIX  Mpu-
crnocobneHuit

NPUMEYAHUE Macca my npeactaenset
cobon Cymmy macc rpysa,
COOTBETCTBYIOLLErO MOME3HON rpy3onoabem-
HOCTW, 7mp, U CBbEMHbIX IPy303axBaTHbIX
MPUCTIOCOBIIEHNIA, My

myL = mp t myp
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6.1.4

fixed load-lifting attachment

any equipment, having a mass, mpgp,
from which the net load can be
suspended and which is permanently
fastened to the lower end(s) of the hoist
medium(s)

NOTE Fixed load-lifting attachments are
part of the crane.

accessoires de préhension
permanents

tout équipement, de masse mg,, sur

lequel la charge correspondant a la

charge nette peut étre suspendue, fixé

de fagon permanente a I'extrémité

inférieure de l'agres

NOTE Les accessoires de préhension
permanents font partie de I'appareil de
levage a charge suspendue.

HecbeMHoOe rpysosaxsaTtHoe
npucnocobnexHue

noboe obopyaosaHne Maccon mpp, K
KOTOPOMY MOXHO MOABELIMBAaTL pys3,
COOTBETCTBYIOLNIA  PY30NOABLEMHOCTU
HETTO, W KOTOpPOE MOCTOSHHO 3akpe-
MAEHO Ha HWKHEM KOHLE NOABbEMHOro
cpeacTea

NMPUMEYAHWE HecbeMHble rpy3o3axsat-
Hble MpUCNocobneHnss SBMSAIOTCA YacTbio
KpaHa.
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6.1.5

hoist medium load

load, having a mass, my , which is lifted
by the crane and suspended from the
lower end(s) of the hoist medium

NOTE Mass my is the sum of the payload,
mpy , the non-fixed load-lifting attachment(s),
myp, and the fixed load-lifting attachment,

my = mpg tmya t mep

charge a I'agrés de levage

charge, de masse my, levée par
I'appareil de levage a charge suspendue
et maintenue a l'extrémité inférieure de
l'agrés

NOTE La masse my, représente la somme
des masses correspondant a la charge utile,
mp, Aaux accessoires de préhension
amovibles, my,, et aux accessoires de
préhension permanents, mg,:

My = Mp * Mgt PEp

rpysonogbeMHOCTb

npomMeXyToYyHasa (Ha kaHaTax)
rPy3  Maccon mpy, NOAHUMaEMbIi
KPAQHOM W MOABELUEHHbIA K HMKHEMY
KOHLY NOABLEMHOro cpeacTtea

MNMPUMEYAHWE  Macca my npeacrtasnsaet
cobon CyMMy macc rpysa,
COOTBETCTBYIOLLErO NONIE3HON rPy30NoAbEM-
HOCTW, mp, CbEMHbIX IPy303axBaTHbIX
npUCnocobneHnin, — my,, W HECbEMHbIX
rpy303axBaTHbIX NPUCMOCOBNEHNN, np,:

my = mpg tmya t mep
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6.1.6

hoist medium

wire rope(s), chain(s) or any other
equipment, having a mass, myy,
hanging down from the crane, for
example from the crab or the jib head,
operated by a winch, etc., used to lift
and lower loads suspended from the
lower end(s) of the hoist medium(s)

NOTE Hoist mediums are part of the crane.

agres de levage

cable(s), chaine(s) et tout autre
équipement, de masse my,, suspendus
a l'appareil de levage a charge
suspendue, par exemple au chariot ou a
la téte de fleche, mis en ceuvre par un
treuil, etc., pour lever et descendre la
charge  suspendue a I'extrémité
inférieure de l'agrés

NOTE Les agrés font partie de l'appareil de
levage a charge suspendue.

nopbLeMHoe CpeaAcTBo
KaHaTtbl, uenn wn nwboe gpyroe
obopynoBaHune Maccomn My
cBucalwllee C KpaHa, Hanpumep, C
rPy30BOW TENEXKN UMM FOMNOBKN CTPEnbI,
W npuBoguMoOe B ABWXeHue nebenkomn,
Ong  nogbemMa U OnyckaHusa rpyaa,
NMOOBELUEHHONO K  HWKHEMY  KOHLY
nogbLEeMHOro cpeacTea.

NMPUMEYAHUE T[logbeMHble cpeacTea
ABNATCA YaCTbIO KpaHa.
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6.1.7 gross load

load, having a mass, mg, which is
suspended directly from the crane, for
example from the crab or the jib head

NOTE Mass mg, is the sum of the payload,
mp, the non-fixed load-liting attachments,
myp, the fixed load-lifting attachment(s) g,
and the hoist medium(s), my,:

mg = mp| t myp t mpp tmyy

charge brute

charge, de masse mg , directement
suspendue a l'appareil de levage a
charge suspendue, par exemple au
chariot ou a la téte de fléche

NOTE La masse mg représente la somme
des masses correspondant a la charge utile,
mp, Aaux accessoires de préhension
amovibles, my,, aux accessoires de
préhension permanents, mg,, et aux ou a
I'agres de levage, my:

mg = mp t myp t mpp t myy

rpy3onogbemMHOCTb 6pyTTO

rPy3  Maccon mg, NOABELUEHHbIV
HEMOCPEACTBEHHO K KpaHy, Hanpumep, K
rPy30BOW TEMNEXKE UMK roroBKe CTperbl

NPUMEYAHUE Macca mg npeacraenset
coboi cyMmy macc rpysa,
COOTBETCTBYIOLLENO NMOME3HON rpy30MnogbeM-
HOCTU  mp, CbEMHbIX U  HECbEMHbIX
rpy303axBaTHbIX MPUCMOCOBNEHNA my, W
Mgp, M NOABEMHBIX(0r0) CPEACTB(a), myyy:

mgL = mp + myp + mpp t myy
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6.1.8

rated capacity

maximum net load or, for mobile cranes
(1.1.3.3), hoist medium load (6.1.5)
that the crane is designed to lift for a
given crane configuration and load
location during normal operation

capacité nominale

charge maximale nette ou, pour les
grues mobiles (1.1.3.3), charge a
I'agrés de levage (6.1.5) pour laquelle
la grue est congue pour le levage dans
une configuration de grue et une position
de charge donnée lors d'opérations
normales

HOMMHanbHas
rpysonogbeMHOCTb

MaKcuMarbHas rpy3onogbeMHOCTb
HeTTO  wnu,  Ans CTpenoBbIX
CaMoOXOAHbIX KpaHoB (1.1.3.3),
rpy3onogbeMHOCTb MPOMEXyTOo4Has
(Ha kaHaTtax) (6.1.5), Ha KkoTOpylO
CNPOEKTUPOBaH KpaH A KOHKPETHOW
KOMMIEKTaUUM 1 MOSIOXKEHUS rpy3a npu
HopmanbHoM paboTe

6.1.9

maximum capacity
maximum value of the rated capacity

capacité maximale
valeur maximale de la capacité nominale

MaKcuMmanbHas

rpy3onoabeMHOCTb
MakcuMasibHas BenMyYvMHa HOMUHarbHOW
rPy30NogbEeMHOCTH

82

© I1SO 2007 — All rights reserved/Tous droits réservés/Bce npaBa coxpaHeHbl



ISO 4306-1:2007(E/F/R)

6.2 Examples of use of terms

Examples of the use of crane load terms are given in Figures 1 to 4 and Tables 1 to 4.

6.2 Exemples d'utilisation des termes

Des exemples d'utilisation des termes relatifs aux charges des appareils de levage a charge suspendue sont
donnés dans les Figures 1 a 4 et dans les Tableaux 1 a 4.

6.2 [Mpumepbl UCcNnonb3oBaHUA TEPMUHOB

Mpumepbl MCNOMb30BaHUA TEPMUHOB, OTHOCSALLMXCS K Harpy3kam Ha KpaHbl, gaHbl Ha PucyHkax 1-4 un
Tabnuuax 1-4.
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7 Use

7 Utilisation

7 JAkcnnyaTtauus

71

crane operator
person who uses (operates) the crane
controls

grutier
personne qui agit sur les commandes de
la grue

KpaHOBLUMK
nngo, nMerulee npaBo Ha BO34ENCTBME
Ha opraHbl ynpaBlieHUA KpaHa
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A
anchor 4.24

B
ballast 4.20
base 245
base on outriggers 2.4.6
bogie 4.10
boom 4.17

box-handling crane with grab 1.2.5
box-handling crane with magnet 1.2.4
brake 4.21

bridge 4.11
bridge crane
buffer 5.1.4

1.1.1.1

C

cable crane 1.1.2.1

cable remote operated crane

cable type crane 1.1.2

cableless remote operated
crane 1.7.3.1

cab-operated crane 1.7.1

cantilever crane 1.1.3.9

change in radius 3.1.4

classification group 2.5.1

climbing crane 1.3.2

compensating sheave
(pulley) 4.25.1

container handling crane

counterweight 4.19

crab 4.12

crab or hoist traverse
mechanism 4.3

crab traversing speed 2.3.5

crane clearance line 2.5.2

crane datum level 2.4.1

crane operator 7.1

crane stability 3.2.1

crane track height 2.2.9

crane travel mechanism 4.2

crane-bearing level 2.4.1

1.73.2

1.2.15

D
deck crane 1.1.3.7
derrick crane 1.1.3.8

derricking (luffing) 3.1.3
derricking mechanism 4.4
derricking speed 2.3.6
derricking time 2.3.7
design mass 2.1.3

Alphabetical index

disk brake 4.21.3

distance between outriggers 2.4.7
drum brake 4.21.1

dynamic test 3.3.2

E

electric crane 1.4.2

electrical equipment room 4.31
electrode-handling crane 1.2.7
end stop 5.1.5

F
fixed load-lifting attachment 6.1.4
fixed-base crane 1.3.1
floating crane 1.1.3.6
floor-operated crane 1.7.2
forge crane 1.2.11
full-circle slewing crane 1.5.1.2

function limiter 5.1.1

G

gantry crane 1.1.1.2
grabbing crane 1.2.2
gradeability 2.4.9
gradient 24.8

gross load 6.1.7

guy-derrick crane 1.1.3.8.1

hoist 4.7

hoist medium 6.1.6
hoist medium load 6.1.5
hoisting mechanism 4.1
hook approach 2.2.4
hook assembly 4.27
hook crane 1.2.1
hydraulic crane 1.4.3

indicating device 5.2
indicator 5.2
infrared rays operated

crane 1.7.3.1.2
ingot charging crane 1.2.10
inspection speed 2.3.10

jib 4.7

jib crane 1.1.3.10
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jib type crane 1.1.3

ladle crane 1.2.9

level luffing 3.1.4.1

lifting [lowering] of load 3.1.1
lifting range 2.2.8
limited slewing crane
limiter 5.1

limiting device 5.1
load moment 2.1.1
load-handling device 4.28
load-lifting height 2.2.6
load-lifting speed 2.3.1
load-lowering height 2.2.7
load-lowering speed 2.3.1
load-tipping moment 2.1.2
luffing 3.1.3

1.5.1.1

M

machinery room 4.30

magnet crane 1.2.3

manual crane 1.4.1

mast [tower] attachment 4.18
mast crane 1.1.3.8

maximum capacity 6.1.9
minimum turning radius 2.4.12
mobile crane 1.1.3.3

motion limiter 5.1.3

netload 6.1.3
non-fixed load-lifting
attachment 6.1.2
non-slewing crane 1.5.2

(0]

open-hearth furnace charging
crane 1.2.6

operating parameter indicator 5.2.1

operation cycle time 2.3.9

outreach fromrail 2.2.3

outreach to tipping axis 2.2.2

outrigger 4.29

overhead travelling crane 1.1.1.1

overhead travelling stacking
crane 1.2.8

overhead type crane 1.1.1
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P
payload 6.1.1
pendant-operated crane 1.7.2.1
pillar 4.16
pillar jib crane 1.1.3.9.1
portable crane 1.3.3
portal 4.9
portal bridge crane 1.1.1.2
portal cable crane 1.1.2.2
portal slewing crane 1.1.3.1

precision load-lowering 3.1.2
precision load-lowering speed 2.3.2

R

radial crane 1.3.4
radio-operated crane
radius 2.2.1

rail brake 4.22

rail clamp 4.23

rail track 4.32
railway crane 1.1.3.5
rated capacity 6.1.8
rated capacity indicator 5.2.2
rated capacity limiter 5.1.2
reeving system 4.26
remote operated crane
rigid-braced derrick crane
rotating platform 4.14

1.7.3.1.1

1.7.3
1.1.3.8.2

S

self-propelled crane 1.3.5.1
semi-gantry crane 1.1.1.3
semi-portal bridge crane
semi-portal slewing crane
sheave (pulley) 4.25
shoe brake 4.21.2
slewing 3.1.7

slewing crane 1.5.1
slewing mechanism 4.5
slewing ring 4.13
slewing speed 2.3.3

1.1.1.3
1.1.3.2

soaking pit crane 1.2.13
span 242
stability test 3.3.3

stability under no-load
condition 3.2.3
stability under working
conditions 3.2.2
static test 3.3.1
stripper crane
support contour
supported crane

1.2.12
2.4.10
1.6.1

tail radius 2.2.5
telescoping 3.1.8

94

totalmass 2.14

tower 4.15

tower crane 1.1.34

track centre 2.4.4,24.3
track curvature radius 2.4.11
trailer crane 1.3.5.2
transport (road) speed 2.3.8
travelling 3.1.5

travelling crane 1.3.5
travelling speed 2.3.4
traverse crane 1.2.14
traversing 3.1.6

trolley 4.12

u

undercarriage 4.8

underslung crane 1.6.2

W

walking crane 1.1.3.9.3
wall crane 1.1.3.9.2
wheel load 2.1.5
winch 4.6
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A

accessoires de préhension
amovibles 6.1.2

accessoires de préhension
permanents 6.1.4

accrochage 4.24

agrés de levage 6.1.6

amplitude de levage 2.2.8

appareil de levage a
autosurélévation 1.3.2

appareil de levage a benne
preneuse 1.2.2

appareil de levage a charge
suspendue a commande
infrarouge 1.7.3.1.2

appareil de levage a charge
suspendue a palonnier

appareil de levage a charge
suspendue actionné par
commande sans fil 1.7.3.1

appareil de levage a charge
suspendue actionné par
téléecommande a fil 1.7.3.2

appareil de levage a charge
suspendue commandé a
distance 1.7.3

appareil de levage a charge
suspendue commandé depuis la
cabine 1.7.1

appareil de levage a charge
suspendue commandé depuis le
sol 1.7.2

appareil de levage a charge
suspendue de type blondin 1.1.2

appareil de levage a charge
suspendue de type grue 1.1.3

appareil de levage a charge
suspendue de type pont 1.1.1

appareil de levage a charge
suspendue pour

1.2.14

conteneurs 1.2.15
appareil de levage a charge
suspendue

radiocommandé 1.7.3.1.1
appareil de levage a crochet 1.2.1
appareil de levage a

électroporteur 1.2.3
appareil de levage a lamain 1.4.1
appareil de levage commandé par

une console de

commande 1.7.2.1
appareil de levage déplacable 1.3.3
appareil de levage électrique 1.4.2
appareil de levage fixe 1.3.1
appareil de levage

hydraulique 1.4.3
appareil de levage mobile 1.3.5

Index alphabétique

appareil de levage pivotant 1.3.4
appareil de levage posé 1.6.1
appareil de levage suspendu 1.6.2

blondin 1.1.2.1
bogie de roulement 4.10
butée d’extrémité 5.1.5

C

capacité maximale 6.1.9
capacité nominale 6.1.8
charge a I'agrés de levage 6.1.5
charge brute 6.1.7

charge nette 6.1.3

charge sur un appui 2.1.5
charge utile 6.1.1

chariot 4.12

chéssis de roulement 4.8
contour d'appui 2.4.10
contrepoids 4.19

cote d'approche 224
couronne d'orientation 4.13
course de levage 2.2.6

D

déplacement 3.1.6

déplacement de I'appareil de levage
a charge suspendue 3.1.5

déplacement horizontal de la
charge 3.1.4.1

dispositif d'ancrage sur rail 4.23

distance entre vérins de
calage 24.7

durée de relevage 2.3.7

durée d'un cycle de travail 2.3.9

E

empattement 2.4.5

empattement des vérins de
calage 2.4.6

équipement en grue a tour 4.18

essai de stabilité 3.3.3

essai dynamique 3.3.2

essai statique 3.3.1

extension télescopique 3.1.8

fleche 4.17
frein 4.21
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frein a bandes 4.21.2
frein a disque 4.21.3
frein a tambour 4.21.1
frein de rail 4.22

fat 4.16

G

gabarit d'approche 2.5.2
groupe de classification 2.5.1
grue a fleche 1.1.3.10
grue afat 1.1.3.9.1
grue a orientation limitée
grue a orientation totale
grue a potence 1.1.3.9
grue atour 1.1.34
grue automotrice 1.3.5.1
grue de bord 1.1.3.7
grue flottante 1.1.3.6
grue mobile 1.1.3.3
grue murale 1.1.3.9.2
grue non orientable 1.5.2
grue orientable 1.5.1
grue orientable sur portique
grue orientable sur semi-
portique 1.1.3.2
grue remorquée 1.3.5.2
grue sur voie ferrée 1.1.3.5
grue vélocipéde 1.1.3.9.3
grue-derrick 1.1.3.8
grue-derrick a appui rigide 1.1.3.8.2
grue-derrick a haubans 1.1.3.8.1
grutier 7.1

1.5.1.1
1.5.1.2

1.1.3.1

H

hauteur de la voie de
roulement 2.2.9

indicateur 5.2

indicateur de capacité
nominale 5.2.2

indicateurs des paramétres en
fonctionnement 5.2.1

lest 4.20

levage [descente] de la charge 3.1.1
levage de précision 3.1.2

limiteur 5.1

limiteur de capacité nominale 5.1.2
limiteur de course 5.1.3
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limiteur de fonction(s) d'un appareil
de levage a charge
suspendue 5.1.1

local électrique 4.31

M

masse nette 2.1.3

masse totale 2.1.4

mat de charge 1.1.3.8

mécanisme de déplacement de
I'appareil de levage a charge
suspendue 4.2

mécanisme de direction 4.3

mécanisme de levage 4.1

mécanisme de relevage 4.4

mécanisme d'orientation 4.5

moment de basculement 2.1.2

moment de la charge par rapport a
I'axe d'orientation 2.1.1

mouflage 4.26

moufle a crochet 4.27

N

niveau d'appui d'un appareil de
levage a charge suspendue 2.4.1

@)

organe de préhension 4.28
orientation 3.1.7

palan 4.7

pente de la voie de roulement 2.4.8

pente franchissable 2.4.9

plate-forme tournante 4.14

pont 4.11

pont portique 1.1.1.2

pont portique a cable

pont roulant 1.1.1.1

pont roulant a auges et a
électroporteur 1.2.4

pont roulant a benne preneuse pour
auges a mitrailles 1.2.5

pont roulant arrache-goujons

pont roulant chargeur de four

pont roulant chargeur de four
Martin 1.2.6

pont roulant chargeur de
lingots 1.2.10

pont roulant de coulée

pont roulant de forge

pont roulant de four pit 1.2.13

pont roulant démouleur 1.2.12

pont roulant électroporteur pour
auges a mitrailles 1.2.4

1.1.2.2

1.2.7
1.2.6

1.2.9
1.2.11
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pont roulant gerbeur 1.2.8
pont semi-portique 1.1.1.3
pont strippeur 1.2.12
portée 242,221
portée a partir de I'axe de
basculement 2.2.2
portée de bec 2.2.3
portique 4.9
potence sur colonne
poulie 4.25
poulie de compensation 4.25.1
profondeur de descente 2.2.7

1.1.3.9.1

R

rayon de courbure de la voie de
roulement 2.4.11
rayon minimal de braquage 2.4.12
relevage (descente) de la
fleche 3.1.3

S

salle des machines 4.30
stabilité 3.2.1

stabilité en charge 3.2.2
stabilité propre 3.2.3

T
tampon 5.1.4
tour 4.15
treuil 4.6

V

variation de la portée 3.1.4
vérin de stabilité 4.29
vitesse de déplacement 2.3.4
vitesse de déplacement du

chariot 2.3.5
vitesse de descente de la
charge 2.3.1

vitesse de levage de la charge 2.3.1
vitesse de pose 2.3.2
vitesse de variation de la
portée 2.3.6
vitesse d'inspection 2.3.10
vitesse d'orientation 2.3.3
vitesse sur route 2.3.8
voie 2.4.4,24.3
voie de roulement 4.32

z

zone de débattement arriere 2.2.5
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A

annapaTHoe nomelwieHue 4.31

6aza 245

6a3a BbIHOCHbIX onop 2.4.6
6annact 4.20

6awHa 4.15

6nok (xonocrtas 3Be3goyka) 4.25
6ycdep 5.1.4

B

BpeMs UsMeHeHus Bbineta 2.3.7
Bpemsi paboyero umkna 2.3.9
Bbinetr 2.2.1
BbineT KOHconu 2.2.3
BbINeT oT pebpa

onpokuabiBaHua 2.2.2
BbICOTa nogkpaHoBoro nytm 2.2.9
BbicoTa noabema 2.2.6

r

rabapurt 3agHmn  2.2.5
rabaput npuonwxeHus 2.5.2
rnybuHa onyckaHua 2.2.7
ropu3oHTanbHbIN Xoa rpy3a  3.1.4.1
rpysonogbemMHocTb 6pyTTo  6.1.7
rpy3onogbLeMHOCTb HeTTo  6.1.3
rpysonogbLeMHOCTb nonesHaa 6.1.1
rpy3onogbLeMHOCTb MPOMeXyTo4YHast
(Ha kanaTax) 6.1.5

rpynna pexuma paéotbl 2.5.1

a

AaBneHue Kkoneca 2.1.5
AvanasoH nogbema 2.2.8

n

U3MeHeHue Bbineta 3.1.4
UcnbiTaHUA aMHamuyeckune 3.3.2
ucnbiTaHUA Ha yctonumBoctb 3.3.3
ucnbiTaHuA ctatndyeckme 3.3.1

K

Kkonea 244,243
KOnoHHa 4.16

AndaBuUTHbIN yKa3aTenb

KOHTeMHepHbIN KpaH 1.2.15

KOHTYp onopHbin  2.4.10

KpaH 6aweHHbn 1.1.3.4

KpaH BenocunegHbin  1.1.3.9.3

KpaH rupgpaBnuyecknn 1.4.3

KpaH rpendepHbin - 1.2.2

KpaH Ansi pasgeBaHUA CIIUTKOB
(ctpunnepHbIn)  1.2.12

KpaH XXene3HoaopoxHbii 1.1.3.5

KpaH kabenbHoro Tuna 1.1.2

KpaH kabenbHbin  1.1.2.1

KpaH KabeNbHbIN MOCTOBOM

KpaH KOBOYHbIN  1.2.11

KpaH ko3noBon 1.1.1.2

KpaH konogueBbin  1.2.13

KpaH KOHconbHbIN  1.1.3.9

KpaH KOHCOJbHbIW Ha
konoHHe 1.1.3.9.1

KpaH KptokoBon 1.2.1

KpaH nuteMHbin  1.2.9

KpaH MarHuTHbin  1.2.3

KpaH maytoBbin  1.1.3.8

KpaH Ma4ToBbIN
BaHTOBbIN 1.1.3.8.1

KpaH Ma4ToBbIN
xectkoHormn 1.1.3.8.2

KpaH moctoBoro Tuna 1.1.1

KpaH moctoBon 1.1.1.1

KpaH MynbaorpencgepHbIn

KpaH Mynbao3aBario4HbIN

KpaH MyNnbAOMarHUTHbIN

KpaH HacTeHHbIn 1.1.3.9.2

KpaH HenoBOpOTHbIN 1.5.2

KpaH HenosIHONOBOPOTHbIN

KpaH onopHbin  1.6.1

KpaH nepeaBwmwxHon 1.3.5

KpaH nepectaBHon 1.3.3

KpaH nnaByuyun 1.1.3.6

KpaH noBOopoTHbIn  1.5.1

KpaH nogBecHon 1.6.2

KpaH NMOJIHOMOBOPOTHbLIN  1.5.1.2

KpaH nonykosnoson 1.1.1.3

KpaH nonynopTtanbHbin  1.1.3.2

KpaH nopTanbHbin  1.1.3.1

KpaH nocagoy4Hbin  1.2.10

KpaH npuuenHon 1.3.5.2

KpaH paguanbHbin  1.3.4

KpaH pyyHon 1.4.1

KpaH ¢ TpaBepcon 1.2.14

KpaH camonogbeMHbin  1.3.2

KpaH camoxogHbin  1.3.5.1

KpaH ctauymoHapHbin  1.3.1

KpaH cTpenoBoro Tuna 1.1.3

KpaH cTpenoBon 1.1.3.10

KpaH CTpenoBon
camMoxogHbin 1.1.3.3

KpaH CTpenoBou cynoBoW

KpaH ynpaBnsiemMbIi
AUCTaHUMOHHO 1.7.3

1.1.2.2

1.2.5
1.2.6
1.2.4

1.5.1.1

1.1.3.7
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KpaH ynpasnsieMbl AUCTaHLMOHHO,
C NoMolLLbIo CpeacTB
6ecnpoBogHon cea3n  1.7.3.1

KpaH ynpaBnsieMbl AUCTaHLMOHHO,
C NnomolLlblo CpeAcTB NPOBOAHOWN
cBasm 1.7.3.2

KpaH ynpaBnsieMmbii u3
KabuHbl 1.7.1

KpaH ynpaBnsiemMmbIi no
paguo 1.7.3.1.1

KpaH ynpaBnsiembii c nona 1.7.2

KpaH ynpaBnsieMbI C MOMOLLbIO
MHd paKkpacHoro
msnyyeHua 1.7.3.1.2

KpaH wrtbipeBon 1.2.7

KpaH anekTpuyecknn 1.4.2

KpaH, ynpaBrisieMbi C MOMOLLbIO
nogBecHoro nynbta 1.7.2.1

KpaHOBLMK 7.1

KpaH-wTabenep 1.2.8
J1
nedegka 4.6
M
MakcumanbHas

rpysonogbemMHoctb 6.1.9
Macca KOHCTpykTMBHaa 2.1.3
macca obwasa 2.1.4
MallMHHoe nomeweHue 4.30
MeXaHU3M U3MeHeHus Bbineta 4.4
MexXaHU3M nepeaBMXeHUA

KpaHa 4.2
MeXaHU3M nepeaBMKEeHUNA TENEXKU

mnutann 4.3
MexaHu3m nosopota 4.5
MexaHusm nogbema 4.1
MOMEHT rpy3soBon 2.1.1
MOMEHT rpy3oBoM

onpokuabiBarowmn 2.1.2
moct 4.11

H

HaMMeHbLUWUA pagnyc
nosopota 24.12
HecbeMHoe rpy3o3axBaTHOe
npucnoco6bnexHmne 6.1.4
HOMMHanbHas
rpysonogbemMHocTtb 6.1.8
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@)

ob6opynoBaHue GalleHHo-
ctpenoBoe 4.18
OrpaHunuutens 5.1
orpaHuuuTesnb Harpysku 5.1.2
orpaHuuuTenb paboyero
aBwxeHua 5.1.3
orpaHuunTens yHKUUN
KpaHa 5.1.1
onopa BblHOCHasa 4.29
OMNOPHO-NOBOPOTHLIN Kpyr 4.13
opraH rpysosaxBaTHbii  4.28

n

nepeasuxeHne 3.1.6
nepeaBuxeHue KpaHa 3.1.5
nnaBHas nocagka rpysa 3.1.2
nnatdopma nosopotHaa 4.14
noBopot 3.1.7

noaBecka KprokoBasa 4.27
noaxon 2.2.4

noabem [onyckaHue] rpy3a 3.1.1
noabem [onyckaHue] ctpennbl  3.1.3
nogbLeMHoe cpeactBo 6.1.6
nonucnact 4.26

noptan 4.9

nponetr 24.2

npotuBoBec 4.19

nyTb penbcoBbin  4.32

P

paguyc 3akpyrneHusa 2.4.11

paccTosiHue Mexay BbIHOCHbIMU
onopamu 2.4.7

penbcoBbI 3axBaT 4.23

penbcoBbIN TOpMO3  4.22

C

CKOPOCTb U3MeHeHusA Bbineta 2.3.6

CKOpoCTb MHcnekuun 2.3.10
CKOpPOCTb OnycKaHus rpysa 2.3.1
CKopocCTb nepeaBmxeHna 2.3.4
CKOpPOCTb NepeaBuXeHUs
Tenexkm 2.3.5
cKopocTb noBopoTta 2.3.3
cKopocTb noabema rpysa 2.3.1
cKopocTb nocagkm 2.3.2
CKopocTb TpaHcnopta 2.3.8
ctpena 4.17
CbeMHoe rpysosaxBaTHoe
npucnoco6bnexHmne 6.1.2

T

Tanb 4.7

98

Tenexka rpysosasa 4.12
Tenexka xogoBasi
6anaHcupHasa 4.10
TeneckonupoBaHue 3.1.8
TopMO3 4.21

TopMo3 GapabaHa 4.21.1
TOpMO3 AuCKoBbIn 4.21.3
TOPMO3 KONoAo4YHbIn  4.21.2

Yy

ykasatenb 5.2

yKasaTtenb Harpy3km 5.2.2

yKasaTenb pabounx
napameTpoB 5.2.1

YKITOH npeogoneBaemMmbin  2.4.9

YKNOH nytn 2.4.8

ynop 5.1.5

ypaBHUTENbHbIN 60k 4.25.1

YPOBEHb CTOSIHKM KpaHa 2.4.1

yCTOMYMUBOCTb rpy3oBas 3.2.2

yCTOMYMBOCTb kKpaHa 3.2.1

yCTOM4MBOCTb cob6cTBeHHasa 3.2.3

X

xopoBoe ycTpouctso 4.8

w

LUTOPMOBOE NMPOTUBOYFrOHHOE
ycTpoucTtBo 4.24
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