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Vorwort

Das CENELEC-Fragebogenverfahren zur unveranderten Annahme der Internationalen Norm IEC 268-10:1991
ergab, daR fir die Annahme als Harmonisierungsdokument keine gemeinsamen Abinderungen notwendig
waren.

Das Referenzdokument wurde danach den CENELEC-Mitgliedern zur formellen Abstimmung vorgelegt und
von CENELEC am 9. Dezember 1992, als HD 483.10 S1 genehmigt.

Nachstehende Daten wurden festgelegt:

— spatestes Datum der Ankiindigung
des HD auf nationaler Ebene (doa) 1993-06-01

— spéatestes Datum der Veréffentlichung
einer harmonisierten nationalen Norm (dop) 1993-12-01

— spatestes Datum fiir die Zurlickziehung
entgegenstehender nationaler Normen (dow) 1993-12-01

Fur Erzeugnisse, die vor 1993-12-01 der einschlagigen nationalen Norm entsprochen haben, wie durch den
Hersteller oder durch eine Zertifizierungsstelle nachgewiesen, darf diese vorhergehende Norm fir die
Fertigung bis 1998-12-01 noch weiter angewendet werden.

Anhinge, die als "normativ" bezeichnet sind, gehéren zum Norminhalt.
Anhinge, die als "informativ" bezeichnet sind, enthalten nur Informationen.
In dieser Norm sind die Anhénge A und ZA normativ und Anhang B informativ.

Anerkennnungsnotiz

Der Text der Internationalen Norm IEC 268-10: 1991 wurde von CENELEC als Harmonisierungsdokument
ohne irgendeine Abanderung genehmigt.
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Einfihrung

Der Zweck dieser Norm der Reihe IEC 268 ist es, die anzugebenden Eigenschaften, die entsprechenden
MeRverfahren und (fallweise) die Leistungsanforderungen festzulegen fiir:

— Spitzenspannungs-Aussteuerungsmefgerat, aligemein
(Hauptabschnitt drei)

— Spitzenspannungs-Aussteuerungsmefgerat, Typ |
(Hauptabschnitt vier)

— Spitzenspannungs-Aussteuerungsmefgerat, Typ |l
(Hauptabschnitt finf)

~— Spitzenspannungs-Aussteuerungsmefgerit mit gestuften Anzeigen
(Hauptabschnitt sechs)

— Spitzenspannungs-AussteuerungsmefRgerat mit gestuften Anzeigen
fiir untergeordnete Anwendungen oder fir Heimanwendungen
(Hauptabschnitt sieben)

Im allgemeinen beziehen sich die empfohlenen MeRBverfahren direkt auf die Definitionen. Dies schlielt die
Benutzung von anderen Verfahren nicht aus, die dquivalente Ergebnisse liefern.

Hauptabschnitt eins — Allgemeines

1.1 Anwendungsbereich

Dieser Teil der Reihe IEC 268 gilt fir Spitzenspannungs-Aussteuerungsmefgerate fir den Audio-Fre-
quenzbereich zur Verwendung bei Rundfunksendern, zur Schallverstarkung, Schallaufnahme und in der Un-
terhaltungselektronik.

Diese Norm gilt nicht fur Standard-vu-Meter, die in IEC 268-17 behandelt werden.

1.2 Normative Verweisungen

Die folgenden Normen enthalten Bestimmungen, die, durch Verweise in diesem Text, Angaben des
vorliegenden Teiles der Reihe IEC 268 darstellen. Zum Zeitpunkt der Herausgabe gelten die angegebenen
Ausgaben. Alle Normen unterliegen der Uberarbeitung, und Verhandlungspartner, die sich auf den
vorliegenden Teil der Reihe IEC 268 beziehen wollen, sind bei ihrer Anwendung aufgefordert, méglichst die
neuesten Ausgaben der genannten Normen anzuwenden. Mitglieder von IEC und ISO halten Verzeichnisse
der jeweils gliltigen Internationalen Normen bereit.

1.21 IEC-Normen

IEC 65: 1985 Safety requirements for mains operated electronic and related apparatus for
household and simular general use

IEC 268-1: 1985 Sound system equipment — Part 1: General

IEC 268-2. 1987 Sound system equipment — Part 2: Explanation of general terms and
calculation methods

IEC 268-3: 1988 Sound system equipment — Part 3: Amplifiers

IEC 268-17: 1990 Sound system equipment — Part 17: Standard volume indicators

1.2.2 Andere Veroffentlichungen

CMTT-Empfehlung 661: Signals for the alignment of international sound-programme
connections

CCITT-Empfehlung J.15: Lining-up and monitoring and international sound-programme
connection
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CCITT-Empfehlung N.15 Maximum permissible power during an international sound-programme
transmission

CCIR-Bericht 292-6: Measurement of programme level in sound broadcasting

Hauptabschnitt zwei — Bedingungen fiir Festlegung und Messung
2.1 Bedingungen

2.1.1 Allgemeine Bedingungen
Es ist auf IEC 268-1 Bezug zu nehmen, soweit es betrifft:
— Einheiten und MaRsysteme;
— MeRBfrequenzen;
— Festzulegende GréRen und ihre Genauigkeit;
— Kennzeichnung und Kennzeichnungssymboie;
— Filter, Netzwerke und MeRgeréate zur Festlegung und Messung von Stérspannung;
— Umgebungsbedingungen;
— Einzelgerat- und Geratetyp-Festlegung;
— Graphische Darstellung;
— Verfahren zur Erzeugung eines homogenen magnetischen Wechselfeldes;
— Sondenspule zur Messung der magnetischen Feldstarke;
— Mafstébe fiir graphischen Darstellungen;

— fir Sicherheits-Anforderungen ist auf IEC 65 oder andere |IEC-Sicherheitsnormen Bezug zu nehmen.

2.1.2 Nennbedingungen und Norm-Priifbedingungen

Es sollte auf IEC 268-2 und -3 Bezug genommen werden, soweit dies betrifft:
— Nennwerte
— Nennbedingungen

— Nennwert einer Eigenschaft

2.2 Beschreibung von Spitzenspannungs-AussteuerungsmeBgeriten

Diese Norm umfallt Spitzenspannungs-Aussteuerungsmeflgerdte, die auf Geridten beruhen, die fir die
Rundfunkanstalten in Deutschland und Skandinavien (Typ |) sowie GroBbritannien und andere Lander (Typ I)
entwickelt wurden. Sie werden von den Sendeanstalten sowohl in Studios als auch an den
Ubertragungsschaltstellen und von der EBU fiir den Programmaustausch zwischen den Mitgliedslandern
benutzt. Es ist heute Ublich, Spitzenspannungs-Aussteuerungsmefgerate einfacherer Bauart in Gerédten von
untergeordneter Bedeutung oder der Unterhaltungselektronik zu verwenden.

Das Spitzenspannungs-AussteuerungsmelRgerat ist fur die direkte Messung des Quasi-Spitzenpegels von
komplexen elektrischen Signalen ausgelegt, die bei der Ubertragung von Musik oder Sprache vorkommen, um
so eine optimale technische Ausnutzung des Ubertragungskanals oder des Aufzeichnungsmediums zu
erhalten, ohne dabei die Empfindlichkeit der Einrichtung zu verdndern. Fiir diesen Zweck wird ein Doppelweg-
Gleichrichter benutzt und die Integrationszeit so gewdahlt, dall eine méglichst groRe Amplitude entsteht, ohne
das Ubertragungsglied fir einen Zeitraum, der lang genug wiére, um hérbare nichtlineare Verzerrungen des
Programmaterials entstehen zu lassen, zu Gibersteuern. Die Riicklaufzeit ist relativ lang, um unnétige Ermii-
dung des Beobachters zu vermeiden.

Weil es verschiedene Arten von Spitzenspannungs-Aussteuerungsmefgeréaten gibt, kénnen die dynamischen
Eigenschaften nicht immer durch eine einzige Angabe beschrieben werden.
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Spitzenspannungs-Aussteuerungsmefgeréite bestehen tiblicherweise aus zwei verschiedenen Teilen:

— Die elektronische Einheit enthalt (iblicherweise einen Verstarker, einen Gleichrichter, eine Integrations-
schaltung und Hilfsmittel, um eine ungefahr logarithmische Beziehung zwischen dem (Quasi-)Spitzenwert
der Quell-EMK und der resultierenden Anzeige des daran angeschlossenen MeRgerétes zu erhalten.

— Die Anzeigeeinrichtung, die ein Drehspulmefigerat oder ein Typ mit gestufter Anzeige sein kann.
Die wesentlichen Unterschiede zwischen Typ | und Typ li sind die folgenden:
a) Die Skala von Typ | umfaBt mindestens den Bereich von —40 dB bis +3 dB

b) Das Gerat des Typs lla hat einen Skalenbereich von —20 dB bis +4 dB, bezogen auf die Be-
zugsanzeige (—21 dB bis +3 dB fir ein Gerat des Typs lib) und wird Gblicherweise aus kurzer Entfernung
betrachtet. Um sicherzustellen, da von allen Beobachtern im Hinblick auf die groRe Auflésung gleich-
maRige Ablesungen vorgenommen werden, ist es erwlnscht, die Gestaltung und die Abmessungen von
Skala und Zeiger zu normen (siehe Anhang A).

c) Das Geriat des Typs | hat eine nominelle Integrationszeit von 5 ms, wéhrend die des Typs Il 10 ms ist.

Hauptabschnitt drei — Eigenschaften von Spitzenspannungs-Aussteuerungsmefgeréiten

Anzugebende Eigenschaften und entsprechende MeRverfahren
3.1 Bezugsanzeige

3.11 Anzugebende Eigenschaft

Eine Anzeige, die dem maximal zuldssigen Programmpegel (CMTT-Empfehlung 661) in der Schaltung
entspricht, an die das MefRgerat angeschlossen ist.

ANMERKUNG: Die Bezugsanzeige ist von Hause aus nicht einem bestimmten individuellen Programm-
pegel zugeordnet.

3.2 Bezugs-Eingangsspannung und Bezugs-Eingangspegel

3.21 Anzugebende Eigenschaft
a) Der Effektivwert eines stationdren Sinussignals von 1000 Hz, der die Bezugsanzeige ergibt.
b) Der Pegel der Bezugsspannung in dB, bezogen auf eine angegebene BezugsgroéRe, vorzugsweise
0,775 V.

3.3 Teilung der Skale

3.31 Anzugebende Eigenschaft

Die Beziehung zwischen dem Eingangspegel und der Anzeige des MeRgerdtes. Wenn nicht anders
angegeben, muf} diese sich auf ein Sinus-Prifsignal von 1000 Hz beziehen.

3.4 Amplituden-Frequenzgang

3.4.1 Anzugebende Eigenschaft

Der Unterschied, ausgedriickt in dB, zwischen dem angezeigten Pegel und dem Eingangspegel als Funktion
der Frequenz, bezogen auf den Wert bei einer angegebenen Frequenz, vorzugsweise 1000 Hz. Wenn nicht
anders festgelegt, wird der Amplituden-Frequenzgang bei der Bezugsanzeige angegeben.
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3.5 Dynamisches Verhalten

3.5.1 Anzugebende Eigenschaft

Das Verhiitnis zwischen der Dauer eines Tonimpulses eines Sinussignals von 5 kHz, das bei dauerndem
Anliegen die Bezugsanzeige ergibt, und der entsprechenden Anzeige.

3.5.2 MeRverfahren

Der Verstérker des Aussteuerungsmefgerétes wird unter Nennbedingungen angeschlossen.

Die Amplitude einer sinusférmigen Quell-EMK von 5 kHz wird so eingestellt, daR sie Bezugsanzeige ergibt.
Die stationdre Quell-EMK wird durch einen Tonimpuls gleicher Wellenform, Frequenz und Amplitude und mit
variabler Dauer ersetzt. Die hchste Anzeige fiir jeden der verschiedenen Werte der Tonimpuls-Dauer, die mit
Hilfe eines geeigneten Z&hlers oder Oszilloskopes gemessen werden kann, wird aufgezeichnet. Der Abstand
zwischen den Tonimpuisen muB so groB und der Gerduschpegel so klein sein, dal das MeRgerédt zwischen
den Tonimpulsen seinen Zustand ohne Signal erreichen kann. Die Impulse missen im Nulldurchgang beginnen
und enden.

3.6 impulsverhalten

3.6.1 Anzugebende Eigenschaft

Das Verhaltnis zwischen der Dauer eines einzelnen Rechteck-Spannungsimpulses konstanter Amplitude und
der entsprechenden Anzeige.

ANMERKUNG: Diese Prifung dient dazu, stérende Resonanzzustdnde zu erkennen, die, wenn sie im
MeRgerdt vorhanden sind, bei manchen Arten von Programmsignalen fehierhafte Ablesungen
verursachen kénnen.

3.7 Dynamische Linearitit innerhalb des Skalenbereiches

3.71 Anzugebende Eigenschaft

Die Beziehung zwischen den Amplituden von aufeinanderfolgenden Tonimpulsen konstanter Dauer und den
entsprechenden Anzeigewerten.

ANMERKUNG: Diese Priifung dient dazu, deutliche Nichtlinearitdt in der Anzeige von Tonimpulsen zu
erkennen, die bei einem Programmsignal geringen Pegels bei unterschiedlichen Gerdtekonzepten mit
der gleichen Integrationszeit unterschiediiche Ablesungen verursachen wiirde.

3.8 Dynamisches Verhalten unterhalb des niedrigsten Kalibrierpunktes

3.8.1 Anzugebende Eigenschaft
Das Verhalten der Anzeige des MeRgerites beim Anlegen von einzelnen Tonimpulsen mit einem Pegel 30 dB
unter der Bezugseingangsspannung.

3.9 Verzogerungszeit

3.9.1 Anzugebende Eigenschaft
Der zeitliche Abstand zwischen dem Anlegen der Bezugseingangsspannung und dem Zeitpunkt, zu dem der
Zeiger (oder andere Anzeige) einen Punkt 1 dB unter der Bezugsanzeige unterschreitet.

3.10 Integrationszeit

3.10.1 Anzugebende Eigenschaft

Die Dauer eines Tonimpulses eines Sinussignals von 5 kHz bei Bezugspegel, die eine Anzeige 2 dB unter der
Bezugsanzeige ergibt.

ANMERKUNG: Diese Definition stimmt mit CCITT-Empfehlung J.15 und CCIR-Bericht 292-6 Uberein.
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3.11 Uberschwingen

3.11.1 Anzugebende Eigenschaft

Das momentane Uberschwingen der Anzeige nach dem Anlegen eines 1000-Hz-Eingangssignals, das die
Bezugsanzeige ergibt.

3.11.2 MeRBverfahren

Der Verstarker des Aussteuerungsmessers wird unter Nennbedingungen angeschlossen.

Eine sinusférmige Quell-EMK von 1000 Hz, die so eingestellt wurde, daR sie Bezugsanzeige ergibt, wird
angelegt. Der Héchstwert des momentanen Uberschwingens wird beobachtet.

3.12 Riicklaufzeit

3.12.1 Anzugebende Eigenschaft

Der zeitliche Zwischenraum zwischen dem Abschalten eines stationdren Eingangssignals (wenn nicht anders
angegeben, der Bezugsanzeige entsprechend) und dem Zeitpunkt, zu dem der Zeiger einen angegebenen
niedrigeren Punkt der Skala unterschreitet.

ANMERKUNG: Wenn das MeRgerat mit einer besonderen Einrichtung fiir eine Haltezeit ausgertstet ist,
muR diese Haltezeit so berticksichtigt werden, daB sie in die Riicklaufzeit einbezogen wird. Die Halte-
zeit solite vom Hersteller angegeben werden.

3.13 Umpolfehler

3.13.1 Anzugebende Eigenschaft

Der Unterschied der Pegelanzeige, wenn die Polaritit eines angegebenen unsymmetrischen Signals
umgekehrt wird.

3.13.2 MeRverfahren

Der Verstirker des AussteuerungsmefRgeréates wird unter Nennbedingungen angeschlossen.

Die Amplitude einer sinusformigen Quell-EMK wird so eingestellt, daB sie Bezugsanzeige ergibt.

Das Eingangssignal wird unsymmetrisch so begrenzt, daB die Spitzen der Halbwellen einer Polaritat auf 25 %
ihres urspriinglichen Wertes vermindert werden.

Dieses Signal wird dann an das MeRgerat angelegt und die Ablesung notiert. Die Polaritat des un-
symmetrischen Signals wird dann umgekehrt und die neue Ablesung notiert.

Der Pegelunterschied zwischen den beiden Ablesungen ist der Umpolfehler.
3.14 Eingangsscheinwiderstand

3.14.1 Anzugebende Eigenschaft

a) Der Eingangsscheinwiderstand des Spitzenspannungs-Aussteuerungsmefgerates, gemessen zwischen
den Eingangsanschliissen, bei 1000 Hz und Bezugs-Eingangspegel.

b) Der Eingangsscheinwiderstand des Spitzenspannungs-Aussteuerungsmefgerates, gemessen zwischen
den Eingangsanschliissen bei Bezugsanzeige, als Funktion der Frequenz, wenn nicht anders angegeben,
innerhalb des Nutz-Frequenzbereiches.

ANMERKUNG: Wenn der Wert des Eingangsscheinwiderstandes sich mit der Anderung der
Eingangsspannung und/oder Frequenz deutlich &ndert, sollte zusétzlich der niedrigste Wert innerhalb
des Nutz-Frequenzbereiches vom Hersteller angegeben werden.
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3.15 Durch das Spitzenspannungs-AussteuerungsmeBgerit eingefiithrte Verzerrungen

3.15.1 Anzugebende Eigenschaft

Der Gesamtklirrfaktor, der durch das AussteuerungsmefRgerdt in eine Schaltung mit einem angegebenen
Scheinwiderstand eingefiihrt wird, an die es angeschlossen ist.

3.16 Temperaturbereich

3.16.1 Anzugebende Eigenschaft
Der Umgebungstemperaturbereich, innerhalb dessen die Anzeige (wenn nicht anders angegeben der
Bezugsspannung entsprechend) um nicht mehr als einen angegebenen Betrag abweicht.

3.17 Ubersteuerungs-Verhalten

3171 Anzugebende Eigenschaft

Das Verhalten des Gerites bei einzelnen 1,5 ms Tonimpulsen bei einem Pegel von 10 dB Gber dem
Bezugspegel.

ANMERKUNG: Diese Prufung dient dazu, sicherzustellen, dafy der Ubersteuerungsspielraum ausreicht,
alle Arten von Programmaterial richtig anzuzeigen.

3.18 Hoéchster Eingangspegel

3.18.1 Anzugebende Eigenschaft

Der hochste Eingangspegel eines Sinussignals, den das AussteuerungsmeRgerét fiir einen angegebenen
Zeitraum ohne Beschéadigung oder Beeinflussung der Kalibrierung verarbeiten kann.

3.19 Bereich der Versorgungsspannung

3.19.1 Anzugebende Eigenschaft

Der Bereich der Versorgungsspannung, innerhalb dessen sich die der Eingangsspannung in einem angege-
benen Bereich entsprechende Anzeige nicht mehr als um einen angegebenen Betrag &ndert.

ANMERKUNG: Dies gilt nur fiir Spitzenspannungs-AussteuerungsmefBgeréte, die Verstarker enthalten.

Hauptabschnitt vier — Spitzenspannungs-AussteuerungsmeBgerét, Typ |
4.1 Bezugsanzeige

411 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.1.

4.1.2 Leistungsanforderung

Diese Anzeige sollte iblicherweise auf der Dezibelskala mit 0 gekennzeichnet werden; sie darf zusétzlich auf
der Prozentskala mit 100 bezeichnet werden.

4.2 Bezugs-Eingangsspannung und Bezugs-Eingangspegel

4.2.1 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.2.
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4.2.2 Leistungsanforderung

Wenn nicht anders angegeben, mu die Bezugsspannung 1,55 V betragen. (+6 dB (0,775 V))
4.3 Teilung der Skale

431 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.3.

4.3.2 Leistungsanforderung

Die Teilung der Skale muB ungefédhr linear und in Dezibel kalibriert sein. Die Skale sollte vorzugsweise
mindestens den Bereich von —40 dB bis +3 dB umfassen.

ANMERKUNG: Fir bestimmte Zwecke, z.B. Uberwachung der Ubersteuerung von Leitungen und
transportablen Einsatz, dirfen MeRgeréte mit kieinerem Anzeigebereich benutzt werden.

44 Amplituden-Frequenzgang

441 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.4.

4.4.2 Leistungsanforderung

Innerhalb des Nutz-Frequenzbereiches, von mindestens 31,5 Hz bis 16 kHz, missen die Abweichungen von
der flachen ldealkurve kleiner ais +1 dB sein. AuBerhalb des Nutz-Frequenzbereiches muf3 die Kurve langsam
abfallen. Bei 40 kHz solite die Anzeige mindestens 15 dB unter die Anzeige bei 1000 Hz abgesunken sein.

ANMERKUNG: Der Frequenzbereich des Spitzenspannungs-Aussteuerungsmefgerédtes mufl in jedem
Fall iber den Frequenzbereich des verwendeten Programmaterials hinausreichen.

4.5 Dynamisches Verhalten

4.5.1 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.5.

4.5.2 Leistungsanforderung

Das dynamische Verhalten muR in Ubereinstimmung mit den folgenden Beziehungen zwischen Tonimpuls-
dauer und Anzeige stehen:

Tabelle 1. Dynamisches Verhalten

Tonimpulsdauer Anzeige Fehlergrenzen
ms dB dB
10 —1 +0,5
5 (CCITT) — 2 +1
3 — 4 +1
4.6 Integrationszeit
46.1 Anzugebende Eigenschaft

Siehe Abschnitt 3.10.
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4.6.2 Leistungsanforderung

Die Integrationszeit mu3 5 ms betragen.
4.7 Uberschwingen

4.71 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.11.

4.7.2 Leistungsanforderung

Das Uberschwingen darf nicht gréfer als 1 dB sein.
4.8 Riicklaufzeit

4.8.1 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.12.

4.8.2 Leistungsanforderung

Die Riicklaufzeit muB (1,7 £ 0,3) s betragen, wenn der untere Punkt 20 dB unterhalb der Bezugsanzeige liegt.
Die Rucklaufgeschwindigkeit (in Dezibel je Sekunde) sollte ungefahr konstant sein. Bei MeRgerdten zur
Uberwachung von Vielkanal-Programmen sollte der Unterschied in der Riicklaufzeit kieiner als 0,1 s sein.

4.9 Umpolfehler

491 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.13.

49.2 Leistungsanforderung

Der Unterschied in der Anzeige darf nicht grﬁBer'als 1 dB sein.
410 Eingangsscheinwiderstand

4.10.1 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.14. ‘

4.10.2 Leistungsanforderung

Der Eingangsscheinwiderstand muf} groer als 10 kQ sein.
4.11 Durch das Spitzenspannungs-Aussteuerungsmefgerit eingefiihrte Verzerrungen

4.11.1 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.15.

4.11.2 Leistungsanforderung

Die gesamten durch das MeBgerat in eine Quelle von 600 Q Scheinwiderstand eingefiihrten nichtlinearen
Verzerrungen missen kleiner als 0,1 % sein, auch wenn die Versorgungsspannung fiir die elektronische
Einheit abgeschaltet ist.

4.12 Temperaturbereich

4121 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.16.
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4.12.2 Leistungsanforderungen

Die der Bezugsspannung entsprechende Anzeige darf sich mit der Temperatur im Temperaturbereich zwi-
schen +10 °C und + 50 °C um nicht mehr als 0,2 dB dndern, und zwischen 0 °C und 10 °C um nicht mehr als
0,5 dB.

413 Ubersteuerungsverhalten

4131 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.17.

4.13.2 Leistungsanforderung

Wenn die Amplitude von einzelnen 5-kHz-Tonimpulsen von 1,5 ms Dauer um +10 dB erhéht wird, darf die
abgelesene, daraus resultierende Zunahme nicht kleiner als +5 dB und nicht gréfer als +10 dB sein. Die
Anfangsamplituden der Tonimpulse missen derart sein, dal ein Dauersignal gleicher Amplitude die Bezugs-
anzeige hervorruft.

414 Hochster Eingangspegel

4.14.1 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.18.

4.14.2 Leistungsanforderung

Der héchste Eingangspegel muf fur unbegrenzte Dauer mindestens 20 dB iiber der Bezugsspannung liegen.
4.15 Bereich der Versorgungsspannung

4.15.1 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.19.

4.15.2 Leistungsanforderung

Fur Eingangspegel zwischen der Bezugsspannung und 10 dB unter der Bezugsspannung darf sich die
entsprechende Anzeige bei einer Versorgungsspannung zwischen —20 % und +10 % des Nennwertes um
nicht mehr als 0,5 dB andern.

Hauptabschnitt fiinf — Spitzenspannungs-AussteuerungsmeBgerét, Typ Il

5.1 Allgemeines

Das Gerat des Typs Il wird gelegentlich fiir Einpegelungsverfahren benutzt, bei denen Tonsignale mit
verschiedenen, von der Bezugsspannung abweichenden Amplituden verwendet werden. Dies wird durch die
grofie Auflésung erleichtert, die man durch den relativ kurzen Skalenbereich erhélt, und durch die Anwendung
von engen Fehlergrenzen nicht nur bei der Bezugsanzeige, sondern auch tGber dem groten Teil der Skala.

Die Benutzung eines kurzen Skalenbereiches und eines einfachen DrehspulmeRgerdtes unterstiitzt die
Konstruktion von preisginstigen Geréten, die eine Vielzahl von Schaltungsmdglichkeiten aufweisen. Es ist
deshalb dringend notwendig, Priifungen miteinzubeziehen, die vor Storungen schiitzen, die zu Widerspriichen
zwischen den Ablesungen von Geréten verschiedener Konstruktion fihren kénnen.

Die Typ-Ila- und Typ-IIb-Geréte unterscheiden sich nur beztiglich der Skalenteilung und Beschriftung. Die
Typ-1Ib-Skale ist hauptséchlich fir die EBU bestimmt und entspricht der CCITT-Empfehlung (Empfehiung
N.15), die die internationale Tonprogramm-Ubertragung betrifft. Die Typ-Ila-Skale wird bei allen
Rundfunkanstalten GroRbritanniens und in einer Anzahl von anderen Tonstudio-Einrichtungen benutzt, bei
denen der Dynamikbereich bestméglichst ausgenutzt werden muf.
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Wo es erforderlich ist, unter Benutzung eines Telefons die Ablesung von Spitzenspannungs-Aus-
steuerungsmeRgerdten an verschiedenen Punkten entlang einer Programm-Schaltung wahrend der
Ubertragung zu vergleichen, darf dazu eine zusétzliche Einrichtung eingebaut werden; dies ist als Betriebsart
“langsam” bekannt und wird durch Einsetzen eines Netzwerkes zwischen dem Ausgang des
Anzeigeverstarkers und der Anzeigeeinrichtung erreicht (siehe Anhang A). Diese Einrichtung wird nur bei
solchen Typ-lla-Geraten eingebaut, die fir die Uberwachung von Ubertragungsnetzen benutzt werden, ist
aber ein wesentlicher Teil von allen Typ-Ilb-Geréten.

5.2 Bezugsanzeige

5.2.1 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.1.

5.2.2 Leistungsanforderung

Typ Ila: Diese Anzeige sollte mit "6" gekennzeichnet sein.

Typ Ilb: Diese Anzeige solite in Ubereinstimmung mit CCITT-Empfehlung N.15 mit einem Teilstrich
gekennzeichnet sein, der +9 dB entspricht.

53 Bezugsspannung

5.3.1 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.2.

53.2 Leistungsanforderung
Typ 1la: Wenn nicht anders angegeben, sollte die Bezugsspannung 1,94 V betragen.

Typ 11b; Wenn nicht anders angegeben, solite die Bezugsspannung 2,18 V betragen.
54 Anzeigeinstrument
541 Teilung der Skale

5411 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.3.

54.2 Leistungsanforderung

Die Skale des Typ-lla-MeRgerites muBl durch mit Zahlen versehene Striche in sechs ungefahr gleiche
4-dB-Abschnitte geteilt werden, in weifs auf einer mattschwarzen Oberfliche mit den Zahlen von 1 bis 7.
Die Marke "4" muB in der Mitte der Skale liegen. Eine bevorzugte Skalenausfithrung mit Maf3en ist in Bild 1
gezeigt.

Die Skale des Typ-IIb-Mefgerdtes muB in zwdlf ungefihr gleiche 2-dB-Abschnitte geteilt werden, in weil auf
einer mattschwarzen Oberflache. Die allgemeine Form der Skale und die Anordnung der Beschriftung sind in
Bild 2 gezeigt. Die Hauptskalenmarkierungen sind an den Punkten in 4-dB-Abstidnden oberhalb und unterhalb
der "Test"-Pegel-Marke angebracht, die in der Skalenmitte liegt. Eine zusatzliche Marke gibt es an dem
Punkt 9 dB iiber "Test"-Pegel. Die gesamte Skalenldnge darf nicht kiirzer als ungefahr 8 cm sein.

Bei Benutzung eines starren Zeigers muB dieser vom Paralleltyp sein, Ublicherweise wei3 und mindestens auf
50 % seiner Lange bei jedem Ausschlag klar sichtbar.
543 Bevorzugtes Anzeigeinstrument

Um die Austauschbarkeit von Verstirkern und Anzeigeinstrument zu unterstiitzen, werden Einzelheiten des
bevorzugten Anzeigeinstrumentes in Anhang B (informativ) angegeben.
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54.4 Fehlergrenzen der Kalibrierung

5441 Leistungsanforderung

Um das vollstiandige Gerat zur Priifung von Pegeltonen bei anderer als der Bezugsspannung benutzen zu
kénnen, muB die Anzeige innerhalb der nachstehenden Grenzen liegen, wenn eine Sinusspannung von
1000 Hz mit Verzerrungen von weniger als 1 % an die Eingangsanschliisse angelegt wird.

Tabelfe 2: Fehlergrenzen der Kalibrierung

Ablesung des Anzeigeinstrumentes Relative Eingangsspannung
(Drift durch Temperatur- und Versor- (Effektivwert)
gungsspannungsanderungen vernachlassigt) dB
Typ lla Typ IIb
Skalenanfang Skalenanfang —_—
1 —_ 12 —12 % 0,5
2 — 8 — 8 ¢ 0,3 (siehe Anmerkung)
3 — 4 — 4 % 0,3
4 Test — 0
5 + 4 + 4 % 0,3
6 + 8 + 8 & 0,3 (sieche Anmerkung)
7 + 12 +12 % 0,5
ANMERKUNG: Die Verstarkungssteller sind vorzugsweise so anzuordnen, da@ sich die
Abweichungen bei den Werten "Skalenanfang”, —8, 0 und +8 gleichzeitig beseitigen
lassen.
5.5 Amplituden-Frequenzgang
5.5.1 Anzugebende Eigenschaft

Siehe Abschnitt 3.4.

5.5.2 Leistungsanforderung

Innerhalb des Nutz-Frequenzbereiches mufl die Abweichung von der idealen "flachen” Kurve kleiner sein als
40,3 dB, fir das Typ-lla-Gerét bei jeder Skalenteilung zwischen "2" und "6" einschlieRlich, oder fur das
Typ-Ilb-Gerat zwischen "—8" und "+8" einschlieBlich.

Oberhalb von 16 kHz muR die Kurve bis mindestens 100 kHz langsam abfallen und bei 40 kHz innerhalb der
Grenzen 0 dB und —6 dB liegen. Unterhalb von 31,5 Hz bis hinab auf 12 Hz muR die Kurve innerhalb 12 dB
liegen und darunter langsam abfallen.

5.6 Dynamisches Verhalten

5.6.1 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.5.1.

5.6.2 Leistungsanforderung
a) Dynamisches Verhalten in Betriebsart "normal”

Das dynamische Verhalten mu den nachstehenden Beziehungen aus Tabelle 3 zwischen Tonimpulsdauer
und Anzeige entsprechen, wobei in beiden Féllen die Bezugsspannung 1,94 V (Effektivwert) betrégt.
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Tabelle 3: Dynamisches Verhalten in Betriebsart "normal”

Tonimpulsdauer Typ-Ila- Typ-Ilb- Fehlergrenzen
ms Anzeige Anzeige dB
100 6 +8 0,5
10 5112 +6 +0,5
5 5 +4 +0,75
1,5 33/4 —1 +1,0
0,5 (siehe 13/4 —9 +2,0
Anmerkung)
ANMERKUNG: Weil fir den Tonimpuls eine Mindestzahl von 5 Perioden
notwendig ist, ist fir diese Messung eine Frequenz von mindestens 10 kHz
erforderlich.

b) Dynamisches Verhalten in Betriebsart "langsam”

Das dynamische Verhaiten muR den nachstehenden Beziehungen aus Tabelle 4 zwischen Tonimpulsdauer,
Tonimpuls-Wiederholzeit und Anzeige entsprechen, wobei in beiden Fallen die Bezugsspannung 1,94 V
(Effektivwert) betragt.

Tabelle 4: Dynamisches Verhalten in Betriebsart "langsam™

Tonimpulsdauer Typ-Iia- Typ-IIb- Fehiergrenzen
ms Anzeige Anzeige dB
5000 6 +8 +0,5
10 31/4 —3 1
10 (in Abstanden 53/4 +7 +0,5
von 100 ms wiederholt)

ANMERKUNG: Die vorstehenden Werte gelten fir Gerdte mit Integrations-
schaltung und nachfolgender Logarithmierstufe. Friihere, anders aufgebaute
Gerate benutzen andere Werte, um bei Programmaterial dieselben Ablesungen

zu erhalten.
5.7 Impulsverhalten (Betriebsart "normal”)
571 Anzugebende Eigenschaft

Siehe Abschnitt 3.6.

5.7.2 Leistungsanforderung

Einzelne einseitig gerichtete Rechteck-Spannungsimpulse mit einer Dauer von ungefahr 1 ms werden auf die
Eingangsanschliisse gegeben und die Impulsamplitude so eingestellt, daB man beim Typ-Ila-Gerét eine
Anzeige von "4" oder von "Test” beim Typ-IIb-Gerat erhdlt. Wenn die Impulsdauer fortschreitend bis auf
weniger als 50 ps verkirzt wird, muR der angezeigte Wert auch fortschreitend kleiner werden. Der angezeigte
Wert fur eine Impulsdauer von 100 ps darf bezogen auf "4" (oder "Test") nicht gréRer als —10 dB sein.

5.8 Dynamische Linearitit innerhalb des Skalenbereiches (Betriebsart "normal”)

5.8.1 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.7.
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5.8.2 Leistungsanforderung

Wenn die Amplituden von aufeinanderfolgenden Tonimpulsen mit konstanter Dauer von 10 ms (die Amplitude
des urspriinglichen Tonimpulses wurde so eingestellt, daB sich Bezugsanzeige ergibt) schrittweise vermindert
werden, mull die Anzeige direkt proportional (innerhalb von 1 dB) iiber den Skalenbereich des MeRgerates
abnehmen.

Zur genauen Messung des bei der Priifung der dynamischen Linearitdt beobachteten Ausschlages ist es nétig,
Dauertdne einsetzen; in jedem Fall wird der Pegel geédndert, bis derselbe Zeigerausschlag beobachtet wird.

5.9 Dynamisches Verhalten unterhalb des niedrigsten Kalibrierpunktes (Betriebsart "normal”)

5.9.1 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.8.

5.9.2 Leistungsanforderung
Einzelne 10-ms-Tonimpulse (von 5 kHz) bei einem Pegel von 30 dB unter Bezugsspannung dirfen gerade
bemerkbare Bewegungen des Zeigers, z. B. etwa 1 mm Ausschlag an der Zeigerspitze, verursachen.

5.10 Verzogerungszeit (Betriebsart "normal”)

5.10.1 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.9.

5.10.2 Leistungsanforderung
Die Verzdgerungszeit darf nicht langer als 150 ms und nicht kiirzer als 75 ms sein.

Es ist allgemein anerkannt, dal eine zu kurze Verzdgerungszeit unerwiinscht ist, weil sie zu splrbaren
Problemen durch Ermiiden der Augen fihren kann, z.B. mit LCD-Anzeigen. Ein unterer Grenzwert von 75 ms
ist deshalb sinnvoll, weil die elektronischen Anzeigen erfafit, die konventionellen mechanischen Anzeigen aber
nicht betroffen werden.

5.11 Integrationszeit

5.11.1 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.10.

5.11.2 Leistungsanforderung

Die Integrationszeit in Betriebsart normal mu3 10 ms betragen.
5.12 Uberschwingen

5121 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.11.

5.12.2 Leistungsanforderung

Das Uberschwingen darf nicht gréRer als 0,5 dB sein.
5.13 Riicklaufzeit

5131 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.12.
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5.13.2 Leistungsanforderung

in Betriebsart normal muB die Zeit fur den Rickgang des Zeigers von der Marke "7" bis zur Marke "1"
(Typ 11a) oder von der Marke "+12" bis zur Marke "—12" (Typ IIb) (2,8 £ 0,3) s betragen. Wenn das Gerét in
der Betriebsart langsam benutzt wird, muB die so definierte Ruicklaufzeit (3,8 + 0,5) s betragen.

Die Riicklaufgeschwindigkeit (in Dezibel je Sekunde) sollte ungeféhr konstant sein.

Bei MeBgeraten, die fiir die Uberwachung von Mehrkanalprogrammen bestimmt sind, sollte der Unterschied in
der Riicklaufzeit weniger als 0,1 s betragen.

5.14 Umpolfehler

5.14.1 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.13.

5.14.2 Leistungsanforderung

Der Umpolfehler darf nicht gréBer als 0,5 dB sein.
5.15 Eingangsscheinwiderstand

5.15.1 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.14.

5.15.2 Leistungsanforderung

Der Eingangsscheinwiderstand muf} groRer als 10 kQ sein.
5.16 Durch das Spitzenspannungs-Aussteuerungsmefgerit eingefithrte Verzerrungen

5.16.1 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.15.

5.16.2 Leistungsanforderung

Die gesamten durch das MeRgerat in eine Quelle von 600 Q@ Scheinwiderstand eingefiihrten nichtlinearen
Verzerrungen miissen kleiner als 0,1 % sein, auch wenn die Versorgungsspannung fiir die elektronische
Einheit abgeschaltet ist.

517 Temperaturbereich

5171 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.16.

5.17.2 Leistungsanforderung

Die Abweichung des angezeigten MeRwertes darf bei einer Anderung der Umgebungstemperatur von +10 °C
bis +50 °C die Angaben in folgender Tabelle nicht tiberschreiten:

Tabelle 5: Abweichung der angezeigten MeBwerte

Skale Typ Ila Minimum 2 4 6

Skale Typ IIb (Ohne Signal-Marke) —8 Test +8

Abweichung 3,75 % der Skalenldnge +1,3 dB +0,5 dB +0,2 dB
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Korrektur der "Nullpunkt"-Abweichung durch elektrische Einstellung muf3 eine Verringerung des Kalibrier-
fehlers ergeben.

5.18 Ubersteuerungsverhalten (Betriebsart "normal")

5.18.1 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.17.

5.18.2 Leistungsanforderung

Wenn die Amplitude von einzelnen 5-kHz-Tonimpulsen von 1,5 ms Dauer, die der Bezugsspannung
entsprechen, um +10 dB erhéht wird, darf die sich ergebende Erhéhung der Ablesung nicht weniger als +5 dB
und nicht gréBer als +10 dB sein.

519 Hochster Eingangspegel

5.19.1 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.18.

5.19.2 Leistungsanforderung

Der Grenzeingangspegel muR fir unbegrenzte Dauer mindestens 20 dB tiber der Bezugsspannung liegen.
5.20 Bereich der Versorgungsspannung

5.20.1 Anzugebende Eigenschaft
Siehe Abschnitt 3.19.

5.20.2 Leistungsanforderung

Fur Eingangspegel zwischen der Bezugsspannung und 10 dB unter der Bezugsspannung darf sich die
entsprechende Anzeige bei einer Versorgungsspannung zwischen -20 % und +10 % des Nennwertes um nicht
mehr als 0,5 dB &ndern.

Hauptabschnitt sechs — Spitzenspannungs-AussteuerungsmeBgerit mit gestufter Anzeige

6.1 Allgemeines

Ein Spitzenspannungs-AussteuerungsmefRgeréat des Typs | oder Il darf anstelle oder zusatzlich zum Ublichen
Drehspul-Anzeigeinstrument mit einer gestuften Anzeige ausgeriistet sein. Die Anzeige darf aus kleinen
Lampen, Leuchtdioden (LEDs) oder anderen einzelnen Elementen in horizontaler oder vertikaler Anordnung
bestehen.

Damit ein solches Gerét zu den umgebenden Geraten kompatibel ist und sich fur die sténdige Benutzung
durch das Bedienungspersonal iber lange Zeitrdume ohne Uberanstrenung der Augen oder Ermidung eignet,
miissen die Anforderungen dieses Hauptabschnittes in jeder Hinsicht erfillt werden.

Anzeigeeinrichtungen, die eine dhnliche Gestaltung aufweisen, aber Kathodenstrahlréhren verwenden um z.B.
eine mehr kontinuierliche als eine gestufte Anzeige zu erreichen, mussen die sich auf die Sichtbarkeit und die
Anstiegszeit beziehenden Anforderungen erfiillen.

6.2 Anzahl der Elemente der Anzeige
Leistungsanforderung

Im allgemeinen sollten so viel Elemente wie méglich benutzt werden, um den Effekt der Augenermiidung beim
Beobachter so kiein wie méglich zu halten. Um eine geniigende Auflésung zu bekommen, missen mindestens
100 Elemente verwendet werden, und zwar gleichmé&Rig verteilt iber die ganze Skalenlédnge.



Seite 20
HD 483.10 $1:1993

6.3 Auflésung der Anzeige

Leistungsanforderung

Im Bereich von 5 dB Uber bis zu 10 dB unter der Bezugsanzeige muf3 die Auflosung gleich oder besser
als 0,5 dB sein.

6.4 Anzeige von Pegeln

Leistungsanforderung

Im Bereich von 5 dB iber bis zu 10 dB unter der Bezugsanzeige muB das einzelne, einer speziellen
Skalenmarkierung entsprechende Element auf seinen "Ein"-Zustand schalten, wenn der Eingangspegel bei
Bezugsfrequenz den durch die entsprechende Skalenmarkierung bezeichneten Pegel Ubersteigt. Folglich muf
bei Bezugsanzeige das entsprechende Element auf seinen "Ein"-Zustand schalten, wenn der Eingangspegel
den Bezugspegel (bersteigt. Kleine, durch Temperatureinflu, Stromversorgungsschwankungen,
Frequenzgang usw. verursachte Anzeigefehler werden als Differenz zwischen dem Bezugspegel und dem
Eingangspegel gemessen, der erforderlich ist, das entsprechende Element gerade in seinen "Ein"-Zustand zu
schalten.

ANMERKUNG: AuBerhalb des obengenannten Bereiches darf eine weniger strenge Festlegung
Anwendung finden.

6.5 Optische Eigenschaften der Anzeige

6.5.1 Kontrastverhiltnis
Leistungsanforderung

Das Kontrastverhéltnis zwischen "Ein"- und "Aus"-Zustand der Elemente mu gréBer als 20 : 1 sein.

6.5.2 Ablesbarkeit
Leistungsanforderung

Unter Umgebungslicht-Bedingungen im Bereich von 40 bis 400 Lx muB die Anzeige innerhalb eines
Raumwinkels von 90° und bis zu einem Abstand von 1,5m ablesbar sein. Die von jedem Element
abgestrahlte oder reflektierte Lichtintensitdt muB fir alle Elemente der Anzeige unterhalb der Bezugsanzeige
innerhalb 10 % konstant sein.

6.6 Betrieb oberhalb der Bezugsanzeige

Leistungsempfehlung

Es wird empfohlen, als Warnung fiir den Anwender in diesem Bereich die Farbe zu wechseln oder die
Helligkeit oder die Breite der Anzeige zu vergréRern.

Der Wechsel der Farbe ist zu bevorzugen.

Wenn die Helligkeit vergréBert wird, sollte ein Verhdltnis von mindestens 6 : 1 verwendet werden.

6.7 Anzeigen mit Multiplextechnik
Leistungsanforderung

Um Ermiidung der Augen beim Beobachter zu vermeiden, sollte die Multiplexfrequenz so hoch wie méglich
sein.

Es mufl eine Frequenz verwendet werden, bei der sich die gesamte Anzeige mindestens 50mal je Sekunde
erneuert.

6.8 Verhiltnis der Elementeumschaltung (Einschalt-/Ausschaltzeit)

Leistungsanforderung

Waihrend der Riicklaufzeit sollte das durch die Schaltzeit der Elemente verursachte "Nachleuchten" 0,5 dB,
entsprechend ungefahr 40 ms, nicht Gbersteigen.
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Hauptabschnitt sieben — Spitzenspannungs-AussteuerungsmeBgerit mit gestufter Anzeige
fiir untergeordnete Anwendungen und die Unterhaltungselektronik
71 Allgemeines

Diese Anzeigen dirfen aus einer Anzahl von einzelnen in Reihen oder Streifen angeordneten Elementen
bestehen. Damit diese Anzeigen denen von in der Produktion von Programmen benutzten Meflgerédten
anndhernd entsprechen, missen die in diesem Hauptabschnitt enthaltenen Anforderungen erfiilit werden.

7.2 Bezugsanzeige

Anzugebende Eigenschaft

Eine Anzeige, die dem héchsten, dauernd zugelassenen Programmpegel in der Schaltung entspricht, an die
das MeRgerat angeschlossen ist. Diese Anzeige sollte Ublicherweise mit 0 gekennzeichnet sein.

73 Anzahl der einzelnen Elemente in der Anzeige

Leistungsanforderung

12 Elemente stellen einen annehmbaren Kompromif zwischen Auflésung und dem Einsetzen der Ermudung
der Augen dar.

Die Elemente missen {iber die gesamte Lange der Skala gleichméaRig verteiit sein.
Bei horizontalen Anzeigen miissen die Abschnitte von links anzeigen.

Bei vertikalen Anzeigen miissen die Abschnitte, von unten beginnend, sich aufbauend angezeigt werden. Bei
Stereoanwendungen muf die Anzeige fir den linken Kanal links liegen. Wenn die Anzeigen (bereinander
montiert sind, muR die Anzeige fiir den linken Kanal oben liegen

ANMERKUNG: Eine Schaltfrequenz in dem kritischen physiologischen Bereich von 10 Hz bis 30 Hz
sollte vermieden werden.

7.4 Auflosung der Anzeige

Leistungsanforderung

Die Skala solite den Bereich von 6 dB oberhalb bis 42 dB unterhalb der Bezugsanzeige umfassen.

In dem Bereich von 6 dB oberhalb bis 12 dB unterhalb der Bezugsanzeige darf die Auflésung 3 dB oder
weniger je Element betragen. im Bereich von 12 dB bis 42 dB unterhalb der Bezugsanzeige darf die
Aufiésung 6 dB oder weniger je Element betragen.

In Bild 3 ist ein Beispiel gezeigt.

7.5 Amplituden-Frequenzgang
Leistungsanforderung

Der Nutz-Frequenzbereich (+2 dB) muR mindestens von 31,5 Hz bis 16 kHz reichen.

7.6 Integrationszeit
Leistungsanforderung

Die Integrationszeit muB 5 ms betragen; siehe Abschnitt 3.10.

7.7 Riicklaufzeit
Leistungsanforderung

Die Ricklaufzeit muR (1,7 £ 0,3) s betragen, wenn der untere Punkt 20 dB unter der Bezugsanzeige liegt.

7.8 Umpolfehler

Leistungsanforderung
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Wenn die Polaritat eines unsymmetrischen Eingangssignals umgekehrt wird; darf sich die Anzeige um nicht
mehr als 1 dB d@ndern.

ANMERKUNG: In Fillen, in denen die geforderte Aufldsung des Pegels kleiner ist als die Auflosung der
Anzeige (z. B. in den Abschnitten 7,5, 7.6 und 7.8), sollte zur Messung der Pegel der Quelle veréndert
werden.

Hauptabschnitt acht — Klassifizierung der anzugebenden Eigenschaften

8.1 Einfiihrung
A = Daten, die vom Hersteller auf dem Typschild angegeben werden miissen.

B = Daten, die vom Hersteller im Gerate-Handbuch (beschreibender Prospekt) und in der Technischen
Beschreibung angegeben werden mussen.

Wenn in der Tabelle mehr als ein Kreuz angezeigt ist, muB der Wert sowohl auf dem Typschild als auch im
Handbuch und in der Technischen Beschreibung angegeben werden.

Bei Kennzeichnungen, die die Sicherheit betreffen, mufl auf IEC 65 oder andere geeignete Sicherheitsnormen
Bezug genommen werden.
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8.2 Klassifizierung
Klassifizierung
Abschnitt Anzugebende Eigenschaft
A B
Spitzenspannungs-Aussteuerungsmefgerat
Typ Tund Typ II
41 und5.2 Bezugsanzeige X
42 und53 Bezugsspannung X X
43 und54 Teilung der Skale X
44 undb55 Amplituden-Frequenzgang X
45 und56 Dynamisches Verhalten X
46 und5.11 Integrationszeit X
47 und5.12 Uberschwingen X
48 und5.13 Rucklaufzeit X
49 und5.14 Umpolfehler X
410 und5.15 Eingangsscheinwiderstand X
411 und5.16 Durch das Spitzenspannungs-Aussteuerungs-
meRgerat eingefiihrte Verzerrungen X
412 und5.17 Temperaturbereich X
413 und5.18 Ubersteuerungsverhalten X
4.14 und5.19 Héchster Eingangspegel X
415 und5.20 Bereich der Stromversorgungsspannung X X
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Skalentrager Schwarz, matt

Skalenmarken Weil
Lange der Skalenstriche mit Zahlen 6 mm
Lange der Skalenendstriche 4 mm

Zahlen Am oberen Ende der Skalenstriche
Hoéhe: 2,5 mm kis 3,5 mm

Zeiger Paralleltyp
Nennlédnge: 45 mm, Breite: (0,8 £ 0,2) mm
sichtbare Lange bei jeder Ablesung: mindestens 50 %
Uberlappung der Skalenstriche: 3 mm bis 4 mm

Gesamtskalenldnge, gemessen entlang dem durch die Zeigerspitze beschriebenen Bogen zwischen den
beiden Skalenendstrichen: (80 £ 5) mm

Bild 1: Bevorzugte Skalenbeschriftung und -Mafle
fiir Typ-I1a-Spitzenspannungs-AussteuerungsmeBgerit
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Skale in natlrlicher GroRe dargestellt Male der Skale und des Zeigers sind wie fur Typ-lla-MefRgerit in
Bild 1 angegeben.

Bild 2: Bevorzugte Skalenbeschriftung fir
Typ-I1b-Spitzenspannungs-AussteuerungsmeBgerat

- 42

-36

1 Tl C a0 00000 zZAa ez
dB

-30 ~-24 -18 -12 -9 -6 -3 0 +3 +6

Bild 3: Beispiel einer gestuften Anzeige eines
Spitzenspannungs-AussteuerungsmeBgerites filr untergeordnete
Anwendungen
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Anhang A (normativ)

Betriebsart "langsam”

Die Betriebsart "langsam” kann durch Einsetzen eines Netzwerkes mit den folgenden Eigenschaften zwischen
dem Ausgang des Anzeigeverstarkers und der Anzeigeeinrichtung erreicht werden.

Der Gesamtwiderstand der MeRgeriteschaltung solite ermittelt werden (einschlieflich des Ausgangs-
widerstandes Rg des Anzeigeverstirkers, des Widerstandes der Anzeigeeinheit Rm und eines Serienwider-
standes R1, der erméglicht, zusitzliche Anzeigeeinheiten in Reihe mit der Hauptanzeigeeinheit zu schalten);
dieser Wert sollte im Verhéltnis 13 : 10 geteilt werden (der erstgenannte entspricht dem Quellwiderstand).

Ein Kondensator, dessen Wert mit dem gesamten vorstehend ermittelten Lastwiderstand multipliziert ein
Produkt von 1,15 s ergibt, sollte zwischen den Punkten der Schaltung angeschlossen werden, die sie in dem
vorher genannten Verhdéltnis teilt.

Re R Ra
— Betriebsart normal
t
Anzeigeverstirker Anzeigeeinvichtung
Re : Ry Ry R
—
~ K ——Xe Betriebsart fangsam

Bild A.1: Schaltung fiir die Betriebsart langsam

Die Werte von C, Ry und Ry werden durch die folgende Gleichung bestimmt:
Rs + R
= JLATTINCAS. S =
Rx+ Ry =R1 R +Ry'1’3 C(Rm+*Ry) =115

ANMERKUNG: Die vorstehenden Werte gelten fiir Gerate mit Integrationsschaltung und nachfolgen-
der Logarithmierstufe. Friithere, anders aufgebaute Gerate benutzen andere Werte, um bei Program-
material gleiche Ablesungen zu erhaiten.
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Anhang B (informativ)

Einzelheiten des bevorzugten Anzeigeinstrumentes

Strom fiir Vollausschlag

1TmA£2%

Kalibrierung des Anzeigeinstrumentes

Die Beziehung zwischen dem Ausschlag und dem Strom muBl der folgenden Tabelle mit einer
Grenzabweichung von £ 1 % vom Skalenendwert entsprechen:

Tabelle B.1

Typ-lla- Typ-lib- % Vollausschlag
Skalenmarke Skalenmarke

Skalenanfang 0

~NO L WN =

12
8
4
Test 51
4
8
12

Skalenende 100

Dampfung

Wenn ein Gleichstrom, der einen Zeigerausschiag auf Teilstrich "7" (0,93 mA) (Typ Ila) oder +12 (Typ IIb)

ergibt, aus einem Quellwiderstand von 100 kQ ¢ 5 % plétzlich eingespeist wird, darf das Uberschwingen des
Zeigers 5 % der stationdren Anzeige nicht (bersteigen.

Geschwindigkeit

Wenn ein einseitig gerichteter Rechteckimpuls von einer angegebenen Dauer und mit einer Spitzen-EMK
gleich der Dauer-(Gleich-)EMK, die einen Zeigerausschlag auf Teilstrich "7" (d. h. 0,93 mA) (Typ [la) oder +12
(Typ 11b) verursacht, mit einem Quellwiderstand von 6,2 kQ + 5% an das Anzeigeinstrument angelegt wird, muB das
Verhalten wie folgt sein:

Tabelle B.2
Impulsdauer Spitzenausschlag
ms bezogen auf Teilstrich "7"
dB
80 — 35 +1
20 — 19 +1
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Anhang ZA (normativ)

Andere in dieser Norm zitierte internationale Publikationen mit den Verweisungen auf die
entsprechenden europiischen Publikationen

Wenn internationale Publikationen durch gemeinsame Abanderungen geédndert wurden, durch (mod)
angegeben, gelten die entsprechenden EN/HD.

IEC- Jahr Titel EN/HD Jahr
Publikation

65, mod 1985 Safety requirements for mains operated electronic and related HD 195 S6 1989
apparatus for household and similar general use

268-1 1985 Sound system equipment Part 1: General HD 483 1S2 1989
268-2 1987 Part 2: Explanation of general terms and calculation methods HD 483.282 1993
268-3 1988 Part 3: Amplifiers HD 483.3 S2 1992
268-17 1990 Part 17: Standard volume indicators HD 483.17 S1 1992

Andere zitierte Publikationen

CMTT Recommendation 661: Signals for the alignment of international
sound-programme connections

CCITT Recommendation J. 15: Lining-up and monitoring and international
sound-programme connection

CCITT Recommendation N. 15: Maximum permissible power during an international
sound-programme transmission

CCIR Report 292-6: Measurement of programme level in sound broadcasting



