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Schragspuraufzeichnung auf Magnetband 6,35 mm — Format D-7 —_—
(IEC 62071:2000) Deutsche Fassung EN 62071:2001 EN 62071
ICS 33.160.40

Helical-scan compressed digital video cassette recording
system using 6,35 mm magnetic tape — Format D-7
(IEC 62071:2000); German version EN 62071:2001

Systéme de magnétoscope numérique a cassette

a balayage hélicoidal a signal compressé utilisant

la bande magnétique de 6,35 mm — Format D-7

(CEI 62071:2000); Version allemande EN 62071:2001

Die Europédische Norm EN 62071:2001 hat den Status einer Deutschen Norm.
Beginn der Giiltigkeit

Die EN 62071 wurde am 2000-11-01 angenommen.

Nationales Vorwort

Fir die vorliegende Norm ist das nationale Arbeitsgremium K 742 ,Audio-, Video- und Multimediasysteme,
-gerate und -komponenten® der DKE Deutsche Kommission Elektrotechnik Elektronik Informationstechnik im
DIN und VDE zustandig.

Norm-Inhalt war veréffentlicht als E DIN IEC 100B/210/CDV:1999-08.

Nationaler Anhang NA
(informativ)
Zusammenhang mit Europédischen und Internationalen Normen

Fir den Fall einer undatierten Verweisung im normativen Text (Verweisung auf eine Norm oder andere
Unterlage ohne Angabe des Ausgabedatums und ohne Hinweis auf eine Abschnittsnummer, eine
Tabelle, ein Bild usw.) bezieht sich die Verweisung auf die jeweils neueste gultige Ausgabe der in
Bezug genommenen Norm oder anderen Unterlage.

Fir den Fall einer datierten Verweisung im normativen Text bezieht sich die Verweisung immer auf die
in Bezug genommene Ausgabe der Norm oder anderen Unterlage.

Der Zusammenhang der zitierten Normen und anderen Unterlagen mit den entsprechenden Deutschen
Normen und anderen Unterlagen ist nachstehend wiedergegeben. Zum Zeitpunkt der Verdéffentlichung
dieser Norm oder anderen Unterlage waren die angegebenen Ausgaben gultig.

IEC hat 1997 die Benummerung der IEC-Publikationen geéandert. Zu den bisher verwendeten
Normnummern wird jeweils 60000 addiert. So ist zum Beispiel aus IEC 68 nun IEC 60068 geworden.
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Tabelle NA.1
Europaische Norm |Internationale Norm Deutsche Norm Klassifikation im
VDE-Vorschriftenwerk
EN 61834-1:1998 IEC 61834-1:1998 DIN EN 61834-1:1999-04 -
EN 61834-2:1998 IEC 61834-2:1998 DIN EN 61834-2:1999-04 -

- SMPTE 12M " - -

- ITU-R BT.470-6:1998 2 |— -

- ITU-R BT.601-5:1995 2 |— -

Y Schriftstiicke der SMPTE konnen bezogen werden von: SMPTE, 595 West Hartsdale Avenue, White Plains, NY
10607 USA, Internet: http://www.smpte.org/

2 Schriftstiicke der ITU kénnen bezogen werden von: International Telecommunication Union (ITU), Place des Nations,
1211 Geneva 20, Switzerland; Internet: http://www.itu.int

Nationaler Anhang NB
(informativ)
Literaturhinweise

DIN EN 61834-1, Aufzeichnung - Videokassettensystem mit digitaler Schrdgspuraufzeichnung auf
Magnetband 6,35 mm fiir den Heimgebrauch (Systeme 525/60, 625/50, 1125/60 und 1250/50) — Teil 1:
Allgemeine Festlegungen (IEC 61834-1:1998); Deutsche Fassung EN 61834-1:1998.

DIN EN 61834-2, Aufzeichnung - Videokassettensystem mit digitaler Schrdgspuraufzeichnung auf
Magnetband 6,35 mm flir den Heimgebrauch (Systeme 525/60, 625/50, 1125/60 und 1250/50) — Teil 2:
SD-Format fiir die Systeme 525/60 und 625/50 (IEC 61834-2:1998); Deutsche Fassung EN 61834-2:1998.
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EUROPEAN STANDARD
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ICS
Deutsche Fassung
Videokassettensystem mit komprimierter digitaler
Schragspuraufzeichnung
auf Magnetband 6,35 mm - Format D-7
(IEC 62071:2000)
Helical-scan compressed digital Systéme de magnétoscope numérique
video cassette recording system a cassette a balayage hélicoidal
using 6,35 mm magnetic tape — a signal compressé utilisant la bande
Format D-7 magnétique de 6,35 mm — Format D-7
(IEC 62071:2000) (CEI 62071:2000)

Diese Européische Norm wurde von CENELEC am 2000-11-01 angenommen. Die
CENELEC-Mitglieder sind gehalten, die CEN/CENELEC-Geschéftsordnung zu erflllen,
in der die Bedingungen festgelegt sind, unter denen dieser Européischen Norm ohne
jede Anderung der Status einer nationalen Norm zu geben ist.

Auf dem letzten Stand befindliche Listen dieser nationalen Normen mit ihren biblio-
graphischen Angaben sind beim Zentralsekretariat oder bei jedem CENELEC-Mitglied
auf Anfrage erhaltlich.

Diese Europaische Norm besteht in drei offiziellen Fassungen (Deutsch, Englisch,
Franzdsisch). Eine Fassung in einer anderen Sprache, die von einem CENELEC-
Mitglied in eigener Verantwortung durch Ubersetzung in seine Landessprache gemacht
und dem Zentralsekretariat mitgeteilt worden ist, hat den gleichen Status wie die
offiziellen Fassungen.

CENELEC-Mitglieder sind die nationalen elektrotechnischen Komitees von Belgien,
Déanemark, Deutschland, Finnland, Frankreich, Griechenland, Irland, Island, Italien,
Luxemburg, Niederlande, Norwegen, Osterreich, Portugal, Schweden, Schweiz,
Spanien, der Tschechischen Republik und dem Vereinigten Kénigreich.

CENELEC

Europaisches Komitee flr Elektrotechnische Normung
European Committee for Electrotechnical Standardization
Comité Européen de Normalisation Electrotechnique

Zentralsekretariat: rue de Stassart, 35 B-1050 Briissel
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Vorwort

Der Text des Schriftsticks 100B/271/FDIS, zuklnftige 1. Ausgabe von IEC 62071, ausgearbeitet von dem
SC 100B ,Audio, video and multimedia information storage systems“ des IEC TC 100 ,Audio, video and
multimedia systems and equipment, wurde der IEC-CENELEC Parallelen Abstimmung unterworfen und von
CENELEC am 2000-11-01 als EN 62071 angenommen.

Nachstehende Daten wurden festgelegt:

—  spatestes Datum, zu dem die EN auf nationaler
Ebene durch Veréffentlichung einer identischen
nationalen Norm oder durch Anerkennung
Ubernommen werden muss (dop):  2001-08-01

—  spatestes Datum, zu dem nationale Normen, die
der EN entgegenstehen, zurlickgezogen werden
missen (dow):  2003-11-01

Anhénge, die als ,normativ* bezeichnet sind, gehéren zum Norminhalt.

Anhénge, die als ,informativ* bezeichnet sind, enthalten nur Informationen.

In dieser Norm sind die Anhénge A bis E und ZA normativ und ist Anhang F informativ.
Der Anhang ZA wurde von CENELEC hinzugeflgt.

Anerkennungsnotiz

Der Text der Internationalen Norm IEC 62071:2000 wurde von CENELEC ohne irgendeine Abanderung als
Européische Norm angenommen.



Seite 3
EN 62071:2001

Inhalt

Seite
Inhalt
T o T 1 2
1 | e 1T 14 =Y 1 9
L I A o1V Z=T e To (W To ] o T =1 (] o PP P PP UPPPP 9
1.2 NOrMAtiVe VEIWEISUNGEN ...ttt et e et e e et e e e et eaa e e e e eba e e e e et e e eeenas 9
1.3 Symbole UNd ADKUIZUNGEN .. ..ot e ettt e e e e e e e e e tb b e e e e e eeeennaans 9
1.4 Umgebungs- und PrifbediNnQUNGEN ........ i 10
1.5 REfEreNZIEEIDANG ...t e ettt e e e e e e et e e e e e e e aaaaaan 10
1.6 BOZUGSDANG ... e e e e e 11
2 VideoKasSSette.....cuiiieiiiiei i e 12
2.1 MeChaniSCNE Par@mEtEr ... ..couuiiiiiiii ettt et e e et e e e e e e e e e e e e nra s 12
2.2 Festlegungen flr das VIdEODANG . .......coouuiiiiiii et e e e eeeaaaes 39
3 SchragspuraufzeiChNUNG ... ..o e e e 40
3.1 BandgesChWINAIGKEIL .......ueiiiiii et e et e 40
2 =14 (o] (=1 o PSSP PPPPTR TR 40
3.3 Lage und Abmessungen der AUfZEIChNUNG ......oiiiiiiii i 40
3.4 Bereiche der zuldssigen Abweichung der Schragspuraufzeichnung...........ccoooviiiiiiie, 40
3.5 Relative Lage der aufgezeichneten INformation............oooiiiiiiiiii i 40
3.6 AZIMUL der KOPFSPAIE ....ueei e e e et aa s 44
3.7 Bandtransport und ADtast@iNNEit........cooeiiiiiiii e 44
4 Programmspur-Daten...... .o 46
3 I [ [o =T 0 o =T T PSP TP TPPPRTR 46
S I TS T =Y Cq (o Tl = 1= =Y o o 0 55
I B U o [[01-T=T (o] PP PPPPPPR 65
I VAT =Y oFT= T ¢ (o] PP PPPRP 69
I S 10 o oo Yo [=1-1=1 4 (o ] PP PP SUPPPPRIN 72
I 1o a1 0 11448 o - PPRPPUPPPPPPIN 74
5 AudioverarbeituUng ... 75
L B =Y 101 18] o1 (0] o T T PSPPI 75
L2 O To [ (=Yg o [oTo |1 PP PPPPPTTR 75
5.3  AUdiO-VersChaChteIUNG .......coooiiiiie et e e e et e e era s 75
L AN o T T 11 £=To =L L= Y X 77
5.5 Hinzufigen des FehlerkorreKtUrCOUES ... .. oviirui it e e 79
6 VideoverarbeitUNg.......cccuiiieiiiiiiiri i e 81
L7 B =Y 11 18] o1 (0] o To T PP PPPPRPR 81
L 2 VA To [ To B ) (101 ¢ U PSSP PPPP PR 81



Seite 4
EN 62071:2001

8.3 DT -VErarDEITUNG.....eutteiii ettt oo oottt e e e e et e ettt e e e e e e e e eeatan e e e e e eeeenenaans 89
8.4 QUANTISIBIUNG ...eieiiiiiiiiiiiiii ittt ettt ettt ettt ettt ettt ettt ettt et ettt et e e et e e e e e e e e aaas 91
6.5 Codierung mit variabler LANGE (VLC) ...ttt e e e e e e e e e e eeeeenes 93
6.6  Anordnung eines komprimierten MaKro-BlOCKS. ...........uiiiiiiiiiiiiii e 94
6.7  Anordnung €iNeS VidE0OSEGMENTS ... .ccuuu ittt et e e et e et e e e e e e e e e e e r e aaes 97
6.8 Vollbildinterne EntSChachteIUNG .........couuiiiiii i e 98
6.9  Vide0-ZUSatZAaten (VAUX) ...ttt e e et e e e e e e e e e et e e e e et e e e e e e e e e e et e e aeeraan s 100
6.10 FehlerkorreKtUrCOA@-ZUSALZ ..........iiiiiie ettt e e e e 103
7 SubcodeverarbeitUnNg.......coveeiieeiimiiirrr 104
4% B =111 10 o1 £ o To ISP TPPPPT 104
A~ U o Yoo o [=Yo -1 (=Y o RSP PRSPPPPIIN 104
7.3 FehlerkorreKtUrCOU-ZUSAZ ..........oiiiiiiiee ettt e e e e e e e s 106
8 LangsaufzeichNuUngS-SPUren ... e e 107
G T B 1 (= 10 =T ] o 11 | S 107
8.2  Merkspur-AUfZEICRNUNG ......... et e e e e e e 108
9 SCRNISIEIIE ... i 108
S T B Y101 18] o1 (] o To ISP TPPPPT 108
S D F- 1 =] g 1 T (U PSPPSR 108
Anhang A (normativ) BaNOZUQ .......ciiveiimeiimeiimeineireireira e iras s srassrassrassrassnassrasssassnassnassnassnnsss 121
Anhang B (normativ) Technik der Spurvermessung quer zum Band ...........cccoviiiiiniinninaninanns 121
Anhang C (normativ) Spurmuster bei Einfliigen mittels elektronischem Schnitt......................... 124
Anhang D (normativ) Frequenzgang der Fo-SPUr .......ccciiiiiiiiiineiiniinnir e s srassrassnassnassnasss 125
Anhang E (normativ) Digitales Filter........cccciiiiiiiiiiiiri i s rr s rra e sr s 126
Anhang F (informativ) Adapter fir die kleine Kassette .......ccccciiviiiiiiiiciincnnsn s nann 127
LiteraturhinWeiSe ... i s s e r e rarr s 131

Anhang ZA (normativ) Normative Verweisungen auf internationale Publikationen mit

ihren entsprechenden européischen Publikationen .........cc.ccooviiiiiiiiiciiicinccnnecnne, 132
Bilder
Bild 1 — Draufsicht und Seitenansichten der M-KassSette ........coouuuuiiiiiiiiiiiii e 14
Bild 2 — Draufsicht und Seitenansichten der L-Kassette .........oouuuuiiiiiiiiiiiiii e 15
Bild 3 — Innere Struktur und Bandpfad der M-Kassette...........oviiiiiiiiiiiiii e 16
Bild 4 — Innere Struktur und Bandpfad der L-KasSette..........c.uiiiiiiiiii i 17
Bild 5 — Bezugsbereich und Auflagebereich der M-Kassette ... 18
Bild 6 — Bezugsbereich und Auflagebereich der L-Kassette ...........cooviiiiiiiiiiiii e 19
Bild 7 — Unteransicht der M-KasSete ... ... 20

Bild 8 — UNteransiCht der L-KasS SOt .. ...iviiiiiii i e e e e e e eaeennes 21



Seite 5
EN 62071:2001

Bild 9 — Kontaktbereich des Identifikationsfeldes der M-Kassette ...........cooeiiiiiiiiiiiiiii e, 24
Bild 10 — Kontaktbereich des Identifikationsfeldes der L-Kassette ..........cooooiiiiiiiiiiiiiii e, 25
Bild 11 — Lichtpfad und Vorspann-/Nachspannband der M-Kassette.............ccouviiiiiiiiiiiiiiiiii e 26
Bild 12 — Lichtpfad und Vorspann-/Nachspannband der L-Kassette..........cccoovvuviiiiiiiiiiiiciii e 27
7o I B IS o U1 1=T oo (= g 1Y = =TT =Y £ (= S 29
7 o I Y o Y01 1=Y o e [ gl B = U= TT=Y 4 (- S 30
Bild 15 — Spulensperre und -freigabe der M-KasSete .........coooiiiiiiiiiiiiii e 31
Bild 16 — Spulensperre und -freigabe der L-KasSete ........cooi oo 32
Bild 17 — Schutzklappenverriegelungen und -freigabe der M-Kassette ............uuiiiiiiiiiiiiiiiiiiice, 33
Bild 18 — Schutzklappenverriegelungen und -freigabe der L-Kassette ............uuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiceeen 34
Bild 19 — Freiraum der M-Kassette fir den VTR-LademechanisSmus..........coooiiiiiiiiiiniiiiiiiiiiii e 35
Bild 20 — Freiraum der L-Kassette fir den VTR-LademechaniSmusS.........ccoouiiiiiiiiiiiiiieiiieiiiie e 36
Bild 21 — Schutzklappe der M-KasSSEte ........iiiiiiie e e e e et e e e e e eeaeas 37
Bild 22 — SchutzKlappe der L-KasSSEte........uuiiiiiiie e e e e e e e e eaean 38
Bild 23 — Lage und Abmessungen der aufgezeichneten SPUren ..........cooooiiiiiiiiiiiii e 41
Bild 24 — Aufzeichnungslage von Merk- UNd STEUEISPU........cooiiiiiiiiiiie e 42
Bild 25 — Lage und Abmessungen der Grenzabweichungszonen der Schréagspuraufzeichnung ................... 44
Bild 26 — Eine mogliche Anordnung der Abtasteinheit und Bandumschlingung ..., 46
Bild 27 — Aufzeichnungssystem mit digitaler Schnittstelle, eine mdgliche Konfiguration.................ccccceeveeee. 47
Bild 28 — Sektoranordnung der SCRIAGSPUIEN ......u... ittt e e et e e e e e eeanaaa s 48
Bild 29 — Vollbild und Spuren (fUr SYStem 525/60) .......eiiiiiiiiiiiie e e e e e e e e et e e e e e e eaaaaaaee 48
Bild 30 — Vollbild und Spuren (fUr SYStem B25/50) ......uuiiiiiiiieeeiiiie e e et e e e e e et e e e e e e eeaaaeaee 48
Bild 31 — FreqUeNZgang eI SPUIEN .........i ettt e e e e e et e et e e e e e e eeeesaa e e e e e eeeeaaans 50
Bild 32 — Modulation des AUdIOSEKIOIS. .........uiiiiii et e e eeeas 51
Bild 33 — Modulation des VIidEOSEKIOIS. .....c...uiiiiii et 52
Bild 34 — Modulation des SUDCOAESEKIOIS ... ...couiiiiiiii e eeaaeaaas 53
Bild 35 — Mdgliches Blockschaltbild der Signalverarbeitung ..........oooouiiiiiiiiiiiii e 54
Bild 36 — Bitstrom vor der verschachtelten NRZI-Modulation ..............oooviiiiiiiiiii e 55
27| (o I A Y Ao T eTe Yo 1=T 4 U] o [o TP PUPPPPS 55
Bild 38 — Struktur des ITI-SEKIOIS .. .ciiiiiiiiii ettt e e e e et e e e e eeeneaaaas 56
Bild 39 — Struktur des Synchronisationsblocks des TIA .......u.iiiiii i e eeees 63
Bild 40 — Struktur deS AUGIOSEKIONS «...ouuuiii ettt ettt e et et ettt e e e e e e eeeeeaaaas 66
Bild 41 — Struktur des Synchronisationsblocks im AUAIOSEKIOIrS .......c.uuiieiiiiiiiiiiii e 66
Bild 42 — Struktur des VIAEOSEKIOIS ...ceuuuiiiie ettt ettt e e e e e et e e e e e enaeaaaas 69
Bild 43 — Struktur des Synchronisationsblocks im VideOSEKIOr .........c.uuiiiiiiiiiiiiiiii e 70
Bild 44 — Struktur des SUDCOAESEKIONS. ... ..ttt e et e e e e enaenaaas 72
Bild 45 — Struktur des Synchronisationsblocks im Subcodesektor ..........cccuiiiiiiiiiiiiiiiii e 73
Bild 46 — Abtastwerte zur Audio-Datenbyte-Umwandlung .........ooouiiiiiiiiiiii e 76
Bild 47 — Anordnung von AAUX-Paketen in Audio-Hilfsdaten ...........cooouiiiiiiiiiii e, 77
Bild 48 — Daten und innere Paritat eines Daten-Synchronisationsblockes .............ccoiiiiiiiiiiiiiii e, 80

Bild 49 — Daten und auBere Paritat eines Daten-Synchronisationsblockes fiir den Audiosektor................... 81



Seite 6
EN 62071:2001

Bild 50 — Ubertragene Abtastwerte fiir SYStemM 525/B0 ............cc.coueeiueiueeieeieeeeeteeeeee e e eere e eae e eeeaaees 82
Bild 51 — Ubertragene Abtastwerte fiir SYStemM 625/50 ............ccueeueeiueieeeeeeeeeeeteeeeeeeeeee e ere e eee e eaeaaees 83
Bild 52 — DCT-Block und die PiXelKOOIrdINAte .......ccooiiiiiiiiii e 84
Bild 53 — Der am weitesten rechts liegende DCT-Block im Farbdifferenzsignal ...............ccccciiiiiiiiiiinnnninnn. 85
Bild 54 — DCT-BIOCKANOITNMUNG ...ttt ettt e e e et ettt b e e e e e et ettt e e e e e e e eenbana e e eaaeene 85
Bild 55 — Makro-BIoCk UNA DCT-BIOCKS. ........uuiiiiiiiiiiiie et e e e et e e e aeeeees 85
Bild 56 — Super-Blocks und Makro-Blocks in einem Vollbild flr System 525/60...........c.ccccceevviiieriiiiieeeennnnnnn. 86
Bild 57 — Super-Blocks und Makro-Blocks in einem Vollbild flr System 625/50...........c.cccccvvvviiieviiiiieeeennnnnnn. 86
Bild 58 — Makro-Block-Reihenfolge in einem Super-Block flr System 525/60.........cc..uuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeees 88
Bild 59 — Makro-Block-Reihenfolge in einem Super-Block flr System 625/50.........cccuuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeees 88
Bild 60 — Ausgangsreihenfolge eines gewichteten DCT-BIOCKS ........ccoiiiiiiiiiiiiiiiieiiieiii e 92
Bild 61 — Ber@iCRSIMUMIMEIN ..ottt ettt e et e e e et e e e e e e e e e e e e e enn e e ernn s 92
Bild 62 — Anordnung eines komprimierten Makro-BIOCKS ..........ccouuuiiiiiiiii e 94
Bild 63 — Anordnung eines Videosegments nach der Bitraten-Reduktion...........c.ccoooeeiiiiiiiiiineee, 99
Bild 684 — ViIidEO-FERIEICOUE... ...ttt e et e e e e e e 99
Bild 65 — Relation zwischen komprimierter Makro-Blocknummer und Daten-Synchronisationsblock......... 100
Bild 66 — Anordnung von VAUX-Paketen in VAUX-SynchronisationsbloCKsS............ccoouuiiiiiiiiiiiiiiiiiii. 101
Bild 67 — Daten und auBere Paritat eines Daten-Synchronisationsblocks fiir den Videosektor................... 103
Bild 68 — ANOrdnung VON SUDCOTEUALEN ........uuiiiiiiiii et e e e e e e e e e e e e e et e e e e ra s e e e eranns 104
Bild 69 — Bitzuordnung fur Subcode-Daten und -Paritlt ... 107
Bild 70 — Zeitbezug des aufgezeichneten Signalverlaufs der Steuerspur (fur System 525/60) ................... 108
Bild 71 — Zeitbezug des aufgezeichneten Signalverlaufs der Steuerspur (fur System 625/50) ................... 108
Bild 72 — Datenstruktur fiir die UDEMIAGUNG .........c.ocueiiiiiieeieeie et 109
Bild 73 — Ubertragungsreihenfolge der DIF-Blocks in einer DIF-SE@QUENZ..........ccccvevueeueeceeieeieceeeeeeennn. 110
Bild 74 — Daten im SubcodeabsSChNith.........oouuueii i 114
Bild 75 — Daten im VAUX-ADSCRNITE ..ot 115
Bild 76 — Daten im Audio-ADSCRNItE........... e 117
Bild 77 — Daten im VideoabsSChnitl ... e 119
Bild B.1 — Technik der Spurvermessung quer Zum Band.............uuuiiiiiiiiiiiiii e 122
Bild B.2 — Korrekturfaktoren (tatsdchliche Bandgeschwindigkeit, Bandzug)...........cccuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiinee 123
Bild B.3 — Aufzeichnung des Spurlagefehlers (BEISPI€l) .......couuuuuiiiiiiiiiiiiiii e 123
Bild C.1 — Typisches Spurmuster bei Einfliigen mittels elektronischem Schnitt ............ccoooooiii 124
Bild D.1 — Frequenzgang der Fo-SPUE ....cooiiiiii ettt e e ettt e e e e e e eeeaaa e e e e e 125
Bild E.1 — Schablone fir den Frequenzgang der Einfigungsdampfung ............oiiiiiiiiiiiiiiiii e 126
Bild E.2 — Grenzabweichung der DurchlasswelligKeit ...........oouuiuiiiiiiiii e 126
Bild F.1 — Draufsicht und Seitenansicht des AdapPters .......ccoeuuii i e eeaans 127
Bild F.2 — UnteransiCht deS AdApPterS..... oottt e e e e eenas 128
Bild F.3 — Bezugs- und Auflagebereich des Adapters. ... 129
Bild F.4 — Schutzklappenverriegelungs- und Freigabemechanismus des Adapters..........ccccevveviviiniinneeeen. 130
Bild F.5 — Schutzklappendffnungsmechanismus des Adapters ....... oot 130

Bild F.6 — Lichtpfad desS AdAPIers . ... e e 131



Seite 7
EN 62071:2001

Tabellen

Tabelle 1 — Mechanische GrenzabWeIChUNGEN ........ouuiiiiiii e 12
Tabelle 2 — Banddicke und Spielzeit der M- und L-KasSetten .........ccccovuviiiiiiiiii i 12
Tabelle 3 — Identifikationsfeld der M-KasSette ...........v i e 22
Tabelle 4 — Identifikationsfeld der L-KasSette.......cc... e 22
Tabelle 5 — Lange von Vorspann- und Nachspannband ............ccouuiiiiiiiiiiiiiiii e e 23
Tabelle 6 — Kraft der SPUIBNTEAET ......cciiiei e e e e e e e e et e e e e et e e e et e eeeranaes 28
Tabelle 7 — Lage und Abmessungen der Aufzeichnung (fir System 525/60) .........ccoouuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeee 43
Tabelle 8 — Lage und Abmessungen der Aufzeichnung (fir System 625/50) ........ccooeuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeee 43
Tabelle 9 — Parameter fiir einen moéglichen Aufbau der Abtasteinheit.............cooooiiiiiiiii 45
Tabelle 10 — Vollbild und Spurreglerinformation (fiir System 525/60) ..........uuuiiiiiiiiiiiiiiiii e 49
Tabelle 11 — Vollbild und Spurreglerinformation (fiir System 625/50) .......c..uuuiiiiiiiiiiiiiiiii e 49
Tabelle 12 — Bitstrom der ITI-Praambel flr SPUr Fo ... e s 57
Tabelle 13 — Bitstrom der ITI-Praambel flr SPUr Fy ... e s 58
Tabelle 14 — Bitstrom der ITI-Praambel flr SPUr Fao ... 59
Tabelle 15 — Bitstrom des SSA flr SPUI Fpuun i e e e e e e e e e e e aa e e e eananes 60
Tabelle 16 — Bitstrom des SSA flr SPUI Fiuuniiii e e e e e e e e e e aa e e e eaaanns 61
Tabelle 17 — Bitstrom des SSA fUr SPUI Fouuniiiiii e e e e e e e e e e e e e e eenanns 62
Tabelle 18 — Anwendungs-1D der SpurinfOrMation ............ooiiiiiiiiiiii e 63
Tabelle 19 — PIlotranmen ... .o et et e et e e e e e e s 63
Tabelle 20 — Bitstrom des TIA fUr SPUF g .uuniiiie i e e e e e e e e e e et e e e e aaa e e e eenanns 63
Tabelle 21 — Bitstrom des TIA fUr SPUE F i .ueniiii e e e e e e e e e e e e e aa e e e eenanes 64
Tabelle 22 — Bitstrom des TIA fUr SPUF Fa ... e e e e e e e e e e e e aa e e e eeaanns 64
Tabelle 23 — Bitstrom der ITI-Postambel flr SPUr Fo .....ooveeiiiiii e 64
Tabelle 24 — Bitstrom der ITI- Postambel flr SPUr Fy ....oooveiiii e 65
Tabelle 25 — Bitstrom der ITI- Postambel flr SPUr Fao ....oovvniiiii e 65
Tabelle 26 — ID0 imM AUAIOSEKION .....cuuiieiie ettt et e e e e e e e e e rn e e e eeaes 67
Tabelle 27 — Audio-ANWENAUNGS-ID ... .ottt e e e e e e s 67
Tabelle 28 — SPUIPAAINUMIMET ... .iiiiti ettt e ettt e e e et e ettt e ae et e e ee et e eeeata e aeetaaaaeesaneeessanaeeessnnaaesssnaaensnnnns 67
Tabelle 29 — Bitzuordnung des ID-COAEWOIES ........uuuuuiiiiieiieiiiiii et e e e e e 68
Tabelle 30 — ID-Daten im VidEOSEKION...... . e 71
Tabelle 31 — Video-AnNWENAUNGS-ID ......couuiiiii et e e e e e e e e e e e eennes 71
Tabelle 32 — ID-Daten im SUDCOAESEKION ... ..t aeeeees 73
Tabelle 33 — Subcode-ANWENAUNGS-ID ........uiiiiiiiiei ettt e e e e e e e bbb eeeaaeenes 74
Tabelle 34 — AAUX-DalON ...t et 78
Tabelle 35 — Abbildung des AAUX-QUEIIE-PaKEES .........ccovviiiiiiiiiiiiiii 78
Tabelle 36 — Abbildung des AAUX-Quelle-Steuerung-Paketes ..., 79
Tabelle 37 — Aufbau der Video-Signalabtastung (4:2:2)......cuuuuuiii it e e 82
Tabelle 38 — Klassennummer und der DCT-BIOCK ........uuiiiiiiiiiiiiii e 92
Tabelle 39 — Beispiel fur die Klassifizierung als AnNhaltSWert ...........cooooiiiiiii 92

Tabelle 40 — QUaNEISIErUNGSSTUTE.......ciiiiiiiii 93



Seite 8
EN 62071:2001

Tabelle 41 — LANGE VON COUEWOOITEIM .....uiiiiiieeiiiii ettt e ettt e e e e e e e ettt e e e e e e e eeenaaa s 94
Tabelle 42 — Codewdrter der Codierung mit variabler LANGE .........oooiiiiiiiiiiie e 95
Tabelle 43 — Definition VON ST A ... ettt e e e et ettt e e e e e e et eaaa e e e e e e eeeaaaans 96
Tabelle 44 — Codewdrter der QINO ... ... et e et et e e e e et e et e e e e e e eeennaaaaa s 96
Tabelle 45 — VAUX-DAEN ...ttt e e e et e e et e e e e eaes 101
Tabelle 46 — Abbildung des VAUX-QUEIIE-PaKEteS ............uuuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeee e 101
Tabelle 47 — Abbildung des VAUX-Quelle-Steuerungspaketes............cccuvvuriiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeees 102
Tabelle 48 — Abbildung des SUDCOAEPAKETES. .......uuu i e eeeaees 105
Tabelle 49 — Abbildung des ZeitCOdEPaKEIES .........iiiiii e e 105
Tabelle 50 — Abbildung des Binargruppenpaketes .........coooeiuiiiiiiiiii e 106
Tabelle 51 — ID-Daten in €iNem DIF-BIOCK .........c.uuiiiiiiii e 111
TaDEHE 52 — DIF-BlOCK-TYP ttutttuiiitiiiie ittt ettt e e et e et e e et e e et e e ea e e ea e e et e e ebeeea e e eneeeneaeen 111
Tabelle 53 — DIF-Sequenznummer (fir System 525/60) ........cccuuuuiiieiiiiiieeeie e e e e e 111
Tabelle 54 — DIF-Sequenznummer (fir System 625/50) ........cceiiuuiieiiii et e e 112
Tabelle 55 — DIF-BIOCKNUMIMET ...ttt e et e et e e e et e e e et e e e eenneeees 112
Tabelle 56 — Daten im KopfabSChNitt..............oiiiiii i e e e e e e e e e 113
Tabelle 57 — DIF-Blocks und Subcode-SynchronisationSblOCKS............iiiiiiiiiieiiiii e 114
Tabelle 58 — DIF-Blocks und VAUX-Daten-SynchronisationsbloCKS ............ccoovviiiiiiiiiiiiiciiiie e 115
Tabelle 59 — Abbildung des VAUX-Steuerungspaketes flr die Schnittstelle ..., 116
Tabelle 60 — Abbildung des VAUX-Quelle-Steuerungspaketes fir die Schnittstelle ............ccccvveviiviiiieeneee. 116
Tabelle 61 — DIF-Blocks und Audio-DatensynchronisationsblocKs..........cooviiiiiiiiiiiiiiece 117
Tabelle 62 — Abbildung des AAUX-Steuerungspaketes fur die Schnittstelle ..., 118
Tabelle 63 — Abbildung des AAUX-Quelle-Steuerungspaketes flr die Schnittstelle .............cccvvviviviiieeeneee. 118
Tabelle 64 — DIF-Blocks und komprimierte Makro-BIOCKS........cccuuiiiiiiiiiiiii e 120

Tabelle B.1 — Bezeichnung und Berechnung des Spurlagefehlers. ... 122



Seite 9
EN 62071:2001

1 Allgemeines

1.1 Anwendungsbereich

Diese Norm legt den Inhalt, das Format und das Aufzeichnungsverfahren der Datenblécke mit Video-, Audio-
und zugehoérigen Daten fest, die eine Schragspur auf dem 6,35-mm-Band von Kassetten bilden, wie in
SMPTE 306M festgelegt.

Zusatzlich legt diese Norm den Inhalt, das Format und das Aufzeichnungsverfahren fir die longitudinalen
Merk- und Steuerspuren fest.

Ein Videokanal und zwei unabhéangige Audiokanale werden in digitalem Format aufgezeichnet. Jeder dieser
Kanale ist so ausgelegt, dass unabhangiger elektronischer Schnitt mdglich ist.

Der Videokanal erméglicht die Aufzeichnung und Wiedergabe eines Video-Komponentensignals im 525-
Zeilen-System mit einer Vollbildfrequenz von 29,97 Hz (nachfolgend als ,,System 525/60" bezeichnet) und im
625-Zeilen-System mit einer Vollbildfrequenz von 25 Hz (nachfolgend als ,System 625/50“ bezeichnet).

Vor der Aufzeichnung muss das digitale Videosignal zum DV-basierten 25-Mbit/s-Bitstrom komprimiert
werden, wie in SMPTE 314M festgelegt.

1.2 Normative Verweisungen

Die folgenden normativen Dokumente enthalten Festlegungen, die durch Verweisung in diesem Text
Bestandteil dieser Internationalen Norm sind. Bei datierten Verweisungen gelten spatere Anderungen oder
Uberarbeitungen dieser Publikationen nicht. Anwender dieser Internationalen Norm werden jedoch gebeten,
die Mdglichkeit zu prifen, die jeweils neuesten Ausgaben der nachfolgend angegebenen normativen
Dokumente anzuwenden. Bei undatierten Verweisungen gilt die letzte Ausgabe des in Bezug genommenen
normativen Dokuments. Mitglieder von ISO und IEC fihren Verzeichnisse der glltigen Internationalen
Normen.

IEC 61834-1:1998, Recording — Helical-scan digital video cassette recording system using 6,35 mm
magnetic tape for consumer use (525/60, 625/50, 1125/60 and 1250/50 systems) — Part 1: General
specifications.

IEC 61834-2:1998, Recording — Helical-scan digital video cassette recording system using 6,35 mm
magnetic tape for consumer use (525/60, 625/50, 1125/60 and 1250/50 systems) — Part 2: SD format for
525/60 and 625/50 systems.

SMPTE 12M, Television, audio and film — Time and control code.

ITU-R BT.470-6:1998, Conventional television systems.

ITU-R BT.601-5:1995, Studio encoding parameters of digital television for standard 4:3 and wide-screen 16:9
aspect ratios.

1.3 Symbole und Abkiirzungen

AAUX Audio-Hilfsdaten (en: Audio auxiliary data)

APA1 Audio-Anwendungs-ID (ID = Kennzeichenbits) (en: Audio application ID)

AP2 Video-Anwendungs-ID (ID = Kennzeichenbits) (en: Video application ID)

AP3 Subcode-Anwendungs-ID (ID = Kennzeichenbits) (en: Subcode application ID)
APT Anwendungs-ID einer Spur (ID = Kennzeichenbits) (en: Track application ID)
Arb beliebig (en: arbitrary)

ASA AUX-Quelle-Paket (en: AUX source pack)

ASC AAUX-Quelle-Steuerungspaket (en: AAUX source control pack)

B/W Schwarz/WeiB3-Marke (en: Black-and-White flag)

CGMS  Kopiergenerationen-Handhabungssystem (en: Copy generation management system)
DBN DIF-Blocknummer (en: DIF block number)

DCT Diskrete Cosinustransformation (en: Discrete cosine transform)

DIF digitale Schnittstelle (en: Digital interface)
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DSF DIF-Sequenzmarke (en: DIF sequence flag)

ECC Fehlerkorrekturcode (en: Error correction code)

EFC Emphase-Kanalmarke (en: Emphasis channel flag)

EOB Blockende (en: End of block)

IDP ID-Paritéat (ID = Kennzeichenbits) (en: ID parity)

ITI Anfangsspurinformation (en: Initial track information)

LF Marke fur Synchronisierbetrieb (en: Locked mode flag)

PF Pilotrahmen (en: Pilot frame)

QNO Quantisierungsnummer (en: Quantization number)

QU Quantisierung (en: Quantization)

res reserviert flr zuklinftige Anwendungen (en: Reserved for future use)

SMP Abtastfrequenz (en: Sampling frequency)
SSA Start-Synchronisationsblockbereich (en: Start sync area)

SSYB Subcode-Synchronisations-Block-Nummer (en: Subcode sync block number)

STA Zustand des komprimierten Makroblocks (en: Status of the compressed macro block)
Syb Synchronisations-Block-Nummer (en: Sync block number)

TF Ubertragungsmarke (en: Transmitting flag)

TIA Spur-Informationsbereich (en: Track information area)

Trp Spurpaarnummer (en: Track pair number)

VAUX Video-Hilfsdaten (en: Video ancillary data)

VLC Codierung mit variabler Lange (en: Variable length coding)

VS VAUX-Quelle-Paket (en: VAUX source pack )

VSC VAUX-Quelle-Steuerungspaket (en: VAUX source control pack)

VSM Vibrations-Proben-Flussdichtemessgerét (en: Vibrating sample magnetometer)

1.4 Umgebungs- und Prifbedingungen

Prifungen und Messungen an diesem System zur Uberpriifung der Anforderungen dieser Norm missen
unter folgenden Bedingungen durchgefuhrt werden:

— Temperatur: 20°C £ 1°C

— Relative Luftfeuchte: (50 £2) %

— Barometrischer Druck: von 86 kPa bis 106 kPa

— Band-Anpassung: nicht weniger als 24 h

— Mitten-Bandzug: 0,09 N + 0,02 N (siehe Anhang A)

1.5 Referenzleerband

Das Leerband, das fur die Aufzeichnung von Einstellsignalen bestimmt ist, kann von dem folgenden
Hersteller bezogen werden:"

Hersteller:

Matsushita Electric Industrial Co., Ltd.
Audio and Video Systems Division

2 15, Matsuba cho, Kadoma city,
Osaka 571 Japan.

Diese Information dient der Bequemlichkeit des Nutzers dieser Norm und stellt kein Indossament durch die IEC fir das
genannte Produkt dar. Gleichwertige Produkte kdnnen angewandt werden, wenn sie zu gleichen Ergebnissen fihren.
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TEL.: +81 6 901 1161
FAX.: +81 6 905 4048
TLX.: +81 6 529 4690

Teilenummer: noch bekannt zu geben

1.6 Bezugsband

Hersteller von Videoaufzeichnungsgeréaten, die fur dieses Format bestimmt sind, kénnen Bezugsbéander, die
nachfolgende Bedingungen erfillen, anbieten.

1.6.1 Lage und Abmessungen der Aufzeichnung

Die in der Tabelle 5 oder Tabelle 6 genannten Grenzabweichungen sind um 50 % zu verringern.

1.6.2 Bezugssignale
Zwei Arten von Signalen missen auf den Bezugsbéandern aufgezeichnet sein:
a) Eine Folge von Ublichen Prufsignalen:
Video: 100 % Farbbalken;
Ton: 1 kHz Sinussignal bei 20 dB unterhalb Vollpegel;
Merkspur: 1 kHz Sinussignal bei Bezugspegel;
10 kHz Sinussignal bei Bezugspegel.
b) Ein Signal mit konstant aufgezeichneter Frequenz (d. h. der halben Nyquist-Frequenz) nur auf den
Spuren des Halbbildes 0, Segment 0, zur mechanischen Justierung.
1.6.3 Bezugsquellen
Das Bezugsband kann von dem folgenden Hersteller bezogen werden:
Hersteller:"

Matsushita Electric Industrial Co., Ltd.
Audio and Video Systems Division

2 15, Matsuba cho, Kadoma city,
Osaka 571 Japan.

TEL.: +81 6 901 1161

FAX.: +81 6 905 4048

TLX.: +81 6 529 4690

Teilenummer:

fur System 525-60 — konventionelle Prifung: noch bekannt zu geben
— mechanischer Abgleich: noch bekannt zu geben
fur System 625-50 — konventionelle Prifung: noch bekannt zu geben
— mechanischer Abgleich: noch bekannt zu geben

R Diese Information dient der Bequemlichkeit des Nutzers dieser Norm und stellt kein Indossament durch die IEC fir das

genannte Produkt dar. Gleichwertige Produkte kdnnen angewandt werden, wenn sie zu gleichen Ergebnissen fihren.
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2 Videokassette

2.1 Mechanische Parameter

2.1.1 Allgemeine Festlegungen

2111

Die Abmessungen der zwei

far die Aufzeichnung benutzten Kassetten mussen

Ubereinstimmung mit den Bildern 1 bis 22 sein.

2.1.1.2

2113

— Mittel:
— GroB3:

ANMERKUNG

21.1.4
entsprechen.

in

Die allgemeinen Grenzabweichungen, ausgenommen solcher, die besonders festgelegt sind,
mussen Tabelle 1 entsprechen.

Tabelle 1 — Mechanische Grenzabweichungen

Lange Grenzabweichung
uber bis
0 mm 30 mm + 0,1 mm
30 mm 50 mm + 0,15 mm
50 mm + 0,2 mm
Winkel +1,0°

Die zwei KassettengréBen missen wie folgt bezeichnet sein:

M;
L.

Anhang F zeigt die AdaptergréBe fur die kleine Kassette, die in IEC 61834-1 festgelegt ist.

Die Bandldnge und die Spielzeit fur die zwei Kassettengr6Ben missen der Tabelle 2

Tabelle 2 — Banddicke und Spielzeit der M- und L-Kassetten

KassettengroBe | D-7-Spielzeit Bandlange
min m
M 12 27¢!
24 51"
33 70¢
46 96¢
66 137
L 34 72¢!
64 137
94 194}’
126 25942
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21.1.5 Bezogen auf die Kassette muss die Magnetschichtseite, wie in den Bildern 3 und 4 festgelegt,
nach auf3en zeigen.

2.1.2 Bezugsebenen

2.1.2.1 Die Bezugsebene Z ist, wie in den Bildern 5 und 6 festgelegt, durch die Bezugsflachen A, B und
C bestimmt.
2.1.2.2 Die Bezugsebene X muss senkrecht zu der Bezugsebene Z sein und muss, wie in den Bildern 7

und 8 festgelegt, durch den Mittelpunkt der Bezugséffnungen (A) und (B) verlaufen.

2.1.2.3 Die Bezugsebene Y muss senkrecht zu den beiden Bezugsebenen X und Z sein und durch den
Mittelpunkt der Bezugséffnung (A), wie in den Bildern 7 und 8 festgelegt, verlaufen.

213 Kassettenfenster und Etiketten
2.1.3.1 Fenster und Etikettenflachen missen der Festlegung in den Bildern 1 und 2 entsprechen.

2.1.3.2 Auf die Kassette aufgeklebte Etiketten dirfen die &uBeren Abmessungen, wie in den Bildern 1
und 2 gezeigt, nicht Gberragen.

2.1.3.3 Die Etiketten durfen weder das ldentifikationsfeld noch die Léschschutzbohrung des Nutzers
oder Herstellers beeintrachtigen.

2.1.3.4 Die Etiketten dirfen weder den Wickelkernantrieb noch den Haltemechanismus beeintrachtigen.
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Schutzrille gegen unbeabsichtigtes Einlegen fiir Richtung X MaBe in mm
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! Schutz gegen unbeabsichtigtes
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|
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N ! | RO6:D4 B
G ~ . Max.0,5
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|:| Fensterbereich

N o )
Etikettenbereich

An

B

ANMERKUNG 1 Die maximalen AuBBenabmessungen der Schalen.
ANMERKUNG 2 Die Grenzabweichungen beziehen sich auf den Bereich bis 6,7 mm lber Bezugsebene Z.
ANMERKUNG 3 Die MaBe beziehen sich auf die obere Schalenhélfte.
ANMERKUNG 4 Die Grenzabweichungen beziehen sich auf den Bereich bis 6,7 mm Uber Bezugsebene Z. Uber der
Hoéhe von 6,7 mm hat das MaB die allgemeine Grenzabweichung.
ANMERKUNG 5 Die Breite der Schutzklappe muss kleiner als die der Schalen sein.
ANMERKUNG 6 Die Kassette muss vom Aufzeichnungs-/Abspielgerat innerhalb des angezeigten Bereichs gehalten

werden.
ANMERKUNG 7 Wenn die Schutzklappe gedffnet

ist,

Haltemechanismus nicht verfiigbar sein (siehe Bild 19).

ANMERKUNG 8 Die Oberflachenrauhigkeit der Haltebereiche 1 und 2 darf R

darf

Haltebereich 1

ein Teil

merkung 6

—

dieses Bereiches

max

far

Anmerkung 7
Haltebereich 2

den Kassetten-

= 40 pm nicht Ubersteigen.

ANMERKUNG 9 Die Anzeige des Lo&schschutzes muss in diesem Bereich sein (siehe Bild 9 fir die MaBe des
Léschschutzes).

Bild 1 — Draufsicht und Seitenansichten der M-Kassette
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MaBe in mm

Schutzrille gegen unbeabsichtigtes Einlegen
Neigung fir Richtung Y

Anmerkung 5 (125) |

79,4 37,6
68,4 26,6
X \
sl i
T
KX KK @
S RS s =
58 RS < o
RS R Q| o # H
R5S R S S <
hode! S T2 )
o R M| H | oo i
255 RS O o | =
255 KA 12| o p
Te) o% (XX S = =)
2 KX KX ip) c
S 5% KRS 0o O = S
< 58 RS =3 =
= 5 o8 :
55 K 2| £ AT £
U KK KX S| @ u <
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Anmerkung 6
Haltebereich 1

Anmerkung 7
Haltebereich 2

|:| Fensterbereich N Etikettenbereich

ANMERKUNG 1 Die maximalen AuBBenabmessungen der Schalen.

ANMERKUNG 2 Die Grenzabweichungen beziehen sich auf den Bereich bis 6,7 mm lber Bezugsebene Z.
ANMERKUNG 3 Die MaBe beziehen sich auf die obere Schalenhélfte.

ANMERKUNG 4 Die Grenzabweichungen beziehen sich auf den Bereich bis 6,7 mm Uber Bezugsebene Z. Uber der
Hoéhe von 6,7 mm hat das MaB die allgemeine Grenzabweichung.

ANMERKUNG 5 Die Breite der Schutzklappe muss kleiner als die der Schalen sein.

ANMERKUNG 6 Die Kassette muss vom Aufzeichnungs-/Abspielgerat innerhalb des angezeigten Bereichs gehalten
werden.

ANMERKUNG 7 Wenn die Schutzklappe gedffnet
Haltemechanismus nicht verfiigbar sein (siehe Bild 20).
ANMERKUNG 8 Die Oberflachenrauhigkeit der Haltebereiche 1 und 2 darf R, = 40 ym nicht Gbersteigen.

ANMERKUNG 9 Die Anzeige des L&schschutzes muss in diesem Bereich sein (siehe Bild 10 fur die MaBe des
Léschschutzes).

ist, darf ein Teil dieses Bereiches fir den Kassetten-

Bild 2 — Draufsicht und Seitenansichten der L-Kassette
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] MaBe in mm
|
[49,6] | [7,9]
[43,5] (1,71

Magnetschichtseite Magnetschichtseite >
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D
o
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Hng

Anmerk. 1 N
I NS
| G

Vorwérts | Vorwérts
-
© m ©)
Abwickelseite Aufwickelseite
‘ | J
L
\

[45,6] [3,8]

ANMERKUNG 1 MaBe in Klammern, abgeleitet vom Bandwickeldurchmesser 42,3 mm, zeigen den normalerweise vom
Bandpfad beanspruchten Bereich an.

ANMERKUNG 2 Der erste Fihrungspfosten muss innerhalb des angezeigten Bereichs angeordnet sein.
ANMERKUNG 3 Die Kante muss abgerundet sein.

Bild 3 — Innere Struktur und Bandpfad der M-Kassette



Seite 17
EN 62071:2001

B MaBe in mm
. . [63,3] [21,5]
Magnetschichtseite
(44,9 . .
Magnetschichtseite
[41,8] 3,1

\

Anmerkung 2

[27,9]

9,6

= (6,6)

hg >

[32,6]

Vorwarts
0 w \
Abwickelseite | m iAufwickeIseite
|
\ ‘ —
‘ ‘ i -
| | |
[51,71] [9,9]
I

ANMERKUNG 1 MaBe in Klammern, abgeleitet vom Bandwickeldurchmesser 58,3 mm, zeigen den normalerweise vom
Bandpfad beanspruchten Bereich an.

ANMERKUNG 2 Der erste Fihrungspfosten muss innerhalb des angezeigten Bereichs angeordnet sein.
ANMERKUNG 3 Die Kante muss abgerundet sein.

Bild 4 — Innere Struktur und Bandpfad der L-Kassette
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Bezugsbereich A MaBe in mm
fir Messungen 045 18 Bezugsbohrung B
E 57,8

1 52,8 >
Bezugsbohrung A 1

2

Auflagebereich A

o [ %
[og]
L Auflagebereich D
Lage der Schraube
ol Lage der Schraube
< ™
12
‘ O &
Bezugsbohrung D
HEH Bezugsbereich B
Bezugsbohrung D 0,9 ANB4S fir Messungen
Bezugsbereich B 15,9 <5
fir Messungen 84,5 25,9 )
9,8 40,9 =
25.7 516 Auflagebereich B
Auflagebereich C - |

Anmerkung 5
Bereich fur Schraube

ANMERKUNG 1 Die Auflagebereiche A, B, und C missen innerhalb + 0,15 mm planparallel zu Bezugsebene Z sein.
ANMERKUNG 2 Der Auflagebereich D muss innerhalb + 0,2 mm planparallel zu Bezugsebene Z sein.
ANMERKUNG 3 Bezugsbereiche kénnen als Auflagebereiche benutzt werden.

ANMERKUNG 4 Bezugsbereiche und Auflagebereiche schlieBen Bereiche 0,5 mm um Bohrungen und Kanten ohne
Bezugsbohrungen aus, falls nicht anders angegeben.

ANMERKUNG 5 Falls Schraubenbohrungen erforderlich sind, dirfen diese nicht Uber die angezeigten Bereiche
hinausgehen.

Bild 5 — Bezugsbereich und Auflagebereich der M-Kassette
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Mafe in mm

29,8 Y
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Anmerkung 5
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ANMERKUNG 1 Die Auflagebereiche A, B, und C missen innerhalb + 0,15 mm planparallel zu Bezugsebene Z sein.

ANMERKUNG 2 Der Auflagebereich D muss innerhalb + 0,2 mm planparallel zu Bezugsebene Z sein.

ANMERKUNG 3 Bezugsbereiche kénnen als Auflagebereiche benutzt werden.

ANMERKUNG 4 Bezugsbereiche und Auflagebereiche schlieBen Bereiche 0,5 mm um Bohrungen und Kanten ohne

Bezugsbohrungen aus, falls nicht anders angegeben.

ANMERKUNG 5 Falls Schraubenbohrungen erforderlich sind, dirfen diese nicht Uber die angezeigten Bereiche

hinausgehen.

Bild 6 — Bezugsbereich und Auflagebereich der L-Kassette
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ANMERKUNG 1 Die Bezugsbohrungen A, B, C und D missen ihre entsprechenden MaBe Uber die Tiefe von 1,8 mm
beibehalten.

ANMERKUNG 2 Die Grenzabweichungen sind auf den Bereich bis 6,7 mm Uber Bezugsebene Z anzuwenden.

ANMERKUNG 3 Die Grenzabweichungen sind auf den Bereich bis 2,3 mm Uber Bezugsebene Z anzuwenden.

Bild 7 — Unteransicht der M-Kassette
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ANMERKUNG 1 Die Bezugsbohrungen A, B, C und D mussen ihre entsprechenden MaBe Uber die Tiefe von 1,8 mm
beibehalten.

ANMERKUNG 2 Die Grenzabweichungen sind auf den Bereich bis 6,7 mm Uber Bezugsebene Z anzuwenden.

ANMERKUNG 3 Die Grenzabweichungen sind auf den Bereich bis 4,1 mm Uber Bezugsebene Z anzuwenden.

Bild 8 — Unteransicht der L-Kassette
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21.4 Léschschutzbohrungen

Die MaBe und Anordnung der Ldschschutzbohrungen, detailliert in Bildern 7 bis 10, mussen wie folgt
definiert sein:

— offen: totale Aufzeichnungssperre (Audio, Video, Merkspur, Zeitcode und Steuerspur);

— geschlossen: Aufzeichnung méglich.

2.1.5 Identifikationsfeld

2.1.5.1 Die Maf3e und Anordnung vom lIdentifikationsfeld mussen wie in Bildern 9 und 10 angegeben
sein.
2.1.5.2 Die elektrischen Kenndaten mussen wie in Tabellen 3 und 4 angegeben sein, mit folgenden

Bedingungen:
— Jede Kontaktkraft der Steckverbindung muss zwischen 0,25 N und 0,4 N betragen.

— Jeder Kontaktwiderstand muss kleiner als 0,5 Q sein. Der Kontaktwiderstand muss gemessen werden,
wenn ein beliebiger Gleichstrom zwischen 50 pA und 300 mA angelegt wird.

— Jede Kontaktimpedanz muss kleiner als 1,0 Q sein. Die Kontaktimpedanz muss gemessen werden, wenn
ein Wechselstrom von 10 mA bei 4 MHz angelegt wird.

Tabelle 3 — Identifikationsfeld der M-Kassette

Kontaktnummer Kennung Widerstand zum Erdanschluss
Q

1 Banddicke 8,8 um mehr als 500 k (offen)
reserviert reserviert

2 Bandtyp MP mehr als 500 k (offen)
reserviert reserviert

3 Bandklasse Standard mehr als 500 k (offen)
reserviert reserviert

4 Erdanschluss

Tabelle 4 — Identifikationsfeld der L-Kassette

Kontaktnummer Kennung Widerstand zum Erdanschluss
Q

1 Banddicke 8,8 um 1,8kt5%
reserviert reserviert

2 Bandtyp MP kleiner als 2 (Kurzschluss)
reserviert reserviert

3 Bandklasse Standard 6,8k*5%
reserviert reserviert

4 Erdanschluss
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2.1.6 Vorspann-/Nachspannband
2.1.6.1 Der Lichtpfad muss sein, wie in Bildern 11 und 12 festgelegt.

2.1.6.2 Die Kassette muss ein Vorspann- und Nachspannband enthalten. Am Wickelkern befestigt,
mussen die Ladngen zwischen der SpleiBstelle und dem Befestigungspunkt am Wickelkern der Tabelle 5 und
Bildern 11 und 12 entsprechen.

Tabelle 5 — Lange von Vorspann- und Nachspannband

KassettengroBe Lange
mm
75+10
L 80+ 10
2.1.6.3 Das Vorspann-/Nachspannbandmaterial muss aus Polyester oder gleichwertigem Material sein,

mit einer Lichtdurchléssigkeit von mindestens 65 %, gemessen mit einer Lichtquelle bei 800 nm bis 1000 nm
Wellenlange.

2.1.6.4 Das am Wickelkern befestigte Vorspann-/Nachspannband muss einer Zugkraft bis zu 4 N
widerstehen.

2.1.6.5 Die Breite des Vorspann-/Nachspannbandes muss 6,35_8 05 MM sein.

2.1.6.5 Die Dicke des Vorspann-/Nachspannbandes muss 15_% pm sein.

Das zum Befestigen des Vorspann-/Nachspannbandes benutzte SpleiBband muss an der nichtmagnetisch
beschichteten Seite angebracht sein.
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B Ansicht A

Anmerkung 1
|:| Bereich des Kontaktelementes

ANMERKUNG 1 Das Kontaktelement muss innerhalb des angezeigten Bereichs sein.

Max.7,6

ANMERKUNG 2 Der Aktivator darf nicht Gber die Oberflache der Kassette hinausragen.
ANMERKUNG 3 Der Abstand zwischen dem Kontaktelement und der Schale darf 0,3 mm nicht (iberschreiten.

Bild 9 — Kontaktbereich des Identifikationsfeldes der M-Kassette
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ANMERKUNG 1 Das Kontaktelement muss innerhalb des angezeigten Bereichs sein.
ANMERKUNG 2 Der Aktivator darf nicht Gber die Oberflache der Kassette hinausragen.
ANMERKUNG 3 Der Abstand zwischen dem Kontaktelement und der Schale darf 0,3 mm nicht Giberschreiten.

Bild 10 — Kontaktbereich des Identifikationsfeldes der L-Kassette
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- MaBe in mm
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Vor- und Nachspannband
ANMERKUNG 1 Der Lichtpfad muss, wie gezeigt, frei sein, wenn der Drehwinkel gréBer als 85° ist.

ANMERKUNG 2 Die Lichtpfadapertur muss mindestens 2 mm Durchmesser betragen, darf aber eine Flache von
2,9 mmz2 nicht Uberschreiten.

Bild 11 - Lichtpfad und Vorspann-/Nachspannband der M-Kassette
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MaBe in mm
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Mox.2,9
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Anmerkung 2
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ANMERKUNG 1 Der Lichtpfad muss wie gezeigt frei sein, wenn der Drehwinkel gréBer als 85° ist.

Lichtpfad

~ Magnetschichtseite
0

Wickelkern
ﬁ

ANMERKUNG 2 Die Lichtpfadapertur muss mindestens 2 mm Durchmesser betragen, darf aber eine Flache von

2,9 mmz2 nicht Gberschreiten.

Bild 12 - Lichtpfad und Vorspann-/Nachspannband der L-Kassette
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21.7 Spulen

21.71 Die Abmessungen der Spulen und die MaBbeziehung zwischen den Spulen und den Wickeltel-
lern missen den Festlegungen in den Bildern 13 und 14 entsprechen.

2.1.7.2 Die Spulen missen automatisch verriegelt sein, wenn die Kassette aus dem Aufzeich-
nungs/Abspiel-Gerat entnommen wird. Die Anzahl und die Form der Zéhne sowie der Verriegelungsmecha-
nismus sind in den Bildern 15 und 16 festgelegt.

2.1.7.3 Sobald die Kassette in das Aufzeichnungs/Abspiel-Gerat eingesetzt wird, mussen die Spulen
automatisch entriegelt werden, wie in den Bildern 15 und 16 festgelegt. Die zum Entriegeln notwendige Kraft
muss weniger als 1,2 N betragen.

21.7.4 Die Spulen missen durch eine Feder mit einer Kraft, wie in Tabelle 6 angegeben, in ihrer Lage
gehalten werden, wenn die HOhe des Spulen-Auflagetellers 0,7 mm + 0,25 mm von der Bezugsebene Z
betragt, wie in den Bildern 13 und 14 gezeigt.

Tabelle 6 — Kraft der Spulenfeder

KassettengroBe Kraft
N
0,9 +0,25
L 0,9 +0,25
2.1.8 Schutzklappe
2.1.8.1 Die Schutzklappe muss durch das Aufzeichnungs-/Abspielgerat beim Einlegen der Kassette ent-

riegelt und gedffnet werden.

2.1.8.1.1 Die Schutzklappe muss durch eine auf das Ausléseteil ausgeubte Kraft von weniger als 0,2 N
entriegelt sein, wie in den Bildern 17 und 18 festgelegt.

2.1.8.1.2 Die innere Klappe muss von dem Aufzeichnungs-/Abspielgerat in die in den Bildern 19 und 20
gezeigte Lage gehoben werden.

2.1.8.1.3 Die duBere Klappe muss von dem Aufzeichnungs-/Abspielgerat in die in den Bildern 21 und 22
gezeigte Lage gehoben werden.

2.1.8.2 Der minimale Platz der Kassette in der Ladevorrichtung des Videobandgerates (VTR) muss so
sein, wie in den Bildern 19 und 20 gezeigt. Der schattierte Bereich der Bilder 19 und 20 zeigt VTR-
Herstellern den verfugbaren Bereich fir das Laden (Einfadeln) des Bandes. Zu beachten ist, dass die den
Raum bestimmenden MafB3e keine Kassettenmal3e sind.

2.1.8.3 Die auBere Klappe darf, bezogen auf die Bezugsebene Z, im offenen Zustand 19,6 mm nicht
Uberschreiten, wie in den Bildern 21 und 22 festgelegt.

2.1.8.4 Wenn die Kassette aus dem Aufzeichnungs-/Abspielgerat herausgenommen wird, muss die
Schutzklappe automatisch verriegelt werden.

2.1.8.5 Die maximal notwendige Kraft, um die Schutzklappe zu 6ffnen, muss bis zu der minimalen Héhe
von 19,6 mm, wie in Bildern 21 und 22 festgelegt, weniger als 1 N betragen.
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Spulenteller-Auflagebereich

ANMERKUNG 1 Alle MaBe der Spulenantriebsbohrungen missen bis zur Tiefe von 7,4 mm wirksam sein.
ANMERKUNG 2 Die Hohe des Spulentellers.

ANMERKUNG 3 Der Anpressdruck der Spulenfeder muss innerhalb des Kraftebereichs von 0,65 N bis 1,15 N sein,
wenn die Héhe des Spulenteller-Auflagebereichs 0,7 mm + 0,25 mm von Bezugsebene Z betragt.

ANMERKUNG 4 Der Spulenflansch darf keine Berlhrung mit der Kassettenschale haben, wenn die Hoéhe des
Spulenteller-Auflagebereichs 0,7 mm + 0,25 mm von Bezugsebene Z betrdgt und die Neigung des Spulentellers 30’
betragt.

ANMERKUNG 5 Bezugsebene W muss durch den kreisférmig angezeigten Bereich definiert sein.

ANMERKUNG 6 Die Verzahnung des Spulenflansches darf keine scharfen Kanten haben.

Bild 13 — Spulen der M-Kassette
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Spulenteller-Auflagebereich

ANMERKUNG 1 Alle MaBe der Spulenantriebsbohrungen missen bis zur Tiefe von 7,4 mm wirksam sein.

ANMERKUNG 2 Die Hohe des Spulentellers.

ANMERKUNG 3 Der Anpressdruck der Spulenfeder muss innerhalb des Kraftebereichs von 0,65 N bis 1,15 N sein,
wenn die Héhe des Spulenteller-Auflagebereichs 0,7 mm + 0,25 mm von Bezugsebene Z betragt.

ANMERKUNG 4 Der Spulenflansch darf keine Berlhrung mit der Kassettenschale haben, wenn die Hoéhe des
Spulenteller-Auflagebereichs 0,7 mm + 0,25 mm von Bezugsebene Z betrdgt und die Neigung des Spulentellers 30’

betragt.

ANMERKUNG 5 Bezugsebene W muss durch den kreisférmig angezeigten Bereich definiert sein.

ANMERKUNG 6 Die Verzahnung des Spulenflansches darf keine scharfen Kanten haben.
Bild 14 — Spulen der L-Kassette
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MafBe in mm
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Verriegelter Zustand Freigegebener Zustand

ANMERKUNG  Der Radius von 23 mm muss am Betatigungspunkt des Spulenverriegelungsstiftes frei sein, wenn
dieser freigegeben und die Ebene L der Spulensperre 44,1 mm Abstand zur Bezugsebene X hat.

Bild 15 — Spulensperre und -freigabe der M-Kassette
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MaBe in mm
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ANMERKUNG  Der Radius von 30,8 mm muss am Betétigungspunkt des Spulenverriegelungsstiftes frei sein, wenn
dieser freigegeben und die Ebene L der Spulensperre 57,6 mm Abstand zur Bezugsebene X hat.

Bild 16 — Spulensperre und -freigabe der L-Kassette
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Entriegelungshebel

ANMERKUNG 1 Die Schutzklappenverriegelungen missen freigegeben sein, wenn sich der Entriegelungshebel im
kreuzschraffierten Bereich befindet.

ANMERKUNG 2 Eintauchbereich des Entriegelungshebels der Schutzklappenverriegelung.

ANMERKUNG 3 Die Kassette muss mit Schutzklappenverriegelungen auf der Aufwickelseite und der Abwickelseite
versehen sein.

ANMERKUNG 4 Die Schutzklappenverriegelungen missen, wie gezeigt, innerhalb 8,9 mm + 0,2 mm anhalten.

ANMERKUNG 5 Der Lademechanismus muss mit Entriegelungshebeln fir die Schutzklappenverriegelungen auf beiden
Seiten ausgestattet sein.

ANMERKUNG 6 Der Winkel muss bis zur Hohe von min. 3,2 mm vom Kassettenboden aus wirksam sein.
ANMERKUNG 7 Der Entriegelungshebel muss innerhalb des angezeigten Bereichs liegen.

ANMERKUNG 8 Die Schutzklappenverriegelungen dirfen sich in keiner Position iber den Boden der Kassette hinaus
erstrecken.

Bild 17 — Schutzklappenverriegelungen und -freigabe der M-Kassette
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Entriegelungshebel

ANMERKUNG 1 Die Schutzklappenverriegelungen missen freigegeben sein, wenn sich der Entriegelungshebel im
kreuzschraffierten Bereich befindet.

ANMERKUNG 2 Eintauchbereich des Entriegelungshebels der Schutzklappenverriegelung.

ANMERKUNG 3 Die Kassette muss mit Schutzklappenverriegelungen auf der Aufwickelseite und der Abwickelseite
versehen sein.

ANMERKUNG 4 Die Schutzklappenverriegelungen missen, wie gezeigt, innerhalb 9,7 mm + 0,2 mm anhalten.

ANMERKUNG 5 Der Lademechanismus muss mit Entriegelungshebeln fir die Schutzklappenverriegelungen auf beiden
Seiten ausgestattet sein.

ANMERKUNG 6 Der Winkel muss bis zur Hohe von min. 3,2 mm vom Kassettenboden aus wirksam sein.
ANMERKUNG 7 Der Entriegelungshebel muss innerhalb des angezeigten Bereichs liegen.

ANMERKUNG 8 Die Schutzklappenverriegelungen dirfen sich in keiner Position iber den Boden der Kassette hinaus
erstrecken.

Bild 18 — Schutzklappenverriegelungen und -freigabe der L-Kassette
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Bild 19a — Bewegung der inneren Schutzklappe
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ANMERKUNG 1 Verfugbarer Raum fir den Band-Lademechanismus, wenn die Schutzklappe zwischen 85° und 90°
gedffnet ist. Alle kreuzschraffierten Bereiche sind ausgeschlossen.

ANMERKUNG 2 Der Abstand C zwischen der inneren Schutzklappe und der Bezugsebene Z muss mehr sein als der
minimale Abstand CM, angegeben in Bild 19a. Der Abstand D muss gréBer als der Abstand C sein, wenn der Drehwinkel
15° oder mehr ist.

ANMERKUNG 3 Definiert den verfligbaren Freiraum fir den Kassetten-Haltemechnismus, wahrend die Schutzklappe in
Bewegung ist (siehe Anmerkung 7 in Bild 1).

Bild 19 — Freiraum der M-Kassette fiir den VTR-Lademechanismus
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Bild 20a — Bewegung der inneren Schutzklappe
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ANMERKUNG 1 Verfugbarer Raum fir den Band-Lademechanismus, wenn die Schutzklappe zwischen 85° und 90°
gedffnet ist. Alle kreuzschraffierten Bereiche sind ausgeschlossen.

ANMERKUNG 2 Der Abstand C zwischen der inneren Schutzklappe und der Bezugsebene Z muss mehr sein als der
minimale Abstand CM, angegeben in Bild 20a. Der Abstand D muss gréBer als der Abstand C sein, wenn der Drehwinkel
15° oder mehr ist.

ANMERKUNG 3 Definiert den verfligbaren Freiraum fir den Kassetten-Haltemechnismus, wahrend die Schutzklappe in
Bewegung ist (siehe Anmerkung 7 in Bild 2).

Bild 20 — Freiraum der L-Kassette fiir den VTR-Lademechanismus
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Schutzklappendrehung

Schutzklappenaufbau

ANMERKUNG 1 Richtwerte flr die Konstruktion.
ANMERKUNG 2 Die Unterschiede der beiden Schalen dirfen den Abstand von 0,2 mm in diesem Bereich nicht

Ubersteigen.
ANMERKUNG 3 Die Hohe der Schutzklappe darf sich nicht Gber die Hohe der Schale hinaus erstrecken.

ANMERKUNG 4 Das Aufzeichnungs-/Abspielgerat muss mit einen Schutzklappendéffner auf der Aufwickelseite der

Kassette ausgestattet sein.
ANMERKUNG 5 Die Schutzklappe darf sich in keiner Position Gber den Boden der Kassette hinaus erstrecken.

ANMERKUNG 6 Das MaB bezieht sich auf das mit D bezeichnete Schutzklappen-Seitenteil.

Bild 21 — Schutzklappe der M-Kassette
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Schutzklappenaufbau

ANMERKUNG 1 Richtwerte fir die Konstruktion.

ANMERKUNG 2 Die Unterschiede der beiden Schalen dirfen den Abstand von 0,2 mm in diesem Bereich nicht
Ubersteigen.

ANMERKUNG 3 Die Hohe der Schutzklappe darf sich nicht tiber die Hoéhe der Schale hinaus erstrecken.

ANMERKUNG 4 Das Aufzeichnungs-/Abspielgerat muss mit einen Schutzklappendéffner auf der Aufwickelseite der
Kassette ausgestattet sein.

ANMERKUNG 5 Die Schutzklappe darf sich in keiner Position Gber den Boden der Kassette hinaus erstrecken.

ANMERKUNG 6 Das MaB bezieht sich auf das mit D bezeichnete Schutzklappen-Seitenteil.

Bild 22 — Schutzklappe der L-Kassette
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2.2 Festlegungen fiir das Videoband

2.2.1 Trégermaterial

Das Tragermaterial muss Polyester oder ein Gleichwertiges sein.

2.2.2 Breite des Magnetbandes
Die Breite des Magnetbandes muss 6,350 mm + 0,005 mm sein.

Das Magnetband wird, bei Abdeckung mit einer Glasplatte, ohne Zugspannung an mindestens funf verschie-
denen Stellen entlang des Bandes mit einem geeichten Vergleichsmessgerat mit einer Fehlergrenze von
0,001 mm (1 ym) gemessen. Die Breite des Magnetbandes muss an jeder Messstelle innerhalb der
vorgenannten Festlegung sein.

2.23 Schwankung der Breite

Die Schwankung der Breite darf 5 pm Spitze-zu-Spitze nicht Uberschreiten. Die Messung der Breiten-
schwankung muss Uber eine Bandlange von 900 mm vorgenommen werden. Die Breitenschwankung muss
auf der Messlange von 900 mm an zehn gleichméBig geteilten Messstellen innerhalb der vorgenannten
Festlegung sein.

224 Geradheit der Bezugskante

Die maximale Abweichung der Geradheit der Bezugskante ist 6 um Spitze-zu-Spitze. Die Schwankung der
Kantengeradheit wird an einem bewegten Band gemessen, gefuhrt durch drei Fihrungen, welche die gleiche
Kante berihren und einen Abstand von 85 mm zwischen der ersten und der zweiten Fihrung und 85 mm
zwischen der zweiten und der dritten Fihrung haben. Kantenmessungen werden Uber 10 m Lange gemittelt
und werden 5 mm neben der Mitte zwischen der ersten und der zweiten Fuhrung in Richtung der ersten
Flhrung gemessen.

2.2.5 Banddicke

0,0

Die Gesamtdicke muss 88 g

pm sein.

2.2.6 Transmissivitat

Die Transmissivitdt des Magnetbandes muss kleiner als 5 % sein, gemessen mit einer Lichtquelle GUber den
Wellenlangenbereich von 800 nm bis 1 000 nm.

2.2.7 Dehnungskraft

Die Dehnungskraft muss gréBer als 3 N sein. Die Kraft zum Erzeugen einer 0,2%igen Streckung eines
1000-mm-Prifmusters bei einer Zuggeschwindigkeit von 10 mm pro Minute muss benutzt werden, um die
Dehnungskraft zu bestimmen. Eine Linie, beginnend bei 0,2 % Streckung, wird parallel zu der anfanglichen
tangentialen Steigung gezeichnet und der Kreuzungspunkt dieser Linie mit der Zugspannung/Dehnungs-
Kurve abgelesen.

2.2.8 Magnetische Beschichtung
Die magnetische Schicht des Bandes muss aus einer Beschichtung mit Metallpartikeln oder einem
gleichwertigen Material bestehen.

2.29 Koerzitivfeldstarke der Beschichtung

Die Koerzitivfeldstarke der Beschichtung muss der Klasse 2 300 entsprechen (etwa 184 kA/m, 2300 QOe),
gemessen bei einer Feldstarke von 800 kA/m (10 000 Oe) mit einem VSM.
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3 Schragspuraufzeichnung

3.1 Bandgeschwindigkeit

Die Bandgeschwindigkeit muss 33,8201 mm/s fur System 525/60 und 33,8539 mm/s fur System 625/50 sein.
Die Grenzabweichung muss + 0,2 % sein.

3.2 Sektoren

Jede aufgezeichnete Spur umfasst den ITI-Sektor, einen Audiosektor, einen Videosektor und einen
Subcodesektor.

3.3 Lage und Abmessungen der Aufzeichnung

3.3.1 Die Lage und die Abmessungen einer fortlaufenden Aufzeichnung muss sein, wie in Bildern 23
und 24 sowie Tabelle 7 (fur 525/60 System) oder Tabelle 8 (fur 625/50 System) festgelegt. Bei der
Aufzeichnung muss sich die Lage der Sektoren in jeder Schréagspur innerhalb der zuldssigen Abweichung
befinden, festgelegt durch Bild 23 und Tabelle 7 (fiir 525/60 System) oder Tabelle 8 (fur 625/50 System).

3.3.2 Die Bezugskante des Bandes fur die in dieser Norm festgelegten Abmessungen muss die
untere Kante sein, wie in Bild 23 gezeigt. Die magnetische Beschichtung ist bei der Richtung der
Bandbewegung, wie in Bild 23 gezeigt, auf der dem Betrachter zugewandten Seite.

3.3.3 Wie in Bild 23 gezeigt, geht diese Norm von keinem Schutzabstand zwischen den
aufgezeichneten Spuren aus, und die nominale Breite des Aufzeichnungskopfes sollte gleich dem mittleren
Spurabstand von 18 pm sein. Die Konfiguration der Képfe in der Abtasteinheit sollte so gewahlt sein, dass
die Breiten der aufgezeichneten Spuren innerhalb der Grenzen von 16 pm bis 20 pm liegen.

3.3.4 Das Format erfordert rotierende Ldschkdpfe fir die Aufzeichnung. Beim elektronischen Schnitt
sieht die Norm nur an den Einfligungspunkten den Schutzabstand von 3 ym + 1,5 pym zwischen der vorher
aufgezeichneten Spur und der eingefligten Spur vor. Ein typisches Spurmuster bei elektronischem Schnitt ist
in Bild C.1 gezeigt.

3.4 Bereiche der zulassigen Abweichung der Schréagspuraufzeichnung

Die Mitte von zwei aufeinander folgenden Spuren, die bei der ersten Spur in jedem Video-Vollbild beginnen,
muss sich innerhalb des Musters der zwei Zonen befinden, festgelegt in Bild 25. Jede Zone ist festgelegt
durch zwei parallele Linien, welche in einem Winkel von 9,1784° Grundwert, bezogen auf die Band-
Bezugskante, geneigt sind. Die Breite der Zone 1 muss 3 ym sein. Die Breite der Zone 2 muss 5 ym sein.
Diese Zonen beinhalten Spurwinkel-Fehler, Spurgeradheit-Fehler und die vertikale Kopfversatz-
Grenzabweichung (die Messtechnik ist in Anhang B gezeigt).

3.5 Relative Lage der aufgezeichneten Information

3.5.1 Relative Lage der Léangsspuren

Ton-, Video-, Steuer- und Merk-Spuren mit Informationen, welche zeitgleich sein sollten, missen, wie in den
Bildern 23 und 24 gezeigt, angeordnet sein.

3.5.2 Bezugspunkt des Programmbereiches

Der Bezugspunkt des Programmbereiches ist durch den Schnittpunkt einer parallelen Linie zur Bezugskante
des Bandes im Abstand Y, von der Bezugskante und der Mittellinie der Spur 0 in jedem ITI-Sektor festgelegt
(siehe Bilder 23 und 24).

Das Ende der Prdambel und der Anfang des SSA im ITI-Sektor muss auf dem Bezugspunkt des
Programmbereiches aufgezeichnet werden, und die Abmessung X, stellt die Grenzabweichung dar. Das
Spurbild ist in den Bildern 23 und 24 gezeigt. Die Abmessungen X, und Y, sind in den Tabellen 7 und 8
angegeben. Die Beziehung zwischen den Sektoren und die Inhalte jedes Sektors sind in Abschnitt 6
festgelegt.
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Merkspur
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ANMERKUNG 1 M; ist ein ITI-Sektor.

ANMERKUNG 2 M ist ein Audiosektor.

ANMERKUNG 3 Mg ist ein Videosektor.

ANMERKUNG 4 M, ist ein Subcodesektor.

ANMERKUNG 5 Das Spurbild ist von der Seite der magnetischen Beschichtung aus gesehen.

ANMERKUNG 6 Die Abmessungen X; bis X3 sind, wie in Bild 24 festgelegt, durch den Programm-Bezugspunkt
bestimmt.

Bild 23 — Lage und Abmessungen der aufgezeichneten Spuren
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Bild 24 — Aufzeichnungslage von Merk- und Steuerspur
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Tabelle 7 — Lage und Abmessungen der Aufzeichnung (fiir System 525/60)

Abmessungen Nennwert Grenzabweichung

mm mm

A Steuerspur Unterkante.................. 0,000 Grundwert

B Steuerspur Oberkante ................. 0,400 + 0,050

E Programmbereich Unterkante 0,560 abgeleitet

F Programmbereich Breite............... 5,240 abgeleitet

G Merkspur Unterkante.................... 6,000 + 0,050

/ Merkspur Oberkante..................... 0,018 Bezugswert

L Gesamtlange der Schragspur 32,842 abgeleitet

M; | Lange des ITI-Sektors mit Post- und Pradambel.............. 0,876 abgeleitet
M. | Lange des Audiosektors mit Post- und Préambel........... 2,810 abgeleitet
Ms | Lange des Videosektors mit Post- und Prdambel..................... 27,548 abgeleitet
M, | Lange des Subcodesektors mit Post- und Praambel................ 0,906 abgeleitet
P; Steuerspur-Bezugsimpuls bis Progamm-Bezugspunkt

(siehe Bild 24) ........uuviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiie e 67,500 + 0,030

P> | Merk-Signal, Anfang des Merk-Codewortes bis Programm-

Bezugspunkt (siehe Bild 24) 69,900 + 0,300

w Breite des Magnetbandes............. 6,350 + 0,005
Xo | Lage des Anfangs von SSA im ITI-Sektor 0,000 + 0,050

X1 Lage des Anfangs vom Audiodaten-Synchronisationsblock ..... 0,809 + 0,050
Xo Lage des Anfangs vom Videodaten-Synchronisationsblock ..... 3,790 + 0,050
X3 Lage des Anfangs vom Subcodedaten-Synchronisationsblock . 31,885 + 0,050
Xn | Kopfversatz und In-Linie-Grenzabweichung ...........cccccooovie 0,111 + 0,021

Yo | Bezugspunkt fur Programmbereich 0,615 Grundwert
f SPUIWINKE! ..o 9,1784° | Grundwert
oo | Azimutwinkel (SPUr 0)......ccooiiiiiiiiiiieiiiie e 19,970° +0,150°
o | Azimutwinkel (SPUr 1) ... 20,030° +0,150°

ANMERKUNG  Messungen missen unter den in 1.4 festgelegten Bedingungen durchgefiihrt werden.
Die Messungen mussen korrigiert werden, um der tatsichlichen Bandgeschwindigkeit Rechnung zu
tragen (siehe Bilder B.1 und B.2).

Tabelle 8 — Lage und Abmessungen der Aufzeichnung (fiir System 625/50)

Abmessungen Nennwert Grenzabweichung

mm mm

A Steuerspur Unterkante............ooviiiiiiieiiiiiieii e 0,000 Grundwert

B Steuerspur Oberkante ..........cooiiiiiiiiiiiii 0,400 + 0,050

E Programmbereich Unterkante ...................iin. 0,560 abgeleitet

F Programmbereich Breite 5,240 abgeleitet

G Merkspur Unterkante ..........cooouiiiiiiiiiiiiiie e 6,000 + 0,050

/ Merkspur Oberkante..........cccoiiiiiiiiiiiii e, 0,018 Bezugswert

L Gesamtlange der Schragspur 32,842 abgeleitet

My Lange des ITI-Sektors mit Post- und Praambel........................ 0,877 abgeleitet

M, | Lénge des Audiosektors mit Post- und Prdambel..................... 2,813 abgeleitet

Ms | Lange des Videosektors mit Post- und Préambel........... 27,576 abgeleitet

M, | Lange des Subcodesektors mit Post- und Prédambel 0,877 abgeleitet
P; Steuerspur-Bezugsimpuls bis Progamm-Bezugspunkt
(siehe Bild 24) ...ouiiiie e 67,500 + 0,030
P> | Merk-Signal, Anfang des Merk-Codewortes bis Programm-

Bezugspunkt (siehe Bild 24) 70,380 + 0,300

W | Breite des Magnetbandes.................ccccceeeiii 6,350 + 0,005
Xo |Lage des Anfangs von SSA im ITI-Sektor 0,000 + 0,050
Xi Lage des Anfangs vom Audiodaten-Synchronisationsblock ..... 0,810 + 0,050
Xo Lage des Anfangs vom Videodaten-Synchronisationsblock ..... 3,793 + 0,050
X3 Lage des Anfangs vom Subcodedaten-Synchronisationsblock . 31,917 + 0,050

Xn | Kopfversatz und In-Linie-Grenzabweichung
Yo | Bezugspunkt fir Programmbereich

0,111 + 0,021
0,615 Grundwert

f Spurwinkel .......coooiiiiiiiiii 9,1784° | Grundwert
oo | Azimutwinkel (SPUr 0)......ccoviiiiiiiiiiieiiiie e 19,970° +0,150°
o | Azimutwinkel (SPUr 1) ... 20,030° +0,150°

ANMERKUNG  Messungen missen unter den in 1.4 festgelegten Bedingungen durchgefiihrt werden.
Die Messungen mussen korrigiert werden, um der tatsachlichen Bandgeschwindigkeit Rechnung zu
tragen (siehe Bilder B.1 und B.2).
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Bild 25 — Lage und Abmessungen der Grenzabweichungszonen der Schragspuraufzeichnung
3.6 Azimut der Kopfspalte

3.6.1 Merkspur und Steuerspur

Der Azimutwinkel der Kopfspalte der Merkspur und Steuerspur, die benutzt werden, um longitudinale Spuren
zu schreiben, muss senkrecht zu den aufgezeichneten Spuren sein.

3.6.2 Schragspur

Der Azimut der Kopfspalte, die fir die Schragspuraufzeichnung benutzt werden, muss um die Winkel «, und

ay bezogen auf eine Senkrechte zu der aufgezeichneten Schragspur geneigt sein, wie in den Tabellen 7
und 8 festgelegt. Der Azimut der Spur 0 von jedem Halbbild muss im Uhrzeigersinn geneigt sein, bezogen
auf die Senkrechte zum Spurverlauf, wenn man von der Seite des Bandes aus betrachtet, welche die
magnetische Aufzeichnung tragt.

3.7 Bandtransport und Abtasteinheit

Der effektive Trommeldurchmesser, der Bandzug, der Schragstellungswinkel (bei stehendem Band) und die
Bandgeschwindigkeit bestimmen im Zusammenwirken den Spurwinkel. Unterschiedliche Auslegungen der
Gerateausfilhrung und/oder Anderungen im Trommeldurchmesser und Bandzug kénnen gleichwertige Auf-
zeichnungen erzeugen, die fir Austauschzwecke geeignet sind.

Eine mdégliche Konfiguration des Laufwerks verwendet eine Abtasteinheit mit einem effektiven Durchmesser
von 21,700 mm. Die Rotationsrichtung ist dieselbe wie die der Bandbewegung bei normaler Wiedergabe. Die
Daten werden mit zwei Képfen, die 180° voneinander angeordnet sind, aufgezeichnet. Das Bild 26 zeigt eine
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mdogliche mechanische Anordnung der Abtasteinheit und die Beziehung zwischen den Langsspurképfen und
der Abtasteinheit. Tabelle 9 zeigt die entsprechenden mechanischen Parameter.

Andere mechanische Konfigurationen sind erlaubt, vorausgesetzt, dass ein gleiches Spurbild der
aufgezeichneten Information auf dem Band erzeugt wird.

Tabelle 9 — Parameter fiir einen méglichen Aufbau der Abtasteinheit

Parameter System 525/60 System 625/50
Rotationsgeschwindigkeit der Trommel 8991/min 9000/min
Anzahl der Spuren pro Umdrehung 8
Durchmesser der Trommel 21,700 mm
Bandzug in der Mitte der Umschlingung 0,09 N
Schragwinkel der Fiilhrungsschiene 9,1500°
Effektiver Umschlingungswinkel 174°
Umfangsgeschwindigkeit der Abtasteinheit 10,182 m/s 10,192 m/s
H1, H3 Zusatzumschlingung bei Kopfeintritt 5°
H1, H3 Zusatzumschlingung bei Kopfaustritt 6°
Maximaler Kopfiberstand 20 pm
Spurbreite des Aufzeichnungskopfes 18 um
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Bild 26 — Eine mogliche Anordnung der Abtasteinheit und Bandumschlingung

4 Programmspur-Daten
Auf IEC 61834-1 und IEC 61834-2 ist Bezug zu nehmen.

4.1 Allgemeines

411 Einfliihrung

Jedes Fernseh-Vollbild wird auf 10 Spuren flir das 525/60-System oder 12 Spuren flr das 625/50-System

aufgezeichnet. Die Schragspuren beinhalten digitale Daten von ITI-Sektor, Videosektor, Audiosektor und
Subcodesektor.

Der ITI-Sektor umfasst das Startsynchronsignal und die Spurinformation. Der Subcodesektor umfasst die
Zeit- und Steuercodedaten und darf auch andere wahlfreie Daten enthalten.
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Bild 27 zeigt ein typisches Blockschaltbild des Aufzeichnungs-Schaltkreises. Alle Schnittlicken zwischen
Sektoren erlauben Zeitfehler wéhrend des Schnittes. Bild 28 zeigt die Anordnung des ITI-Sektors, des Video-
und Audiosektors und des Subcodesektors auf dem Band.

Zur Erzeugung der niederfrequenten Spurregelungsinformation wird der Schragspur-Datenstrom in eine
24-25-Modulation umgewandelt, um die folgenden Eigenschaften zu erzielen:

— Spur Fo: Abschwéchung von 465,0-kHz- und 697,5-kHz-Komponenten um wenigstens 9 dB;

— Spur Fy: Erzeugung einer 465,0-kHz-Komponente von mindestens 16 dB, aber héchstens 19 dB;
— Spur Fo: Erzeugung einer 679,5-kHz-Komponente von mindestens 16 dB, aber héchstens 19 dB.
Spuren werden im wiederholenden Zyklus einer Fy — F; — Fq — F>-Abfolge aufgezeichnet.

Im System 525/60 zeigt PF die Vollbildinformation fur die zweite Spur jedes Vollbildes. Bilder 29 und 30 und
Tabellen 10 und 11 zeigen die Anordnung des Pilotsignals. Der Aufzeichnungspegel des LF-Pilotsignals
muss in Ubereinstimmung mit Bild 31 gewé&hlt werden.

Der empfohlene Frequenzgang der Fo-Spur ist in Anhang D festgelegt.

4.1.2 Ubereinkunft zur Benennung

Das héchstwertige Bit wird ganz links geschrieben und als erstes auf Band aufgezeichnet. Das Byte mit der
niedrigsten Nummer wird links/oben gezeigt und als erstes in den Eingangs-Datenfluss eingefligt. Die Werte
der Bytes sind in hexadezimaler Notation ausgedrickt, sofern nicht anders bezeichnet. Ein tiefgestelltes ,h*
zeigt den hexadezimalen Wert an.

Audio Verschach- [ AuBerer ECC- Innerer ECC:
AES/EBO| "™ L Coder cosorH modutator
|
(LR) =
i 5:0/4:1- ollbildinterng . Vollbildinterne] |AuBerer ECC| |Innerer ECC-
Video _Ja2:24:1:- | | Verschach- | Kompression Entschach- |H = L Modulator E
4:2:2 Umwandlung| | * telung felung Coder Coder
Schragspur-
Kopfe
Innerer ECC-
Subcode—] Formatierun oder | | Modulator
Digital-
schnittstelle . .
} o —Ein-Ausgabe-Schnittstelle
mwandlung
Steuersignal-
Steuerung &,,cugung > 35
Steuerungsspurkopf
Aufsprech-
Merk
(Analog)_ Verstérker = E
Merkspurkopf

Bild 27 — Aufzeichnungssystem mit digitaler Schnittstelle, eine mégliche Konfiguration
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1 Spur, 134975/134850 (ANMERKUNG)

3600 625 11550 700 113225 1550 3725/360
Kopf o _ Schnittiicke 2 ) _— Subcode-
— ITI-Sektor Schnittliicke 1 Audio-Sektor chnititicke Video-Sektor Schnittliicke 3| Sektor

ANMERKUNG System 525/60/System 625/50

Bild 28 — Sektoranordnung der Schréagspuren

< Bandbewegung

Vollbild n

Vollbild n+1

Bild 29 — Vollbild und Spuren (fiir System 525/60)

Pilotrahmen PF = 0

Pilotrahmen PF = 1

<= Bandbewegung

Vollbild n

Vollbild n+1

Bild 30 — Vollbild und Spuren (fiir System 625/50)

Pilotrahmen PF = 0

Pilotrahmen PF = 0

Bit



Tabelle 10 — Vollbild und Spurreglerinformation (fiir System 525/60)

Vollbild Spurnummer Spurregler- Pilotrahmen
information PF

To Fo 0

Ty F4 0

T2 Fo 0

Ts F» 0

Ty Fo 0

Vollbild n Ts F4 0
Ts Fo 0

T7 F2 0

Ts Fo 0

Ty F4 0

To Fo 1

T4 F» 1

T Fo 1

T3 F4 1

T4 Fo 1

Vollbild n+1 Ts F» 1
Te Fo 1

T, F4 1

Ts Fo 1

To F» 1

Tabelle 11 — Vollbild und Spurreglerinformation (fiir System 625/50)

Vollbild Spurnummer Spurregler- Pilotrahmen
information PF
To Fo 0
Ty F4 0
T2 Fo 0
T3 F» 0
T, Fo 0
Vollbild n Ts F4 0
Te Fo 0
T7 Fa 0
Ts Fo 0
To F4 0
Tio Fo 0
T4 F2 0
To Fo 0
T4 F4 0
T2 Fo 0
T3 F» 0
T, Fo 0
Vollbild n+1 Ts F4 0
Te Fo 0
T7 Fa 0
Ts Fo 0
To F4 0
Tio Fo 0
T4 F2 0
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PegTI (dB)
\/ \/ \/ $ Einbruchtiefe: groBer als 9 dB
fi f —= Frequenz (kHz)
(a) Spur FO
&Iotsignal fy
Pegel (dB) .
CNR: groBer als 16 dB
und kleiner als 19 dB

IF Einbruchtiefe: gréBer als 3 dB

fi f — = Frequenz (kHz)
(b) Spur F1

CNR: groBer als 16 dB
und kleiner als 19 dB

,F Einbruchtiefe: gréBer als 3 dB

PegT (dB) Pilotsignal f, ~

fi f —= Frequenz (kHz)
(c) Spur F2

+fp/2000 +fp/2000

N1
N2

+fp/2000 +fp/2000

D1
D2

fp/400

Vv

> <
fb/400 ‘ fb/400

fp/400 fu fL fo i

T
fL
ANMERKUNG 1 f; = £,/90.
f2 = f,/60.
f, = Bitrate = 41,850 MHz.
Auflésungsbandbreite = f,/20 925 Hz.
Daten werden durch Integration nach 30 wiederholten Zyklen erhalten.
ANMERKUNG 2 CNR in dB =[S — (N1 + N2)/2] in dB.
Tiefe des Einbruchs mit Spitze in dB = [(N1 + N2)/2 — (D1 + D2)/2] in dB.
Tiefe des Einbruchs ohne Spitze in dB = [(N1 + N2)/2 — D] in dB.
N1 ist als mittlerer Wert Gber f_+ £,/2000 definiert
N2 ist als mittlerer Wert tber fy + £,/2000 definiert.
fi ist als fc — (f,/400) definiert.
fy ist als fc + (f,/400) definiert.
fc bedeutet eine Spitze oder einen Einbruch im Frequenzband.

ANMERKUNG 3 Gleichstrom ist frei.
Bild 31 — Frequenzgang der Spuren

41.3 Signalverarbeitung

Bilder 32 bis 34 zeigen die Modulationsverarbeitung in Bezug auf die aufgezeichneten Signale. Die
Programmspurdaten mussen, mit Ausnahme von IDO, Uber drei Arbeitsgédnge verarbeitet werden, wie
nachfolgend gezeigt:

— Zufallsverteilung;
— 24-25-Modulation;
— Vorcodierung.

Die Programmdatenspur von IDO muss Uber zwei Arbeitsgdnge verarbeitet werden, wie nachfolgend gezeigt:

— Zufallsverteilung;
— Vorcodierung.
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Bild 35 zeigt ein moégliches Blockschaltbild der Verarbeitung.

25 —le 24 25 —le 24 25 —le 24
17 8 8_JBs _ 17 88 8_| 8x84 Bits|_ 47 8 8
Bit
Synchr. IDO | ID1 | IDP | ID2 Synchr. [ IDO | ID1 | IDP |Data Datq//--- Synchr. | IDO | ID1 | IDP | ID3
MSB MSB . . MSB
S Synchr.- | AP12 |Syb7 |Paritat S Synchr.- |AP12 |Syb7 |Paritat - MS Synchr.- |AP12|Syb7 |Paritat
muster |AP11 |Sybe| Von muster |AP11|Sybs| VO" |zusammen-| muster |AP11|Sybe| Von
F oder G |AP10|Sybs | Do | FOn Foder G |AP10|Sybs | |Do | gesetzte | - F oder G |AP10|Sybs | Do | FFh
Arb |Syba| und Arb |Syba| yng | Audiodaten Arb |Syba| und
Trps |Sybs| ID1 Trps |Sybs| D1 Trps |Sybs| ID1
Trpz |Sybo Trp2 |Syb2 erstes zweites Trpz |Sybo
Trp1 |Syby Trpy |Syb+ Byte | Byte Trp1 | Syby
Trpo |S Trpo |S T Trpo |S
LSB Po |Sybo LSB o Yoo LSB Po | Sybo
./ MSB| A ../
Arb
Arb
Arb
Trps
Trpe
LSB Trp;
Trpo
Zufallsvert. | [ Zufallsvert. | [zutallsvert. | [ Zutallsvert. | [ Zufallsvert.| Zutalisvert. | | Zufallsvert. |
P4-25 mod, \L [24-25 mod] p4-25 mod) P4-25 mod.
|Vorcodierung| |Vorcodierung| |Vorcodierung| |Vorcodierung| |Vorcodierung| |Vorcodierung| |Vorcodierung|
2 2 < 25 Sl 25 ) Xg 2 2

Muster X2 x 14 Muster
A oder B A oder B
x 16 x 20
Vor-Sync.- | Daten-Sync.- |Nach-Sync.-

Audio- Block Block Block Audio-
Praambel Postambel

Audio-Synchronisationsblock

Bild 32 — Modulation des Audiosektors
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< 25 < 24 = < 25 > 24 < 25 < 24 =
Bits
17 17 8 x 84 17
8 8. 8 8 8 8. 8 8 8 8. 8 8
Bit
Synchr. | IDO | ID1 | IDP | ID2 Synchr. [ IDO | ID1 | IDP |Data Data//--- Synchr. IDO | ID1 | IDP | ID3
MSB MSB ) MSB)
Synchr.- AP2, Syb7 Paritéat| Synchr_- AP22 Syb7 Paritét| Synchr_- AP22 Syb7 Paritat|
muster |AP2;|Sybes | Von muster |AP21|Sybe | Von Zu'sammén_ muster | AP21|Sybe| von
Foder G |AP2y|Sybs | IDO | FOn Foder G |AP20|Sybs| IDO | gesetzte F oder G | AP2y| Sybs | IDO | FFh
Arb |Sybas | und Arb |Syba4| und | Videodaten Arb |Sybs| und
Trps |Sybz | ID1 Trps |Sybs| ID1 | ) Trpa|Sybs| ID1
Trpz | Sybz Trpz |Sybz erstes|zweites Trp2 | Syb2
Trp1 | Sybs Trp1 | Syb1 Byte | Byte Trp1 | Syb1
Trpo | Syb Trpo | Syb Trpo | Syb
LSB Po | S¥bo LSB ¥ LSB Po|Sybo
7 mMSB| , 7
Arb
Arb
Arb
Arb
Trp2
Trp4
LSB| Trpo
Zufallsvert. | | Zufallsvert. | | Zufallsvert.l |Zufallsvert. | |Zufal|svert. | Zufallsvert. | | Zufallsvert. |
4-25 mod 4-25 mod|  [4-25 mod| 4-25 mod
|Vorcodierung| |Vorcodierung| |Vorcodierung| |Vorcodierung| |Vorcodierung| |Vorcodierung| |Vorcodierung|
25 25 25 25 x28 25 25
Muster Muster
A oder B X2 x 149 A oder B
Vor-Sync.- | Daten-Sync.- |Nach-Sync.-
Video- Block Block Block Video-
Praambel
Postambel
Video-Synchronisationsblock

Bild 33 — Modulation des Videosektors



T b b R L Sy

< 25 S< 24

17 8_| 8./ _8__8 x 6_ | Bits

synchr. | 100 | D1 | IDP | Data| Data] - |

MSB

LSB

Synchr.- | FR | Arb |Paritat
Muster AP35| Arb | von | zusamme
Doder E |AP31| Arb | IDO | gesetzte

AP3,| Arb | und Subcode-
Arb |Sybs ID1 D?ter ’
Arb Syb2
Arb | Syb 4
Arb |Sybo

erstes| zweit
Byte |Byte

MSB oder T oder
FR | Arb

Res | Arb
Res | Arb
Res | Arb
Arb |Sybs
Arb |Sybo
Arb | Syb 1
LSB Arb Syb 0

MSB* oder T oder
FR | Arb

APTy| Arb
APT1| Arb
APTo| Arb
Arb Syb 3
Arb |Syb,
Arb Syb 1
LSB Arb Syb 0

|Zufal|svert.| |Zufa||svert. | |Zufal|svert.|

p4-25 mod.|  [24-25 mod.|

|Vorcodierung| |Vorcodierung| |Vorcodierung|

Muster
A oder B

<
<

25 25 5x

x12

Muster
A oder B

Subcode-
Praambel

Daten-Synchronisationsblock

Subcode-
Postambel

Bild 34 — Modulation des Subcodesektors
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Eingang

Zufallsverteilung

24-25- IDO
Modulation

!

—

Vorcodierung

Synchronisierung
Praambel- und Postambel-
Mustergenerator

Aufzeichnungsverstarker

Bild 35 — M6gliches Blockschaltbild der Signalverarbeitung

4.1.3.1 Zufallsverteilung

Daten-Bitstrome, auBer Synchronisierwérter, muissen zufallsverteilt werden. Die Zufallsverteilung ist
aquivalent zu einer Exklusiv-ODER-Verknipfung zwischen dem seriellen Datenstrom und dem seriellen
Strom erzeugt durch die nachfolgende Polynomfunktion:

X"+ X%+ 1
Dabei sind X' die Platzhaltervariablen in dem binaren Feld GF(2).

Der erste Term ist der héchstwertige und der erste, der in die Divisionsberechnung eingelesen wird. Die
Zufallsverteilung begrenzt die Lauflange des gleichen Binarwertes.

4.1.3.2 24-25-Modulation

Die 24-25-Modulation wird angewandt, um den Daten-Bitstrom zufallig zu verteilen. Ein Zusatzbit wird in dem
Bitstrom zu Beginn von drei aufeinander folgenden zufallsverteilten Bytes eingefligt, wie in Bild 36 gezeigt.
Der Modulationsausgang, 25 Datenbits, wird als Codewort bezeichnet. Die folgenden Kriterien werden
genutzt, um ein Bit 1 oder 0 zu Beginn jeder drei aufeinander folgenden Bytes einzufliigen:

1) Wenn die Lauflange von Einsen oder Nullen, einschlieBlich des an der Verbindung einzufligenden
Zusatzbits, kurzer als 9 ist, wird ein Bit zur Erzeugung der erforderlichen Pilotfrequenz eingefugt.

2) Wenn die Lauflange von Einsen oder Nullen, einschlieBlich des an der Verbindung einzufliigenden
Zusatzbits, 10 Ubersteigt, wird ein Bit eingefligt, das den kontinuierlichen Lauf unterbricht.
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3) Wenn einschlieBlich des an der Verbindung einzufligenden Zusatzbits die Lauflange der Einsen und
Nullen 10 Ubersteigt, wird ein Bit zur Erzeugung der erforderlichen Pilotfrequenz eingeflgt.
4.1.3.3 Vorcodierung

Der modulierte Bitstrom muss zu verschachtelter NRZI umgesetzt werden, wie in Bildern 32 bis 34 und Bild
37 gezeigt.

Codewort Codewort Codewort
1 Bit

MSB LSB MSB LSB MSB LSB
8 Bits 8 Bits 8 Bits

3 aufeinander folgende zufallsverteilte Bytes

Zusatzbit

Bild 36 — Bitstrom vor der verschachtelten NRZI-Modulation

Dr<=—D

Bild 37 — Vorcodierung
41.4 Magnetisierung

4.1.41 Polaritat

Die Wiedergabe der Aufzeichnung muss ohne Ricksicht auf die Polaritdt des aufgezeichneten
Magnetflusses in den Schragspuren arbeiten.

41.4.2 Vorverzerrung der Aufzeichnung

Der Aufzeichnungsstrom muss einen Aufzeichnungskopf-Spaltflusspegel erzeugen, der innerhalb +1 dB
zwischen 0,465 MHz und 20,925 MHz konstant ist.

41.4.3 Aufzeichnungspegel

Der optimale Aufzeichnungsstrom ist 6 dB hdher als die untere Seite des Stromwertes, der 1 dB unter dem
maximalen Wiedergabepegel bei 20,925 MHz ist.

4.2 ITI-Sektor (Bereich 0)

4.2.1 Struktur

Der ITI-Sektor ist auf der Eingangsseite einer Spur fir die genaue Platzierung des Wiedergabekopfes
angeordnet. Der ITI-Sektor wird nach der urspriinglichen Aufzeichnung beim elektronischen Schnitt nicht
Uberschrieben.

Der ITI-Sektor umfasst folgenden Elemente:

— ITI-Prdambel;

— Start-Synchronisationsblockbereich (SSA);
— Spur-Informationsbereich (TIA);

— ITI-Postambel.

Bild 38 zeigt den Aufbau des ITI-Sektors.
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4.2.2 ITI-Praambel

Der Bitstrom der ITI-Praambel muss vor der Aufzeichnung nach den Tabellen 12 bis 14 in Ubereinstimmung
mit dem geeigneten niederfrequenten Pilottonsignal fir jede Spur definiert werden. Die L&nge der ITI-

Pradambel muss 1400 Bits sein, wie auf dem Band aufgezeichnet.

4.2.3 SSA

SSA besteht aus 61 Synchronisationsblocks und jeder Synchronisationsblock besteht aus 30 Bits.

Jeder Start-Synchronisationsblock hat eine Nummer, welche die Position des Synchronisationsblocks vom

Beginn des SSA anzeigt, die Nummerierung beginnt mit Null.

Der Bitstrom des SSA muss nach der Modulation nach den Tabellen 15 bis 17 in Ubereinstimmung mit den
niederfrequenten Pilottonsignalen definiert werden. Die LaAnge des SSA muss 1830 Bits sein, wie auf dem

Band aufgezeichnet.

ANMERKUNG  Jeder Synchronisationsblock hat 30 Bits.

Bild 38 — Struktur des ITI-Sektors

3600
1 400 1 830 90 280
ITI-Praambel SSA TIA ITI-Postambel
61 Synchronisationsblocks 3 Synchr.-
blocks

Bits



Tabelle 12 — Bitstrom der ITI-Prdambel fiir Spur F,
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Aufzeich- | Codewort | Aufzeich- | Codewort | Aufzeich- | Codewort | Aufzeich- | Codewort
nungs- nungs- - -

Reihen%olge MSB LSB Reihuen%zlge MSB LSB Re?huenn%zlge MSB LSB Re?huenn%zlge MSB LSB
0 1000101110 40 1000101110 80 1000101110 120 1000101110
1 1000101110 41 1000101110 81 1000101110 121 1000101110
2 1000101110 42 1000101110 82 1000101110 122 1000101110
3 1000101110 43 1000101110 83 1000101110 123 1000101110
4 1000101110 44 1000101110 84 1000101110 124 1000101110
5 1000101110 45 1000101110 85 1000101110 125 1000101110
6 1000101110 46 1000101110 86 1000101110 126 1000101110
7 1000101110 47 1000101110 87 1000101110 127 1000101110
8 1000101110 48 1000101110 88 1000101110 128 1000101110
9 1000101110 49 1000101110 89 1000101110 129 1000101110

10 1000101110 50 1000101110 90 1000101110 130 1000101110
11 1000101110 51 1000101110 91 1000101110 131 1000101110
12 1000101110 52 1000101110 92 1000101110 132 1000101110
13 1000101110 53 1000101110 93 1000101110 133 1000101110
14 1000101110 54 1000101110 94 1000101110 134 1000101110
15 1000101110 55 1000101110 95 1000101110 135 1000101110
16 1000101110 56 1000101110 96 1000101110 136 1000101110
17 1000101110 57 1000101110 97 1000101110 137 1000101110
18 1000101110 58 1000101110 98 1000101110 138 1000101110
19 1000101110 59 1000101110 99 1000101110 139 1000101110
20 1000101110 60 1000101110 100 1000101110
21 1000101110 61 1000101110 101 1000101110
22 1000101110 62 1000101110 102 1000101110
23 1000101110 63 1000101110 103 1000101110
24 1000101110 64 1000101110 104 1000101110
25 1000101110 65 1000101110 105 1000101110
26 1000101110 66 1000101110 106 1000101110
27 1000101110 67 1000101110 107 1000101110
28 1000101110 68 1000101110 108 1000101110
29 1000101110 69 1000101110 109 1000101110
30 1000101110 70 1000101110 110 1000101110
31 1000101110 71 1000101110 111 1000101110
32 1000101110 72 1000101110 112 1000101110
33 1000101110 73 1000101110 113 1000101110
34 1000101110 74 1000101110 114 1000101110
35 1000101110 75 1000101110 115 1000101110
36 1000101110 76 1000101110 116 1000101110
37 1000101110 77 1000101110 117 1000101110
38 1000101110 78 1000101110 118 1000101110
39 1000101110 79 1000101110 119 1000101110
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Tabelle 13 — Bitstrom der ITI-Praambel fiir Spur F,

Aufzeich- Codewort Aufzeich- Codewort Aufzeich- Codewort Aufzeich- Codewort
nungs-  |\ysp LsSB| hungs- msp LsSB| hungs- ysp LsB| hungs- pysp LSB
Reihenfolge Reihenfolge Reihenfolge Reihenfolge
0 1101110001 40 1000101110 80 0010001110 120 1101110001
1 1101110001 41 0010001110 81 1101110001 121 1000101110
2 1101110001 42 0010001110 82 1101110001 122 0010001110
3 1101110001 43 0010001110 83 1101110001 123 0010001110
4 1000101110 44 0010001110 84 1101110001 124 0010001110
5 0010001110 45 1101110001 85 1000101110 125 0010001110
6 0010001110 46 1101110001 86 0010001110 126 1101110001
7 0010001110 47 1101110001 87 0010001110 127 1101110001
8 0010001110 48 1101110001 88 0010001110 128 1101110001
9 1101110001 49 1000101110 89 0010001110 129 1101110001
10 1101110001 50 0010001110 90 1101110001 130 1000101110
11 1101110001 51 0010001110 91 1101110001 131 0010001110
12 1101110001 52 0010001110 92 1101110001 132 0010001110
13 1000101110 53 0010001110 93 1101110001 133 0010001110
14 0010001110 54 1101110001 94 1000101110 134 0010001110
15 0010001110 55 1101110001 95 0010001110 135 1101110001
16 0010001110 56 1101110001 96 0010001110 136 1101110001
17 0010001110 57 1101110001 97 0010001110 137 1101110001
18 1101110001 58 1000101110 98 0010001110 138 1101110001
19 1101110001 59 0010001110 99 1101110001 139 1000101110
20 1101110001 60 0010001110 100 1101110001
21 1101110001 61 0010001110 101 1101110001
22 1000101110 62 0010001110 102 1101110001
23 0010001110 63 1101110001 103 1000101110
24 0010001110 64 1101110001 104 0010001110
25 0010001110 65 1101110001 105 0010001110
26 0010001110 66 1101110001 106 0010001110
27 1101110001 67 1000101110 107 0010001110
28 1101110001 68 0010001110 108 1101110001
29 1101110001 69 0010001110 109 1101110001
30 1101110001 70 0010001110 110 1101110001
31 1000101110 71 0010001110 111 1101110001
32 0010001110 72 1101110001 112 1000101110
33 0010001110 73 1101110001 113 0010001110
34 0010001110 74 1101110001 114 0010001110
35 0010001110 75 1101110001 115 0010001110
36 1101110001 76 1000101110 116 0010001110
37 1101110001 77 0010001110 117 1101110001
38 1101110001 78 0010001110 118 1101110001
39 1101110001 79 0010001110 119 1101110001
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Tabelle 14 — Bitstrom der ITI-Prdambel fiir Spur F,

Aufzeich- Codewort Aufzeich- Codewort Aufzeich- Codewort Aufzeich- Codewort
nungs-  |\ysp LsB| hungs- pqsp LsSB| hungs- pysp LsB| hungs- pqsp LSB
Reihenfolge Reihenfolge Reihenfolge Reihenfolge
0 1101110001 40 0010001110 80 1101110001 120 1101110001
1 1101110001 41 0010001110 81 0010001110 121 1101110001
2 1101110001 42 1101110001 82 0010001110 122 1101110001
3 0010001110 43 1101110001 83 0010001110 123 0010001110
4 0010001110 44 1101110001 84 1101110001 124 0010001110
5 0010001110 45 0010001110 85 1101110001 125 0010001110
6 1101110001 46 0010001110 86 1101110001 126 1101110001
7 1101110001 47 0010001110 87 0010001110 127 1101110001
8 1101110001 48 1101110001 88 0010001110 128 1101110001
9 0010001110 49 1101110001 89 0010001110 129 0010001110
10 0010001110 50 1101110001 90 1101110001 130 0010001110
11 0010001110 51 0010001110 91 1101110001 131 0010001110
12 1101110001 52 0010001110 92 1101110001 132 1101110001
13 1101110001 53 0010001110 93 0010001110 133 1101110001
14 1101110001 54 1101110001 94 0010001110 134 1101110001
15 0010001110 55 1101110001 95 0010001110 135 0010001110
16 0010001110 56 1101110001 96 1101110001 136 0010001110
17 0010001110 57 0010001110 97 1101110001 137 0010001110
18 1101110001 58 0010001110 98 1101110001 138 1101110001
19 1101110001 59 0010001110 99 0010001110 139 1101110001
20 1101110001 60 1101110001 100 0010001110
21 0010001110 61 1101110001 101 0010001110
22 0010001110 62 1101110001 102 1101110001
23 0010001110 63 0010001110 103 1101110001
24 1101110001 64 0010001110 104 1101110001
25 1101110001 65 0010001110 105 0010001110
26 1101110001 66 1101110001 106 0010001110
27 0010001110 67 1101110001 107 0010001110
28 0010001110 68 1101110001 108 1101110001
29 0010001110 69 0010001110 109 1101110001
30 1101110001 70 0010001110 110 1101110001
31 1101110001 71 0010001110 111 0010001110
32 1101110001 72 1101110001 112 0010001110
33 0010001110 73 1101110001 113 0010001110
34 0010001110 74 1101110001 114 1101110001
35 0010001110 75 0010001110 115 1101110001
36 1101110001 76 0010001110 116 1101110001
37 1101110001 77 0010001110 117 0010001110
38 1101110001 78 1101110001 118 0010001110
39 0010001110 79 1101110001 119 0010001110
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Tabelle 15 — Bitstrom des SSA fiir Spur F,

Aufzeich- Codewort Aufzeich- Codewort Aufzeich- Codewort Aufzeich- Codewort
nungs-  |\ysp LsB| hungs- pqsp LsSB| hungs- pysp LsB| hungs- pqsp LSB
Reihenfolge Reihenfolge Reihenfolge Reihenfolge
0 0010011101 50 0101010101 100 0110101001 150 0010011101
1 0101010101 51 0010011101 101 0101011001 151 0110010101
2 0101010101 52 0101101001 102 0010011101 152 0101101001
3 0010011101 53 0101011001 103 0110101001 153 0010011101
4 0101010101 54 0010011101 104 0101101001 154 0110010101
5 0101011001 55 0101101001 105 0010011101 155 0101100101
6 0010011101 56 0101101001 106 0110101001 156 0010011101
7 0101010101 57 0010011101 107 0101100101 157 0110010101
8 0101101001 58 0101101001 108 0010011101 158 0110101001
9 0010011101 59 0101100101 109 0110101001 159 0010011101
10 0101010101 60 0010011101 110 0110101001 160 0110010101
11 0101100101 61 0101101001 111 0010011101 161 0110100101
12 0010011101 62 0110101001 112 0110101001 162 0010011101
13 0101010101 63 0010011101 113 0110100101 163 0110010101
14 0110101001 64 0101101001 114 0010011101 164 0110010101
15 0010011101 65 0110100101 115 0110101001 165 0010011101
16 0101010101 66 0010011101 116 0110010101 166 0110010101
17 0110100101 67 0101101001 117 0010011101 167 0110011001
18 0010011101 68 0110010101 118 0110101001 168 0010011101
19 0101010101 69 0010011101 119 0110011001 169 0110011001
20 0110010101 70 0101101001 120 0010011101 170 0101010101
21 0010011101 71 0110011001 121 0110100101 171 0010011101
22 0101010101 72 0010011101 122 0101010101 172 0110011001
23 0110011001 73 0101100101 123 0010011101 173 0101011001
24 0010011101 74 0101010101 124 0110100101 174 0010011101
25 0101011001 75 0010011101 125 0101011001 175 0110011001
26 0101010101 76 0101100101 126 0010011101 176 0101101001
27 0010011101 77 0101011001 127 0110100101 177 0010011101
28 0101011001 78 0010011101 128 0101101001 178 0110011001
29 0101011001 79 0101100101 129 0010011101 179 0101100101
30 0010011101 80 0101101001 130 0110100101 180 0010011101
31 0101011001 81 0010011101 131 0101100101 181 0110011001
32 0101101001 82 0101100101 132 0010011101 182 0110101001
33 0010011101 83 0101100101 133 0110100101
34 0101011001 84 0010011101 134 0110101001
35 0101100101 85 0101100101 135 0010011101
36 0010011101 86 0110101001 136 0110100101
37 0101011001 87 0010011101 137 0110100101
38 0110101001 88 0101100101 138 0010011101
39 0010011101 89 0110100101 139 0110100101
40 0101011001 90 0010011101 140 0110010101
41 0110100101 91 0101100101 141 0010011101
42 0010011101 92 0110010101 142 0110100101
43 0101011001 93 0010011101 143 0110011001
44 0110010101 94 0101100101 144 0010011101
45 0010011101 95 0110011001 145 0110010101
46 0101011001 96 0010011101 146 0101010101
47 0110011001 97 0110101001 147 0010011101
48 0010011101 98 0101010101 148 0110010101
49 0101101001 99 0010011101 149 0101011001
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Aufzeich- Codewort Aufzeich- Codewort Aufzeich- Codewort Aufzeich- Codewort
nungs-  |\ysp LsB| hungs- pysp LsSB| hungs- ysp LsB| Nhungs- pysp LSB
Reihenfolge Reihenfolge Reihenfolge Reihenfolge
0 0111001000 50 0101010111 100 1001010100 150 1000110111
1 1010101000 51 1000110111 101 1010100100 151 0110010111
2 1010101000 52 0101101011 102 0111001000 152 0101101001
3 0111001000 53 0101011001 103 0110101011 153 0111001000
4 0101010111 54 0111001000 104 0101101011 154 1001101000
5 0101011011 55 1010010100 105 1000110111 155 1010011000
6 1000110111 56 1010010100 106 0110101011 156 0111001000
7 0101010111 57 0111001000 107 0101100101 157 0110010111
8 0101101001 58 0101101011 108 0111001000 158 0110101011
9 0111001000 59 0101100111 109 1001010100 159 1000110111
10 1010101000 60 1000110111 110 1001010100 160 0110010111
11 1010011000 61 0101101011 111 0111001000 161 0110100101
12 0111001000 62 0110101001 112 0110101011 162 0111001000
13 0101010111 63 0111001000 113 0110100111 163 1001101000
14 0110101011 64 1010010100 114 1000110111 164 1001101000
15 1000110111 65 1001011000 115 0110101011 165 0111001000
16 0101010111 66 0111001000 116 0110010101 166 0110010111
17 0110100101 67 0101101011 117 0111001000 167 0110011011
18 0111001000 68 0110010111 118 1001010100 168 1000110111
19 1010101000 69 1000110111 119 1001100100 169 0110011011
20 1001101000 70 0101101011 120 0111001000 170 0101010101
21 0111001000 71 0110011001 121 0110100111 171 0111001000
22 0101010111 72 0111001000 122 0101010111 172 1001100100
23 0110011011 73 1010011000 123 1000110111 173 1010100100
24 1000110111 74 1010101000 124 0110100111 174 0111001000
25 0101011011 75 0111001000 125 0101011001 175 0110011011
26 0101010101 76 0101100111 126 0111001000 176 0101101011
27 0111001000 77 0101011011 127 1001011000 177 1000110111
28 1010100100 78 1000110111 128 1010010100 178 0110011011
29 1010100100 79 0101100111 129 0111001000 179 0101100101
30 0111001000 80 0101101001 130 0110100111 180 0111001000
31 0101011011 81 0111001000 131 0101100111 181 1001100100
32 0101101011 82 1010011000 132 1000110111 182 1001010100
33 1000110111 83 1010011000 133 0110100111
34 0101011011 84 0111001000 134 0110101001
35 0101100101 85 0101100111 135 0111001000
36 0111001000 86 0110101011 136 1001011000
37 1010100100 87 1000110111 137 1001011000
38 1001010100 88 0101100111 138 0111001000
39 0111001000 89 0110100101 139 0110100111
40 0101011011 90 0111001000 140 0110010111
41 0110100111 91 1010011000 141 1000110111
42 1000110111 92 1001101000 142 0110100111
43 0101011011 93 0111001000 143 0110011001
44 0110010101 94 0101100111 144 0111001000
45 0111001000 95 0110011011 145 1001101000
46 1010100100 96 1000110111 146 1010101000
47 1001100100 97 0110101011 147 0111001000
48 0111001000 98 0101010101 148 0110010111
49 0101101011 99 0111001000 149 0101011011
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Tabelle 17 — Bitstrom des SSA fiir Spur F;

Aufzeich- Codewort Aufzeich- Codewort Aufzeich- Codewort Aufzeich- Codewort
nungs-  |\ysp LsB| hungs- pqsp LsSB| hungs- pysp LsB| hungs- pqsp LSB
Reihenfolge Reihenfolge Reihenfolge Reihenfolge
0 1000110111 50 1010101000 100 0110101011 150 1000110111
1 1010101000 51 0111001000 101 0101011011 151 1001101000
2 1010101000 52 0101101011 102 1000110111 152 1010010100
3 0111001000 53 0101011011 103 1001010100 153 0111001000
4 0101010111 54 1000110111 104 1010010100 154 0110010111
5 0101011011 55 1010010100 105 0111001000 155 0101100111
6 1000110111 56 1010010100 106 0110101011 156 1000110111
7 1010101000 57 0111001000 107 0101100111 157 1001101000
8 1010010100 58 0101101011 108 1000110111 158 1001010100
9 0111001000 59 0101100111 109 1001010100 159 0111001000
10 0101010111 60 1000110111 110 1001010100 160 0110010111
11 0101100111 61 1010010100 111 0111001000 161 0110100111
12 1000110111 62 1001010100 112 0110101011 162 1000110111
13 1010101000 63 0111001000 113 0110100111 163 1001101000
14 1001010100 64 0101101011 114 1000110111 164 1001101000
15 0111001000 65 0110100111 115 1001010100 165 0111001000
16 0101010111 66 1000110111 116 1001101000 166 0110010111
17 0110100111 67 1010010100 117 0111001000 167 0110011011
18 1000110111 68 1001101000 118 0110101011 168 1000110111
19 1010101000 69 0111001000 119 0110011011 169 1001100100
20 1001101000 70 0101101011 120 1000110111 170 1010101000
21 0111001000 71 0110011011 121 1001011000 171 0111001000
22 0101010111 72 1000110111 122 1010101000 172 0110011011
23 0110011011 73 1010011000 123 0111001000 173 0101011011
24 1000110111 74 1010101000 124 0110100111 174 1000110111
25 1010100100 75 0111001000 125 0101011011 175 1001100100
26 1010101000 76 0101100111 126 1000110111 176 1010010100
27 0111001000 77 0101011011 127 1001011000 177 0111001000
28 0101011011 78 1000110111 128 1010010100 178 0110011011
29 0101011011 79 1010011000 129 0111001000 179 0101100111
30 1000110111 80 1010010100 130 0110100111 180 1000110111
31 1010100100 81 0111001000 131 0101100111 181 1001100100
32 1010010100 82 0101100111 132 1000110111 182 1001010100
33 0111001000 83 0101100111 133 1001011000
34 0101011011 84 1000110111 134 1001010100
35 0101100111 85 1010011000 135 0111001000
36 1000110111 86 1001010100 136 0110100111
37 1010100100 87 0111001000 137 0110100111
38 1001010100 88 0101100111 138 1000110111
39 0111001000 89 0110100111 139 1001011000
40 0101011011 20 1000110111 140 1001101000
41 0110100111 91 1010011000 141 0111001000
42 1000110111 92 1001101000 142 0110100111
43 1010100100 93 0111001000 143 0110011011
44 1001101000 94 0101100111 144 1000110111
45 0111001000 95 0110011011 145 1001101000
46 0101011011 96 1000110111 146 1010101000
47 0110011011 97 1001010100 147 0111001000
48 1000110111 98 1010101000 148 0110010111
49 1010010100 99 0111001000 149 0101011011
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424 TIA

TIA besteht aus drei Synchronisationsblocks. Jeder Synchronisationsblock besteht aus 30 Bits wie in Bild 39
gezeigt. Jeder Synchronisationsblock hat die gleiche Spurinformation. Vor der Zufallsverteilung muss das
Anwendungs-ID der Spurinformation nach Tabelle 18 definiert werden. Der Pilotrahmen muss nach
Tabelle 19 zugewiesen werden.

Vor der Aufzeichnung muss der TIA-Bitstrom nach den Tabellen 20 bis 22 in Ubereinstimmung mit den
niederfrequenten Pilottonsignalen definiert werden. Die Ladnge des TIA muss 90 Bits sein, wie auf dem Band
aufgezeichnet.

1 Synchronisationsblock |
MSB LSB
bog | bog | b2z | bog | bas | bos bog | boa | v bs ba b b b1 bo
Bild 39 — Struktur des Synchronisationsblocks des TIA
Tabelle 18 — Anwendungs-ID der Spurinformation
b12 b13 b14 b15 b16 b17 b22 b23 b24 b25
APT, APT, APT{ APT{ APT, APT, TPy TPy TPy TPy
0 0 0 0 1 1 0 0 1 1 D-7-Standardformat
andere reserviert
Tabelle 19 — Pilotrahmen
b26 b27
PF=0 0 0
PF =1 1 1
Tabelle 20 — Bitstrom des TIA fiir Spur F,
PF=0 PF =1
Aufzeich- Codewort Aufzeich- Codewort
nungs-  Imsg  LsB| _Nungs-  imsg  LSB
Reihenfolge Reihenfolge
0 0010011101 0 0010011101
1 0101011001 1 0101011001
2 0101101001 2 0101100101
3 0010011101 3 0010011101
4 0101011001 4 0101011001
5 0101101001 5 0101100101
6 0010011101 6 0010011101
7 0101011001 7 0101011001
8 0101101001 8 0101100101
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425

Der Bitstrom der ITI-Postambel muss vor der Aufzeichnung nach den Tabellen 23 bis 25 in Ubereinstimmung
mit dem niederfrequenten Pilottonsignal fur jede Spur definiert werden. Die Lange der ITI-Postambel muss

ITI-Postambel

Tabelle 21 — Bitstrom des TIA fiir Spur F,

PF=0 PF =1
Aufzeich- Codewort Aufzeich- Codewort
nungs-  Imsp LSB| hungs- ysp LSB
Reihenfolge Reihenfolge

0 0111001000 0 0111001000

1 0101011011 1 0101011011

2 0101101011 2 0101100111

3 1000110111 3 1000110111

4 0101011011 4 0101011011

5 0101101001 5 0101100101

6 0111001000 6 0111001000

7 1010100100 7 1010100100

8 1010010100 8 1010011000

Tabelle 22 — Bitstrom des TIA fiir Spur F,

PF=0 PF =1
Aufzeich- Codewort Aufzeich- Codewort
nungs-  msp LsSB| hungs- pysp LSB
Reihenfolge Reihenfolge

0 0111001000 0 0111001000

1 0101011011 1 0101011011

2 0101101011 2 0101100111

3 1000110111 3 1000110111

4 1010100100 4 1010100100

5 1010010100 5 1010011000

6 0111001000 6 0111001000

7 0101011011 7 0101011011

8 0101101011 8 0101100111

200 Bits sein, wie auf dem Band aufgezeichnet.

Tabelle 23 — Bitstrom der ITI-Postambel fiir Spur F,

Aufzeich- Codewort Aufzeich- Codewort Aufzeich- Codewort
nungs-  |\ysp LSB| hungs- pysp LSB| hungs- mgp LSB
Reihenfolge Reihenfolge Reihenfolge
0 1000101110 10 1000101110 20 1000101110
1 1000101110 11 1000101110 21 1000101110
2 1000101110 12 1000101110 22 1000101110
3 1000101110 13 1000101110 23 1000101110
4 1000101110 14 1000101110 24 1000101110
5 1000101110 15 1000101110 25 1000101110
6 1000101110 16 1000101110 26 1000101110
7 1000101110 17 1000101110 27 1000101110
8 1000101110 18 1000101110
9 1000101110 19 1000101110
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Aufzeich- Codewort Aufzeich- Codewort | Aufzeich- Codewort
nungs-  |\ysp LSB| hungs- pqsp LSB| hungs- pgp LSB
Reihenfolge Reihenfolge Reihenfolge
0 0010001110 10 1101110001 20 1101110001
1 1101110001 11 1101110001 21 1101110001
2 1101110001 12 1101110001 22 1101110001
3 1101110001 13 1101110001 23 1000101110
4 1101110001 14 1000101110 24 0010001110
5 1000101110 15 0010001110 25 0010001110
6 0010001110 16 0010001110 26 0010001110
7 0010001110 17 0010001110 27 0010001110
8 0010001110 18 0010001110
9 0010001110 19 1101110001
Tabelle 25 — Bitstrom der ITI- Postambel fiir Spur F,
Aufzeich- Codewort Aufzeich- Codewort | Aufzeich- Codewort
nungs- s  LsB|_hungs- Iysg  LsB| _Nhungs-  ysp  LSB
Reihenfolge Reihenfolge Reihenfolge
0 1101110001 10 1101110001 20 0010001110
1 0010001110 11 1101110001 21 0010001110
2 0010001110 12 1101110001 22 1101110001
3 0010001110 13 0010001110 23 1101110001
4 1101110001 14 0010001110 24 1101110001
5 1101110001 15 0010001110 25 0010001110
6 1101110001 16 1101110001 26 0010001110
7 0010001110 17 1101110001 27 0010001110
8 0010001110 18 1101110001
9 0010001110 19 0010001110
4.3 Audiosektor
4.3.1 Struktur
Der Audiosektor besteht aus den folgenden Elementen:
— Audio-Praambel;
— Audio-Synchronisationsblock;
— Audio-Postambel.
Der Audio-Synchronisationsblock umfasst folgende Elemente:
— Vor-Synchronisationsblock;
— Daten-Synchronisationsblock;
— Nach-Synchronisationsblock.
Bild 40 zeigt die Struktur eines Audiosektors.
4.3.2 Audio-Prdambel
Zwei Typen von Audio-Praambelmustern sind definiert, wie nachfolgend gezeigt:
MSB LSB
MusterA: 000111000111 0000011100011
MusterB: 11 10001110001111100011100
Vor der Aufzeichnung muss ein Prdambelmuster aus den zwei oben gezeigten Sequenzen ausgewahlt

werden, entsprechend den in 4.1.3.2 beschriebenen Kriterien. Die Lange der Audio-Pradambel muss 400 Bits

sein, wie auf dem Band aufgezeichnet.
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43.3 Audio-Synchronisationsblock

Drei Komponenten, zwei Vor-Synchronisationsblocks, 14 Daten-Synchronisationsblocks und ein Nach-
Synchronisationsblock bilden zusammen die Audio-Synchronisationsblockstruktur. Jeder Vor- und Nach-
Synchronisationsblock besteht aus einem Zwei-Byte-Synchronisationswort und einem Vier-Byte-ID-Wort.
Jeder Audio-Daten-Synchronisationsblock besteht aus einem Zwei-Byte-Synchronisationswort und einem
Drei-Byte-ID-Wort und 85 Bytes Audiodaten einschlieBlich innerer Paritdt oder 85 Bytes &uBeren und
inneren Paritatsdaten, wie in Bild 41 gezeigt.

11550

Bits

400 10650 500 R
(vor der Aufzeichnung)

Audio-Synchronisationsblock

Audio- Audio-

Praambel Vor-Sync.- Daten-Sync.-  |Nach-Sync-| Postambel
Block Block Block
2 14 1 Synchronisationsblocks
Bild 40 — Struktur des Audiosektors
Bytepositionsnummer
01 23 4 5 9:10 81 82 89
Sync.-Block- :
Nummer . zusammengesetzte
D2 3 Audiodaten
0 :
Vor-Sync.- ‘
Block 1
7 7
2 /
3
4
5 Audio-
Zusatz-
6 Daten Audiodaten
7
innere
Daten-Sync.-| 8 Sync. Paritat
Block 9
10
|
11 D
12 (0]
13 . L
auBere Paritat
14
15
Nach-Sync.-] 16
Block D3
Bild 41 — Struktur des Synchronisationsblocks im Audiosektors
4.3.3.1 Synchronisation

Zwei Typen von Synchronisierwértern sind definiert, wie nachfolgend gezeigt:

MSB LSB
SynchronisierwortF;: 0 00111111111 10001
SynchronisierwortG: 11 1 0 0000000001110

Ein aufzuzeichnendes Synchronisierwort muss aus den zwei oben gezeigten Sequenzen ausgewahlt
werden, entsprechend den in 4.1.3.2 beschriebenen Kriterien. Die Lange des Synchronisierwortes muss

17 Bits sein, wie auf dem Band aufgezeichnet.
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4.3.3.2 ID

Der ID besteht aus ID-Daten (IDO, ID1) von 2 Bytes und ID-Paritat (IDP) von 1 Byte. Wie in den Tabellen 26
und 27 gezeigt, bestehen ID-Daten aus dem Audio-Anwendungs-ID (AP1,, AP1;, AP1g), der
Spurpaarnummer (Trps, Trpo, Trpy, Trpe) und der Synchronisations-Block-Nummer (Syb,, Sybe, Sybs, Syb,,
Syb3, Sybg, Syb1, Sybo)

-1DO0

IDO umfasst die in Tabelle 26 definierte Information. Die Ladnge des IDO muss vor der Modulation 8 Bits sein.
Der Audio-Anwendungs-ID muss sein, wie in Tabelle 27 definiert. Die Spurpaarnummer muss sein, wie in
Tabelle 28 definiert.

Tabelle 26 — ID0 im Audiosektor

Synchronisations- | Synchronisations-
Block-Nummer Block-Nummer
Bitposition 0,1, 11 bis 16 2 bis 10
Bit 7 AP1, Arb
Bit 6 AP14 Arb
Bit 5 AP1, Arb
Bit 4 Arb Arb
Bit 3 Trps Trps
Bit 2 Trps Trp2
Bit 1 Trp4 Trp4
Bit 0 Trpo Trpo

Tabelle 27 — Audio-Anwendungs-ID

Audio-Anwendungs-ID Formattype
AP12 AP1; AP1,

0 0 0 keine Anwendung

0 0 1 D-7-Format

0 1 0

0 1 1

1 0 0 reserviert

1 0 1

1 1 0

1 1 1 keine Anwendung

Tabelle 28 — Spurpaarnummer

Spurpaarnummer
Spurnummer System 525/60 System 625/50
Trp3| Trp2 | Trp1 | Trp0 | Trp3 | Trp2 | Trp1 | TrpO

0 0 0 0 0 0 0 0 0
1 0 0 0 0 0 0 0
2 0 0 0 1 0 0 0 1
3 0 0 0 1 0 0 0 1
4 0 0 1 0 0 0 1 0
9 0 1 0 0 0 1 0 0
10 existiert nicht 0 1 0

11 0 1 0 1
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- ID1

ID1 umfasst die Synchronisations-Block-Nummer, definiert wie folgt:

MSB LSB
| Syb, | Sybg | Sybs | Syb, | Sybs | Syb, | Syb; | Sybg |

Die Lange von ID1 muss vor der Modulation 8 Bits sein.
Die Synchronisations-Block-Nummer muss von 0 bis 16 nummeriert sein, wie in Bild 41 gezeigt.

Die Modulation muss zusammen mit ID1, IDP und ID2 oder ID3 oder mit den ersten Audiodaten angewandt
werden, wie in Bild 32 gezeigt.

— Zufallsverteilung: siehe 4.1.3.1;
— 24-25-Modulation: siehe 4.1.3.2;
— Vorcodierung: siehe 4.1.3.3.

- IDP
IDP ist ein Paritatsbyte von IDO und ID1. Die Lange von IDP muss vor der Modulation 8 Bits sein.

IDP ist definiert als ein (12, 8, 3)-BCH-Code mit einem Generatorpolynom X* + X + 1. Der ID-Code ist in zwei
Codeworter (ID-CWO, ID-CW1) geteilt. Die Bitzuordnung des ID-Codewortes ist in Tabelle 19 gezeigt.

ID-CW,: C14, C12, C10, C8, C6, C4, C2, CO, P6, P4, P2, PO
ID-CW,: C15, C13, C11, C9, C7, C5, C3, C1, P7, P5, P3, P1

Paritatsbits P, bis P7 sind in den folgenden Gleichungen gegeben:
P6=C14 ® C10® C6 ® C4
P4=C14®C12® C8® C4 ® C2
P2=C14®C12® C10® C6 ® C2 ® CO
PO=C12® C8® C6 ® CO
P7=C15® C11® C7® C5
P5=C15® C13® C9® C5 @ C3
P3=C15® C13® C11® C7 ® C3 @ C1
P1=C13® C9® C7 ® C1

Dabei ist ® das Symbol fir eine Exklusiv-ODER-Verknipfung.

Die Modulation muss zusammen mit ID1, IDP und ID2 oder ID3 oder mit den ersten Audiodaten erfolgen, wie
in Bild 32 gezeigt.

— Zufallsverteilung: siehe 4.1.3.1;
— 24-25-Modulation: siehe 4.1.3.2;
— Vorcodierung: siehe 4.1.3.3.

Tabelle 29 — Bitzuordnung des ID-Codewortes

Bytepositionsnummer
2 3 4
IDO ID1 IDP
MSB| C15 Cc7 P7
C14 Cé6 P6
C13 C5 P5
C12 C4 P4
C1i1 C3 P3
C10 Cc2 P2
C9 C1 P1
LSB| C8 co PO
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4.3.3.3 Zusatz-ID (ID2, ID3)
Die Bytepositionsnummer 5 des Vor-Synchronisationsblocks (ID2) muss vor der Modulation auf FOh gesetzt
werden.

Die Bytepositionsnummer 5 des Nach-Synchronisationsblocks (ID3) muss vor der Modulation auf FFh
gesetzt werden.

Die folgenden Verknlupfungen mussen an einem Zusatz-ID zusammen mit ID1, IDP und ID2 oder ID3 oder
mit den ersten Audiodaten ausgefuhrt werden.

— Zufallsverteilung: siehe 4.1.3.1;
— 24-25-Modulation: siehe 4.1.3.2;
— Vorcodierung: siehe 4.1.3.3.

43.3.4 Zusammengesetzte Audiodaten
Zusammengesetzte Audiodaten umfassen Audiodaten, Audiohilfsdaten, den inneren Fehlerkorrekturcode
und den 4uBBeren Fehlerkorrekturcode, wie in Bild 41 gezeigt.

Die Datenlange der zusammengesetzten Audiodaten muss 85 Bytes sein. Durch EinschlieBen der letzten
zwei Bytes des ID muss die Lange der zusammengesetzten Audiodaten 87 Bytes sein, teilbar in Abschnitte
von 3 Bytes Lange fur zusétzliche Verfahren wie nachfolgend beschrieben:

— Zufallsverteilung: siehe 4.1.3.1;
— 24-25-Modulation: siehe 4.1.3.2;
— Vorcodierung: siehe 4.1.3.3.

4.3.4 Audio-Postambel
Die Audio-Postambel muss gleich der in 4.3.2 beschriebenen Audio-Prdambel sein, auBer der Lange. Die
Lénge der Audio-Postambel muss 500 Bits sein, wie auf dem Band aufgezeichnet.

— Zufallsverteilung: keine;
— 24-25-Modulation: siehe 4.1.3.2;
— Vorcodierung: keine.

4.4 Videosektor
4.4.1 Struktur

Der Videosektor umfasst die folgenden Elemente:

— Video-Praambel;
— Video-Synchronisationsblock;
— Video-Postambel.

Der Video-Synchronisationsblock umfasst die folgenden Elemente:

— Vor-Synchronisationsblock;
— Daten-Synchronisationsblock;
— Nach-Synchronisationsblock.

Bild 42 zeigt die Struktur eines Videosektors.

4.4.2 Video-Praambel

Das Video-Postambelwort muss gleich der in 4.3.2 beschriebenen Audio-Pradambel sein, auBBer der Lange.
Die Lange der Video-Prdambel muss 400 Bits sein, wie auf dem Band aufgezeichnet.

113225

400 111900 925 Bits
(vor der Aufzeichnung)

Video- Video-Synchronisationsblock

Prs | Video-
rdambe Vor-Sync.- Daten-Sync.- |Nach-Sync.- Postambel
Block Block Block
2 149 1 Synchronisationsblocks

Bild 42 — Struktur des Videosektors
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4.4.3 Video-Synchronisationsblock

Drei Komponenten, zwei Vor-Synchronisationsblocks, 149 Daten-Synchronisationsblocks und ein Nach-
Synchronisationsblock bilden zusammen die Video-Synchronisationsblockstruktur. Jeder Vor- und Nach-
Synchronisationsblock besteht aus einem Zwei-Byte-Synchronisationswort und einem Vier-Byte-ID-Wort.
Jeder Daten-Synchronisationsblock besteht entweder aus

1) einem Zwei-Byte-Synchronisationswort, einem Drei-Byte-ID-Wort, 77 Bytes Daten und acht Bytes innerer
Paritat oder

2) einem Zwei-Byte-Synchronisationswort, einem Drei-Byte-ID-Wort, 77 Bytes auBerer Paritdt und acht
Bytes innerer Paritat, wie in Bild 43 gezeigt.

4431 Synchronisation

Die Synchronisation muss gleich der in 4.3.3.1 beschriebenen Audio-Synchronisation sein. Die Lange des
Synchronisierwortes muss 17 Bits sein, wie auf dem Band aufgezeichnet.

4.4.3.2 ID

Der ID besteht aus ID-Daten (IDO, ID1) von 2 Bytes und ID-Paritat (IDP) von 1 Byte. ID-Daten bestehen aus
dem Video-Anwendungs-ID (AP2,, AP2;, AP2;), der Spurpaarnummer (Trps, Trpz, Trp:, Trpe) und der
Synchronisations-Block-Nummer (Syb,, Sybs, Sybs, .., Syby).

—-1DO0

IDO umfasst die in Tabelle 30 definierte Information. Die Lange des IDO muss vor der Modulation 8 Bits sein.
Der Video-Anwendungs-ID muss sein, wie in Tabelle 31 definiert. Die Spurpaarnummer muss sein, wie in
Tabelle 28 definiert.

— Zufallsverteilung: siehe 4.1.3.1;
— 24-25-Modulation: keine;
— Vorcodierung: siehe 4.1.3.3.

Bytepositionsnummer
.0 1.2 3 4.5 81:82 ,,,,,,,, 89:
Sync.-BIock-
Nummer : D2 zusammengesetzte Videodaten
Vor-Sync.- 17
Block 18
19 ’ ’
20 Video-Hilfsdaten
21
Videodaten
Daten-Sync.- Sync. ID ggﬁtrg‘t
Block
(I
155 DD |
156 o 1 Video-Hilfsdaten
157
| auBere Paritat
167
Nach-Sync.-
Block 168

ID3

Bild 43 — Struktur des Synchronisationsblocks im Videosektor
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Tabelle 30 — ID-Daten im Videosektor

Synchronisations- Synchronisations-
Block-Nummer Block-Nummer
Bitposition |17 bis 18 und 157 bis 168 19 bis 156
IDO ID1 IDO ID1
b7 AP2, Syb- Arb Syb>
b6 AP24 Sybe Arb Sybe
b5 AP2, Sybs Arb Sybs
b4 Arb Syb, Arb Syb,
b3 Trps Sybs Trps Sybs
b2 Trpz Syb, Trpz Syb,
b1 Trp+ Syb;4 Trp+ Syb;4
b0 Trpo Sybo Trpo Sybo
- ID1
ID1 umfasst die Synchronisations-Block-Nummer, definiert wie folgt:
MSB LSB

| Syb, | Sybg | Sybs | Syb, | Sybs | Syb, | Syb; | Sybg |

Die Lange von ID1 muss vor der Modulation 8 Bits sein.
Die Synchronisations-Block-Nummer muss von 17 bis 168 nummeriert sein, wie in Bild 43 gezeigt.
Die Lange der zusammengesetzten Videodaten muss vor der Modulation 85 Bytes sein.

Die Modulation muss zusammen mit ID1, IDP und ID2 oder ID3 oder mit den ersten Videodaten angewandt
werden und/oder gefolgt von je drei Videodaten, wie in Bild 33 gezeigt.

— Zufallsverteilung: siehe 4.1.3.1;
— 24-25-Modulation: siehe 4.1.3.2;
— Vorcodierung: siehe 4.1.3.3.

- IDP
IDP muss gleich dem in 4.3.3.2 sein. Die L&nge von IDP muss vor der Modulation 8 Bits sein.
Die Lange der zusammengesetzten Videodaten muss vor der Modulation 85 Bytes sein.

Die Modulation muss zusammen mit ID1, IDP und ID2 oder ID3 oder mit den ersten Videodaten angewandt
werden und/oder gefolgt von je drei Videodaten, wie in Bild 33 gezeigt.

— Zufallsverteilung: siehe 4.1.3.1;
— 24-25-Modulation: siehe 4.1.3.2;
— Vorcodierung: siehe 4.1.3.3.

Tabelle 31 — Video-Anwendungs-ID

Video-Anwendungs-ID Formattype
AP2; AP2; AP2
0 0 0 keine Anwendung
0 0 1 D-7-Format
0 1 0
0 1 1
1 0 0 reserviert
1 0 1
1 1 0
1 1 1 keine Anwendung
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4.4.3.3 Zusatz-ID (ID2, ID3)

Die Bytepositionsnummer 5 des Vor-Synchronisationsblocks (ID2) muss vor der Modulation auf FOh gesetzt
werden.

Die Bytepositionsnummer 5 des Nach-Synchronisationsblocks (ID3) muss vor der Modulation auf FFh
gesetzt werden.
4434 Zusammengesetzte Videodaten

Zusammengesetzte Videodaten umfassen Videodaten, Videohilfsdaten, den inneren Fehlerkorrekturcode
und den 4uB3eren Fehlerkorrekturcode, wie in Bild 43 gezeigt.

Die Datenlange der zusammengesetzten Videodaten muss 85 Bytes sein. Durch EinschlieBen der letzten
zwei Bytes des ID muss die Lange der zusammengesetzten Videodaten 87 Bytes sein, teilbar in Abschnitte
von 3 Bytes Lange fur zusétzliche Verfahren wie nachfolgend beschrieben:

— Zufallsverteilung: siehe 4.1.3.1;
— 24-25-Modulation: siehe 4.1.3.2;
— Vorcodierung: siehe 4.1.3.3.
4.43.5 Video-Postambel
Die Video-Postambel muss bis auf die Lange gleich der in 4.3.2 beschriebenen Audio-Praambel sein.

Die Lange der Video-Postambel muss 925 Bits sein, wie auf dem Band aufgezeichnet.
4.5 Subcodesektor

4.5.1 Struktur
Der Subcodesektor umfasst die folgenden Elemente:

— Subcode-Praambel;
— Subcode-Synchronisationsblock;
— Subcode-Postambel.

Bild 44 zeigt die Struktur eines Subcodesektors.
3725/3600 (Anmerkung)

Bits
1200 1200 1325/1200 (vor der Aufzeichnung)
Su_pcode- Subcode-Sync.- Subcode-
Praambel Block Postambel

ANMERKUNG System 525/60/System 625/50.
Bild 44 - Struktur des Subcodesektors

4.5.2 Subcode-Praambel
Das Subcode-Praambelwort muss bis auf die Ladnge gleich der in 4.3.2 beschriebenen Audio-Prdambel sein.

Die Lange der Subcode-Prdambel muss 1 200 Bits sein, wie auf dem Band aufgezeichnet.

453 Subcode-Synchronisationsblock

Der Subcode-Synchronisationsblock umfasst 12 Synchronisationsblocks. Jeder Synchronisationsblock
umfasst ein Zwei-Byte-Synchronisationswort, ein Drei-Byte-ID-Wort und zusammengesetzte Subcodedaten
von 7 Bytes. Bild 45 zeigt die Struktur des Subcode-Synchronisationsblocks.

4531 Synchronisation
Zwei Typen von Synchronisierwértern sind definiert, wie nachfolgend gezeigt:

MSB LSB
SynchronisierwortD: 0001 1111111110001
SynchronisierwortE: 11 1 000000000011 10
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Ein aufzuzeichnendes Synchronisierwort muss aus den zwei oben gezeigten Sequenzen ausgewéahlt
werden, entsprechend den in 4.1.3.2 beschriebenen Kriterien. Die Ladnge des Synchronisierwortes muss

17 Bits sein, wie auf dem Band aufgezeichnet.

4.5.3.2 ID

Der ID besteht aus ID-Daten (IDO, ID1) von 2 Bytes und ID-Paritat (IDP) von 1 Byte. ID-Daten bestehen aus
FRID, der Synchronisations-Block-Nummer (Sybs, Syb,, Syb,, Syby) und/oder dem Subcode-Anwendungs-ID
(AP3,, AP34, AP3;) und/oder dem Spur-Anwendungs-ID (APT,, APT,, APT)).
Tabelle 26 definiert den Inhalt von IDO und ID1.
Der Subcode-Anwendungs-ID muss sein, wie in Tabelle 33 definiert.
Die Lange der IDs muss sein wie folgt:

— IDO0: 8 Bits;

— ID1: 8 Bits;

— IDP: 8 Bits vor der Modulation.
Die Modulation muss zusammen mit ID1, IDP und mit den ersten Videodaten angewandt werden, wie in
Bild 34 gezeigt.

— Zufallsverteilung: siehe 4.1.3.1;

— 24-25-Modulation: siehe 4.1.3.2;
— Vorcodierung: siehe 4.1.3.3.

Bytepositionsnummer
01. 234 56789 10 11

) ) zusammengesetzte
Sync.-Block Subcodedaten
Nummer
7
0
1
2
3
4
Sync Subcode- Paritat
Daten-Sync.- 5 Daten
Block
6
7
8
9
10
11

Bild 45 — Struktur des Synchronisationsblocks im Subcodesektor

Tabelle 32 — ID-Daten im Subcodesektor

Synchronisations- | Synchronisations- | Synchronisations-
Block-Nummer Block-Nummer Block-Nummer
Bitposition 0 und 6 1 bis 5 und 7 bis 10 11

IDO ID1 IDO ID1 IDO ID1
b7 (MSB) FR Arb FR Arb FR Arb
b6 AP3; Arb Res Arb APT, Arb
b5 AP34 Arb Res Arb APT;4 Arb
b4 AP3, Arb Res Arb APT, Arb
b3 Arb Sybs Arb Sybs Arb Sybs
b2 Arb Syb, Arb Syb, Arb Syb,
b1 Arb Syb;4 Arb Syb;4 Arb Syb;4
b0 (LSB) Arb Sybg Arb Sybg Arb Sybg
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FR: Kennzeichen fir die erste oder zweite Hélfte jedes Kanals
1 = erste Hélfte jedes Kanals

0 = zweite Halfte jedes Kanals

Tabelle 33 — Subcode-Anwendungs-ID

Subcode-Anwendungs-1D Formattype
AP3: AP3, AP3o
0 0 0 keine Anwendung
0 0 1 D-7-Format
0 1 0
0 1 1
1 0 0 reserviert
1 0 1
1 1 0
1 1 1 keine Anwendung

- IDP
IDP muss gleich dem in 4.3.3.2 sein.

Die Modulation muss zusammen mit ID1, IDP und mit den ersten Videodaten angewandt werden, wie in
Bild 34 gezeigt.

— Zufallsverteilung: siehe 4.1.3.1;
— 24-25-Modulation: siehe 4.1.3.2;
— Vorcodierung: siehe 4.1.3.3.

4.5.3.3 Zusammengesetzte Subcodedaten

Die zusammengesetzte Subcodedatenstruktur besteht aus 12 Subcodedatenblocks. Jeder Subcode-
datenblock ist aus einem Zwei-Byte-Synchronisationswort, einem Drei-Byte-ID-Wort und 7 Bytes Subcode-
daten und Paritdét zusammengesetzt. Drei Bytes, bestehend aus ID1, IDP und dem ersten Videodatenbyte,
mussen uber die folgenden drei Verknipfungen verarbeitet werden:

— Zufallsverteilung: siehe 4.1.3.1;
— 24-25-Modulation: siehe 4.1.3.2;
— Vorcodierung: siehe 4.1.3.3.
4.5.3.4 Subcode-Postambel
Die Subcode-Postambel muss gleich der in 4.3.2 beschriebenen Audio-Prdambel sein, auBBer der Lange.

Die Lange der Audio-Postambel muss 1325 Bits fir System 525/60 und 1200 Bits fur System 625/50 sein,
wie auf dem Band aufgezeichnet.

4.6 Schnittliicke

Der Freiraum zwischen den Bereichen einer Spur wird benétigt, um Platz fiur Zeitfehler wahrend des
elektronischen Schnitts zu haben. In einer Originalaufzeichnung mussen die Schnittlicken mit Verkettungen
von Laufmuster A und B beschrieben sein, definiert wie folgt:

MSB LSB
Laufmuster A: 0ooo0o0111000111000001110001 1
Laufmuster B: 1110001110001 111100011100

Wéhrend eines elektronischen Schnitts dirfen die Schnittlicken teilweise mit obiger Verkettung
Uberschrieben werden, jedoch so, dass die Prdambel und Postambel der benachbarten uneditierten
Bereiche nicht Uberschrieben werden. Jede Prédambel von Bereichen, auf3er Bereich 0, beginnt mit dem
Anlauf. Jede Postambel von Bereichen, auBer Bereich 0, endet mit dem Schutzbereich. Der Anlauf und der
Schutzbereich muss mit Verkettungen von Laufmuster A und Laufmuster B beschrieben sein.

Laufmuster A und B sind bereits nach den Regeln der verschachtelten NRZI-Modulation modulierte W érter.
Die Wabhl eines Laufmusters zwischen Laufmuster A und Laufmuster B hangt nur von der Einschrankung der
Prioritét 2 ab, beschrieben in 4.1.3.2.
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Die Lange der Schnittlicken muss sein wie folgt:

— Schnittlicke 1: 625 Bits;
— Schnittlicke 2: 700 Bits;
— Schnittlicke 3: 1 550 Bits, wie auf dem Band aufgezeichnet.

5 Audioverarbeitung

5.1 Einfuhrung

Audiodaten, die das Videovollbild begleiten, werden gleichzeitig verarbeitet. Die Audiodaten mussen auf 10
aufeinander folgenden Spuren im Vollbild fur System 525/60 und auf 12 aufeinander folgenden Spuren im
Vollbild fir System 625/50 aufgezeichnet werden.

Jeder Audiosektor besteht aus Audiodaten, Audiohilfsdaten (AAUX) und inneren und &uBeren Paritdtsdaten,
wie in Bild 19"" gezeigt. Audiodaten werden innerhalb des Audiodatenblocks von 77 Spalten x 90 Zeilen vor
dem Hinzufugen von Paritatsdaten verschachtelt. Jeder Audiokanal ist identisch, wird aber unabhé&ngig
verarbeitet. Audiodaten werden vor der Aufzeichnung mit dem 24-25-Code moduliert. Die gesamte
Audiodaten-Verarbeitungsabfolge ist in Bild 52 gezeigt.

5.2 Codiermodus

5.2.1 Quellcodierung

Jedes Audioeingangssignal wird mit 48 kHz abgetastet, synchronisiert mit dem Videosignal, und mit 16 Bits
quantisiert. Das System sieht gleichzeitige Zweikanalaufzeichnung vor.

Audiodaten werden in Rahmen verarbeitet. Jeder Rahmen umfasst 1602 oder 1600 Audioabtastwerte fur
System 525/60 oder 1920 Audioabtastwerte fir System 625/50 fur einen Audiokanal mit zugehdrigem
Status-, Nutzer- und Gultigkeitsdaten. Bei System 625/50 muss die Anzahl der Audioabtastwerte pro
Rahmen der 5-Rahmenfolge entsprechend, wie nachfolgend gezeigt:

1600, 1602, 1602, 1602, 1602 Abtastwerte.

Die Audioaufzeichnungskapazitat betrdgt 1620 Abtastwerte pro Rahmen fir System 525/60 oder 1944
Abtastwerte pro Rahmen flur System 625/50. Der ungenutzte Raum am Ende jedes Rahmens wird mit
undefinierten Werten gefullt.

Zusétzlich wird eine Anzahl von Steuer- und Nutzerwdértern den Daten angefiigt.

5.2.2 Emphase

Die Audio-Codierung wird mit der Erste-Ordnung-Preemphase von 50/15 us durchgefuhrt. Fur Aufzeichnung
Uber den Analogeingang sollte die Emphase in der Standardeinstellung ausgeschaltet sein.

5.2.3 Audio-Fehlercode

In den codierten Audiodaten muss dem Code 8000h der Audio-Fehlercode zugewiesen werden, um die
unglltigen Audio-Abtastwerte anzuzeigen. Dieser Code entspricht dem negativen Skalenendwert in
gewodhnlicher 2er-Komplement-Darstellung. Wenn die codierten Daten 8000h einschlieBBen, mussen diese
auf 8001h vor der Audio-Verarbeitung und Aufzeichnung konvertiert werden.

5.24 Relatives Audio-Video-Timing

Die Dauer eines Audio-Rahmens ist gleich einer Video-Vollbildperiode. Ein Audio-Rahmen beginnt mit dem
Audio-Abtastwert, der innerhalb der Dauer von minus 50 Abtastwerten zum Null-Abtastwert des ersten
Vorentzerrungs-Impulses der vertikalen Austastperiode des Video-Eingangssignals erfasst wird. Der erste
Vorentzerrungs-Impuls bedeutet den Beginn von Zeile Nummer 1 fir System 525/60 und die Mitte von Zeile
Nummer 623 flr System 625/50.

5.3 Audio-Verschachtelung

Das 16-Bit-Audiodatenwort wird in zwei Bytes geteilt; dem oberen Byte mit dem MSB und dem unteren Byte
mit dem LSB, wie in Bild 46 gezeigt. Audiodaten muissen Uber Spuren und Daten-Synchronisationsblocks

N1) Nationale FuBnote: Der Verweis musste sich auf Bild 41 beziehen.

N2) Nationale FuBnote: Der Verweis musste sich auf Bild 35 beziehen.
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innerhalb eines Rahmens verschachtelt werden. Die Datenbytes werden als D, (n=0,1,2 .. .), die als n-te
Ordnung innerhalb eines Rahmens abgetastet sind, definiert und mit jeder D,-Einheit verschachtelt.

Die Daten mussen Uber ein Verfahren, das durch die folgenden Gleichungen ausgedrickt wird, verschachtelt
werden:

System 525/60:

Spurnummer: (INT(n/3) + 2 x (n mod 3)) mod 5 far CHA1
(INT(n/3) + 2 x (nmod 3)) mod 5 +5  flr CH2

Synchronisations-Block-Nummer: 2 + 3 x (nmod 3) + INT((n mod 45)/15)

Bytepositionsnummer: 10 + 2 x INT(n/45) fir das héchstwertige Byte
11 + 2 x INT(n/45) flr das niedrigstwertige Byte
Dabei ist n=0bis1619.

System 625-50:

Spurnummer: (INT(n/3) + 2 x (n mod 3)) mod 6 far CHA1
(INT(n/3) + 2 x (nmod 3)) mod 6 + 6  flir CH2

Synchronisations-Block-Nummer: 2 + 3 x (n mod 3) + INT((n mod 54)/18)

Bytepositionsnummer: 10 + 2 x INT(n/54) fir das héchstwertige Byte
11 + 2 x INT(n/54) flr das niedrigstwertige Byte

Dabei ist n =0 bis 1 943.

MSB 16 Bits LSB
151413 1211 109 8|7 6 5 4 3 2 1 0

obere ) : untere
15141312111098| |76543210
8 Bits 8 Bits

Bild 46 — Abtastwerte zur Audio-Datenbyte-Umwandlung
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5.4 Audio-Hilfsdaten (AAUX)

AAUX muss zu den verschachtelten Audiodaten hinzugefligt werden, wie in Bild 41 gezeigt. Das AAUX-
Paket muss einen Paketkopf, die Daten des AAUX-Quelle-Paketes (AS) und des AAUX-Quelle-Steuerung-
Paketes (ASC) einschlieBen. Die Ladnge von AS und ASC muss einen festen Wert von 5 Bytes haben, wie in
Bild 47 gezeigt, das die AAUX-Paketanordnung fiir jede Spur zeigt. Ein Audio-Hilfsdaten-Paket besteht aus
neun Synchronisationsblocks, Nummer 2 bis 10. Byteposition 5 bis 9 jedes Synchronisationsblocks bilden
die Daten, mit dem Paketkopf auf Byteposition 5. Deshalb gibt es neun Pakete in jeder Spur. Die Pakete sind
von der Eingangsseite des Audiosektors in der Reihenfolge von 0 bis 8 nummeriert, wie in Bild 47 gezeigt.
Die Nummer wird Audio-Pakethummer genannt.

Der Paketkopf und die Abbildung des AAUX mussen entsprechend Tabelle 34 definiert sein.
AAUX hat einen Reservedatenbereich, wie nachfolgend gezeigt:

Fir System 525/60: 5 Bytes x 7 Pakete x 10 Spuren x 30 Rahmen = 10500 Byte/s

Fir System 625/50: 5 Bytes x 7 Pakete x 12 Spuren x 25 Rahmen = 10500 Byte/s

Der reservierte Bereich muss mit FFh aufgefullt werden.

Bytepositionsnummer
51 61 7] 819

Synchr.-Blocknummer 2 Audio-Paketnummer 0
Synchr.-Blocknummer 3 Audio-Paketnummer 1
Synchr.-Blocknummer 4 Audio-Paketnummer 2
Synchr.-Blocknummer 5 Audio-Paketnummer 3
Synchr.-Blocknummer 6 Audio-Paketnummer 4
Synchr.-Blocknummer 7 Audio-Paketnummer 5
Synchr.-Blocknummer 8 Audio-Paketnummer 6
Synchr.-Blocknummer 9 Audio-Paketnummer 7
Synchr.-Blocknummer 10 Audio-Paketnummer 8

Paket-

kopf Paketdaten

I I I
PCO PC1 PC2 PC3 PC4

Bild 47 — Anordnung von AAUX-Paketen in Audio-Hilfsdaten
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Tabelle 34 — AAUX-Daten

Audio-Paketnummer AAUX-Daten
gerade Spur ungerade Spur eines Video-Vollbildes
3 0 AS
4 1 ASC
ANMERKUNG 1 AS = AAUX-Quelle-Paket (Paketkopf = 50h).
ANMERKUNG 2 ASC = AAUX-Quelle-Steuerung-Paket (Paketkopf = 51h).
ANMERKUNG 3 Ungenutzte AAUX-Pakete miissen reserviert sein.
ANMERKUNG 4 Gerade Spur: Spurnummer 0,2, 4,6,8 fur System 525/60;
Spurnummer 0, 2, 4, 6,8, 10 flr System 625/50.
ANMERKUNG 5 Ungerade Spur: Spurnummer: 1,3,5,7,9 fur System 525/60;
Spurnummer: 1, 3,5,7,9, 11 fir System 625/50.

5.4.1 AAUX-Quelle-Paket (AS)
Das AAUX-Quelle-Paket ist konfiguriert, wie in Tabelle 35 gezeigt.
Tabelle 35 — Abbildung des AAUX-Quelle-Paketes

MSB LSB

PCO 0 1 o | 1+ [ o [ o | o [ o

PCA1 LF Res AF-GroBe

PC2 0 CHN 0 | Audiomodus

PC3 Res Res 50/60 STYPE

PC4 | Ab | Res SMP | Qu
ANMERKUNG Res bedeutet reserviert fur zukiinftige Anwendung.
Nachfolgend muss der voreingestellte Wert fir Res auf 1 gesetzt sein.

LF: Marke fur Synchronisierbetrieb

Synchronzustand der Audio-Abtast-Frequenz mit dem Video-Signal.
0 = Synchronisierbetrieb
1 = reserviert

AF-GroéBe: Anzahl von Audio-Abtastungen pro Rahmen

010100b=1600 Abtastungen/Rahmen (fir System 525/60)
010110b=1602 Abtastungen/Rahmen (fir System 525/60)
011000b=10920 Abtastungen/Rahmen (fir System 625/50)

CHN: Anzahl von Audio-Kanélen innerhalb eines Audio-Blocks

0 0 b = ein Kanal pro Audio-Block
andere = reserviert

Der Audio-Block ist fur das System 525/60 aus finf Audio-Sektoren in finf aufeinander folgenden

Spuren, fur das System 625/50 aus sechs Audio-Sektoren in sechs aufeinander folgenden Spuren
zusammengesetzt.

Audio-Modus: Inhalt des Audiosignals in jedem Kanal

0000b=CH1

0001b=CH2

1111 b =unglultige Audiodaten
andere = reserviert

50/60:

0 = 60-Hz-System
1 = 50-Hz-System

STYPE: STYPE definiert Audio-Blocks pro Video-Vollbild

0000b=2 Audio-Blocks
andere = reserviert

SMP: Abtastfrequenz

000b =48 kHz
andere = reserviert
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QU: Quantisierung

000 b =16 Bits linear
andere = reserviert

5.4.2 AAUX-Quelle-Steuerung-Paket (ASC)
Tabelle 36 zeigt eine Abbildung des AAUX-Quelle-Steuerung-Paketes.

Tabelle 36 — Abbildung des AAUX-Quelle-Steuerung-Paketes

MSB LSB
Pco | o 1 o | 1 o | o 0 1
PCH1 EDIT ST EDIT END CGMS EFC
PC2 Arb Arb 0 0 Res Res Res Res
PC3 Res 0 Res 0 0 0 0 0
PC4 Res Res Res Res Res Res Res Res

EDIT ST:  Startposition des Insertschnitts

0 0 b = ungeschnittener Teil

0 1 b = Schnittpunkt ohne Uberblendung
1 0 b = Schnittpunkt mit Uberblendung
11 b =reserviert

Die Aufzeichnungsdauer von EDIT ST muss fur jeden Kanal eine Audioblockperiode sein.
EDIT END: Endposition des Insertschnitts

0 0 b = ungeschnittener Teil

0 1 b = Schnittpunkt ohne Uberblendung
1 0 b = Schnittpunkt mit Uberblendung
11 b =reserviert

Die Aufzeichnungsdauer von EDIT END muss eine Audioblockperiode fur jeden Kanal sein.

CGMS: Kopiergenerationen-Management-System
CGMS | Mogliche Kopiergenerationen
00 kopieren erlaubt
01
10 noch zu definieren
11
EFC: Kanalmarke fur Emphase

0 0 b = Emphase aus
0 1 b = Emphase ein
andere = reserviert

EFC muss flr jeden Audioblock gesetzt werden.

5.5 Hinzufiigen des Fehlerkorrekturcodes

Audiodaten werden durch einen inneren und einen &uBBeren Fehlerkorrekturcode geschutzt.

5.5.1 Innerer Fehlerkorrekturcode
Die innere Paritat ist als ein Codewort eines inneren Fehlerkorrekturcode definiert, wie in Bild 41 gezeigt.

Der innere Fehlerkorrekturcode ist ein (85, 77)-Reed-Solomon-Code in GF(256), von dem das
Feldgenerator-Polynom ist:

X8+ X4+ X3+ X241
Dabei sind X' die Platzhaltervariablen in dem binaren Feld GF(2).

Das Generator-Polynom des Codes in GF(256) ist:
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9inX) = (X + DX + a)(X + a®)(X + a®)(X + a?)(X + a®)(X + a®)(X + a’)

Dabei ist a durch 2h in GF(256) gegeben.

Die Paritaten K, Kg, Kg, K4, Ky, Ky, Ky, Kj, wie in Bild 48 gezeigt, sind durch die nachfolgende Gleichung
gegeben:

Ko X7 + KgX® + K X5 + K X4 + K X3 + KoX2 + Ky X + K,

welches der Restbetrag von X8D(X) geteilt durch g, (X) ist, dabei ist das Daten-Polynom D(X) definiert als:
D(X) = DX + D;cX75 + -+ + D,X2 + D,X + D,

Das Codewort-Polynom ist durch folgende Gleichung gegeben:
D;eX8* + D;X8 + -+ + D, X% + DX8 + K X7 + KX8 + -+ + K X + K,

5.5.2 AuBerer Fehlerkorrekturcode

Die &uBere Paritadt, wie in Bild 41 gezeigt, ist als ein Codewort von einem &auBeren Fehlerkorrekturcode
definiert.

Der &uBere Fehlerkorrekturcode ist ein (14, 9)-Reed-Solomon-Code in GF(256), von dem das Feldgenerator-
Polynom ist:

X8 4 X4+ X3+ X2 + 1

Dabei sind X' die Platzhaltervariablen in dem binaren Feld GF(2).

Das Generator-Polynom des Codes in GF(256) ist:
FaoutX) = (X + )X + a)(X + a®)(X + a3)(X + a?)

Dabei ist a durch 2h in GF(256) gegeben.

Die Paritaten K, K3, K, Ky, K,, wie in Bild 49 gezeigt, sind durch die nachfolgende Gleichung gegeben:
K X4 + K X3 + KoX2 + Ky X + K,

welches ein Restbetrag von X°D(X) geteilt durch g, (X) ist, dabei ist das Daten-Polynom D(X) definiert als:
D(X) = DgX8 + D X7 + --- + D,X2 + D,;X + D,

Das Codewort-Polynom ist durch folgende Gleichung gegeben:
DgX™® + D, X2 + - + DX + DoX5 + K, X* + K X3 + -+ + Ky X + K,

Bytepositionsnummer

5 B--mm e 80 81 82 -------- 88 89
D6 D75 oo D1 Do | Ky Ki Ko
77 Bytes - 8 Bytes
Daten innere Paritat

ANMERKUNG D und K sind in GF(256).

Bild 48 — Daten und innere Paritét eines Daten-Synchronisationsblockes



Seite 81
EN 62071:2001

Synchr.-
Nummer
2 | Ds| 4
3 |Dr
4 | De
5 | Ds
6 | Da 9 Bytes
7 | D3
8 | D2
9 | D1
10| Do
11| Ka| 4
12| Ks
13| K2| 5Bytes
14| Ki
15| Ko

ANMERKUNG D und K sind in GF(256).

Bild 49 — Daten und auBere Paritit eines Daten-Synchronisationsblockes fiir den Audiosektor
6 Videoverarbeitung

6.1 Einfihrung

Analoge Video-Komponentensignale werden mit 13,5 MHz fir Luminanz- (Y) und 6,75 MHz fir Farb-
differenzsignale (Cg, Cg) abgetastet.

Die abgetasteten Daten der vertikalen und horizontalen Austastbereiche werden verworfen.

Die aktiven Videodaten werden nach dem Verschachtelungsverfahren innerhalb des Video-Vollbildes durch
adaptive DCT- und VLC-Verfahren bitratenreduziert.

Die verschachtelten Video-Abtastwerte, abgebildet als ein Video-Vollbild aktiver Abtastwerte aufeinander
folgender Zeilen, werden in DCT-Blocks geteilt. Ein DCT-Block umfasst 8 Abtastwerte von 8 aufeinander
folgenden Zeilen.

Vier Luminanz-DCT-Blocks und zwei Farbdifferenz-DCT-Blocks bilden einen Makro-Block. Funf Makro-
Blocks bilden ein Videosegment. Die Daten im Videosegment werden zu finf komprimierten Makro-Blocks
mit DCT- und VLC-Technik komprimiert.

Video-Hilfs-Daten (VAUX) werden mit den komprimierten Videodaten gemultiplext, und die gemultiplexten
Daten werden in einem Produkt-Block von 77 Spalten mit 138 Zeilen verarbeitet. Vor der Aufzeichnung wird
24-25-Modulation angewandt (siehe Bild 27).

6.2 Video-Struktur

6.2.1 Abtaststruktur

Die Abtaststruktur ist die gleiche Abtaststruktur wie von 4:2:2-Komponenten-Fernsehsignalen, die in
ITU-R BT.601 beschrieben sind. Die Abtaststrukturen des Luminanzsignales (Y) und der zwei Farbdifferenz-
signale (Cg, Cg) sind in Tabelle 37 beschrieben.

— Pixelstruktur in einem Vollbild

Alle abgetasteten Luminanz-Pixel, 720 Pixel pro Zeile, werden fur die Verarbeitung beibehalten. Von den
360 pro Zeile abgetasteten Farbdifferenz-Pixeln wird jedes zweite Pixel verworfen, verbleiben 180 Pixel fur
die Verarbeitung. Die Anzahl der aktiven Zeilen ist 480 fir System 525/60 und 576 fur System 625/50.
Bilder 50 und 51 zeigen das Abtastverfahren im Detail.

Die Filterschablone fur die 4:2:2/4:1:1-Umsetzung muss sein, wie in Anhang E definiert.

Jedes Pixel hat einen Wert von — 127 bis 126, der durch die Subtraktion von 128 vom Videosignal-
Eingangspegel erhalten wird.

— Zeilenstruktur in einem Vollbild

Fir das System 525/60 mussen 240 Zeilen fur Y-, CR- und CB-Signale von jedem Halbbild Gbertragen
werden.
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Fir das System 625/50 mussen 288 Zeilen fur Y-, CR- und CB-Signale von jedem Halbbild Gbertragen
werden. Die Ubertragenen aktiven Zeilen jedes der zwei Halbbilder sind in Tabelle 37 beschrieben.

Tabelle 37 — Aufbau der Video-Signalabtastung (4:2:2)

System 525/60 | System 625/50
Abtastfrequenz Y 13,5 MHz
Cg, Cs 6,75 MHz
Gesamtzahl der Pixel pro Zeile Y 858 864
Cr, Cs 429 432
Zahl der aktiven Pixel pro Zeile Y 720
Cr, Cs 360
Gesamtzahl der Zeilen pro Vollbild 525 625
Zahl der aktiven Zeilen pro Vollbild 480 576
aktive Zeilennummern Halbbild 1 23 bis 262 23 bis 310
Halbbild 2 285 bis 524 335 bis 622
Quantisierung Jeder Abtastwert ist fir Y, Cg und Cg mit 8 Bits linear quantisiert.
Skala 1 bis 254
Relation zwischen Videosignal- Y Videosignalpegel von weif3: 235 Quantisierungspegel 220
pegel und Quantisierungspegel Videosignalpegel von schwarz: 16
Cg, Cs Videosignalpegel von grau: 128 Quantisierungspegel 225
1/13,5 MHz 1/3,375 MHz

)

A

Luminanz (Y)

D e

erste aktive Zeile ~— — O OOOOOOOO O O ...... Zeile 285
in einem Halbbild = —Q-O-Q-Q-Q-Q-Q-Q-O-Q-Q— Zeile 23
----- OOOOOOOOOOQ- zateass
—OO-OO-OO-O0O0O0-O0— zeieze
""" QOO0 zeiezsr
—O-OOOOO0O00000— zeiezs

Farbdifferenz (Cg, Cg)

erste aktive Zeile = Zeile 285

in einem Halbbild =

Zeile 23
Zeile 286

Zeile 24
Zeile 287

I

Zeile 25

QOO

erstes Pixel in einer aktiven Periode

O : Ubertragener Abtastwert

verworfener Abtastwert

Bild 50 — Ubertragene Abtastwerte fiir System 525/60
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1/13,5 MHz 1/3,375 MHz

e
3

e N
e

""" QQQQQOOOQOQ Zeile 336
—OOOOOOO-OO-O-O— zetes
----- QOO OQOQOOQOOO zeilessr
— OO0 zeezs

Farbdifferenz (Cg, Cg)

erste aktive Zeile =
in einem Halbbild =

Zeile 335

Zeile 23
Zeile 336
Zeile 24

Zeile 337

Lerstes Pixel in einer aktiven Periode

O: Ubertragener Abtastwert
: verworfener Abtastwert

Bild 51 — Ubertragene Abtastwerte fiir System 625/50

6.2.2 DCT-Block

Die Y-, Cg- und Cg-Pixel in einem Vollbild missen in DCT-Blocks unterteilt werden, wie in Bild 52 gezeigt.
DCT-Blocks, auBer fur die am weitesten rechts stehenden DCT-Blocks in Cg und Cg, sind in einem
rechtwinkligen Bereich von acht vertikalen Zeilen und acht horizontalen Pixel in einem Vollbild gegliedert.
Der Wert von x zeigt die horizontale Koordinate von links und der Wert von y zeigt die vertikale Koordinate
von oben. Ungerade Zeilen von y=1, 3, 5,7 sind die horizontalen Zeilen von Halbbild eins, und gerade
Zeilenvony = 0, 2, 4, 6 sind solche von Halbbild zwei.

Die am weitesten rechts stehenden DCT-Blocks in Cr und Cg sind mit 16 vertikalen Zeilen und vier
horizontalen Pixeln gegliedert. Der am weitesten rechts stehende DCT-Block muss zu acht vertikalen Zeilen
und acht horizontalen Pixeln konstruiert werden, indem der untere Teil von acht vertikalen Zeilen und vier
horizontalen Pixeln zu dem héheren Teil von acht vertikalen Zeilen und vier horizontalen Pixeln bewegt wird,
wie in Bild 53 gezeigt.

— DCT-Block-Anordnung in einem Vollbild fiir System 525/60

Die Anordnung von horizontalen DCT-Blocks in einem Vollbild ist in Bild 54 gezeigt. Die gleiche horizontale
Anordnung ist mit 60 DCT-Blocks in vertikaler Richtung wiederholt. Die Pixel in einem Vollbild sind in 8 100
DCT-Blocks unterteilt.

Y : 60 vertikale DCT-Blocks x 90 horizontale DCT-Blocks = 5 400 DCT-Blocks;
Cr: 60 vertikale DCT-Blocks x 22,5 horizontale DCT-Blocks = 1 350 DCT-Blocks;
Cg: 60 vertikale DCT-Blocks x 22,5 horizontale DCT-Blocks = 1 350 DCT-Blocks.

— DCT-Block-Anordnung in einem Vollbild fiir System 625/50

Die Anordnung von horizontalen DCT-Blocks in einem Vollbild ist in Bild 54 gezeigt. Die gleiche horizontale
Anordnung ist mit 72 DCT-Blocks in vertikaler Richtung wiederholt. Die Pixel in einem Vollbild sind in 9 720
DCT-Blocks unterteilt.
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Y : 72 vertikale DCT-Blocks x 90 horizontale DCT-Blocks = 6 480 DCT-Blocks;

Cr: 72 vertikale DCT-Blocks x 22,5 horizontale DCT-Blocks = 1 620 DCT-Blocks;

Cg: 72 vertikale DCT-Blocks x 22,5 horizontale DCT-Blocks = 1 620 DCT-Blocks.
6.2.3 Makro-Block

Jeder Makro-Block besteht aus sechs DCT-Blocks. Bild 55 zeigt die Beziehung zwischen Makro-Block und
DCT-Blocks.

Jeder Makro-Block besteht aus vier horizontal benachbarten DCT-Blocks von Y, einem DCT-Block von Cr
und einem DCT-Block von Cg auf einem TV-Bildschirm. Die am weitesten rechts stehenden Makro-Blocks
auf dem TV-Bildschirm bestehen aus vier vertikal und horizontal benachbarten DCT-Blocks von Y, einem
DCT-Block von Cg und einem DCT-Block von Cg.

— Makro-Block-Anordnung in einem Vollbild fir das System 525/60

Die Anordnung von Makro-Blocks in einem Vollbild ist in Bild 56 gezeigt. Die kleinen Rechtecke zeigen einen
Makro-Block. Die Pixel in einem Vollbild sind in 1 350 Makro-Blocks unterteilt.

Dabei sind: 60 vertikale Makro-Blocks x 22,5 horizontale Makro-Blocks = 1350 Makro-Blocks.
— Makro-Block-Anordnung in einem Vollbild fiir System 625/50

Die Anordnung von Makro-Blocks in einem Vollbild ist in Bild 57 gezeigt. Die kleinen Rechtecke zeigen einen
Makro-Block. Die Pixel in einem Vollbild sind in 1620 Makro-Blocks unterteilt.

Dabei sind: 72 vertikale Makro-Blocks x 22,5 horizontale Makro-Blocks = 1 620 Makro-Blocks.

links — X 5 rechts
oben (0,0{1,0(2,0(3,0/4,0|5,0|6,0|7,0 |<—Halbbild 2

0,1 (1,1]2,1(3,1|4,1(5,1(6,1|7,1 [<—Halbbild 1

0,2(1,2(2,2(3,2|4,2(5,2|6,2|7,2 |< —Halbbild 2

y 0,3 1,3 (2,3 (3,3(4,3|5,3(6,3|7,3 [<—Halbbild 1

0,4 (1,4 |2,4 3,4 (4,4 (5,4 6,4 |7,4 |[<—Halbbild 2

0,5(1,5(2,5(35(4,5(55|6,5|7,5|<— Halbbild 1
0,6/1,6/2,6/3,6|4,6|56|6,6|7,6 |<— Habid 2

unten | 0,7 |1,7 12,7 |3,7|4,7 (5,7 6,7 |7,7 <— Halbbild 1

Pixel x=6
y=7

Bild 52 — DCT-Block und die Pixelkoordinate
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links rechts —Xx >

oben| 0,0 |1,0 2,0 |3,0 0,0(1,02,0|3,014,0(5,0/6,0 (7,0
0,1 (1,1 (2,1 (3,1 v 0,1(1,12,1|3,1|4,1(5,1|6,1(7,1
0,2 (1,222 3,2 02(1,2(2,2(3,2|4,2|5,2(6,2|7,2
0,3 |1,3 |2,3 |3,3 0,3 1,3 (2,3 (3,3]4,3|5,3(6,3|7,3
0,4 1(1,4 2,4 (3,4 > 04|14 (2,4 |3,4|4,4|5,4(6,4|7,4
0,5(1,5(|2,5(3,5 0,5|1,5(2,5|3,5|4,5|5,5|6,5|7,5
0,61,62,6 (3,6 0,6(1,6|2,6|3,6|4,6(/5,6|6,6(7,6
0,7 |1,7 (2,7 3,7 0,7 (1,7 |2,7 |3,7| 4,7 |5,7 16,7 | 7,7
4,0 |50 16,0 |7,0 8 Zeilen und 8 Pixel A
4,1 (5,1 (6,1 (7,1
4,2 |5,2 6,2 |7,2
4,3 (5,3 16,3 |7,3

4,4 154 (6,4 (7,4

45155|6,5|7,5
4,6 |15,6 16,6 |7,6

unten|4,7 |5,7 |6,7 |7,7

16 Zeilen und 4 Pixel

Bild 53 — Der am weitesten rechts liegende DCT-Block im Farbdifferenzsignal

Luminanz-DCT-Block

links 90 DCT-Blocks rechts
oven| [ | | [ [ | ]| A EENEN
Farbdifferenz-DCT-Block 8x8 Pixel
22,5 DCT-Blocks rechts
oben
16x4 Pixel
Bild 54 — DCT-Blockanordnung
auBer fur den am weitesten far den am weitesten
rechts liegenden Makroblock rechts liegenden Makroblock
Cs
c Cr
B oben
Cr] DCTO
Y
DCTO| DCT1| DCT2 DCT3 DCT5 Y DCT5
¢ DCT2|DCT3
links rechts DCT4 unten DCT4

links rechts

ANMERKUNG  DCTi: DCT-Blockreihenfolge;
i=0,1,2,3,4,5.

Bild 55 — Makro-Block und DCT-Blocks
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links %’ 720 Pixel rechts
0 1 2 3 4
oben 0 S0,0 ,—‘ S0,1 S0,2 ,—I S0,3 S0,4
1 S$1,0 ’J S1,1 S$1,2 ’J S$1,3 S1,4
2 S$2,0 ’J S2,1 S$2,2 ’J S2,3 S2,4
i 3 S3,0 ’J S3,1 S3,2 ’J S3,3 S3,4
4 S$4,0 ’J S4,1 S$4,2 ’J S4,3 S4,4
5 S5,0 ’J S5,1 S5,2 ’J S5,3 S5,4
480 Zeilen
6 S6,0 ’J S6,1 S6,2 ’J S6,3 S6,4
7 S7,0 ’J S7,1 S§7,2 ’J S7,3 S7,4
8 S8,0 ’J S8,1 $8,2 ’J S8,3 S8,4
unten 9 S9,0 ’J S9,1 S9,2 ’J S9,3 S9,4
Super-Block i=9
27 Makro-Blocks j=3
N
. N
i
0 1 2 3 4

Bild 56 — Super-Blocks und Makro-Blocks in einem Vollbild fiir System 525/60

links %i 720 Pixel rechts
0 1 2 3 4

oben 0 S0,0 ,J So,1 S0,2 ,J S0,3 S0,4

1 $1,0 ’J S1,1 §1,2 ’J S$1,3 S$1,4

2 S$2,0 |J S2,1 S2,2 ’J S2,3 S2,4

3 $3,0 ,J S3,1 $3,2 ,J S3,3 S3,4

4 S4,0 ,J S4,1 S4,2 ,J S4,3 S4,4

I 5 S5,0 ’J S5,1 S5,2 ’J S5,3 S5,4

6 S6,0 ,J S6,1 $6,2 ,J S6,3 S6,4

576 Zeilen

7 S7,0 ’J S7.1 §7,2 ’J S7,3 S7.4

8 S8,0 ,J S8,1 $8,2 ,J S8,3 S8,4

9 $9,0 ,J S9,1 S9,2 |J S9,3 S9,4

10 $10,0 ’J $10,1 $10,2 IJ $10,3 $10,4

unten1l | S11,0 H S11,1 S11,2 H S11,3 S11,4
27 Makro-Blocks Super-Block ;:y

i
0 1 2 3 4

Bild 57 — Super-Blocks und Makro-Blocks in einem Vollbild fiir System 625/50
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6.2.4 Super-Block
Jeder Super-Block besteht aus 27 Makro-Blocks.
— Super-Block-Anordnung in einem Vollbild fiir System 525/60

Die Anordnung von Super-Blocks in einem Vollbild ist in Bild 56 gezeigt. Jeder Super-Block besteht aus 27
benachbarten Makro-Blocks, umschlossen mit einer dicken Linie. Alle Pixel in einem Vollbild sind in 50
Super-Blocks unterteilt.

Dabei sind: 10 vertikale Super-Blocks x 5 horizontale Super-Blocks = 50 Super-Blocks.
— Super-Block-Anordnung in einem Vollbild fiir System 625/50

Die Anordnung von Super-Blocks in einem Vollbild ist in Bild 57 gezeigt. Jeder Super-Block besteht aus 27
benachbarten Makro-Blocks, umschlossen mit einer dicken Linie. Alle Pixel in einem Vollbild sind in 60
Super-Blocks unterteilt.

Dabei sind: 12 vertikale Super-Blocks x 5 horizontale Super-Blocks = 60 Super-Blocks.

6.2.5 Definition von Super-Blocknummer, Makro-Blocknummer und Pixelwert
— Super-Blocknummer
Die Super-Blocknummer in einem Vollbild wird als S i,j ausgedruckt, wie in Bild 56 und Bild 57 gezeigt.

Si,j Dabeiist i die vertikale Reihenfolge des Super-Blocks mit
i=0,..,9 far System 525/60;
i=0,..,11 far System 625/50;
j die horizontale Reihenfolge des Super-Blocks mit
j=0,..,4.
— Makro-Blocknummer

Die Makro-Blocknummer ist als M1, j, k ausgedrickt. Das Symbol k ist die Makro-Block-Reihenfolge im
Super-Block wie in Bild 58 fur System 525/60 und in Bild 59 fur System 625/50 gezeigt. Die kleinen
Rechtecke in diesem Bild zeigen einen Makro-Block, und eine Ziffer in dem kleinen Rechteck druckt k aus.

Mi,j, k Dabeiist i,j die Super-Blocknummer;
k die Makro-Block-Reihenfolge im Super-Block mitk =0, ..., 26.
— Pixelort

Der Pixelort ist als P i, j, k, | (x,y) ausgedruckt. Das Pixel ist als Zusatz von i, j, k, | (x,y) bezeichnet. Das
Symbol | ist die DCT-Block-Reihenfolge in einem Makro-Block wie in Bild 55 gezeigt. Ein Rechteck in dem
Bild zeigt einen DCT-Block, und eine DCT-Nummer im Rechteck drlckt | aus. Die Symbole x und y sind die
Pixelkoordinaten im DCT-Block wie in 6.2.2 beschrieben.

Pi, j, k, I (xy) Dabeiist i, j, K die Makro-Blocknummer;

I die DCT-Block-Reihenfolge im Makro-Block;

(x,y) die Pixelkoordinate im DCT-Block mit
x=0,..,7;

y=0,..,7.
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Super-Block S i,0, S i,2(i=0,...,9)

0 11 12 23 24
1 10 13 22 25
2 9 14 21 26
3 8 15 20
2 7 16 19
5 6 17 18
Super-Block S i, 1, S ,3(i=0,...,9)
8 9 20 21
7 10 19 22
6 11 18 23
0 5 12 17 24
1 4 13 16 25
2 3 14 15 26
Super-Block S i,4 (i=0,...,9)
0 1 12 23
1 10 13 22 24
2 9 14 21
3 8 15 20 25
4 7 16 19 2
5 6 17 18

Bild 58 — Makro-Block-Reihenfolge in einem Super-Block fir System 525/60

Super-Block S i,0, S i,2(i=0,...,11)

0 11 12 23 24
1 10 13 22 25
2 9 14 21 26
3 8 15 20
4 7 16 19
5 6 17 18
Super-Block S i,1, S1i,3(i=0,...,11)
8 9 20 21
7 10 19 22
6 11 18 23
0 5 12 17 24
1 4 13 16 25
2 3 14 15 26
Super-Block S i,4 (i=0, ..., 11)
0 11 12 23
1 10 13 22 24
2 9 14 21 o5
3 8 15 20
4 7 16 19 26
5 6 17 18

Bild 59 — Makro-Block-Reihenfolge in einem Super-Block fir System 625/50

6.2.6 Definition von Videosegment und komprimiertem Makro-Block

Ein Videosegment besteht aus funf Makro-Blocks, die von verschiedenen Bereichen innerhalb des Video-
Vollbildes zusammengestellt sind:

Ma, 2, k mit a = (i+2) mod n
Mb, 1, k mit b = (i+6) mod n
Mc, 3, k mit ¢ = (i+8) mod n
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Md, 0, k mit d = (i+0) mod n
Me, 4, k mit e = (i+4) mod n

Dabei ist i die vertikale Reihenfolge des Super-Blocks: i=0, ..., n—1;
n die Anzahl vertikaler Super-Blocks in einem Video-Vollbild:

n=10 fur System 525/60;

n=12 fur System 625/50;
k die Makro-Block-Reihenfolge im Super-Block: k =0, ..., 26.

Jedes Videosegment ist vor der Bitraten-Reduktion als V i,k ausgedrickt, es besteht aus Ma, 2, k, Mb, 1, k,
Mc, 3, k, Md, 0, k und Me, 4, k.

Die Bitraten-Reduktion wird aufeinander folgend von Ma, 2, k bis Me, 4, k ausgefuhrt. Die Daten in einem
Videosegment werden komprimiert und transformiert zu einem 385-Byte-Datenstrom. Ein komprimiertes
Videodatensegment besteht aus funf komprimierten Makro-Blocks. Jeder komprimierte Makro-Block besteht
aus 77 Bytes und ist als CM ausgedruckt. Jedes Videosegment ist nach der Bitraten-Reduktion als CV i,k
ausgedrickt, es besteht aus CMa, 2, k, CMb, 1, k, CMc, 3, k, CMd, 0, k und CMe, 4, k, wie nachfolgend
gezeigt:

CMa, 2, k:

Dieser Block schlie3t alle Teile oder die meisten Teile der komprimierten Daten des Makro-Blocks Ma, 2, k
ein und darf die komprimierten Daten des Makro-Blocks Mb, 1, k oder Mc, 3, k oder Md, 0, k oder Me, 4, k
einschlieBen.

CMb, 1, k:

Dieser Block schlie3t alle Teile oder die meisten Teile der komprimierten Daten des Makro-Blocks Mb, 1, k
ein und darf die komprimierten Daten des Makro-Blocks Ma, 2, k oder Mc, 3, k oder Md, 0, k oder Me, 4, k
einschlieBen.

CMc, 3, k:

Dieser Block schlie3t alle Teile oder die meisten Teile der komprimierten Daten des Makro-Blocks Mc, 3, k
ein und darf die komprimierten Daten des Makro-Blocks Ma, 2, k oder Mb, 1, k oder Md, 0, k oder Me, 4, k
einschlieBen.

CMd, 0, k:

Dieser Block schlie3t alle Teile oder die meisten Teile der komprimierten Daten des Makro-Blocks Md, 0, k
ein und darf die komprimierten Daten des Makro-Blocks Ma, 2, k oder Mb, 1, k oder Mc, 3, k oder Me, 4, k
einschlieBen.

CMe, 4, k:

Dieser Block schlie3t alle Teile oder die meisten Teile der komprimierten Daten des Makro-Blocks Me, 4, k
ein und darf die komprimierten Daten des Makro-Blocks Ma, 2, k oder Mb, 1, k oder Mc, 3, k oder Md, 0, k
einschlieBen.

6.3 DCT-Verarbeitung

Ein DCT-Block ist mit Pixeln von zwei Halbbildern aufgebaut. Er hat eine Struktur, bestehend aus 4
aufeinander folgenden Zeilen und 8 Pixeln pro Zeile pro Halbbild. Ein DCT-Block von 64 Pixeln, beschrieben
durch i, j, k, 1(x, y), wird mit 64 Koeffizienten transformiert, beschrieben mit i, j, k, I (h, v). Der Wert des
Pixels ist Pi, j, k, 1 (x, y), und die transformierten Koeffizienten haben den Wert Ci, j, k, I (h, v). Wenn h=0
und v =0 ist, wird der Koeffizient DC-Koeffizient genannt. Andere Koeffizienten werden AC-Koeffizienten
genannt.

6.3.1 DCT-Modus

Zwei DCT-Modi, 8-8-DCT-Modus und 2-4-8-DCT-Modus, werden selektiv angewandt um die Bitraten-
Reduktion zu optimieren, abhangig vom Grad der Inhaltsvariation zwischen zwei Halbbildern eines Video-
Vollbildes.

Die zwei DCT-Modi sind definiert:
8-8-DCT-Modus
DCT:

M\l

Ci,j, k, I (h, v) = C(v) C(h) i

y=0 x

(Pi,j, k, 1 (x, y) cos(nv(2y + 1)/16) cos(nth(2x + 1)/16))

0
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Inverse DCT:
PiLik(xy) =3 3 (CW)C(h) Clj kI (h,v)) cos(nv(2y + 1)/16) cos(xh(2x + 1)/16))
Dabei ist
o 5/\/§ fir h = 0;
C( ) firh=1..7;
C(v) = o 5/\/_ firv=0;
C(v) = farv=1...7.
2-4-8-DCT-Modus
DCT:
Cijik I(hw=C)C) 5 5 ((Pij kI(x22)+Pijkl(x2z+1)KC)
Cijik I(hu+d)=CWCh X ¥ (Pijkl(x22)-Pijkl(x2z+1)KO)
Inverse DCT:
Pii k106 22)=3 ¥ (C(u)C(h) (Cij k I(h u)+Clj k I(h u+4)KC)
Piik1(x2z+1)= 3 3 (CU)C(h) (CiJ kI (h,u)=Cij kI (h, u+4)KC)
Dabei ist
u =0,..,3;
z = INT (y/2)
KC = cos(nu(2z + 1)/8) cos(nh(2x + 1)/16);

C(h) =05A2 furh=0;
Ch)y =05 furh =1 bis 7;
Cu) = 0,5/\/5 faru=0;

Cu =05 furu=1 bis 7.

6.3.2 Wichtung

DCT-Koeffizienten missen durch das nachfolgend beschriebene Verfahren gewichtet werden. Wi(h, v)
driicken die Wichtung fur C i, j, k, I (h, v) des DCT-Koeffizienten aus.

8-8-DCT-Modus

Firh=0undv=0 W(h, v) = 1/4;
far andere W(h, v) = w(h) w(v)/2.
2-4-8-DCT-Modus
Firh=0undv=0 W(h, v) = 1/4;
furv<4 W(h, v) = w(h) w(2 v)/2;
far andere W(h, v) = w(h) w(2(v — 4))/
Dabei ist
w() =1;

w(1) = CS4/(4 x CS7 x CS2):

w(2) = CS4/(2 x CS6);

w(3) = (2 x CS5);

w(4) =

w(5) = CS4/CSS

w(6) = CS4/CS2;

w(7) = CS4/CSH;

mit CSm = cos(mn/16) furm =1 bis 7.

6.3.3 Ausgangsreihenfolge

Bild 60 zeigt die Ausgangsreihenfolge der gewichteten Koeffizienten.
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6.3.4 Toleranz der DCT mit Wichtung

Der Ausgangsfehler zwischen Bezugs-DCT und geprifter DCT muss die Toleranzen der folgenden Félle
befriedigen:

— Wahrscheinlichkeit des Fehlervorkommens;

— Mittleres Fehlerquadrat fur alle Koeffizienten;

— Maximalwert des mittleren Fehlerquadrats fiir jeden DCT-Block;
— alle Werte der Eingangs-Pixel eines DCT-Blocks sind gleich.

6.4 Quantisierung

6.4.1 Einfiihrung

Gewichtete DCT-Koeffizienten werden zuerst zu 9-Bit-Wortern quantisiert, dann der Reihe nach durch die
Quantisierungsstufe dividiert, um das Aufkommen an Daten in ein Videosegment auf funf komprimierte
Makro-Blocks zu begrenzen.

6.4.2 Bit-Zuordnung fiir Quantisierung

Gewichtete DCT-Koeffizienten werden wie folgt dargestellt:

DC-Koeffizientenwert (9 Bit): b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0
Zweier-Komplement (—255 bis 255)

AC-Koeffizientenwert (10 Bit): s b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0
1 Vorzeichenbit + 9 Bits mit absolutem Wert (-511 bis 511)

6.4.3 Klassennummer

Jeder DCT-Block muss in vier Klassen nach den in Tabelle 38 beschrieben Definitionen eingestuft werden.
Far die Selektierung der Quantisierungsstufe wird die Klassennummer benutzt. ¢1 und cO driicken die
Klassennummer aus und sind im DC-Koeffizienten des komprimierten DCT-Blocks gespeichert, wie in 6.6
beschrieben. Als Bezug zeigt Tabelle 39 ein Beispiel der Klassifizierung.

6.4.4 Anfangsskalierung

Die Anfangsskalierung ist eine Operation, um AC-Koeffizienten von 10 Bits auf 9 Bits zu transformieren. Die
Anfangsskalierung muss wie folgt geschehen:

Fiar Klassennummer =0, 1, 2
Eingangs-Daten: s b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0
Ausgangs-Daten: s b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

Far Klassennummer = 3
Eingangs-Daten: s b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0
Ausgangs-Daten: s b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1

6.4.5 Bereichshummer
Die Bereichsnummer wird fur die Selektion von Quantisierungsstufen benutzt. AC-Koeffizienten innerhalb
eines DCT-Blocks mussen in vier Bereiche eingestuft werden, mit Bereichsnummern wie in Bild 61 gezeigt.

6.4.6 Quantisierungsstufe

Die Quantisierungsstufe muss durch die Klassennummer, die Bereichsnummer und die
Quantisierungsnummer (QNO) bestimmt werden, wie in Tabelle 40 festgelegt. QNO wird ausgewahlt, um das
Aufkommen an Daten in einem Videosegment auf funf komprimierte Makro-Blocks zu begrenzen.
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Bild 60 — Ausgangsreihenfolge eines gewichteten DCT-Blocks

Tabelle 38 — Klassennummer und der DCT-Block

Klassennummer DCT-Block
c1 | c0 | Quantisierungsrauschen | Maximaler absoluter Wert der AC-Koeffizienten
0 0 0 Sichtbar
1 0 1 Kleiner als Klasse 0 Kleiner oder gleich 255
2 1 0 Kleiner als Klasse 1
3 1 1 Kleiner als Klasse 2
_ GroBer als 255
Tabelle 39 — Beispiel fiir die Klassifizierung als Anhaltswert
Maximaler absoluter Wert der AC-Koeffizienten
0 bis 11 12 bis 23 24 bis 35 > 35
Y 0 1 2 3
Cr 1 2 3 3
Cs 2 3 3 3
8-8-DCT 2-4-8-DCT
horizontal horizontal
—> R
01 2 3 45 6 7 01 2 3 4 5 6 7
opcjo|ofj1|1|{1]2]2 obcloj1|1]|1]2|2]3
1l1ofo1|1]|1]2|2]|2 11ol1]|1]|2|2]|2]3]|3
(Summe)
21011 |1 )1]12]|2[2]3 2(1f(1]2|2|2]3|3]|3
. 3|11|11(1]12(2]2]3]|3 . 3|11|12|2(2]13|3|3(3
vertikal vertikal
4111112223383
410|011 |1]2|2]|]2]3
51112223333
cl2212151513 13 3 . 5]0[1([1]2]2]2]3(3
(Difterenz) ¢ 1412 22 3| 3 | 3
712123333383
1122133333

Bild 61 — Bereichsnummern
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Tabelle 40 — Quantisierungsstufe

Klassennummer Bereichsnummer
0 1 2 3 0 1 2 3
15 1 1 1 1
14 1 1 1 1
13 1 1 1 1
12 15 1 1 1 1
11 14 1 1 1 1
10 13 15 1 1 1 1
9 12 15 14 1 1 1 1
8 11 14 13 1 1 1 2
7 10 13 12 1 1 2 2
Quantisierungs-| 6 9 12 11 1 1 2 2
nummer 5 8 11 10 1 2 2 4
(QNO) 4 7 10 9 1 2 2 4
3 6 9 8 2 2 4 4
2 5 8 7 2 2 4 4
1 4 7 6 2 4 4 8
0 3 6 5 2 4 4 8
2 5 4 4 4 8 8
1 4 3 4 4 8 8
0 3 2 4 8 8 16
2 1 4 8 8 16
1 0 8 8 16 16
0 8 8 16 16

6.5 Codierung mit variabler Lange (VLC)

Codierung mit variabler Léange ist eine Operation fur die Transformation quantisierter AC-Koeffizienten
(Wechselstrom-Koeffizienten) zu Codes variabler Lange. Ein oder einige aufeinander folgende AC-
Koeffizienten innerhalb eines DCT-Blocks werden, wie in Bild 60 gezeigt, in einen Code variabler Lange
entsprechend der Reihenfolge codiert. Lauflange und Amplitude sind wie folgt definiert:

Lauflange: Anzahl aufeinander folgender AC-Koeffizienten, quantisiert zu 0
(run=0,...,61)

Amplitude: absoluter Wert direkt nach aufeinander folgenden AC-Koeffizienten, quantisiert zu 0
(amp=0, ..., 255)

(run, amp): Paar, bestehend aus Lauflange und Amplitude

Tabelle 41 zeigt die LAnge von Codewdrtern entsprechend (run, amp). In der Tabelle ist das Vorzeichenbit in
der Lange von Codewdrtern nicht enthalten. Wenn die Amplitude nicht Null ist, muss die Codelédnge plus 1
sein, weil ein Vorzeichenbit bendtigt wird. Fir leere Spalten ist die Ld&nge von Codewdrtern von (run, amp)
gleich denen von (run 1, 0) plus denen von (0, amp).

Der Code der Codierung mit variabler LAnge muss sein, wie in Tabelle 42 gezeigt. Das am meisten links
stehende Bit von Codewdrtern ist das MSB und das am weitesten rechts stehende Bit von Codewdrtern ist
das LSB in Tabelle 44. Das MSB eines nachfolgenden Codewortes ist dem LSB des gerade vorhergehenden
Codewortes benachbart.

Das Vorzeichenbit s muss wie folgt sein:

— bei quantisierten AC-Koeffizienten gréBer Null ist s = 0;
— bei quantisierten AC-Koeffizienten kleiner Null ist s = 1.

Wenn die Werte aller verbleibenden quantisierten Koeffizienten innerhalb eines DCT-Blocks Null sind, wird
das Codierverfahren durch Hinzufligen des EOB- (Blockende, en: end of block) Codewortes 0110b direkt
nach dem letzten Codewort beendet.
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6.6 Anordnung eines komprimierten Makro-Blocks

Ein komprimiertes Videosegment besteht aus finf komprimierten Makro-Blocks. Jeder komprimierte Makro-
Block hat 77 Bytes Daten. Die Anordnung des komprimierten Makro-Blocks muss sein, wie in Bild 62

gezeigt.
STA (Zustand des komprimierten Makro-Blocks)

STA drickt die Fehler und Verdeckung der komprimierten Makro-Blocks aus und besteht aus vier Bits, s3,

s2, s1, s0. Tabelle 43 zeigt die Definitionen von STA.

QNO (Quantisierungsnummer)

QNO ist die Quantisierungsnummer, angewandt auf den Makro-Block. Die Codewdrter der QNO mdussen

sein, wie in Tabelle 44 gezeigt.
Tabelle 41 — Lédnge von Codewértern

Amplitude
Laufldange|0|1|2(3(4|5(6|7|8|9|10|11|12|13(14(15(16(17|18|19|20|21|22|23|------- 255
0 11(2(3|4|4|5|5|6(6|7|7|7|8|8(8[8|8[8[9]9|9([9]9 (15[------ 15
1 1114 |5|7(7|8([8|8|9]|10|10|10|11|11[11[12[12(12
2 12|57 (899 (10(12[12]12]|12(|12
3 12(6 8|9 (1010|1112
4 1216|819 ([11]12
5 121719 (10
6 13(7 |9 |11
7 13| 8 |12(12
8 13| 8 |12]12
9 13( 8 |12
10 13( 8 |12
11 13( 9
12 13( 9
13 13( 9
14 13( 9
15 13
61 13
ANMERKUNG 1 Das Vorzeichenbit ist nicht eingeschlossen.
ANMERKUNG 2 Die Lange von EOB ist 4.
Bytepositionsnummer
5 6 7 - 20 21 ... 34 35 ... 48 49 ... 62 63 ... 72 73 --81
MSH
§
D
Alc
—1 0
Q
N
(0]
LSB
Yo Y1 Yo Y3 Cr Cs
< > > > > >
14 Bytes 14 Bytes 14 Bytes 14 Bytes 10 Bytes 10 Bytes
ANMERKUNG
STA: Fehlerstatus QNO: Quantisierungsnummer
DC: Gleichstromanteil AC: W echselstromanteil
EOB: Blockende mo: DCT-Modus
Co, C1: Klassennummer

Bild 62 — Anordnung eines komprimierten Makro-Blocks
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Tabelle 42 — Codeworter der Codierung mit variabler Léange

(run, amp) Code Lange | (run, amp) Code Lange| (run, amp) Code Lange
0 1 |00s 2+1 11 1 |[111100000s 7 2 [111110110000s
0 2 |010s 3+1 12 1 |[111100001s 8 2 [111110110001s
EOB 0110 4 13 1 |[111100010s 9 2 [111110110010s
1 1 |0111s 14 1 |[111100011s 10 2 [111110110011s
0 3 [1000s 4+1 5 2 [111100100s 7 3 [111110110100s
0 4 [1001s 6 2 [111100101s 8 3 [111110110101s
2 1 |[10100s 3 3 [111100110s 4 5 [111110110110s
1 2 [10101s 5+1 4 3 [111100111s 9+1 3 7 [111110110111s 12+1
0 5 [10110s 2 4 [111101000s 2 7 [111110111000s
0 6 [10111s 2 5 [111101001s 2 8 [111110111001s
3 1 |[110000s 1 8 [111101010s 2 9 [111110111010s
4 1 |[110001s 6+1 0 18 |1111101011s 2 10 [111110111011s
0 7 |[110010s 0 19 |1111101100s 2 11[111110111100s
0 8 [110011s 0 20 ([111101101s 1 15 |1111110111101s
5 1 |[1101000s 0 21 [111101110s 1 16 |1111110111110s
6 1 |[1101001s 0 22 [111101111s 1 17 111111011111 1s
2 2 [1101010s 5 3 [1111100000s 6 0 (1111110000110
1 3 [1101011s 7+1 3 4 [1111100001s 7 0 (1111110000111
1 4 [1101100s 3 5 [1111100010s ; ; Binar-
0 9 (1101101s 2 6 [1111100011s ; ; Notation
0 10 |1101110s 1 9 [1111100100s R 0 (1111110 von R 13
0 11 |1101111s 1 10 |1111100101s ; ; R = 6 bis 61
7 1 |[11100000s 1 11 |11111100110s ; ;
8 1 |[11100001s 0 0 (11111001110 11 61 0 (1111110111101
9 1 |[11100010s 1 0 (11111001111 0 23 (1111111000101 11
10 1 |[11100011s 6 3 [11111010000s 0 24 (111111100011000
3 2 [11100100s 4 4 [11111010001s ; ; Binar-
4 2 [11100101s 3 6 [11111010010s | 11+1 ; ; Notation
2 3 [11100110s 1 12 |111111010011s 0 A (1111111 von A s | 15+1
1 5 [11100111s| 8+1 1 13 |111111010100s ; ; A = 23 bis 255
1 6 [11101000s 1 14 |111111010101s ; ;
1 7 [11101001s 2 0 (111110101100 0 [255 (1111111111 11111
0 12 |111101010s 3 0 (111110101101 12
0 13 |111101011s 4 0 (111110101110
0 14 |111101100s 5 0 (111110101111
0 15 |111101101s
0 16 |11101110s
0 17 |111101111s
ANMERKUNG 1 (R,0):1111110r5r4r3r2r1r0

ANMERKUNG 2 (0,A):1111111a7a6a5a4a3a2alals
Dabei ist 128 a7 + 64 a6 + 32 a5 + 16 a4 + 8 a3 + 4 a2 + 2al + a0 = A.

ANMERKUNG 3 s ist das Vorzeichenbit. EOB bedeutet Blockende (en: end of block).

Dabeiist 32r5+16r4 +8r3+4r2+2r1+r0=R.
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Tabelle 43 — Definition von STA

STA Information des komprimierten Makro-Blocks
s3 s2 si s0 Fehler Fehlerverdeckung Kontinuitat
0 0 0 0 Nicht verarbeitet _
0 0 1 0 Kein Fehler Typ A
0 1 0 0 Typ B Typ a
0 1 1 0 Typ C
0 1 1 1 Fehler besteht _ _
1 0 1 0 Typ A
1 1 0 0 Kein Fehler Typ B Typ b
1 1 1 0 Typ C
1 1 1 1 Fehler besteht _ _

Andere Reserviert

ANMERKUNG 1 Typ A: Ersetzt mit einem komprimierten Makro-Block derselben komprimierten Makro-Blocknummer des
unmittelbar vorhergehenden Vollbildes.

ANMERKUNG 2 Typ B: Ersetzt mit einem komprimierten Makro-Block derselben komprimierten Makro-Blocknummer des
sofort nachfolgenden Vollbildes.

ANMERKUNG 3 Typ C: Dieser komprimierte Makro-Block ist fehlerverdeckt, aber das Fehlerverdeckungsverfahren ist nicht
festgelegt.

ANMERKUNG 4 Typ a: Die Kontinuitat der Datenverarbeitungs-Sequenz mit anderen komprimierten Makro-Blocks, deren
s0 = 0 und s3 = 0 ist, ist gewahrleistet.

ANMERKUNG 5 Typ b: Die Kontinuitat der Datenverarbeitungs-Sequenz mit anderen komprimierten Makro-Blocks ist nicht
gewaébhrleistet.

ANMERKUNG 6 Fir STA = 0111b ist der Fehlercode in den komprimierten Makro-Block eingefligt. Dies ist eine Option.
ANMERKUNG 7 Fiur STA = 1111b ist die Fehlerposition undefiniert.

Tabelle 44 — Codeworter der QNO

q3 q2 q1 gq0| QNO
0 0 0O 0
0 0 0 1 1
0 0 1 O 2
0 0 1 1 3
01 0 O 4
01 0 1 5
o1 1 0 6
o1 1 1 7
1 0 0O 8
1 0 0 1 9
1 010 10
1 0 1 1 11
11 0 0 12
11 0 1 13
11 10 14
1 1 1 1 15

-DC

DCi (dabei ist i die DCT-Block-Reihenfolge im Makro-Block, i =0, ... ,5) besteht aus einem DC-Koeffizienten,
dem DCT-Modus und der Klassennummer des DCT-Blocks.

MSB LSB
DCi: b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 bl b0 mO c1 cO

Dabei ist
b8 bis b0 DC-Koeffizienten Werte;
mO DCT-Modus mO = O flr 8-8-DCT-Modus;

mO = 1 flr 2-4-8-DCT-Modus;
ci, co Klassennummern.
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—-AC

AC ist ein Oberbegriff von in variabler LAnge codierten AC-Koeffizienten innerhalb des Videosegments V i, k.
Die Bereiche von Y0, Y1, Y2, Y3, Cr und Cg sind als komprimierte Datenbereiche definiert, und jeder YO, Y1,
Y2 und Y3 besteht aus 112 Bits, und jeder Cr und Cg besteht aus 80 Bits, wie in Bild 62 gezeigt. DCI und
Code variabler Lange fur AC-Koeffizienten im DCT-Block, dessen DCT-Blocknummer i, j, k, | ist, sind vom
Anfang des komprimierten Datenbereichs in den komprimierten Makro-Block CM i, j, k zugewiesen. In
Bild 62 liegt das Codewort variabler Ladnge, beginnend von MSB, das in der oberen und linken Seite gezeigt
ist, und LSB, das in der unteren und rechten Seite gezeigt ist. Folglich sind AC-Daten von der oberen und
linken Seite zu der unteren und rechten Seite hin verteilt.

6.7 Anordnung eines Videosegments

In diesem Abschnitt ist das Verteilungsverfahren von quantisierten AC-Koeffizienten beschrieben. Bild 63
zeigt die Anordnung eines Videosegments CV i, k nach der Bitraten-Reduktion. Die Spalte zeigt einen
komprimierten Makro-Block, und das Symbol F i, j, k, | drickt den komprimierten Datenbereich flr einen
DCT-Block aus, dessen DCT-Blocknummer i, j, k, | ist.

In der Bit-Sequenz, die den Gleichstrom-Koeffizienten, die Information des DCT-Modus, die Klassennummer
und die Codeworter fur die AC-Koeffizienten des DCT-Blocks, dessen DCT-Blocknummer i, j, k, | zusammen
verbindet, ist als B, j, k, | definiert. Die Codewdrter fir die AC-Koeffizienten von B, j, k,| mussen
entsprechend der in Bild 60 gezeigten Reihenfolge verkettet werden, und das letzte Codewort muss EOB
sein. Das MSB eines nachfolgenden Codewortes muss dem LSB des gerade vorhergehenden Codewortes
benachbart sein.

Der Anordnungsalgorithmus eines Videosegments muss aus drei Durchldufen zusammengesetzt werden:

— Durchlauf 1: die Verteilung von B i, j, k, | zum komprimierten Datenbereich;

— Durchlauf 2: die Verteilung der B i, |, k, I, die nicht innerhalb des originalen komprimierten Datenbereichs
nach Durchlauf 1 aufgenommen werden kénnen;

— Durchlauf 3: die Verteilung des Uberschusses B i, j, k, | nach Durchlauf 2.

Algorithmus zur Anordnung eines Videosegments

if (525/60 system) n =10 else n = 12;
for(i=0; i<n; i++){

a=(i+2)modn;
b=(i+6)modn;
¢ =(i+8) modn;
d=(i+0)modn;
e=(i+4) modn;
for (k=0; k<27; k ++) {
q=2;
p=a;
VR =0;
/* VR ist die Bitsequenz fir die Daten, die nicht auf */
/* Videosegment CV ik bei Durchlauf 2 verteilt sind. */
/* Durchlauf 1 */
for(j=0; j<5;j++) {
MRq = 0;
/* MRq ist die Bitsequenz fiir die Daten, die nicht auf */
/* Makro-Block M i,q,k bei Durchlauf 1 verteilt */

for(I=0; 1<6;1++){
remain = distribute (B p, q, k, I, Fp,q, k, I);
MRq = connect (MRq, remain);

}

if (q ==
or else if
or else if
or else if
or else if

——

——

AAAAV
oo __
e
oy
hO W=
2Ll
998949 0T
nmwonon !
NEOWZ
T T T O
oo
LD

}
/* Durchlauf 2 */

for(j=0; j<5;j++){
for(I=0; 1<6;1++){
MRq = distribute (MRq, F p, q, k, 1);
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}
VR = connect (VR, MRq);
if(@==2) {g=1; p=Db;}
or else if (q
or else if (q
(g
(g

3;

= O’

or else if =4;
or else if =2;

I nu
I nn
T TTOT
I nn

1) {g=
3) {qg
0) {qg
} 4) {9=2;
/* Durchlauf 3 */

for(j=0; j<5;j++) {
for(I=0; 1<6;1++){
VR = distribute (VR, Fp, q, k, I);

}
if(@q==2) {g=1; p

=b;}
orelseif (q==1) {q=8; p=c;}
orelseif (q==3) {q=0; p=d;}
orelseif (q==0) {q=4; p=e;}
orelseif (q==4) {q=2; p=a;}
}
} }
distribute (data 0, area0) { /* Verteile data 0 von MSB in leeren Bereich von Bereich 0. */
/* Der Bereich 0 ist gefullt, beginnend mit MSB. */
remain = (remaining_data); /* remaining_data sind die Daten, die nicht verteilt sind. */
return (remain);
}
connect (data 1, data2) { /* Verbinde MSB von data 2 mit dem LSB von data 1. */
data 3 = (connecting_data); /* connecting_data sind die Daten, die data 2 mit */
/* data 1 verbinden. */

return (data 3);

}

Die restlichen Daten, die nicht innerhalb des ungenutzten Raumes des Makro-Blocks verteilt werden kénnen,
werden ignoriert. Deshalb dirfen, wenn die Fehlerverdeckung fur einen komprimierten Makro-Block
ausgeflhrt ist, einige Daten, die bei Durchlauf 3 verteilt wurden, nicht reproduziert werden.

Video-Fehlercode-Verarbeitung

Wenn Fehler in einem komprimierten Makro-Block erkannt wurden, der mit Fehlerkorrektur wiedergegeben
und verarbeitet ist, sollte der komprimierte Datenbereich der diese Fehler einschlie3t, durch den Video-
Fehlercode ersetzt werden.

Dieses Verfahren ersetzt die ersten zwei Bytes Daten des komprimierten Datenbereichs mit dem Code:

MSB LSB
100000000O0O0OO0O01T10HD

Die ersten 9 Bits sind der DC-Fehlercode, die nachsten 3 Bits sind die Information des DCT-Modus und die
Klassennummer, und die letzten 4 Bits sind die EOB wie in Bild 64 gezeigt. Wenn die komprimierten Makro-
Blocks nach der Fehlercodeverarbeitung Eingang des Decoders sind, der den Video-Fehlercode nicht
verarbeitet, sollten alle Daten in diesem komprimierten Makro-Block als ungultig verarbeitet werden.

6.8 Vollbildinterne Entschachtelung

Vor der Aufzeichnung missen die komprimierten Videodaten entschachtelt werden, um die originale
Bildstruktur zurickzugewinnen. Diese Verknupfung ist fur eine bestmdgliche Wiederherstellung der Daten
bei nicht normgeméBen Wiedergabegeschwindigkeiten erforderlich.

Komprimierte Makro-Blockdaten werden zu Daten-Synchronisationsblocks verteilt, wie in Bild 65 gezeigt. Ein
komprimierter Makro-Block, dessen komprimierte Makro-Blocknummer CM i, j, k ist, wird zu einem Daten-
Synchronisationsblock mit der Synchronisations-Block-Nummer wie folgt verteilt:

27j + k + 21 von Spuri

Dabei ist
i=0,...,n—1;
j=0,..,4;
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.r, 26;
fir System 525/60;

k=0,
n=10
n = 12 fur System 625/50.

komprimierte Bytepositionsnummer
Makro-Block-
nummer 5 6 - 20 R ey 48 62 R o -1 |
S
T
A
CMa, 2,k &1 Fa,2,k0 | Fa,2,k1 Fa,2,k,2 | Fa,2,k,3 | Fa,2,k,4 | Fa, 2,k 5
N
(o]
a
S
T
A
CMb, 1,k % Fb,1,k0 | Fb,1,k,1 | Fb,1,k,2 | Fb,1,k,3 | Fb,1,k,4 | Fb,1,k5
N
(o]
b
S
T
A
CMc,3,k & Fce,3,k0 | Fc,3, k1 | Fe,3,k2 | Fc,3,k3 | Fc,3,k4 | Fc,3,k5
N
o
C
S
T
A
CMd, 0k —g— Fd, 0,k 0 Fd,0,k1 Fd,0k,2 Fd, 0k, 3 Fd, 0k 4 Fd, 0,k 5
N
o
d
S
T
A
CMe, 4,k (G| Fe.4k0 | Fe4k1 | Fe,4,k2 | Fe4,k3 | Fe 4 k4 | Fed,k5
N
(o]
e
YO Y1 ~— Y2 ~ Y3 —~ Cr — Cs ~
- - - - - -
14 Bytes 14 Bytes 14 Bytes 14 Bytes 10 Bytes 10 Bytes
ANMERKUNG a=(i+2)modn i: vertikale Reihenfolge des Super-Blocks
b=(i+6)modn i=0,..,n-1
c=(i+8)modn n: Nummer des vertikalen Super-Blocks im Video-Vollbild
d=(i+0)modn n =10 fir System 525/60
e=(i+4)modn n =12 fir System 625/50

k: Makro-Block-Reihenfolge im Super-Block
k=0,..,26

Bild 63 — Anordnung eines Videosegments nach der Bitraten-Reduktion

DC-Fehlercode

M§B 7™ 0 mo
; ofo+—
ofo+—°

8 Bits —> |o0|o+—=c0
ofo
. 013 | EoB
LSB 010

Bild 64 — Video-Fehlercode
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Synchr.-Block- Spurnummer

nummer 0 1 n-2 n-1
156 VAUX VAUX | -memmemmeeeeeeee- VAUX VAUX
155 | CM 0,4,26 CM 1,426 |  ---m-mmeeeemeeeeeeee- CM n-2,4,26 | CM n-1,4,26
154 [ CM 0,4,25 CM 1,425 [ --meeemmmmemeomeeee CM n-2,4,25 [CM n-1,4,25
129 | CM 0,4,0 CM 1,40 |  --meeeemeememeeeeeeee- CMn-2,4,0 |CMn-1,4,0
128 | CM 0,3,26 CM 1,326 |  ---m-mmeeememeeeee- CM n-2,3,26 | CM n-1,3,26
127 | CM 0,3,25 CM 1,325 |  --meeemeeeemeeeeeee- CM n-2,3,25 | CM n-1,3,25
102 | CM 0,3,0 CM 130 |  -mmeeemeememeeeeeeee- CMn-2,3,0 |CMn-1,3,0
101 [ CM 0,2,26 CM 1,226 [  --mmeemmemmmeemeeee CM n-2,2,26 [CM n-1,2,26
100 [ CM 0,2,25 CM 1,225 [ -emeememmemmmeeooeeees CM n-2,2,25 [ CM n-1,2,25
75 [CM0,2,0 CM 120 |  -mmmememeememeeeeeee- CMn-220 |CMn-1,2,0
74 | CMO0,1,26 CM 1,126 [  -=--mmemmemmmemmee CM n-2,1,26 [CM n-1,1,26
73 |CM0,1,25 CM 1,125 [ -emeememmememeooeeeen CM n-2,1,25 [CM n-1,1,25
48 | CM0,1,0 CM1,1,0 |  --meeeemeememeeeeeeees CMn-2,1,0 |CMn-1,1,0
47 | CM 0,0,26 CM 1,026 |  --=m-=mmeemememeeeeee- CM n-2,0,26 | CM n-1,0,26
46 | CM 0,0,25 CM 1,025 |  --mmeeemeeemeeeeeee- CM n-2,0,25 | CM n-1,0,25
21 CM 0,0,0 CM 1,00 |  --mmememememeeeeeeee- CM n-2,0,0 |CMn-1,0,0
20 VAUX VAUX |  -memmmemmeemeeee- VAUX VAUX
19 VAUX VAUX |  -memmmemmeemeeee- VAUX VAUX

ANMERKUNG  n= 10 fur System 525/60

n = 12 flr System 625/50

Bild 65 — Relation zwischen komprimierter Makro-Blocknummer
und Daten-Synchronisationsblock

6.9 Video-Zusatzdaten (VAUX)

VAUX muss zu den komprimierten Videodaten hinzugefugt werden, wie in Bild 43 gezeigt.

VAUX wird unter Anwendung einer Paketstruktur fester Lange geformt. Bild 66 zeigt die VAUX-Paket-
Anordnung fir jede Spur. Es sind 15 Pakete, anschlieBend des ID-Code des Daten-Synchronisationsblocks
mit den Synchronisations-Block-Nummern 19, 20 und 156. Folglich sind 45 Pakete in jeder Spur, und es sind
zwei reservierte Bytes in jedem Daten-Synchronisationsblock fir VAUX. Der Vorgabewert des reservierten
Bytes ist FFh. VAUX-Pakete sind aufeinander folgend von 0 bis 44 nummeriert, von der Eingangsseite des
Video-Sektors aus in der Reihenfolge, wie in Bild 66 gezeigt. Die Nummer wird Video-Paketnummer
genannt.

Tabelle 45 zeigt die VAUX-Daten. Das VAUX-Quelle-Paket und das VAUX-Quelle-Steuerungspaket
schlieBen obligatorische Daten fur Wiedergabe-Videosignale ein und missen aufgezeichnet werden.

Der andere Bereich von VAUX besteht aus 43 Paketen pro Spur, 430 Paketen pro Vollbild fur System 525/60
und 516 Paketen pro Vollbild fir System 625/50.

Der reservierte Bereich von VAUX ist wie folgt:
— System 525/60: (5 Bytes x 43 Pakete + 6 Bytes) x 10 Spuren x 30 Vollbilder = 66 300 Bytes
— System 625/50: (5 Bytes x 43 Pakete + 6 Bytes) x 12 Spuren x 25 Vollbilder = 66 300 Bytes



Der reservierte Bereich muss mit FFh aufgefullt werden.

Synchr.-
Block-
nummer

19

20

156

77
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>
innere
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 |10 |11 |12 ] 13| 14 Paritat
innere
15 (16 |17 |18 |19 | 20 | 21 | 22 (23 (24 | 25 | 26 | 27 | 28 | 29 Paritat
innere
30 |31 (32 |33 |34 (35 (36|37 |38 (39|40 |41 | 42| 43| 44 Paritat
Synchr.- ™, ID-Code™ e - reserviert .
Bereich ! ! !
Paket-
Kopf Paketdaten
| I l
PCO PC1 PC2 PC3 PC4

Bild 66 — Anordnung von VAUX-Paketen in VAUX-Synchronisationsblocks

Tabelle 45 — VAUX-Daten

VAUX-Daten eines
Video-Vollbildes

6.9.1

Video-Paketnummer

Gerade Spur

Ungerade Spur

39 0 VS

40 1 VSC
ANMERKUNG
VS: VAUX-Quelle-Paket (Paketkopf = 60h)
VSC: VAUX-Quelle-Steuerungspaket (Paketkopf = 61h)

Gerade Spur:

Ungerade Spur:

Spurnummer 0, 2, 4, 6, 8
Spurnummer 0, 2, 4, 6, 8, 10
Spurnummer 1, 3, 5,7, 9
Spurnummer 1, 3, 5,7, 9, 11

fur System 525/60
fur System 625/50
fur System 525/60
fur System 625/50

VAUX-Quelle-Paket (VS)

Tabelle 46 zeigt die Abbildung des VAUX-Quelle-Paketes.

STYPE:

Tabelle 46 — Abbildung des VAUX-Quelle-Paketes

MSB LSB
PCO 0 1 1 0 0 0 0 0
PC1 Res Res Res Res Res Res Res Res
PC2 Res Res Res Res Res Res Res Res
PC3 Arb Arb | 50/60 STYPE
PC4 Res Res Res Res | Res | Res | Res | Res

STYPE definiert einen Videosignaltyp.

STYPE Videosignaltyp
00000 4:1:1-Kompression (D-7)

00001

11111

reserviert




Seite 102
EN 62071:2001

6.9.2 VAUX-Quelle-Steuerungspaket (VSC)
Tabelle 47 zeigt die Abbildung des VAUX-Quelle-Steuerungspaketes.
Tabelle 47 — Abbildung des VAUX-Quelle-Steuerungspaketes

MSB LSB
PCO 0 1 1 0 0 0 0 1
PC1 CGMS 0 0 Res Res Res Res
PC2 Arb Res 0 0 Res DISP
PC3 FF FS FC Res Res Res 0 0
PC4 Res Res Res Res Res Res Res Res

CGMS: Kopiergenerationen-Handhabungssystem

CGMS | Mogliche Kopiergenerationen

00 Kopieren erlaubt

01

10 noch zu definieren

11

DISP: Abbildungs-Auswahimodus
DISP Bildseitenverhéltnis und -Format Position
000 4:3 Vollformat nicht anwendbar
001 16:9 Letterbox Mitte
010 16:9 Vollformat (gedriickt) nicht anwendbar
011
i reserviert

111

FF: Vollbild/Halbbild-Marke
FF  bezeichnet, ob beide Teilbilder wechselweise Ausgangssignal sind oder eins der beiden
zweimal Ausgangssignal wahrend einer Vollbildperiode ist.
Nur eins der beiden Teilbilder ist zweimal Ausgangssignal.
Beide Teilbilder sind nacheinander Ausgangssignal.

FS: Erste/Zweite-Marke
FS  bezeichnet ein Halbbild, das wahrend der Halbbild-Eins-Periode Ausgangssignal sein
sollte.
0 = Halbbild 2 ist Ausgangssignal.
1= Halbbild 1 ist Ausgangssignal.

0
1

FF FS Halbbild fir Ausgangssignal

1 1 Halbbild 1 und Halbbild 2 sind in dieser Reihenfolge Ausgangssignal
1 0 Halbbild 2 und Halbbild 1 sind in dieser Reihenfolge Ausgangssignal
0 1 Halbbild 1 ist zweimal Ausgangssignal

0 0 | Halbbild 2 ist zweimal Ausgangssignal

FC: Vollbild-Wechsel-Marke
FC bezeichnet, ob das Bild vom augenblicklichen Vollbild dasselbe Bild wie das des
unmittelbar vorhergehenden Vollbildes ist.
0 = Dasselbe Bild wie das unmittelbar vorhergehende Vollbild
1= Unterschiedliches Bild zum unmittelbar vorhergehenden Vollbild
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6.10 Fehlerkorrekturcode-Zusatz

Videodaten sind durch den inneren Fehlerkorrekturcode und den &uBBeren Fehlerkorrekturcode geschutzt.

6.10.1 Innerer Fehlerkorrekturcode
Gleich wie 5.5.1.

6.10.2 AuBerer Fehlerkorrekturcode

Die duBere Paritdt, wie in Bild 43 gezeigt, ist als ein Codewort von einem &auBeren Fehlerkorrekturcode
definiert.

Der auBere Fehlerkorrekturcode ist ein (149, 138)-Reed-Solomon-Code in GF(256), von dem das
Feldgenerator-Polynom ist, wie nachfolgend gezeigt:

X8 4 X4+ X3+ X2 + 1
Dabei sind X' die Platzhaltervariablen in dem binaren Feld GF(2).
Das Generator-Polynom des Codes in GF(256) ist:

FuoutX) = X+ DX + @)X + a?)(X + a3) - (X + a9 (X + a')

Dabei ist a durch 2h in GF(256) gegeben.

Die Paritaten K,,, Kq, Ky, K5, K, Kg, Ky, K, Ky, Ky, K, wie in Bild 67 gezeigt, sind gegeben durch die
nachfolgende Gleichung:

KioX 10 + KgX® + KgX8 + K X7 + KgX8 + K X5 + K X* + K X3 + K X2 + K X + K,

welche ein Restbetrag von X''D(X) geteilt durch g,,(X) ist, dabei ist das Daten-Polynom D(X) wie folgt
definiert:

D(X) = D;3,X"37 + D 36X"%6 + ... + D,X2 + D,;X + D,
Das Codewort-Polynom ist durch folgende Gleichung gegeben:
D3 X148 + D X7 + oo + DyX'2 4+ DX + K o X10 + KgX® + -+ + K, X + K,

Synchr.-
Block-
Nummer

19 | D1ar
20 | D1z
21 | D135

138 Bytes

155| D
156/ Do |
157| Ko
158| Ko

11 Bytes

167| Ko i

Dabei sind D und K in GF(256).

Bild 67 — Daten und aduBere Paritét eines Daten-Synchronisationsblocks fiir den Videosektor
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7 Subcodeverarbeitung

7.1 Einfihrung

Subcodedaten werden mit jedem Videovollbild verarbeitet. Die Subcodedaten missen in 10 aufeinander
folgenden Spuren im Vollbild fir System 525/60 und 12 aufeinander folgenden Spuren im Vollbild fir System
625/50 aufgezeichnet werden.

Jeder Subcodesektor ist ein Block mit den Abmessungen 5 Spalten mal 12 Zeilen, wie in Bild 45 gezeigt.
Subcodedaten mit dem Hinzufigen eines Fehlerkorrekturcodes (ECC) missen vor der Aufzeichnung
moduliert werden. Ein typisches Blockschaltbild der Subcodeverarbeitung ist in Bild 27 gezeigt.

7.2 Subcodedaten

Jede Subcodezeile besteht aus einem Paketkopfbyte und 4 Datenbytes, wie in Bild 68 gezeigt. Innerhalb der
12 Spalten des Subcode-Datenpaketes sind ein Zeitcodepaket (TC) und ein Bindrgruppenpaket (BG)
eingeschlossen, wie in Tabelle 48 gezeigt.

Bytepositionsnummer

51 6 | 71819

Synchr.-Block-Nummer
Synchr.-Block-Nummer
Synchr.-Block-Nummer
Synchr.-Block-Nummer
Synchr.-Block-Nummer
Synchr.-Block-Nummer
Synchr.-Block-Nummer
Synchr.-Block-Nummer
Synchr.-Block-Nummer

© 00 N O O b WO N = O

Synchr.-Block-Nummer
Synchr.-Block-Nummer 10
Synchr.-Block-Nummer 11

Subcode-Paketnummer 0

Subcode-Paketnummer

Subcode-Paketnummer

Subcode-Paketnummer

Subcode-Paketnummer

Subcode-Paketnummer

1
2
3
4
5
6

Subcode-Paketnummer

Subcode-Paketnummer 7

Subcode-Paketnummer 8

Subcode-Paketnummer 9

Subcode-Paketnummer 10

Subcode-Paketnummer 11

T T T
Paket-
kopf Paketdaten
| | |
PCO PC1 PC2 PC3 PC4

Bild 68 — Anordnung von Subcodedaten




Tabelle 48 — Abbildung des Subcodepaketes

Subcodepaket- Erste Hélfte eines Zweite Hélfte eines
Nummer Videovollbildes Videovollbildes
0 reserviert reserviert
1 reserviert reserviert
2 reserviert reserviert

3 TC TC

4 BG reserviert
5 TC reserviert
6 reserviert reserviert
7 reserviert reserviert
8 reserviert reserviert
9 TC TC

10 BG reserviert
i TC reserviert

TC: Zeitcodepaket
BG: Binargruppenpaket

(Paketkopf = 13h)
(Paketkopf = 14h)

Erste Halfte eines Video-Vollbildes:

— System 525/60: Spurnummer 01234

— System 625/50: Spurnummer012345

Zweite Halfte eines Video-Vollbildes:

— System 525/60: Spurnummer 567 89

— System 625/50: Spurnummer 67 89 10 11

Der Subcode-Datenrahmen ist mit dem reservierten Bereich wie folgt vorgesehen:
— System 525/60: 5 Bytes x 16 Pakete x 5 Spurpaare x 30 Vollbilder = 12000 Bytes
— System 625/50: 5 Bytes x 16 Pakete x 6 Spurpaare x 25 Vollbilder = 12000 Bytes

7.21 Zeitcodepaket ( TC )
Tabelle 49 zeigt die Abbildung des Zeitcodepaketes.

Tabelle 49 — Abbildung des Zeitcodepaketes

System 525/60
MSB LSB
PCO 0 0 0 1 o | 1 | 1
PC1 CF DF Zehner-Vollbilder Einer-Vollbilder
PC2 PC Zehner-Sekunden Einer-Sekunden
PC3 BGFO Zehner-Minuten Einer-Minuten
PC4 BGF2 BGF1 Zehner-Stunden Einer-Stunden
System 625/50
MSB LSB
PCO | © 0 0 1 o | 1 | 1
PC1 CF NA Zehner-Vollbilder Einer-Vollbilder
PC2 BGFO Zehner-Sekunden Einer-Sekunden
PC3 BGF2 Zehner-Minuten Einer-Minuten
PC4 PC BGF1 Zehner-Stunden Einer-Stunden
ANMERKUNG Detaillierte Informationen sind in ANSI/SMPTE 12M gegeben.
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DF: Drop-frame-Marke
DF = 0: Drop-frame-Modus
DF = 1: Kein Drop-frame-Modus

CF: Farbvollbild
CF = 0: Asynchroner Modus
CF = 1: Synchroner Modus

PC: Biphase-Mark-Code-Polaritatskorrektur
PC = 0: gerade
PC = 1: ungerade

BFG: Binargruppenmarke
NA: Nicht zugeordnet

7.2.2 Bindrgruppenpaket (BG)
Tabelle 50 zeigt die Abbildung des Binargruppenpaketes.
Tabelle 50 — Abbildung des Binargruppenpaketes

MSB LSB
PCO o | o | o | 1 o | 1 [ o | o
PCA1 Binargruppe 2 Binargruppe 1
PC2 Binargruppe 4 Binargruppe 3
PC3 Binargruppe 6 Binargruppe 5
PC4 Binargruppe 8 Binargruppe 7

7.3 Fehlerkorrekturcode-Zusatz

Der Subcode-Fehlerkorrekturcode muss ein (14, 10)-Reed-Solomon-Code in GF(16) sein, von dem das Feld-
generator-Polynom ist, wie nachfolgend gezeigt:

X4+ X +1
Dabei sind X' die Platzhaltervariablen in dem binaren Feld GF(2).
Das Generator-Polynom des Codes in GF(16) ist:
Jeup(X) = (X + DX + a)(X + a®)(X + ),
Dabei ist a durch 2h in GF(16) gegeben.
Die Paritaten Ks, Ky, Ky, Ko, wie gezeigt in Bild 69, sind durch die nachfolgende Gleichung gegeben:
KaX3 + KoX2 + KX + K,
welche der Restbetrag von X*D(X) geteilt durch g, (X) ist. Dabei ist das Daten-Polynom D(X) wie folgt
definiert:
D(X) = DgX® + DgX& + --- + D,X2 + D,;X + D,
Das Codewort-Polynom ist durch folgende Gleichung gegeben:
DX™ + DgX'2 + -+ + D, X5 + DoX* + K X3 + K, X2 + K X + K,
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Bytepositionsnummer

5 6 7 8 9 10 11

MSB dos d7s dss dss3 d1,3 k 3.3 k 1,3

doz2 d7.2 ds2 da>2 d 1,2 k 3,2 k 1,2

d o d 7.1 d 5.1 d 3.1 d 1,1 k 3.1 K 1.1

doo d7o dso ds.o d1o0 kK 3,0 k 1.0

dss des,s dags d23 dos k23 ko3

dsz2 ds2 dap do22 doz2 k 2.2 k 0,2

ds.1 d 6,1 d an d 2.1 do,1 k 2.1 k 0,1

LSB dso dso dao d=2o0 doo k20 koo
- Subcode-Daten — m|o  Subcode-

Paritat

Dabei ist
Dn = (dn,3 dn,2 dn,1 dn,0) 9>n=0;
Kn = (kn,3 kn,2 kn,1 kn,0) 3>2n2=0.
Bild 69 — Bitzuordnung fiir Subcode-Daten und -Paritét

8 Langsaufzeichnungs-Spuren
8.1 Steuerspur

8.1.1 Aufzeichnungsverfahren

Die Steuerspur muss unter Anwendung des Hysteresis(Direktaufzeichnungs)-Verfahrens aufgezeichnet -
werden.

8.1.2 Servo-Bezugsimpuls

Der Steuerspur-Servo-Bezugsimpuls muss, als Aufzeichnung auf dem Band, aus einer Serie von Impulsen
mit einer Periode von 6 673 pys + 10 ps (fur System 525/60), wie in Bild 70 gezeigt, oder 6667 pys + 10 pys (fir
625/50 System), wie in Bild 71 gezeigt, bestehen.

8.1.3 Magnetfluss-Polaritat

Die Polaritaten des aufgezeichneten Magnetflusses missen sein wie in Bild 24 gezeigt.

8.1.4 Magnetfluss-Pegel

Der Spitzenwert des aufgezeichneten Magnetflusses muss gréBer sein als 500 nWb/m der Spurbreite. Beim
Aufzeichnen muss jede vorangegangene Aufzeichnung um mindestens 25 dB abgeschwécht werden.

8.1.5 Impulsbreite

Die aufgezeichneten Impulse mussen eine Dauer von 4T, 5T oder 6T haben, dabei ist T gleich dem
Nennwert von 673,3 ps (fir System 525/60) oder 666,7 ps (fur 625/50-System) ist. Die Anstiegs- und
Abfallzeiten des Aufzeichnungsstroms (10 % bis 90 % Punkte) mlssen geringer als 150 ps sein.

8.1.6 Zeitbeziehung des Servo-Bezugsimpulses

Der Bezugszeitpunkt des Servo-Bezugsimpulses und der Schragspurbezugspunkt missen zeitkoinzident
sein, wie in Bild 24 gezeigt.

8.1.7 Farbvollbild-Anzeige

Die Information zur Farbvollbild-Abfolge, gewonnen aus dem Composit-Video-Eingangssignal, muss im
Servo-Bezugsimpuls ein Punkt mit ansteigender Impulsflanke nach einer Folge von 6T oder 4T dauernden
Impulsen sein. Einzelheiten sind in den Bildern 70 und 71 gezeigt.
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Steuerspur-
Aufsprech-

Strom 6] 46 64
-

T - | T~
| Farb-

Farb-
Vollbild A Vollbild B

Anmerkung Anmerkung

ANMERKUNG  Steuerspur-Bezugsimpulsflanke fir Messung von P1.
Bild 70 — Zeitbezug des aufgezeichneten Signalverlaufs der Steuerspur (fir System 525/60)

Steuerspur-
Aufsprech-

Strom 6 466 46 6 464664
- |~ > - |
Halbbild | Halbbild |\ Halbbild |\ Halbbild
1und2 3und 4 5und 6 7und 8
Anmerkung Anmerkung

ANMERKUNG  Steuerspur-Bezugsimpulsflanke fir Messung von P1.
Bild 71 — Zeitbezug des aufgezeichneten Signalverlaufs der Steuerspur (fir System 625/50)

8.2 Merkspur-Aufzeichnung

8.2.1 Aufzeichnungsverfahren

Die Signale missen mit Vormagnetisierung aufgezeichnet werden.

8.2.2 Magnetfluss-Pegel

Der aufgezeichnete Tonbezugspegel muss einem Effektivwert des magnetischen Kurzschlussflusspegels bei
1000 Hz von 23 nWb/m = 3 nWb/m der Spurbreite entsprechen.

8.2.3 Relativer Zeitbezug

Merkspurinformation muss an einem Punkt bezogen zur zugehdérigen Videoinformation, definiert als Maf3 P2
in Bild 24 und Tabelle 7 (fur System 525/60) oder Tabelle 8 (fur System 625/50), aufgezeichnet werden.

9 Schnittstelle

9.1 Einfilhrung

Wie in Bild 27 gezeigt, durfen vor der Aufzeichnungselektronik verarbeitete Audio-, Video- und Subcode-
Daten vor dem Hinzuftiigen von Fehlerkorrekturcode und Modulation fur andere Anwendungen ausgeschleift
und zu einer digitalen Schnittstelle geleitet werden.

9.2 Datenstruktur

Die Datenstruktur an der digitalen Schnittstelle ist in den Bildern 72 und 73 gezeigt. Die Daten in einem
Video-Vollbild sind in 10 DIF-Sequenzen fiir System 525/60 und 12 DIF-Sequenzen flur System 625/50
geteilt. Jede DIF-Sequenz besteht aus dem Kopf-Abschnitt, Subcode-Abschnitt, VAUX-Abschnitt und Audio-
und Video-Abschnitt mit zusammen 150 DIF-Blocks wie nachfolgend gezeigt:
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— Kopf-Abschnitt: 1 DIF-Block;
— Subcode-Abschnitt: 2 DIF-Blocks;
— VAUX-Abschnitt: 3 DIF-Blocks;

— Audio- und Video-Abschnitt: 144 DIF-Blocks.

Wie in Bild 72 gezeigt, besteht jeder DIF-Block aus einem 3-Byte-ID und 77 Bytes Daten. DIF-Datenbytes
sind von 0 bis 79 nummeriert.

Das MSB jedes Datenbytes in einem Subcode-Synchronisationsblock wird auf das MSB jedes Datenbytes in
einem DIF-Block abgebildet.

Daten in einem Video-Vollbild

DIF-Sequenzen DIF-SSquenz DIF-S?quenz ____________________________________________ DIF-S’f?uenz
Kopf- | Subcode-Abschnitt Video-Abschnitt Audio- und Video-Abschnitt
Abschnitt
DIF-Blocks Nr. 0 Nr. 1 Nr. 2 Nr. 3 Nr. 4 Nr. 0 Nr.6 |- Nr. 149

O 1213  Bytepositionsnummer 79

D Daten

ANMERKUNG n = 10 fir System 525/60
n = 12 fir System 625/50

Bild 72 — Datenstruktur fiir die Ubertragung
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DIF-Block-| Ho | sco | sc1 [ vao [ va1 [ va2 fy
Nummer i
o 1 2 3 4 5 )

Ubertragungsreihenfolge
—
| vo[ vifva]va va]vs]ve v [ve ve [vio[vir]viz]viz [via |-

6 7 8 9 10 1 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 v

pesasesenassenassenanas

y

L[ A1 [ V15 | V16 | Va7 [ vis | vis | vao | var | v22 | vas [ vaa [ vas Jvae [ ver [ves [vao |-y
22232425262728293031323334353637V§

>{ A2 | V30 [v31 [ vs2]vss | vas ] ves [ vae [ var [ vas | va9 [ vao [ var | vaz | vas | vaa |-
B340 4 42 4 4 45 4 47 48 49 50 51 m 5\

v=>["a3 | v45 | v46 | va7 | vas | vao | vso | V1| vsz | V53 | Va4 | ves | ves | ver | ves | veo |-
54 55 5 5 58 5 60 61 62 63 64 65 65 67 68 69 |

H
H

13|A4|V60|V61|V62|V63|V64|V65|V66|V67|V68|V69|V70|V71|V72|V73|V74} ~~~~~
70 71 72 73 74 75 76 77 718 719 80 81 8 8 84 85 \

i“"3‘|A5|v75|v76|v77|v7a|v79|vao|vrs1|Vf52|vs3|vs4|va35|vaa|va7|vaa|vsg} ----- .
86 8/ 8 8 9 o 9 93 94 9 9% 9 9 99 100 101

......

a6 | vool voi] ved] ves| vea] ves| ves[ ver] ves| veo[ vioo[ vio1] vioz] vios] vioal
102 108 104 105 106 107 108 109 110 111 112 113 114 115 116 117 \]

i .

1

"=[ a7 ] v105] vi06 [ V107 [ V108 vioe [ V110 [Vi11 [viiz [vi1s [ vita [vi1s [Vite | vit7 [vite [ vite | :
18 119 120 121 122 123 124 125 126 127 128 129 130 131 132 133 \?

2] a8 [ V120 [vi1a1 [vi22 [v123 [v124 [ V125 [v126 [v127 | V128 V129 [ V130 [V1a1 [V132 [V133 | visd |
134 135 136 137 138 139 140 141 142 143 144 145 146 147 148 149

ANMERKUNG HO: DIF-Block im Kopfabschnitt
SCO bis SC1: DIF-Block im Sucodeabschnitt
VAO bis VA2: DIF-Block im VAUX-Abschnitt
A0 bis A8: DIF-Block im Audio-Abschnitt
VO bis V134:  DIF-Block im Video-Abschnitt

Bild 73 — Ubertragungsreihenfolge der DIF-Blocks in einer DIF-Sequenz

9.2.1 ID

Der ID eines DIF-Blocks besteht aus 3 Bytes (IDO, ID1, ID2), wie in Bild 72 gezeigt. Tabelle 51 zeigt die ID-
Daten in einem DIF-Block.

Der ID umfasst Folgendes:

- SCT: Abschnittstyp (siehe Tabelle 52);

— Dseaq: DIF-Sequenznummer (siehe Tabellen 53 und 54);
— DBN: DIF-Blocknummer (siehe Tabelle 55).



Tabelle 51 — ID-Daten in einem DIF-Block

Bytepositionsnummer

0 1 2
IDO ID1 ID2
SCT, Dseqs DBN;,
SCT, Dseq, DBN g
SCT, Dseq 4 DBN 5

reserviert Dseqq DBN 4
Arb 0 DBN,
Arb reserviert DBN ,
Arb reserviert DBN 4
Arb reserviert DBN ¢

Tabelle 52 — DIF-Block-Typ
SCT: SCT;4 SCTo Abschnittstyp

0 0 0 Kopf

0 0 1 Subcode

0 1 0 VAUX

0 1 1 Audio

1 0 0 Video

1 0 1

1 1 0 reserviert

1 1 1

Tabelle 53 — DIF-Sequenznummer (fiir System 525/60)

Dseqs Dseq:2 Dseq Dseqo Bedeutung
0 0 0 0 DIF-Sequenz 0
0 0 0 1 DIF-Sequenz 1
0 0 1 0 DIF-Sequenz 2
0 0 1 1 DIF-Sequenz 3
0 1 0 0 DIF-Sequenz 4
0 1 0 1 DIF-Sequenz 5
0 1 1 0 DIF-Sequenz 6
0 1 1 1 DIF-Sequenz 7
1 0 0 0 DIF-Sequenz 8
1 0 0 1 DIF-Sequenz 9
1 0 1 0 nicht genutzt
1 0 1 1 nicht genutzt
1 1 0 0 nicht genutzt
1 1 0 1 nicht genutzt
1 1 1 0 nicht genutzt
1 1 1 1 nicht genutzt
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Tabelle 54 — DIF-Sequenznummer (fiir System 625/50)

Dseqs Dseq:2 Dseq Dseqo Bedeutung
0 0 0 0 DIF-Sequenz 0
0 0 0 1 DIF-Sequenz 1
0 0 1 0 DIF-Sequenz 2
0 0 1 1 DIF-Sequenz 3
0 1 0 0 DIF-Sequenz 4
0 1 0 1 DIF-Sequenz 5
0 1 1 0 DIF-Sequenz 6
0 1 1 1 DIF-Sequenz 7
1 0 0 0 DIF-Sequenz 8
1 0 0 1 DIF-Sequenz 9
1 0 1 0 DIF-Sequenz 10
1 0 1 1 DIF-Sequenz 11
1 1 0 0 nicht genutzt
1 1 0 1 nicht genutzt
1 1 1 0 nicht genutzt
1 1 1 1 nicht genutzt

Tabelle 55 — DIF-Blocknummer

DBN? DBNs DBNs DBN;4 DBN3 DBN: DBN1 DBNg Bedeutung
0 0 0 0 0 0 0 0 DIF-Blocknummer 0
0 0 0 0 0 0 0 1 DIF-Blocknummer 1
0 0 0 0 0 0 1 0 DIF-Blocknummer 2
0 0 0 0 0 0 1 1 DIF-Blocknummer 3
1 0 0 0 0 1 1 0 DIF-Blocknummer 134
1 0 0 0 0 1 1 1 nicht genutzt
1 1 1 1 1 1 1 1 nicht genutzt

9.2.2 Daten
Die Daten eines DIF-Blocks bestehen aus 77 Bytes, wie in Bild 72 gezeigt:

9.2.2.1 Kopfabschnitt

Der Datenteil von Kopf-Abschnitt ist in Tabelle 56 gezeigt. Bytepositionsnummern 3 bis 7 sind aktiv und 8 bis
79 sind reserviert.

DSF: DIF-Sequenz-Marke
DSF = 0: 10 DIF-Sequenzen eingeschlossen in einem Video-Vollbild (fur System 525/60);
DSF = 1: 12 DIF-Sequenzen eingeschlossen in einem Video-Vollbild (fur System 625/50).
APT: Spur-Anwendungs-IDs (siehe 4.2.4)
AP1 (siehe 4.3.3.2);
AP2 (siehe 4.4.3.2);
AP3 (siehe 4.5.3.2).
TF: Ubertragungsmarke
TF1: Ubertragungsmarke des Audio-Abschnitts;
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TF2: Ubertragungsmarke des VAUX- und Video-Abschnitts;
TF3: Ubertragungsmarke des Subcode-Abschnitts;

TFn = 0: Daten mussen gultig sein;

TFn = 1: Daten mussen ungultig sein.

9.2.2.2 Subcode-Abschnitt

Der Datenteil des Subcode-Abschnitts ist in Bild 74 gezeigt. Subcode-ID-Daten und Subcode-Daten, deren
Bytepositionsnummern 2 bis 9 in Bild 45 sind, sind im Subcode-Abschnitt verteilt, wie in Bild 74 gezeigt.

Der Zusammenhang zwischen DIF-Blocks und Subcode-Synchronisationsblocks ist in Tabelle 57 gezeigt.
Die Abbildung der Subcodedaten ist genau gleich wie in 9.2 beschrieben.
Tabelle 56 — Daten im Kopfabschnitt

Bytepositionsnummer von Ho

3 4 5 6 7
MSB DSF reserviert TF1 TF2 TF3
0 reserviert|reserviert [reserviert | reserviert

reserviert|reserviert|reserviert |reserviert [ reserviert
reserviert|reserviert|reserviert |reserviert [ reserviert

reserviert |reserviert|reserviert |reserviert|reserviert
reserviert| ATP2 AP12 AP22 AP32
reserviert| ATP1 AP 11 AP21 AP 31
LSB |reserviert| ATPo AP1o AP20 AP3o
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Bytepositionsnummer

3 10 1418 1G-m26 DFwee 34 35reec4D 43meeeeme 50

%SSYBO%SSYM %SSYBZ%SSYB3%SSYB4%SSYBS%

Bytepositionsnummer

50 51
0123 9 o9 Bytes
SC1 reserviert /'/
%Datenﬁ-\_—>

For 10 1418 1926 2734 35wmd2 43w 5O

Bytepositionsnummer im Subcodesektor T

. 3 4 5 6 7 8 ~9,

“Subcode | Subcode T T
IDO | ID1 | FFh | Subcode-Daten

—

8 Bytes

Bild 74 — Daten im Subcodeabschnitt

Tabelle 57 — DIF-Blocks und Subcode-Synchronisationsblocks

DIF-Sequenznummer DIF-Block Spurnummer SSYB

0 SCo 0 0 bis 5

SCH1 6 bis 11

1 SCo 1 0 bis 5

SCH1 6 bis 11

2 SCo 2 0 bis 5

SCH1 6 bis 11

n-—1 SCo n-1 0 bis 5

SCH1 6 bis 11

ANMERKUNG SSYB: Subcode-Synchronisations-Block-Nummer

n = 10 fir System 525/60
n =12 fir System 625/50

9.2.2.3 VAUX-Abschnitt

Der Datenteil des VAUX-Abschnitts ist in Bild 75 gezeigt. VAUX-Daten, deren Byteposition 5 bis 81
(77 Bytes) in Bild 43 ist, sind auf drei VAUX-DIF-Blocks (VAOQ, VA1, VA2) verteilt.
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Wenn Fehler in einem Paket von VAUX erkannt werden, muss das Keine-Information-Paket Ubertragen
werden. Das VAUX-Quelle- und das VAUX-Quelle-Steuerungspaket mussen den gleichen Wert in jedem
Video-Vollbild beibehalten.

Der Zusammenhang zwischen DIF-Blocks und VAUX-Daten-Synchronisationsblocks ist in Tabelle 58
gezeigt.

Bytepositionsnummer
0123

Bytepositionsnummer im Videosektor
H 5 Q

H O’}

Synchr -BlockNr 19 | VAUXDaten |

Bytepositionsnummer
0123

W e

5Bytepositionsnummer im Videosektor

Q1
Ol

Synchr.-Block Nr. 20 W VAUX-Daten ///////////%

Bytepositionsnummer
0123 79

5Bytepositionsnummer im Audiosektor
i 31

Synchr-Block Nr. 156 | VAUXDaten | |

Bild 75 — Daten im VAUX-Abschnitt
Tabelle 58 — DIF-Blocks und VAUX-Daten-Synchronisationsblocks

DIF-Sequenznummer DIF-Block Spurnummer SYB
VAO 19
0 VA1 0 20
VA2 156
VAO 19
1 VA1 1 20
VA2 156
VAO 19
2 VA1 2 20
VA2 156
VAO 19
n-—1 VA1 n-—1 20
VA2 156
ANMERKUNG SYB: Synchronisations-Block-Nummer
n = 10 fir System 525/60
n = 12 fir System 625/50
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Die Abbildung von VAUX-Daten muss sein, wie nachfolgend definiert.

— VAUX-Steuerungspaket

Die Daten im VAUX-Steuerungspaket sind gleich denen in 6.9.1, auBer dass Tabelle 46 als Tabelle 59 zu
lesen ist.

Tabelle 59 — Abbildung des VAUX-Steuerungspaketes fiir die Schnittstelle

MSB LSB
PCO 0 1 1 0 0 0 0 0
PC1 Res Res Res Res Res Res Res Res
PC2 B/W EN CLF Res Res Res Res
PC3 Res Res 50/60 STYPE
PC4 0 Res Res Res | Res | Res | Res | Res

B/W: Schwarz/WeiB-Marke
0 = Schwarz/Weif3
1 = Farbe

EN: Farbvollbild-Freigabemarke
0 = CLF ist gultig
1 = CLF ist unglltig

CLF: Farbvollbild-Kennungscode (Bezug: ITU-R BT470)

Fir System 525/60: 00b = Farbvollbild A
01b = Farbvollbild B
andere = reserviert

Fir System 625/50: 00b = erstes, zweites Halbbild
01b = drittes, viertes Halbbild
10b = funftes, sechstes Halbbild
11b = sechstes, siebtes Halbbild

— VAUX-Quelle-Steuerungspaket

Die Daten im VAUX-Quelle-Steuerungspaket sind gleich denen in 6.9.2, auBer dass Tabelle 47 als
Tabelle 60 zu lesen ist.

Tabelle 60 — Abbildung des VAUX-Quelle-Steuerungspaketes fiir die Schnittstelle

MSB LSB
PCO 0 1 1 0 0 0 0 1
PC1 CGMS Res Res Res Res Res Res
PC2 Res Res 0 0 Res DISP
PC3 FF FS FC IL Res Res 0 0
PC4 Res Res Res Res Res Res Res Res

9.2.2.4 Audio-Abschnitt

Der Datenteil des Audio-Abschnitts ist in Bild 76 gezeigt. Audio- und AAUX-Daten, deren Bytepositionen 5
bis 81 (77 Bytes) in Bild 41 sind, sind im Audio-Abschnitt verteilt.

Die Audio- und AAUX-Daten von 9 Daten-Synchronisationsblocks einer Spur werden durch 9 DIF-Blocks (AO
bis A8) in einem Audio-Abschnitt Gbertragen.

Wenn Fehler in den Audiodaten erkannt werden, missen diese Fehler-Abtastwerte mit Audio-Fehlercodes
ersetzt werden, wie in 5.2.3 beschrieben. Wenn keine Daten in AAUX-Blocks enthalten sind, muss FFh
Ubertragen werden.

Wenn Fehler in irgendeinem Paket von AAUX erkannt werden, muss FFh Ubertragen werden. Das AAUX-
Quelle- und das AAUX-Quelle-Steuerungspaket missen den gleichen Wert in jedem Audio-Block beibehalten.
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Der Zusammenhang zwischen DIF-Blocks und Audio-Datensynchronisationsblocks ist in Tabelle 61 gezeigt.
Die Abbildung der AAUX-Daten ist nachfolgend definiert.

— AAUX-Quelle-Paket

Die Daten im AAUX-Quelle-Paket sind gleich denen in 5.4.1, auBer dass Tabelle 35 als Tabelle 62 zu lesen
ist.

Bytepositionsnummer
0123 79

w | 10,

Synchr.-Block Nr. m

ANMERKUNG  num =0 bis 8
m = 2 bis 10 = num + 2
Bild 76 — Daten im Audio-Abschnitt

Tabelle 61 — DIF-Blocks und Audio-Datensynchronisationsblocks

DIF-Sequenznummer DIF-Block Spurnummer SYB
AO 2
0 A1 0 3
A8 10
A0
1 A1l 1 3
A8 10
A0
2 A1l 2
A8 10
A0
n-—1 A1 n-—1
A8 10
ANMERKUNG SYB: Synchronisations-Block-Nummer
n = 10 fir System 525/60
n = 12 fir System 625/50
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Tabelle 62 — Abbildung des AAUX-Steuerungspaketes fiir die Schnittstelle

MSB LSB
PCO 0 1 o | 1+ ] o | o | o | o
PC1 LF Res AF-GréBe
PC2 0 CHN Res | Audiomodus
PC3 Res Res | 50/60 STYPE
PC4 Res | Res SMP | Qu

— AAUX-Quelle-Steuerungspaket

Die Daten des AAUX-Quelle-Steuerungspaketes sind gleich denen in 5.4.2, auBer dass Tabelle 36 als
Tabelle 63 zu lesen ist.

Tabelle 63 — Abbildung des AAUX-Quelle-Steuerungspaketes fiir die Schnittstelle

MSB LSB
PCO 0 1 0 1 0 0 0 1
PCA1 CGMS Res Res Res Res EFC

PC2 REC REC FADE | FADE Res Res Res Res
ST END ST END

PC3 DRF SPEED
PC4 Res Res | Res | Res | Res | Res | Res | Res

REC ST: Aufzeichnungsstartpunkt

0 = Aufzeichnungsstartpunkt
1 = Kein Aufzeichnungsstartpunkt

Die Dauer des Aufzeichnungsstartpunktes muss eine Blockperiode fir jeden Kanal sein.
REC END: Aufzeichnungsendpunkt

0 = Aufzeichnungsendpunkt
1 = Kein Aufzeichnungsendpunkt

Die Dauer des Aufzeichnungsendpunktes muss eine Blockperiode fur jeden Kanal sein.
FADE ST: Uberblendung des Aufzeichnungsstartpunktes

0 = Uberblendung ein
1 = Uberblendung aus

Die Information von FADE ST darf nur am Aufzeichnungsstartpunkt (REC ST) wirksam sein.
FADE END: Uberblendung des Aufzeichnungsendpunktes

0 = Uberblendung aus
1 = Uberblendung ein

Die Information von FADE END darf nur am Aufzeichnungsendpunkt (REC END) wirksam sein.
DRF: Richtungsmarke fur Bandbewegung

0 = Ruckwartsrichtung
1 = Vorwartsrichtung

SPEED: Umspulgeschwindigkeit des VTR



Umspulgeschwindigkeit des VTR

SPEED System 525/60 System 625/50
0000000 0/120 (= 0) 0/100 (= 0)
0000001 1/120 1/100
1100100 100/120 100/100 (= 1)

i i reserviert
1111000 120/120 (= 1) reserviert

i reserviert reserviert
1111110 reserviert reserviert
1111111 ungultige Daten ungultige Daten

— Audiodaten
Die Audiodaten sind gleich den Daten in Abschnitt 5.

9.2.2.5 Video-Abschnitt
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Der Datenteil des Video-Abschnitts ist in Bild 77 gezeigt. Videodaten, deren Bytepositionen 5 bis 81
(77 Bytes) in Bild 43 sind, sind im Video-Abschnitt verteilt. Die in 135 Synchronisationsblocks enthaltenen
Videodaten von einer Spur werden als 135 DIF-Blocks (VO bis V134) in einem Video-Abschnitt Gbertragen.

Wenn ein komprimierter Makro-Block durch einen anderen komprimierten Makro-Block fir Fehlerverdeckung
oder fur Zeitraffer-Modus ersetzt wird, missen die STA-Daten des komprimierten Makro-Blocks gedndert

werden. Zum Beispiel ist der STA zu 4 Bits im Zeitraffer-Modus auf 1110b geandert.

Der Zusammenhang zwischen DIF-Blocks und videokomprimierten Makro-Blocks ist in Tabelle 64 gezeigt.

Der entsprechende Wert ist im Folgenden gezeigt.

if (525/60 system) n= 10 else n = 12;
for(i=0;i<n;i++){

a=i
b=(i-6)modn;
c=(i—2) modn;
d=(i—8) mod n;
e=(i—4)modn;
p=a;
q=3;
for (j=0;j<5;j ++){
for (k =0; k < 27; k ++) {
V(5 x k + q) of DSNp =CM i, j, k;
}
if (q==3){p=Db;q=1:}
elseif (q==1){p=c; q=0;}
elseif (q==0){p=d; q=2;}
elseif (q==2){p=e;q=4;}
}

}

Die Videodaten mussen gleich den Daten in Abschnitt 6 sein.

Bytepositionsnummer

0123

ANMERKUNG

Bytepositionsnummer im Videosektor

5 81!
Synchr.-Block Nr. m % komprimierte Makro-Blockdaten %

num = 0 bis 134
m = 21 bis 155 = num + 2

Bild 77 — Daten im Videoabschnitt
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Tabelle 64 — DIF-Blocks und komprimierte Makro-Blocks

DIF-Sequenznummer DIF-Block Komprimierter Makro-Block
VO CM 2,2,0
V1 CM 6,1,0
V2 CM 8,3,0
0 V3 CM 0,0,0
V4 CM 4,4,0
V133 CM 0,0,26
V134 CM 4,4,26
Vo CM 3,2,0
\"Al CM 7,1,0
V2 CM 9,3,0
V3 CM 1,0,0
1 V4 CM 5,4,0
V133 CM 1,0,26
V134 CM 5,4,26
Vo CM 1,2,0
\"Al CM 5,1,0
V2 CM 7,3,0
V3 CMn-1,0,0
n— V4 CM 3,4,0
V133 CMn-1,0,26
V134 CM 3,4,26

ANMERKUNG

n = 10 fir System 525/60
n = 12 fir System 625/50
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Anhang A
(normativ)

Bandzug

Der auf der Eingangsseite der Abtasteinheit mit einem Bandzugmessgerdt zu messende Wert kann bei
verschiedenen Herstellern unterschiedlich sein und sollte typisch 0,085 N + 0,02 N betragen.

Anhang B
(normativ)

Technik der Spurvermessung quer zum Band

Die Technik der Spurvermessung quer zum Band macht sich die Tatsache zunutze, dass alle Spuren einer
Schragspuraufzeichnung, aufgezeichnet durch denselben Kopf bei konstanter Bandgeschwindigkeit, den
gleichen Abstand und den gleichen Winkel haben sowie die gleiche Spurkrimmung aufweisen.

Nach einer Ferrofluidentwicklung werden die vorhandenen Spurlagen und der Abstand zwischen mindestens
300 Steuerspur-Impulsen gemessen. Alle Messungen missen unter den in 1.4 beschriebenen
Umgebungsbedingungen durchgefiihrt werden, ausgenommen sind die Messungen ohne Bandzug (siehe
Tabelle B.1). Das Band wird dann mathematisch gedehnt, um der Bandspannung zu entsprechen (siehe Bild
B.2). Die theoretische Spurlage wird errechnet aus dem berichtigten Steuer-Impulsabstand in der L&ngsspur
und dem theoretischen Spurwinkel. Der Spurlagenfehler wird errechnet als der Unterschied zwischen der
theoretischen und der tatsachlichen Spurlage (siehe Tabelle B.1 und Bild B.3).

Der Spurlagenfehler, der durch den Fehler der Spur-Unterkante ausgedriickt werden muss, beinhaltet
Spurwinkelfehler, Spurgeradheitsfehler und Spurabstandsfehler. Der Anfangspunkt fir Berechnungen und
Messungen ist zum Beispiel der Kreuzungspunkt zwischen der Unterkante der Spur, die den
Programmbezugspunkt umfasst, und der Linie entlang dem Messpfad im Bild B.1. Die Werte fur jede achte
Spur bilden die Fehler fir die Zone eins, bewegt man sich um eine Spur weiter, kann die zweite Zone
gemessen werden und so weiter. Es ist nicht notwendig, alle Spuren zu messen; etwa 35 Messpunkte je
Zone sind eine ausreichende Anzahl. Die Kurvendarstellung der Spurlagenfehler als Funktion der
Spurnummer muss berechnet werden (siehe Bild B.3). Der Spitze-zu-Spitze-Wert muss innerhalb der in 3.4
festgelegten Zonen liegen.
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Tabelle B.1 — Bezeichnung und Berechnung des Spurlagefehlers

Yo Bezug des Programmbereiches (Grundwert) 0,615
q Spurwinkel (Grundwert) 9,1784°
T Band-Spannung (Bandzug) 0,09 N
Elastizitdtsmodul 8 000 N/mm2
Querschnittsflache Dicke x Breite
CTM Abstand von n Steuerspur-Abstédnden ohne Bandzug
CTM™' Abstand von n Steuerspur-Abstdnden mit Bandzug CTM' = CTM(1+T/(A x E))
A Langs-Spurmittenabstand A=CTM'/n
i Spurnummer, i = 0 fir Spur mit Bezugspunkt
Yi Gemessene Lage der Spur i im aufgezeichneten Muster
AY Quer-Spurmittenabstand AY =Ixtan 8
Yit Theoretische Lage der Spur i im aufgezeichneten Yi=Yo+ixAY
Muster
| Spurmittenabstand I=2Axsin @
TLE Spurlagenfehler TLE =Y - Yit
z Bereich fur Grenzabweichung Z1 =0,003 mm
Z2 = 0,005 mm
ANMERKUNG Fir Zone Z1:j=...-2,0, +2, +4, ...
Z2:j=... -1, +1, +3, +5, ...
< Richtung der Bandbewegung
\
/ Merkspur | /
> \
o]
>« I
S |
N / Steuerungsspur | 9?\ / ‘
: \
Bezugskante w
CTM |
ANMERKUNG  Der gleiche Kopf muss flr die Y;-Messung benutzt werden (d. h. jede achte Spur).

CTM ist der Abstand von n Steuerspur-Impulsabstanden (n > 200).

Bild B.1 — Technik der Spurvermessung quer zum Band
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CT™

i i

CTM'=CTM (1 + T/(AXE))

| din = TX CTM/(A XE)

]

CJ

Bild B.2 — Korrekturfaktoren (tatsdchliche Bandgeschwindigkeit, Bandzug)

+TLE _
- TLE-Zone 2
- o~
0 o o
S| N
TLE-Zone 1 N
-TLE

Bild B.3 — Aufzeichnung des Spurlagefehlers (Beispiel)
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Anhang C
(normativ)

Spurmuster bei Einfiigen mittels elektronischem Schnitt

Ein Schutzabstand von 3 ym (Nennwert) beim Einfligen ist in Bild C.1 gezeigt.

Bandbewegung

Kopf-
bewegung

Einstieg (nominal)  Ausstieg  (nominal)

ANMERKUNG 1 REC ist ein Aufzeichnungskopf.
ANMERKUNG 2 FE ist ein rotierender Loschkopf.

Bild C.1 — Typisches Spurmuster bei Einfiigen mittels elektronischem Schnitt
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Anhang D
(normativ)

Frequenzgang der Fo-Spur
Der empfohlene Frequenzgang der Fo-Spur muss wie folgt definiert sein:
[(N1 + N2)/2] — [(NL + NH)/2] > 5 [dB]

fwo ist definiert als fz — f,/4 000.

fwy ist definiert als fz + £,/4 000.

NL ist definiert als Amplitude bei fy,.
NH ist definiert als Amplitude bei fyy.
fc ist die Kerbfrequenz (f; oder f,).

Nt N\ \ — N2
| L

NH

fL fWL | fC fWH fH

Bild D.1 — Frequenzgang der Fy,-Spur
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Anhang E
(normativ)

Digitales Filter

Das digitale Filter fur die Abtastraten-Umwandlung von 4:2:2- auf 4:1:1-Farbdifferenzsignale wird
nachfolgend gezeigt.

50—
40 dB

40—

30—
dB

20—

6dB

10—

V' N
0 1 T 2 3

1,3 1,6875 Frequenz in MHz 3,375

Bild E.1 — Schablone fiir den Frequenzgang der Einfligungsddmpfung

0,1 — S —
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Bild E.2 — Grenzabweichung der Durchlasswelligkeit
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Anhang F
(informativ)

Adapter fur die kleine Kassette

Manche Videobandgerédte kdnnen das aufgezeichnete Band der kleinen Kassette, die in IEC 61834-1
festgelegt ist, wiedergeben.

Bilder F.1 bis F.6 zeigen eine mdgliche Konstruktion des Adapters.
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ANMERKUNG 1 Haltebereich.
ANMERKUNG 2 Schlitz fir die Erkennung der Kassette im Adapter.

Bild F.1 — Draufsicht und Seitenansicht des Adapters



Seite 128
EN 62071:2001

MafBe in mm
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Bild F.2 — Unteransicht des Adapters
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MaBe in mm
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ANMERKUNG 1 Die Auflagebereiche A bis C miussen innerhalb + 0,15 mm planparallel zu Bezugsebene Z sein.
ANMERKUNG 2 Der Auflagebereich D muss innerhalb + 0,2 mm planparallel zu Bezugsebene Z sein.
ANMERKUNG 3 Bezugsbereiche kénnen als Auflagebereiche benutzt werden.

Bild F.3 — Bezugs- und Auflagebereich des Adapters
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Mafde in mm
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ANMERKUNG 1 Eintauchbereich des Entriegelungshebels der Schutzklappenverriegelung.
ANMERKUNG 2 Der Entriegelungshebel muss innerhalb des angezeigten Bereichs liegen.

ANMERKUNG 3 Wenn der Schutzklappenverriegelungshebel innerhalb 8,9 mm £ 0,2 mm anhalt, wie gezeigt,

bewegt der Entriegelungshebel den Schutzklappenverriegelungshebel der kleinen Kassette innerhalb des
kreuzschraffierten Bereichs (siehe die Festlegungen fur die kleine Kassette).

ANMERKUNG 4 Die Schutzklappenverriegelungen durfen sich in keiner Position iUber den Boden der Kassette
hinaus erstrecken.

Bild F.4 — Schutzklappenverriegelungs- und Freigabemechanismus des Adapters
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Bild F.5 — Schutzklappenéffnungsmechanismus des Adapters
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MafBe in mm
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Bild F.6 — Lichtpfad des Adapters
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Diese Européische Norm enthalt durch datierte oder undatierte Verweisungen Festlegungen aus anderen

Anhang ZA
(normativ)

Normative Verweisungen auf internationale Publikationen
mit ihren entsprechenden européischen Publikationen

Publikationen. Diese normativen Verweisungen sind an den jeweiligen Stellen im Text zitiert, und die
Publikationen sind nachstehend aufgefiihrt. Bei datierten Verweisungen gehéren spéatere Anderungen oder
Uberarbeitungen dieser Publikationen zu dieser Europaischen Norm nur, falls sie durch Anderung oder
Uberarbeitung eingearbeitet sind. Bei undatierten Verweisungen gilt die letzte Ausgabe der in Bezug
genommenen Publikation (einschlieBlich Anderungen).

ANMERKUNG Ist eine internationale Publikation durch gemeinsame Abweichungen modifiziert worden,
gekennzeichnet durch (mod.), dann gilt die entsprechende EN/HD.
Publikation Jahr  Titel EN/HD Jahr
IEC 61834-1 1998 Recording — Helical-scan digital video cassette EN 61834-1 1998
recording system using 6,35 mm magnetic tape for
consumer use (525/60, 625/50, 1125/60 and 1250/50
systems) — Part 1: General specifications
IEC 61834-2 1998 Part 2: SD format for 525/60 and 625/50 systems EN 61834-2 1998
SMPTE 12M Television, audio and film — Time and control code - -
ITU-R BT.470-6 1998 Conventional television systems - -
ITU-R BT.601-5 1995 Studio encoding parameters of digital television for - -

standard 4:3 and wide-screen 16:9 aspect ratios




