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Zusammenschaltungen von Satelliten-Empfangsgeraten
Teil 1: Europa DlN
(IEC 61319-1 : 1996)
Deutsche Fassung EN 61319-1 : 1996 + A11 : 1999 EN 61319'1

Diese Norm enthélt die deutsche Ubersetzung der Internationalen Norm I EC 61319'1

ICS 31.220.10; 33.060.30; 33.160.01 Ersatz fir Ausgabe 1996-11

Interconnections of satellite receiving equipment — Part 1: Europe
(IEC 61319-1 : 1996);
German version EN 61319-1 : 1996 + A11 : 1999

Interconnexions des équipements de réception satellite — Partie 1: Europe
(CE161319-1 : 1996);
Version allemande EN 61319-1 : 1996 + A11 : 1999

Die Europaische Norm EN 61319-1: 1996, hat den Status einer
Deutschen Norm, einschlieBlich der eingearbeiteten Anderung
A11 : 1999, die von CENELEC getrennt verteilt wurde.

Beginn der Giiltigkeit
Die EN 61319-1 wurde am 1995-11-28 angenommen.
Die Anderung A11 wurde am 1998-10-01 angenommen.

Nationales Vorwort

Norm-Inhalt war verdffentlicht als E DIN EN 61319-1/A11 : 1998-11.

Fir die vorliegende Norm ist das nationale Arbeitsgremium K 742 ,Aufzeichnungstechnik
sowie Audio-, Video- und audiovisuelle Gerate und Systeme* der Deutschen Elektrotech-
nischen Kommission im DIN und VDE (DKE) zustandig.

Fir den Fall einer undatierten Verweisung im normativen Text (Verweisung auf eine Norm
ohne Angabe des Ausgabedatums und ohne Hinweis auf eine Abschnittsnummer, eine
Tabelle, ein Bild usw.) bezieht sich die Verweisung auf die jeweils neueste giiltige Ausgabe
der in Bezug genommenen Norm.

Fir den Fall einer datierten Verweisung im normativen Text bezieht sich die Verweisung
immer auf die in Bezug genommene Ausgabe der Norm.

Fortsetzung Seite 2 und 3
und 25 Seiten EN

Deutsche Elektrotechnische Kommission im DIN und VDE (DKE)
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Der Zusammenhang der zitierten Normen mit den entsprechenden Deutschen Normen ist nachstehend wiedergegeben.

Zum Zeitpunkt der Veroffentlichung dieser Norm waren die angegebenen Ausgaben giltig.

IEC hat 1997 die Benummerung der IEC-Publikationen geandert. Zu den bisher verwendeten Normnummern wird jeweils

60000 addiert. So ist zum Beispiel aus IEC 68 nun IEC 60068 geworden.

Europaische Norm

Internationale Norm

Deutsche Norm

Klassifikation im

VDE-Vorschriftenwerk

EN 60065 : 1998%)

EC 60065 : 1998

DIN EN 60065 : 1999

VDE 0860

EN 60130-9 : 1995
EN 60130-9/A2 : 1997

IEC 60130-9 : 1989
A1:1993
A2 : 1995

DIN EN 60130-9 : 1995-11
DIN EN 60130-9/A2 : 1998-01

HD 134.2 S2: 1984

EC 60169-2 : 1965
A1:1982

DIN 45325-1 : 1987-02

EN 60169-24 : 1993

IEC 60169-24 : 1991

DIN EN 60169-24 : 1994-02

HD 483.11 S3: 1993

EC 60268-11 : 1987
A1:1989
A2 : 1991

DIN IEC 60268-11 : 1995-07

EN 61938 : 1997

IEC 60268-15 : 1996**)
IEC 61938 : 1996

DIN EN 61938 : 1997-07

IEC 60807-9 : 1993

IEC 60933-1: 1988
A1:1992

EN 60933-4 : 1994

IEC 60933-4 : 1994

DIN EN 60933-4 : 1994-10

EN 60958 : 1990
EN 60958/A1 : 1994
EN 60958/A2 : 1995

IEC 60958 : 1989
A1:1993
A2 :1995

DIN EN 60958 : 1991-05
DIN EN 60958/A1 : 1994-08
DIN EN 60958/A2 : 1996-10

EN 61030 : 1993

IEC 61030 : 1991
A1:1993

DIN EN 61030 : 1993-12

*)  Nicht Gbereinstimmend

**)  Ersetzt durch IEC 61938 : 1996

Anderungen

Gegeniiber der Ausgabe November 1996 wurden folgende Anderungen vorgenommen:
— Anhang ZB (EN 61319-1/A11 : 1999) ergénzt.

Friihere Ausgaben
DIN EN 61319-1: 1996-11
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Nationaler Anhang NA (informativ)

Literaturhinweise

DIN 45325-1
Koaxiale Steckverbinder zum Anschluf® von Rundfunk-Empfangsantennen — Unangepalite koaxiale Steckverbinder;
Identisch mit IEC 60169-2 : 1965 (Stand 1982)
DIN EN 60130-9
Steckverbinder fiir Frequenzen unter 3 MHz — Teil 9: Rundsteckverbinder fir Rundfunk- und verwandte elektroakustische
Gerate (IEC 60130-9 : 1989 + A1 : 1993); Deutsche Fassung EN 60130-9 : 1995
DIN EN 60130-9/A2
Steckverbinder fiir Frequenzen unter 3 MHz — Teil 9: Rundsteckverbinder fir Rundfunk- und verwandte elektroakustische
Gerate (IEC 60130-9 : 1989/A2 : 1995); Deutsche Fassung EN 60130-9 : 1995/A2 : 1997
DIN EN 60169-24
Hochfrequenz-Steckverbinder — Teil 24: Koaxiale Hochfrequenz-Steckverbinder mit Schraubkupplung, vorzugsweise fur
den Einsatz in 75-Ohm-Kabelverteilnetzen (Serie F) (IEC 60169-24 : 1991); Deutsche Fassung EN 60169-24 : 1993
DIN EN 60933-4
Audio-, Video- und audiovisuelle Anlagen — Verbindungen und Anpassungswerte — Teil 4: Steckverbinder und Geréate-
anschluf3leitung fur den digitalen Bus fir Heimanwendungen (D2B) (IEC 60933-4 : 1994);
Deutsche Fassung EN 60933-4 : 1994
DIN EN 60958
Digitalton-Schnittstelle (IEC 60958 : 1989); Deutsche Fassung EN 60958 : 1990
DIN EN 60958/A1
Digitalton-Schnittstelle — Anderung 1 (IEC 60958:1989/A1:1993); Deutsche Fassung EN 60958/A1:1994
DIN EN 60958/A2
Digitalton-Schnittstelle — Anderung 2 (IEC 60958 : 1989/A2 : 1995); Deutsche Fassung EN 60958 : 1990/A2 : 1995
DIN EN 61030
Audio-, Video- und audiovisuelle Anlagen — Digitaler Bus fur Heimanwendungen (D2B) (IEC 61030 : 1991 + A1 : 1993);
Deutsche Fassung EN 61030 : 1993
DIN IEC 60268-11
Elektroakustische Gerate — Teil 11: Anwendung von Steckverbindern fur die Verbindung von Teilen elektroakustischer
Anlagen (IEC 60268-11: 1987 + A1: 1989 + A2 : 1991); Deutsche Fassung HD 483.11 S3 : 1993
DIN EN 61938
Audio-, Video- und audiovisuelle Anlagen — Zusammenschaltungen und Anpassungswerte — Empfohlene Anpassungswerte
fur analoge Signale (IEC 61938 : 1996); Deutsche Fassung EN 61938 : 1997
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EUROPAISCHE NORM !EN 19916319-1

EUROPEAN STANDARD +A11
NORME EUROPEENNE April 1999

ICS 31.220.10; 33.060.30; 33.160.20

Deskriptoren: Rundfunkibertragung, Satellitenrundfunk, Fernsehrundfunk, Rundfunkgerat, Rundfunkempfénger, Schnittstelle,
Antennenverbindung, Verbindung von Geraten, Festlegungen

Deutsche Fassung

Zusammenschaltungen von Satelliten-Empfangsgeraten
Teil 1: Europa
(EinschlieRlich Anderung A11 : 1999)
(IEC 61319-1 : 1996)

Interconnections of satellite receiving equipment — Interconnexions des équipements de réception satellite —
Part 1: Europe (Includes Amendment A11 : 1999) Partie 1: Europe (Inclut 'amendement A11 : 1999)
(IEC 61319-1 : 1996) (CEI 61319-1 : 1996)

Diese Europaische Norm wurde von CENELEC am 1995-11-28 angenommen. Die Anderung
A11 modifiziert die Europaische Norm EN 61319-1: 1996; sie wurde von CENELEC am
1998-10-01 angenommen.

Die CENELEC-Mitglieder sind gehalten, die CEN/CENELEC-Geschéaftsordnung zu erfiillen,
in der die Bedingungen festgelegt sind, unter denen dieser Europaischen Norm ohne jede
Anderung der Status einer nationalen Norm zu geben ist.

Auf dem letzten Stand befindliche Listen dieser nationalen Normen mit ihren bibliographischen
Angaben sind beim Zentralsekretariat oder bei jedem CENELEC-Mitglied auf Anfrage erhaltlich.

Diese Europaische Norm besteht in drei offiziellen Fassungen (Deutsch, Englisch, Franzésisch).
Eine Fassung in einer anderen Sprache, die von einem CENELEC-Mitglied in eigener
Verantwortung durch Ubersetzung in seine Landessprache gemacht und dem Zentralsekretariat
mitgeteilt worden ist, hat den gleichen Status wie die offiziellen Fassungen.

CENELEC-Mitglieder sind die nationalen elektrotechnischen Komitees von Belgien,
Danemark, Deutschland, Finnland, Frankreich, Griechenland, Irland, Island, Italien,
Luxemburg, Niederlande, Norwegen, Osterreich, Portugal, Schweden, Schweiz, Spanien,
der Tschechischen Republik und dem Vereinigten Konigreich.

CENELEC

EUROPAISCHES KOMITEE FUR ELEKTROTECHNISCHE NORMUNG
European Committee for Electrotechnical Standardization
Comité Européen de Normalisation Electrotechnique

Zentralsekretariat: rue de Stassart 35, B-1050 Briissel

© 1996 CENELEC - Alle Rechte der Verwertung, gleich in welcher Form und in welchem
Verfahren, sind weltweit den Mitgliedern von CENELEC vorbehalten. Ref. Nr. EN 61319-1: 1996 + A11 : 1999 D
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Vorwort

Der Text des Schriftstiicks 84/420/FDIS, zuklnftige 1. Ausgabe von IEC 61319*—1, ausgearbeitet von dem |IEC TC 84
,Equipment and systems in the field of audio, video and audiovisual engineering**), wurde der IEC-CENELEC Parallelen
Abstimmung unterworfen und von CENELEC am 1995-11-28 als EN 61319-1 angenommen.

Nachstehende Daten wurden festgelegt:
— spatestes Datum, zu dem die EN auf nationaler Ebene durch Veréffentlichung einer

identischen nationalen Norm oder durch Anerkennung ibernommen werden muf} (dop):  1996-09-01
— spatestes Datum, zu dem nationale Normen, die der EN entgegenstehen,
zurtickgezogen werden missen (dow):  1996-09-01

Anhange, die als ,normativ“ bezeichnet sind, gehéren zum Norminhalt.
Anhange, die als ,informativ“ bezeichnet sind, enthalten nur Informationen.
In dieser Norm ist Anhang ZA normativ und Anhang A informativ.

Anerkennungsnotiz

Der Text der Internationalen Norm IEC 61319-1 : 1995 wurde von CENELEC ohne irgendeine Abanderung als Européische
Norm angenommen.

Vorwort zu EN 61319-1/A11 : 1999

Diese Erganzung der Europaischen Norm 61319-1 : 1996 wurde erarbeitet von CENELEC, Technisches Komitee TC 206,
Rundfunk-Empfangseinrichtungen.

Der Text des Entwurfs wurde in das Einstufige Annahmeverfahren (UAP) zur Annahme als eine Anderung der Euro-
paischen Norm eingegeben und von CENELEC als Anderung A11 zur EN 61319-1 : 1995 am 1998-10-01 angenommen.

Nachstehende Daten wurden festgelegt:
— spatestes Datum, zu dem die EN auf nationaler Ebene durch Veréffentlichung einer

identischen nationalen Norm oder durch Anerkennung tibernommen werden muf} (dop): 1999-10-01
— spatestes Datum, zu dem nationale Normen, die der EN entgegenstehen,
zurtickgezogen werden miissen (dow):  1999-10-01

In dieser Norm ist Anhang ZB, der von CENELEC hinzugefligt wurde, normativ.

Die DiSEqC-Spezifikation, auf die sich dieser Normentwurf bezieht, ist ein offener Standard. Aus diesen Griinden ist keine
Lizenz erforderlich, oder eine Lizenzgeblhr an den Inhaber der Rechte EUTELSAT fir deren Anwendung zu entrichten.

DiSEQC ist ein Warenzeichen von EUTELSAT.
Die Bedingungen fiir die Nutzung des Warenzeichens und des DiSEqC-Logos kénnen von EUTELSAT bezogen werden.

*) Nationale Anmerkung: Das TC 48 wurde umbenannt in SC 100C ,Audio, video and multimedia subsystems and equipment*
des IEC TC 100 ,Audio, video and multimedia systems and equipment®.
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sich als notwendig erwiesen, drei Normen herauszubringen:

IEC 61319-1 Zusammenschaltung von Satelliten-Empfangsgeraten — Teil 1: Europa
IEC 61319-2 Zusammenschaltung von Satelliten-Empfangsgeraten — Teil 2: Japan
IEC 61319-3 Zusammenschaltung von Satelliten-Empfangsgeraten — Teil 3: Nordamerika
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1 Anwendungsbereich

Dieser Teil von IEC 61319 behandelt die Normung von
Verbindungen und Signalpegeln fur Satelliten-Empfangs-
gerate fur Individual-Fernseh- und Tonrundfunkempfang
im 10,70- bis 12,75-GHz-Band.

Das Blockschaltbild nach Bild 1 erlautert beispielhaft an
einer System-Anordnung, welche Schnittstellen in den
folgenden Abschnitten dieser Norm betroffen sind.

Die Schnittstellen zwischen dem Polarizer und dem
Satelliten-Empfanger sind festgelegt im Abschnitt 4.

Die Schnittstelle zwischen dem LNB und dem Satelliten-
Empfanger ist im Abschnitt 5 festgelegt.

Die Schnittstellen zur Steuerung der Antennenausrichtung
sind in Abschnitt 6 beschrieben.

LNB Steuerung und

Die Schnittstellen zwischen dem Satelliten-Empfanger
und dem externen Descrambler sowie den Zugriffsberech-
tigungssystemen finden sich in Abschnitt 7 wieder.

Die Schnittstellen fir das DSR sind in Abschnitt 8
beschrieben.

AuRerhalb des Anwendungsbereiches dieser Norm liegen
Aspekte der Sicherheit.

Um Erzeugnisse in Ubereinstimmung mit zugehérigen
Vorschriften zu bringen, sollten entsprechende Vorkehrungen
getroffen werden.

Dieser Teil von IEC 61319 ist hauptsachlich auf Europa
anzuwenden.

Ein Verfahren zur Kommunikation zwischen Satelliten-
Empfanger und Peripheriegeraten ist im Anhang ZB
enthalten.

Stromversorgung
LNB
1. ZF I Stellvorrichtung |
I |
\ Bewegungs- |
| sensor 1
L - - — - - — =] -
Reflektor AuBeneinheit
) Inneneinheit
Polarizer Steuereinheit zur NN
0 - .
Antennenaus- .. Abschnitt 6
Steuerung fichtung .
o - N AR -, Abschnitt 7
Abschnitt 5 | Abschnitt 4 .
[
1.2F .
. Descrambler
mit Zugriffs-
Satelliten-Empfénger berechtigung
2.7F ;
Audio- I A E oder odc.=:r
DSR 1 Verstarker o Fernsehgerat L
. Videoband-
Kabelanlage ' gerat
Abschnitt 8

Bild 1: Blockschaltbild einer typischen Anlage



2 Normative Verweisungen

Die folgenden Normen enthalten Festlegungen, die durch
Verweisung in diesem Text Bestandteil dieses Teils der
IEC 61319 sind. Zum Zeitpunkt der Veroffentlichung dieser
Norm waren die angegebenen Ausgaben gultig. Alle
Normen unterliegen der Uberarbeitung, und Vertragspartner,
deren Vereinbarungen auf diesem Teil der IEC 61319
basieren, werden gebeten, die Mdglichkeit zu prifen, ob
die jeweils neuesten Ausgaben der im folgenden genannten
Normen angewendet werden kénnen. Die Mitglieder von
IEC und ISO fiihren Verzeichnisse der gegenwartig gultigen
Internationalen Normen.

IEC 60065
Safety requirements for mains operated electronic and
related apparatus for household and similar general
use
Amendment 3 (1992)

IEC 60130-9 : 1989
Connectors for frequencies below 3 MHz — Part 9:
Circular connectors for radio and associated sound
equipment
Amendment 1 (1993)

IEC 60169-2 : 1965
Radio-frequency connectors — Part 2: Coaxial
unmatched connector
Amendment 1 (1982)

IEC 60169-24 : 1991
Radio-frequency connectors — Part 24: Radio-
frequency coaxial connectors with screw coupling,
typically for use in 75 ohm cable distribution systems
(Type F)

IEC 60268-11 : 1987
Sound system equipment — Part 11: Application of
connectors for the interconnection of sound system
equipment
Amendment 2 (1991)

IEC 60268-15 : 1987
Sound system equipment — Part 15: Preferred matching
values for the interconnection of sound system
components )
Amendment 3 (1991)

IEC 60807-9 : 1993
Rectangular connectors for frequencies below 3 MHz —
Part 9: Detail specification for a range of peritelevision
connectors

IEC 60933-1: 1988
Audio, video and audiovisual systems — Interconnections
and matching values — Part 1: 21-pin connector for
video systems — Application No. 1
Amendment 1 (1992)

IEC 60933-4 : 1994
Audio, video and audiovisual systems — Interconnections
and matching values — Part 4: Connector and cordset
for domestic digital bus (D2B)

IEC 60958 : 1989
Digital audio interface
Amendment 1 (1993)

IEC 61030 : 1991
Audio, video and audiovisual systems — Domestic Digital
Bus (D2B)
Amendment 1 (1993)

3 Erlauterungen zu Benennungen und
Abkiirzungen

Zum Zweck dieses Teils von IEC 61319 werden die
folgenden speziellen Benennungen und Abkirzungen
verwendet:
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3.1 DSR
Digitaler Satelliten-Tonrundfunk

3.2 Vertikale (V) Polarisation

Eine elektromagnetische Welle mit vertikal gerichtetem
Vektor des elektrischen Feldes.

3.3 Horizontale (H) Polarisation
Wie in 3.2, aber mit horizontal gerichtetem Vektor.

3.4 Linksdrehende (L) Polarisation

Eine sich fortbewegende elektromagnetische Welle, bei
der der Vektor des Ubertragenen elektrischen Feldes der
Linie einer linksgangigen Schraube, von Sicht des Senders
in Richtung Ausbreitung, folgt.

3.5 Rechtsdrehende (R) Polarisation

Wie in 3.4, aber mit einem Vektor, der der Linie einer
rechtsgangigen Schraube folgt.

3.6 TTL-Pegel

Die Spannungen fir logisch 0 und logisch 1 bei logischen
integrierten TTL-Schaltungen der Serie 74. Logisch 0 ent-
spricht 0 V bis +0,4 V und logisch 1 entspricht +2,4 V bis
+5,0 V.

3.7 TTL-Last

Die Lastimpedanz, die im ungtinstigsten Fall durch einen
Eingang einer logischen integrierten Schaltung der
Serie 74 entsteht.

3.8 HCMOS-Last

Die Lastimpedanz, die im ungunstigsten Fall durch einen
Eingang einer logischen integrierten Schaltung der
Serie 74HC entsteht.

3.9 Programmposition

Sie ist die Stellung eines Bedienungselementes (tblicher-
weise einer Drucktaste) am Empfanger oder an der Fern-
bedienungseinheit, durch die der Benutzer einen vorpro-
grammierten Ubertragungskanal fiir eine gewiinschte
Sendung auswahlt und dem ein nichtflichtiger Speicher
zugeordnet ist, in dem die Daten fir eine optimale Ein-
stellung des Empfangers und oft auch der fir diese
Sendung angeschlossenen Gerate gespeichert sind.

3.10 LNB

Blockumsetzer mit niedrigem Rauschanteil (,Block-
konverter®).

3.11 Polarizer

Eine Mikrowellenschaltung, die einen Typ von Polarisierung
selektiert.

3.12 Polarisations-Umschalter

Ein Polarizer, der verschiedene Arten von Polarisierungen
wahlweise selektieren kann.

3.13 Stellvorrichtung

Eine mechanische Anlage, die die Ausrichtung der Antenne
vornimmt.

") Nationale FuBnote: Ersetzt durch IEC 61938 : 1996,
Audio, video and audiovisual system — Interconnections
and matching values of analogue signals
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4 Anforderungen an die Schnittstelle zum
Polarizer und Polarisations-Umschalter

4.1 Mechanische Polarizer (wahlweise)

Es mussen drei Anschlisse als Ausgange mit den ent-

sprechenden Signalen vorgesehen sein:

1) Gemeinsamer Bezug (Erde): 0V

2) Spannung: 50V (£ 10 %)
Laststrom: 0,2 A Dauerstrom

0,5 A maximal 1 s

3) Das Steuersignal ist ein in der Impulsbreite moduliertes

Signal mit den folgenden Eigenschaften:

Spannungen: TTL-Pegel (siehe 3.6)
Impuls-Wiederholungsrate: 17 ms bis 21 ms
Impulsdauer: 0,8 ms bis 2,2 ms

Impulspolaritat: positiver Impuls

Der Hohlleiter mufd Uber einen Auslenkungswinkel von 135°

ohne mechanische Blockierung drehbar sein kénnen.

ANMERKUNG: Bei Polarizern fir die vier Polarisationsar-
ten V, H, R und L wird ein Mindestdrehwinkel von 135°
bendtigt. Typischerweise wird die Antennensonde hinter
einem Teflonstreifen in einem runden Hohlleiter ange-
ordnet. Der Teflonstreifen sollte parallel zu der Richtung H
gerichtet sein, so daf} eine Zuordnung zwischen Dreh-
winkel und Polarisationsart folgendermafen besteht:

H=0° R=45° V=90° L=135°
Andere Drehwinkel kdnnen durch lineare Interpolation
aus den angegebenen Werten ermittelt werden.

Eine Impulsdauer im Bereich von d = 0,8 ms bis 1,2 ms
muf einer horizontalen (H) Polarisation entsprechen.

Eine Impulsdauer im Bereich von d = 1,6 ms bis 2,2 ms

muf einer vertikalen (V) Polarisation entsprechen.

ANMERKUNG: Diese Spielrdume bertcksichtigen mecha-
nische Abweichungen im Polarizer und am Antennen-
aufbau.

Wenn der Impuls digital erzeugt wird, muR eine Anderung
der Impulsdauer, die erforderlich ist um eine 135°-Drehung
zu bewirken, eine Auflésung von mindestens 1/128 der
Maximaldauer des Impulses besitzen.

Die Steuerimpulsfolge kann kontinuierlich oder aber auch
nur wahrend der Anderungsbefehle aktiv sein. Fiir den
letzteren Fall ist es grundlegend wichtig, dal} die + 5-V-
Leitung dann in den aktiven Zustand geht (und deaktiviert
wird), wenn der Impuls schon (oder noch) vorhanden ist.
Die Gesamtdauer der aktiven Impulsfolge muf® mindestens
1,5 s betragen.

4.2 Magnetische Polarizer

(die den Faraday-Effekt ausniitzen)
Um eine konstante magnetische Feldstarke Uber einen
weiten Temperaturbereich sicherzustellen, wird eine symme-
trische Konstantstrom-Versorgung bevorzugt.

4.2.1 Polarizer fiir zwei orthogonale Polarisationen
Die Konstantstrom-Versorgung muf3 mindestens den
Bereich von +50 mA bis —50 mA abdecken kénnen und
muf} fahig sein, einen Strom von 50 mA in einen Lastwi-
derstand von 100 Q einzuspeisen.

4.2.2 Polarizer fiir vier Polarisationen

Die Konstantstrom-Versorgung muf} mindestens den
Bereich von + 100 mA bis —50 mA abdecken kdénnen und
mufd fahig sein, einen Strom von 100 mA und —50 mA in
einen Lastwiderstand von 100 Q einzuspeisen.

Um die beachtlichen Unterschiede der Empfindlichkeit der
verschiedenen Polarizertypen ausgleichen zu kdnnen
(Drehwinkel bei einem gegebenen Strom), wird bei digitaler
Steuerung des Stroms eine Auflésung von mindestens
1/256 des maximalen Drehwinkels empfohlen.

Die obengenannten Anforderungen beruhen auf einer
maximalen Polarizer-Empfindlichkeit von 45° Drehung bei
einem Strom von 25 mA. Aufgrund der Schwankung der
Empfindlichkeit mit der Tragerfrequenz bei manchen
Polarizertypen wird empfohlen, den individuellen Wert
des Stroms fir jede Programmposition im Speicher des
Empfangers zu speichern.

4.3 Polarisations-Umschalter

Bei preisglinstigen Satelliten-Empfangseinheiten, die nur
ein Mikrowellenband verwenden, ist es ziemlich weit
verbreitet, den LNB mit einer Einheit zum Umschalten
zwischen den Polarisationen H und V zu kombinieren. In
diesem Fall wird der H/V-Status auf die gleiche Art gesteuert
wie der Bandschalter bei LNBs flir zwei Bander:

11,5 V bis 14,0 V entspricht vertikal oder rechtsdrehend
zirkular;

16,0 V bis 19,0 V entspricht horizontal oder linksdrehend
zikular.

Die obengenannten Werte gelten fir den Eingang des
LNB oder Polarisations-Umschalters. (Einzelheiten siehe
5.2.2 und 5.3)

Bei Anwendung einer Spannung zwischen 14.0 V und
16.0 V bleibt es unbestimmt, ob das Signal vertikal/rechts-
drehend zirkular oder horizontal/linksdrehend zirkular
polarisiert ist, jedoch mul eines von beiden vorhanden
sein.

5 Anforderungen an die Schnittstelle
zum Blockumsetzer mit niedrigem
Rauschanteil (LNB)

5.1 Widerstandskennwert des Ausganges bei
der ersten Zwischenfrequenz
Der Ausgangswiderstand muf 75 Q betragen.

5.2 Schnittstelle zwischen dem Blockumsetzer
(AuBeneinheit) und dem
Satelliten-Empfanger (Inneneinheit),

1. Moglichkeit: Ein ZF-Eingangssignal und
ein Steuersignal mit zwei Zustanden

5.2.1 Blockumsetzer fiir ein Band

Die Versorgungsspannung mull an den Innenleiter, der
auch das ZF-Ausgangssignal tragt, des Koaxialkabels
angelegt werden.

Bereich der Versorgungsspannung: von +11,5 V bis +19 V
Versorgungsstrom: maximal 300 mA

5.2.2 Blockumsetzer fiir zwei Bander

Zum Steuern der Bandumschaltung von Blockumsetzern
fur zwei Bander mul} die an den Innenleiter des ZF-Ausgangs
angelegte Spannung benutzt werden. Zu diesem Zweck
mufl der LNB die folgenden Versorgungsspannungen
Uber das ZF-Koaxialkabel erhalten:

11,5V bis 14,0 V fiir das untere Mikrowellenband

16,0 V bis 19,0 V fur das obere Mikrowellenband

Die Ausgangsspannung des Satelliten-Empfangers muf
innerhalb folgender Grenzen liegen:

12,5V bis 14,0 V fur das untere Mikrowellenband

17,0 V bis 19,0 V fir das obere Mikrowellenband

Der maximale Strom des Blockumsetzers fur zwei Bander
oder zwei Polarisationen darf 300 mA nicht Gbersteigen.

ANMERKUNG: Durch Zulassen eines kleineren Bereiches
fur die Ausgangsspannung des Empfangers wird der
Spannungsabfall von 0 V bis 1 V im Versorgungskabel
zwischen Empfanger und LNB bericksichtigt. Dieser
maximale Spannungsabfall kann durch die Verwen-
dung von Koaxialkabel mit ausreichend niedrigem



Widerstand des Innenleiters erreicht werden. Bei
Stromen kleiner als 300 mA, sollte der Widerstand des
Innenleiters des installierten Kabels 3 Q nicht tUber-
steigen.

5.2.3 Verbindungen des Blockumsetzers fiir zwei
Bander mit dem Polarisations-Umschalter

Fur diesen Fall mu die Steuerung des Polarisations-
Umschalters in Ubereinstimmung mit 4.3 erfolgen. Um die
Selektion eines Mikrowellenbandes zu steuern, muf} ein
zusatzliches niederfrequentes Signal auf den Innenleiter
des Koaxialkabels gegeben werden. Das Vorhandensein
dieses Signals deutet dann auf die Auswahl des oberen
Mikrowellenbandes hin.

Das Signal muf} eine Form entsprechend Bild 2 besitzen:
— Tastung 50% £ 10%

— Wiederholfrequenz 22 kHz + 4 kHz

— Amplitude 0,650V £0,25V

Tastung 50 % + 10 %

3l
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— Der Ausgangswiderstand des 22-kHz-Generators muf}

kleiner als oder gleich 50 Q sein.

— Der Lastwiderstand auf der Umsetzerseite muf} grof3er

als 500 Q sein.

Der Ausgang des Empfangers mull gegen Kurzschluf}
geschutzt sein.

5.3 Schnittstelle zwischen dem Blockumsetzer
(AuBeneinheit) und dem
Satelliten-Empféanger (Inneneinheit),

2. Moglichkeit: Zwei ZF-Eingangssignale
und internes Steuersignal mit
zwei Zustidnden

Diese Schnittstelle kann zum einen dazu benutzt werden,

parallel zwei Polarisationen von einem Reflektor, oder zum

anderen, zwei Signale von zwei Reflektoren einzuspeisen.

Die Anordnung fur zwei Eingange ist in Bild 3 beispielhaft

gezeigt.

A

A}

e

>
Anstiegs- und
Abfallzeiten 10 us + 5 us

PR PN

Amplitude 0,65 V + 0,25 V

Bild 2: Der Versorgungsspannung aufgelagertes Steuersignal fur den Polarisations-Umschalter,
der mit Blockumsetzer fiir zwei Bander verbunden ist

IEC 60169-2 Y

Stecker ‘ 1L
[ ——

(oder 60169-24)

IEC 60169-2 s2'

S b 82

Buchse o B
f-—'El\ Programmgesteuerte Versorgungseinheit (12,5V bis 19V)

(oder 60169-24) te

wabhlfrei: L
Anschlisse far
Statusspannungen E
(O Vbis 13V)

1. ZF

Teil eines Satelliten-Empfangers

Versorgungsteil
(geschiitzt)

Bild 3: Schnittstelle Multischalter bei erster ZF zum Empfiangereingang
(dieser Schaltungsaufbau gilt als Beispiel)
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Zum Umschalten zwischen zwei Polarisationen besitzt die
Eingangsschaltung zwei Schalter S1 und S2. Die Hilfs-
schalter S1” und S2’ werden gleichzeitig aktiviert und
gewahrleisten, dal} die Versorgungsspannung dem LNB
nur an dem gewahlten Eingang zugefuhrt wird. Die

Versorgungsspannung muR® 5.2.2 entsprechen und muf}

einen Strom von 300 mA bei vollem Schutz vor Kurzschluf}

liefern.

ANMERKUNG: Die in Bild 3 gezeigte Schaltung mit zwei
Eingangen kann auch zum Umschalten zwischen zwei
verschiedenen Antennen benutzt werden.

Um in Gemeinschafts-Antennenanlagen die Verteilung im

Frequenzband der ersten ZF zu ermdglichen, sollte im

Empfanger der LNB-Versorgungspfad aufgetrennt werden

kénnen (S3).

Fir zusatzliche Flexibilitdt sollten Anschlisse fur Status-

spannungen vorgesehen sein, wodurch in umfassenderen

Anlagen der Status der Ausgange fir jede Programm-

position individuell programmierbar ist. Der Status des

Ausgangs kann alternativ mit Polarisation, Eingangswahl

oder Programmgruppen verknlpft werden.

Bevorzugte Werte fiir Statusspannungen:

niedrig: 0V bis 0,5V

hoch: 9V bis 13V

Maximaler Laststrom: 0,2 A

5.4 Steckverbinder

Der Steckverbinder des ZF-Ausgangs des Blockumsetzers,
der auch dazu benutzt wird, die Stromversorgung fur den
Blockumsetzer sicherzustellen, muf} IEC 60169-24 ent-
sprechen (,F“-Steckverbinder).

Wahlweise gibt es zwei Mdglichkeiten fiir den empfanger-

seitigen Steckverbinder.

a) Die Steckverbinder am Empfangereingang missen
IEC 60169-2 entsprechen. Der Steckverbinder fur die
Polarisation V oder R mul3 mit Kontaktstiften, der
Steckverbinder fir die Polarisation H oder L mit Kontakt-
buchsen ausgestattet sein.

b) Der Eingangssteckverbinder am Empfanger muf}
IEC 60169-24 entsprechen (,F“-Steckverbinder). Der
Steckverbinder fir die V- oder R-Polarisation muf}
durch eine andere Farbe als diejenige des Steckver-
binders flir die H- oder L-Polarisation gekennzeichnet
sein.

ANMERKUNG: Ein Vorschlag fur einen Steckverbinder
ahnlich zu IEC 60169-2 mit engeren mechanischen
Grenzabweichungen zur Verbesserung der hochfre-
quenten Eigenschaften ist in Beratung.

Die Leitungen zwischen LNB und Empfangereingang
mussen unter Bericksichtigung der Einflgungsdampfung
bei der héchsten Zwischenfrequenz des Systems aus-
gewahlt werden. Der Wellenwiderstand mufd 75 Q betra-
gen. Um den Abfall der Steuerspannung in der Leitung auf
maximal 1V zu begrenzen, sollte der Widerstand des
Innenleiters der installierten Leitung 3 Q nicht Gbersteigen.

6 Anforderungen an die Schnittstelle, um
zwischen verschiedenen Antennen oder
Antennenausrichtungen umschalten zu
konnen

Wo zwei oder mehr Antennen bendtigt werden, um von
Satelliten in verschiedenen Orbitpositionen zu empfangen,
muf die Wahl des Empfangereinganges von der Wahl der
Polarisation getrennt werden. Alternativ kann eine motor-
gestellte Antenne (,,Reflektor-Ausrichter”) verwendet werden.
Wenn die motorgestellte Antenne eine externe Strom-
versorgung und Steuereinheit fiir den Stellmotor hat, muf}
diese Einheit durch den Satelliten-Empfanger tber den

erforderlichen Wechsel der Antennenausrichtung informiert
werden. Um Ausrichtungsfehler zu vermeiden, ist ein
geschlossenes Regelsystem unentbehrlich. Das Steuer-
modul sollte wahrend der Bewegung Positionsdaten,
Ublicherweise in Form von Impulsen, als Rickkopplung
an den Empfanger liefern. Die Daten der erforderlichen
Antennenausrichtung werden Ublicherweise in dem jeder
Programmposition zugeordneten Speicher festgehalten.
Zwei mogliche Anordnungen sind in den Bildern 4 und 7
dargestellt, um den Anwendungsbereich der folgenden
Abschnitte zu verdeutlichen.

6.1 Elektrische AnpaBBwerte fiir die Versorgung
des Stellmotors

Die elektrischen AnpaRBwerte fir den Stellmotor sehen

folgendermalien aus:

— Arbeitsspannung: 30 V£ 10 %

— maximale Spannung (in Ubereinstimmung mit
IEC 60065): 34 V

— maximaler, wahrend des Schwenkens erforderlicher
Strom: 2 A (3 A Uber die Dauer von 500 ms)

6.2 Elektrische AnpaBwerte fur den Sensor zur
Antennenausrichtung

Zwischen dem Sensor zur Ausrichtung der Antenne
(Aufzeneinheit) und der Steuereinheit zur Ausrichtung der
Antenne (Inneneinheit) ist eine Verbindung erforderlich.
Es wird nahegelegt, Positions-Rlckkopplungsimpulse des
Ausrichtungssensors zu benutzen.

Gebrauchlich sind zwei Systeme.

a) Ein abgeschirmtes Zwillingskabel fiir die Ubertragung
der Positions-Rickkopplungsimpulse (symmetrisch),
die vom Sensor zur Steuereinheit fur die Ausrichtung
der Antenne Ubertragen werden (siehe Bild 5a).

b) Ein dreipoliges Kabel; es dient dazu, die Impulse
(asymmetrisch) zur Steuereinheit fur die Ausrichtung
der Antenne zu Ubertragen, ebenso wie dazu, den
Sensor mit Niederspannung zu versorgen (siehe Bild 5b).

Fir beide Falle sind drei Anschllisse erforderlich.

Die AnpalRwerte sind folgende:

— Stromversorgung 5 V, maximal 50 mA;

— asymmetrische Impulse: Spannungen mit TTL-Pegel;
— symmetrische Impulse: ist noch festzulegen.

6.3 Schnittstelle zwischen der Steuereinheit
zur Ausrichtung der Antenne und dem
Satelliten-Empfianger

Es gibt zwei Wahlmaéglichkeiten bei dieser Schnittstelle:
Zum einen die Benutzung eines 7-poligen Rundsteck-
verbinders (siehe 6.3.1) und zum anderen die Ausnutzung
des digitalen Busses fir Heimanwendung (siehe 6.3.2).

6.3.1 Rundsteckverbinder
Durch die Zeichnung in Bild 4 wird die Anordnung bereits
gezeigt.
Ein 7-poliger Rundsteckverbinder, der durch 130-9 IEC-11
festgelegt ist, liefert zwei logische Ausgangssignale vom
Empfanger zur Steuereinheit fur die Ausrichtung der An-
tenne, um die Antenne nach rechts oder links zu drehen
oder in der Ausrichtung zu lassen. Der Steckverbinder
empfangt auch die Positions-Riickkopplungsimpulse von
der Stellvorrichtung tber die Leistungs- und Steuereinheit
zur Uberwachung des Schwenkens durch den Empfanger.
Wenn der Strom des Stellmotors durch Hindernisse in der
Antennenbewegung oder durch einen mechanischen Fehler
ansteigt, wird zusatzlich ein Uberlastungs-Warnsignal an
den Empfanger geliefert.
ANMERKUNG: 130-9 IEC-10 legt den Anschluf am Kabel,
130-9 IEC-11 den AnschluR am Gehause dieses
Steckverbinders fest.

Fir die Kontaktbezeichnungen siehe Bild 6.
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.. Abschnitt 6.3.1

Sensor

Stelivorrichtung - -,

Abschnitt 6.2°. - AuBeneinheit | inneneinheit

Steuereinheit zur
Antennenausrichtung

< 1
> 3
”
N 5
I

2
~ 4
7

Empfanger

Bild 4: Beispiel einer Systemanordnung mit motorgestellter Antenne

Ruckleitung

Abschirmung

Auflen Innen

5a)
Bild 5: Schnittstelle zum Sensor zur Ausrichtung der Antenne

+5V

Ruckleitung

AuB3en

Impulse

5b)

Anschlubelegung

Typbezeichnung

130-9 IEC-11

Innen

Bild 6: AnschluBbelegung von Steckverbinder der Steuerungs-Schnittstelle bei Benutzung
eines Rundsteckverbinders
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Kontakt 1: Steuersignal (siehe Wahrheitstabelle unten)

Kontakt 2: Logik-Ruckleitung (sieche Anmerkung 1)

Kontakt 3: Steuersignal (siehe Wahrheitstabelle unten)

Kontakt 4: Impulse der Positions-Rickkopplung von der
Stellvorrichtung (TTL-Pegel siehe 3.6 oder
HCMOS-Last siehe 3.8)

Kontakt 5: Uberlastungs-Warnsignal (TTL ,high* zeigt
Uberlastbedingung an) (HCMOS-Last) (siehe
Anmerkung 2)

Kontakt 6: Reserviert

Kontakt 7: Reserviert

ANMERKUNG 1: Anstatt ,Erde” zu benutzen, wird eine
logische Ruckleitung bevorzugt, weil Antennen-,Erde”
und Empfanger-,Erde” mit groRer Wahrscheinlichkeit
auf verschiedenem Potential liegen.

ANMERKUNG 2: Bestimmte vorhandene Systeme be-
nutzen Kontakt 5 fiir andere Zwecke.

ANMERKUNG 3: Die Kontakte 1 und 3 werden intern
Uber Widerstande auf +5 V hochgezogen und sind mit
Lopen-collector‘-Transistoren verbunden. Durch Kurz-
schliefen mit der Logik-Rickleitung konnen sie auf
logisch 0 gebracht werden (zur Priifung oder bei der
Installation). Die logischen Pegel sind TTL, und es
wird eine TTL-Last gespeist.

Logische Steuersignale

Kontakt 1 Kontakt 3
Motor Stop 0 0
Bewege 0stlich 1 0
Bewege westlich 0 1
Motor Stop 1 1

6.3.2 Der digitale Bus fiir Heimanwendung (D2B)
Bild 7 zeigt beispielhaft eine mogliche Anordnung.

Motorgestelite :
Antenne

Die D2B-Norm (siehe IEC 61030, Anderung A1) legt die
Anweisungen fir die Steuerung des Stellmotors fest.
Deshalb koénnen die Schnittstelle und der damit in
Verbindung stehende Steckverbinder zwischen der Steue-
rung der Stellvorrichtung und dem Empfanger mit dem
D2B aufgebaut werden. Betreff weiterer Einzelheiten
siehe IEC 61030 und IEC 60933-4.

7 Anforderungen an die Schnittstelle
fur Satelliten-Empfanger und externe
Decoder, Descrambler und
Zugriffsberechtigungssysteme

Um das AnschlieRen von solchen dazugehérenden Gera-
ten zu vereinfachen, wird empfohlen, dal Satelliten-Emp-
fanger mit einem Steckverbinder flr eine Decoder-Schnitt-
stelle und den erforderlichen Signal-Schalteinrichtungen
ausgerustet werden, um ein Zuriickschleifen des deco-
dierten Signals zur weiteren Verteilung zu ermdglichen.
Um die Flexibilitdét zum Decodersystem zu gewahrleisten,
ist es erforderlich, da® der Decoder-Steckverbinder ein
moglicherweise ungeklemmtes und mit linearer Deem-
phase versehenes Basisband-Videosignal und Norm-
Audiosignale Ubertragen kann. Zusatzlich muf} der Steck-
verbinder mit Video- und Audio-Eingangen versehen sein,
um diese dem internen HF-Modulator des Empfangers
und/oder weiteren AV-Ausgangen zufiihren zu kénnen.

Ein Anordnungsbeispiel wird durch den Anhang A gegeben.

Der Steckverbinder fur die Decodiergerate stimmt mit

dem Peritelevision-Steckverbinder, der in IEC 60807-9

beschrieben wird, Uberein.

Die Kontaktbelegung sowie die AnpaRwerte werden in 3.3

des Schriftstickes IEC 84(Sec)306 beschrieben.

ANMERKUNG: Die Steuerung vom Satelliten-Empfanger
zur Decodiereinheit kann ebenso uber D2B erreicht
werden (IEC 61030).

* . Abschnitt 6.3.2

. Abschnitt 6.1

Sensor

Motor-Versorgung

Stellvorrichtung - - )

Abschnitt 6.2 . " AyBeneinheit *  Inneneinheit

Steuereinheit zur
Antennenausrichtung

Empfanger

Bild 7: Beispielanordnung mit Benutzung einer D2B-Schnittstelle
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Eine Polarisationsrichtung oder Zwei Polarisationsrichtungen
E Y DSR y DSR
(einzeln) { _ (zweifach)
X X
BEE] U
A L R L R

Polarisationsumschaltung

Analoge Ausgange nach Analoge Ausgéange nach
IEC 60268-15 oder wahlweise IEC 60268-15 oder wahlweise
digitaler Ausgang (IEC 60958) digitaler Ausgang (IEC 60958)

Steckverbinder x und y nach IEC 60169-2, fur die erste ZF im Bereich von 0,95 GHz bis ungefahr 2 GHz liegend

Bild 8: Typische Zusammenstellung einer DSR-Empfangsanlage

Eingang bei 2. ZF vom

Steckverbinder x und y nach IEC 60169-2 Satellitenempfanger Kabelempfangs-Eingang
mit 479,5 MHz 70 MHz bis 480 MHz abstimmbar
(Buchse) (Einbaustecker)
- -g y Satellitentuner TV Ausgang
er Fernseh- und ] IEC 60833-1 ﬁitr?((j::;/er- —{ OSR- DSR-
Tuner Decoder
Tonrundfunk nach
- Einbaustecker nach IEC 60169-2 1von 16
. . Polarisations- . . . _ J|EC 60169-2 g L
umschaltung g o g
1 2.2F (4795 MH2) - L R
SignalspannurV Empfanger fest Analoge Leitungs-
>1,5mV abgestimmt auf ausgange nach
<30mV 479,5 MHz oder IEC 60268-15 oder
Abstimmung Uber wahlweise
75-Q- Spezialkabel mit doppelter den Bereich 40 MHz digitaler Ausgang
Abschirmung fir hohe Schirmdampfung bis 480 MHz beim (IEC 60858)
erforderlich, so dal die Verwendung Kabelempfang

eines Normalkabels mit Norm-Antennenstecker

nach IEC 60169-2 nicht empfohlen wird.

Einzelheiten flr eine verbesserte Version von IEC 60169-2
werden beraten (siehe Anmerkung 5.4)

Bild 9: Typische Empfangsanlage zum Empfang von Ton- und Fernsehrundfunk

8 Anforderungen an die Schnittstelle 8.1.3 Kabel-Empfang
fur Empfanger fiir Digitalen Eine typische Zusammenstellung zeigt als Beispiel
Satelliten-Tonrundfunk (DSR) Bild 10, das auch die Festlegungen fur die Steckverbinder

und die elektrischen Schnittstellen enthalt.
8.1 Anordnung der Empfangsgerite

Beispiele fir mdgliche Anordnungen von Empfangsgeraten 8.2 Audiofrequente Ausginge der

werden in 8.1.1, 8.1.2 und 8.1.3 beschrieben. DSR-Empfinger

8.1.1 Direkter Empfang von ausschlieBlich Analoge Ausgange: Nach IEC 60268-15
Tonrundfunk ]

Eine typische Zusammenstellung zeigt Bild 8, das auch die Steckverbinder: Nach IEC 60268-11, 8.6

Festlegungen fur die Steckverbinder und die elektrischen (2 Ausgange)

Schnittstellen enthalt. Digitaler Ausgang: Nach IEC 60958

8.12 Direkter Empfang von Ton- und Steckverbinder:  Nach IEC 60268-11, 8.6
Fernsehrundfunk (1 Ausgang)

Eine Zusammenstellung zeigt beispielhaft Bild 9, das

auch die Festlegungen fir die Steckverbinder und die Eine optische Norm-Schnittstelle fur Digitaltonsignale ist

elektrischen Schnittstellen enthalt. in Beratung.
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Signalpegel Buchse i
schon festgelegt IEC 60169-2 Einbau-
e e e e e e e e -~ stecker
: . IEC 60169-2
n_- _m
Normkabel
und Stecker
Buch;e d DSR-
V7 UKW-
Steckverbinder . Tuner Tuner
(IEC 60169-2) Passive
3-dB-
Weiche DSR-
Decoder
Buchse .
(IEC60169-2)
Wandsteckdose Li Lh
Radio-Einbausteck i .
(Radio-Einbaustecker) (Weiche wahiweise :Ssagl;?“agneg genungs
Satgl}itenempfang- evil. extern) (IEC 60268-15) oder
ZF-Eingang digitale Ausgénge
(IEC 60958)

(479,5 MHz nur fir Satelliten-ZF-Eingang)

Bild 10: Typische Empfangsanlage zum Anschlufl an Kabel
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Anhang A (informativ)”
Verbindungen zwischen einem Satelliten-Empfanger und einem Decoder
Zur Information wird ein Beispiel fur Verbindungen zwischen dem Satelliten-Empfanger und dem Decoder gegeben. Die
Ubersicht zeigt auch einige zu anderen Geraten bestehende Verbindungen.
ANMERKUNG 1: Das Statussignal an Stift 8 enthalt:

a) nichtdecodierte Satellitensignale: 0 V;

b) decodierte Satellitensignale 6 V/12 V, je nachdem ob 4:3-/16:9-Status;

c) Satelliten-Empfanger nicht im aktiven Zustand: Stift 8 ibernimmt den Zustand des Videobandgerat-Steckverbinders.
ANMERKUNG 2: Die Decodier-Einheit kann entweder ein Decoder oder ein Descrambler fir Basisband/FBAS Signale sein.
ANMERKUNG 3: Status der AV Umschaltsteuerung (gesteuert durch Decoder) tber Stift 8:

Stift 8 LOW: Satellitensignale gelangen direkt zum Modulator und TV-/VTR-Steckverbinder;
Stift 8 HIGH: (6/12 V): Signale werden durch den Decoder geschleift.

=

R
Status der AV-
Umschaltsteuerung
1
o YV N
UP A I'Hinzu-
Tuner/ yI4 N figen ]_
Demodulator . E 7”7 7 LvonTonl §,F.
Audio R | Modulator
Deemphase . R,
Verarbeitung ;Y
S N J
NV 7/ CVBS
CVBS oder \V
X ==
Basisband J SATELLITEN-
\V EMPFANGSGERAT
[
[ 1345 1 1o 8
zum Decoder — B 13 16 ﬁ 820126 TV-Steckverbinder Videobandgerét-
L, ?/ Steckverbinder
Vs 4
% g%
zum Empfanger %_5[2 26 1lol 13 _ System decodiert 4:3/16:9
Basisband xﬁ/
oder FBAS Cﬁ AA AN A
-
Zur Verfiigung c%/‘/ CvBsS
stehendes RGB
Decoder oder /5
Descrambler /]
Audio

DECODIER-EINHEIT

Bild A.1: Verbindungen zwischen einem Satelliten-Empfanger und einem Daten-Decoder

") Dieser Anhang und die zugehérige Ubersicht werden nach Veréffentlichung der Anderung zu IEC 60933-1 entfernt. Die
Anderung wird gegenwartig mit dem Schriftstiick IEC 84(Sec)306, welches die Schnittstelleneigenschaften zwischen
dem Satellitenempfanger und dem Decoder beschreibt, ausgearbeitet.
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Anhang ZA (normativ)

Andere in dieser Norm zitierte internationale Publikationen mit den Verweisungen auf die
entsprechenden europaischen Publikationen

Diese Europaische Norm enthalt durch datierte und undatierte Verweisungen Festlegungen aus anderen Publikationen.
Diese normativen Verweisungen sind an den jeweiligen Stellen im Text zitiert, und die Publikationen sind nachstehend
aufgefiihrt. Bei datierten Verweisungen gehéren spatere Anderungen oder Uberarbeitungen dieser Publikation nur zu dieser
Européischen Norm, falls sie durch Anderung oder Uberarbeitung eingearbeitet sind. Bei undatierten Verweisungen gilt die
letzte Ausgabe der in Bezug genommenen Publikation.

ANMERKUNG: Wenn internationale Publikationen durch gemeinsame Abanderungen von CENELEC geéandert wurden,
durch (mod) angegeben, gelten die entsprechenden EN/HD.

Publikation Jahr Titel EN/HD Jahr

IEC 60065 1998 Safety requirements for mains operated electronic and related EN 60065 1998
apparatus for household and similar general use

IEC 60130-9 1989 Connectors for frequencies below 3 MHz — Part 9: Circular
connectors for radio and associated sound equipment

+ A1 1993 EN 60130-9 1995
+ A2 1995 A2 1997
IEC 60169-2 1965 Radio-frequency connectors — Part 2: Coaxial unmatched

connector
+ A1 1982 HD 134.2 S2 1984
IEC 60169-24 1991 Part 24: Radio-frequency coaxial connectors with EN 60169-24 1993

screw coupling typically for use in 75 ohm cable
distribution systems (Type F)

IEC 60268-11 1987 Sound system equipment — Part 11: Application of connectors

for the interconnection of sound system components
+A2 1991 HD 483.11 83" 1993
IEC 60268-15 1996 Part 15: Preferred matching values for the interconnection - -

of sound system components

IEC 60807-9 1993 Rectangular connectors for frequencies below 3 MHz — - -
Part 9: Detail specification for a range

IEC 60933-1 1988 Audio, video and audiovisual systems — Interconnections and
matching values — Part 1: 21-pin connector for video systems
Application No. 1

+ A1 1992 - -

IEC 60933-4 1994 Part 4: Connector and cordset for domestic digital bus (D2B) EN 60933-4 1994
IEC 60958 1989 Digital audio interface EN 60958 1990
+ A1 1993 A1 1994
+ A2 1995 A2 1995
IEC 61030 1991 Audio and audiovisual systems Domestic Digital Bus (D2B) - -

+ A1 1993 EN 60130 1993

) HD 483.11 S3 enthélt A1: 1989 + A2 : 1991 zu IEC 60268-11.
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Anhang ZB (normativ)

Kommunikation zwischen Satelliten-Empfanger und Peripheriegeraten iiber den
»Digitalen Satellitengerate-Steuer-Bus‘“ (DISEqC)

Einleitung

In EN 61319-1 : 1995 werden die Schnittstellen fur die Steuerung der Baueinheiten, die mit den Satelliten-Empfangern in
Verbindung stehen, und die entsprechenden Befehle in den folgenden Abschnitten beschrieben:

Abschnitt 4:  Anforderungen an die Schnittstelle zum Polarizer und Polarisations-Umschalter

Abschnitt 5:  Anforderungen an die Schnittstelle zum Blockumsetzer mit niedrigem Rauschanteil

Abschnitt 6:  Anforderungen an die Schnittstelle, um zwischen verschiedenen Antennen oder Antenneneinrichtungen
umschalten zu kénnen

In diesen Abschnitten werden analoge Techniken beschrieben und speziell die sogenannte ,13/18-V-Gleichspannung und
der 22-kHz-Ton-Technik®, die heute haufig benutzt werden.

Der Zweck dieses Anhangs besteht darin, fur die Kommunikation zwischen dem Satelliten-Empfanger und den Peripherie-
geraten ein einziges Verfahren einzufiihren, das nur die bestehenden Koaxialkabel verwendet. Das Verfahren basiert auf
den Spezifikationen des ,Digitalen Satellitengerate-Steuer-Bus®, genannt DISEQqC. Er kann alle konventionellen analogen
Schaltvorgange und alle anderen Steuerleitungen ersetzen.

DiSEQC ist mit 13/18-Volt- und 22-kHz-Tonumschaltung abwarts kompatibel.

ZB.1 Anwendungsbereich

Dieser Anhang gilt fiir einen Teilbereich des DiSEqC-Busses, der fiir die Ubertragung von Steuer- und Befehlsnachrichten
vom Satelliten-Empfangsgerat/IRD zu den Peripheriegeriten benutzt wird. Der Anhang beschreibt das Prinzip des Uber-
tragungsverfahrens und gibt die Hauptanforderungen an fiir:

— Systemstruktur

— Nachrichtenstruktur und die Befehlstabelle
— Eigenschaften der Steuersignale

— Bedingungen fir die Signallbertragung

Bild 1 von EN 61319-1 veranschaulicht die ,Konventionelle Anordnung®.

Das Blockschaltbild in Bild ZB.1 gibt ein informatives Beispiel einer Systemanordnung, die DISEqC verwendet.
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ODU = AuBeneinheit
ODU 1 oDU 2 oDU 3 ODU 4

LNB LNB LNB LNB

__®olariz @oiaﬁz —@olariz r .@ola rizér

Stellvorrichtung

Py A

Bewegungs-
ANMERKUNG: Bei hoheren DiSEqC-Levels sensor
kénnen mehr als 4 ODUs unterstiitzt werden
Schalter Fm————— -
e A I Auleneinheit
| Steuereinheit Inneneinheit
zur Antennen-
Abschnitté . ausrichtung
S B
Al Abschnitt 7
Anhang 2B 1.2F
Y
{ 3| Descrambler
Satelliten-Empfanger 2 mit Zugriffs-
steuerung
2.ZF
oder
A
’ .oder
Audio- .
DSR Verstarker Fernsehgerét
Videobandgerat
Kabelanlage

Abschnitt 8
Bild ZB.1: Blockschaltbild einer typischen Anlage mit DiSEqC

ZB.2 Normative Verweisungen
,DISEqQC™-Bus Functional Specifications Level 4.1%, April 181, 1997.

ZB.3 Grundprinzip des erweiterten Steuersignal-Ubertragungsverfahrens
Eine vollstandige Beschreibung des DiISEqC-Busses wird in ,DiISEqC Bus Functional Specifications” gegeben.

Dieser Anhang behandelt einen Teilbereich des DiSEqC-Busses. Es werden nur Einwegsignale vom Satelliten-Empfanger/IRD Y
zum Peripheriegerat berlicksichtigt und nur das sogenannte ,DiISEqC-System Level 1.0 (Funktionsumfang 1.0)" benutzt (das die
»jonburst-Steuerung” enthalt).

) Integrierte Empfanger-Decoder (IRD = en: Integrated Receiver Decoders)
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Ein signifikanter Unterschied zwischen dem Inhalt dieser Norm und der vollstdndigen DiSEqC-Spezifikation ist, dal das
automatische Erkennen der Konfiguration (in der Initialisierungsphase) durch einen Dialog zwischen Master und Slave
nicht moglich ist.

Deshalb miissen bei der Installation des Systems die geeigneten Verfahren gewahlt werden.
Das System ist mit den bestehenden Protokollen abwarts kompatibel und im Hinblick auf eine volle Zweiwege-DiSEqC wird
empfohlen, die Peripheriegerate immer mit der Antwortfahigkeit (Nachricht von Slave zu Master) auszurlsten.

ZB.4 Typische Anwendungen

Zweifach mit zwei Standard-Universal-LNBs

13/18 V und 22 kHz

Aef

/ Durch Tonburst oder DiSEqC-Befehle
13/18 V und 22 kHz gesteuerter Zweiwege-Umschalter

Bild ZB.2: Uber DiSEqC Level 1.0 gesteuerter 2-stufiger Schalter

Zweifach mit Durchschleifung und Universal-LNBs

Uber DiSEqC-Befehle gesteuerter
DiSEqQC-LNB mit Durchschleifung

Empfanger

Universal-LNB, tber
13/18 V und 22 kHz
gesteuert

Bild ZB.3: Zweifach mit Durchschleifung und einem Universal-LNB und Verwendung von DiSEqC Level 1.0
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Mehrfach mit Standard-Universal-LNBs
und Schalter mit 4 Eingdngen

13/18 V und 22 kHz

7

Schalter Empféanger

Umschalter mit 4 Eingangen,
durch DiSEqC-Befehle gesteuert

13/18 V und 22 kHz

Bild ZB.4: Mehrfach mit mehreren Universal-LNBs und externem Schalter und Verwendung von DIiSEqC Level 1.0

Gemeinschaftsempfang mit 8 ZF-Eingangen unter
Verwendung von zwei Schaltern mit je 4 Eingdngen

B
13/18 V und 22 kHz
Multi-
schalter 1~
A) [~ Schalter Empfanger
Multi- - Umschalter, durch Tonburst
schalter | oder DiSEqC-Befehle gesteuert

(6)
YW

Bild ZB.5: Gemeinschaftsempfang mit 8 ZF-Eingdngen unter Verwendung von 2 konventionellen Multischaltern
und DIiSEqC Level 1.0
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Gemeinschaftsempfang mit 8 ZF-Eingdngen
mit einem Multischalter mit 8 Eingangen

-

- - Empfanger
Multischalter mit entweder
konventioneller und Tonburst-

Steuerung oder Steuerung durch

VIV DiSEGC-Befehle

Bild ZB.6: Gemeinschaftsempfang mit 8 ZF-Eingdngen unter Verwendung von DIiSEqC Level 1.0

Multischalter

1T

ZB.5 Kombination von konventionellen und neuen Steuersignal-Nachrichten
Die konventionellen Verhaltnisse, beschrieben in EN 61319-1 : 1995, werden in Bild ZB.7 veranschaulicht:
13/18-V-Gleichspannung

22-kHz-Dauerton

Steuerspannung 18 V

(Horizontale
Polarisierung)

Steuerspannung 13 V

~

(Vertikale Polarisierung)

18V Zwischen der Anderung der Spannung und dem Auftreten
von 22 kHz kann eine oder keine Verzégerung vorhanden sein
I
!
| 22-kHz-Dauerton
v : T

kein 22-kHz-Ton 22-kHz-Ton

(Unteres Frequenzband) (Oberes Frequenzband)

Bild ZB.7: Konventionelle Steuersignaliibertragung

Die neuen Verhaltnisse werden in Bild ZB.8 dargestellt: DISEqC Level 1.0 besteht aus zwei Arten von speziellen Nachrichten:

— Die eigentliche DiISEqC-Nachricht

— Tonburst-Nachricht } DISEGC 1.0
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Ende des Dauertons
(wenn vorhanden)

| Hi

i
i

Anderung der Steuerspannung
(wenn erforderlich)

Beginn des
Dauerton

o

achricht
]

SA/SB-Tonburst

i

>15ms typisch 54 ms >15ms 125ms | >15ms

< = d > > | € > >

Bild ZB.8: Steuersignaliibertragung mit DiSEqC Level 1.0
Diese Nachrichten werden mit den konventionellen 13/18-V-Gleichspannungs- und den 22-kHz-Nachrichten kombiniert.

ZB.6 Einfaches Tonburst-Steuersignal
Dieser Befehl ist dazu bestimmt, nur einen einfachen 2-stufigen Schalter zu betatigen.

Die Nachricht kann entweder durch eine einfache analoge Schaltung oder durch einen vollstandigen DiSEqC-Slave-Mikro-
controller erkannt werden.

'0"-Tonburst (ODU A)

>15ms 12,5 ms >15ms

Bild ZB.9: Modulationsschema fiir das Tonburstsignal

Dauer der Modulationsmarke = 500 us = 100 ps
Dauer der Modulationspause = 1 ms = 200 us

ZB.7 \Verfahren der Datenbit-Signalibertragung

DiSEQC benutzt im Basisband einen Zeittakt von 500 us (£ 100 ps) fur die ein Drittel Bit breiten Tonimpulse, mit denen die
Signalperioden auf einen Nenn-22-kHz-(+ 4-kHz-)Trager codiert sind. Um das Ende einer DiISEqC-Nachricht erkennen zu
kdénnen, ist eine Pause von mindestens 6 ms erforderlich. Bild ZB.10 zeigt die 22-kHz-Einhlllende fir jedes Ubertragene
Bit, mit einem Nennwert von 22 Perioden fiir ein ,,0“-Bit und 11 Perioden fir ein ,1“-Bit. Der 22-kHz-Ton ist frei laufend und
kann beliebig abgebrochen werden.

P '0'-Datenbit Ny '1'-Datenbit N
< 7|< 7
, 1,0 ms <, 05ms (|, 05ms (|, 1.0 ms N
< 7| < ZARN FARN 7

Bild ZB.10: Modulationsschema fiir DiSEqC-Bits
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ZB.8 Struktur einer DiSEqC-Nachricht
Diese Struktur wird in Bild ZB.11 gezeigt.

Wie Ublich, bilden acht elementare Bits ein signifikantes Byte. Zusatzlich wird zu jedem Byte ein Paritatsbit (ungerade)
hinzugefiigt.

Dadurch hat ein Byte eine typische Dauer von 13,5 ms, und eine DiSEqC-Nachricht von 4 Bytes hat eine Dauer von
ungefahr 54 ms.

Masterbefehl an Slaves:

START P ADRESSE P BEFEHL P DATEN P

Bild ZB.11: DiSEqC-Nachrichtenstruktur

Bei dieser Norm und unter Bezugnahme auf Bild ZB.9:

— Das Startbyte ist EOh
(,Vom Master, Keine Bestatigung, Erstibertragung*)

— Das Adressenbyte ist 10h
(,Alle LNB-Umschalter oder SMATV*)

— Das Befehlsbyte ist 38h
(,Auf Port Gruppe 0 (Festgelegte Schalter) schreiben®)

— Das Datenbyte darf entsprechend Tabelle ZB.1 Gbertragen werden:

Tabelle ZB.1: Datenbyte

gglaa(rr:i%li;er;r%:g (untegg/r;dberes) Ei%:‘z"‘LrJ‘_g . | Daten Daten (binar) Tonburst Emggr:g
13 (V) 0 A Fo 1111.0000 A 1
18 (H) 0 A F2 1111.0010 A 2
13 (V) 22K A F1 1111.0001 A 3
18 (H) 22K A F3 1111.0011 A 4
13 (V) 0 B F4 1111.0100 B 5
18 (H) 0 B F6 1111.0110 B 6
13 (V) 22K B F5 1111.0101 B 7
18 (H) 22K B F7 1111.0111 B 8
13 (V) 0 C F8 1111.1000 A 9
18 (H) 0 C FA 1111.1010 A 10
13 (V) 22K C Fo 1111.1001 A 11
18 (H) 22K C FB 1111.1011 A 12
13 (V) 0 D FC 1111.1100 B 13
18 (H) 0 D FE 1111.1110 B 14
13 (V) 22K D FD 1111.1101 B 15
18 (H) 22K D FF 111.1111 B 16

Der DiSEqC-Befehl mufd immer dem gleichbedeutenden konventionellen Zustand der Steuerung entsprechen.
Auf die gleiche Art entspricht das DiISEqC-,Positions"-Bit immer dem gleichbedeutenden Tonburstzustand.
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ZB.9 Kaskadierte DiSEqC-Baueinheiten

In diesem Anhang werden vorlaufig kaskadierte DiISEqC-Baueinheiten nicht bertcksichtigt. Dennoch wurden jetzt schon
zwei mogliche Verfahren festgelegt:

1 Befehle wiederholen (siehe DISEqC Bus Functional Specifications)
2 Bus-Uberwachung

ZB.10 Handhabung der Stromversorgung

Um eine Uberlastung der Stromversorgung des Satelliten-Empfangers zu vermeiden, wird bei Einzelempfang nur ein
Gleichstrompfad zwischen dem Empfanger und dem endguiltig gewahlten LNB zugelassen. D. h., der Gleichstrompfad wird
immer mit dem ZF-Pfad geschaltet.

Bei SMATV-Installationen mit unabhangiger LNB-Stromversorgung ist diese Handhabung fir die Stromversorgung nicht
erforderlich, wenn der Gleichstrom-Lastwiderstand grof3 genug ist.

ZB.11 Riicksetzen beim Einschalten der Stromversorgung

Im Allgemeinen muly der Slave-Mikrocontroller entweder durch Einschalten der Stromversorgung oder durch einen
DiSEqC-Rucksetzbefehl 00h (vollstandige Nachricht ist EO/00/00) zurtickgesetzt werden.

Im Falle eines Ricksetzens durch Einschalten der Stromversorgung darf erst nach einer Verzégerung von mindestens
100 ms die erste DISEqC-Nachricht gesendet werden.

ANMERKUNG: Es wird vorausgesetzt, dal’ Einschalten der Stromversorgung bedeutet, dal® auf dem Bus mindestens
50 ms keine Speisespannung vorhanden war, bevor die Speisespannung (wieder) angelegt wird.

ZB.12 Riicksetzen, wenn Empfanger mit Durchschleifung benutzt werden

Um Abwartskompatibilitat mit Empfangern ohne DISEQC sicherzustellen, miissen Empfanger mit einer ZF-Durchschleifung
(d. h. digitale IRDs mit einer Durchschleifung fiir einen analogen Empfanger), jedesmal wenn der ZF-Pfad geschaltet wird,
ein Rucksetzen fir den Slave-IC durchfiihren. Siehe Bilder ZB.12 a bis c.

AuBeneinheit ZF-Durchschleifung nicht angeschlossen

mit DiISEqC-

Baueinheiten,

abwarts DiSEqC-Befele
kompatibel 1 / DiSEqC-Empfanger Ei
mit Durchschleifung in
DiSEqC-Empfanger Ein
oder Empféanger ohne DIiSEqC

Bild ZB.12 a: Der DiSEqC-Empfanger mit Durchschleifung steuert iiber DiSEqC-Befehle die DiSEqC-Baueinheiten

Zur Durchschleifung zum 2. Empfanger auf

AuBeneinheit Rucksetzsignal, Bereitschaft geschalteter IRD mit Durchschleifung
mit DISEqC- gesendet, BEVOR die
Baueinheiten, ZF-Durchschleifung
abwarts verbunden wird
kompatibel

DiSEqC-Empfanger

mit Durchschleifung In Bereitschaft

.....

DiSEqC-Empféanger Ein
oder Empfanger ohne DISEqQC

Bild ZB.12b: Konfiguration der Riicksetzsignalverbindungen
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AuReneinheit DiSEqC-Einrichtungen _ ifi bund
mit DISEqC- arbeiten jetzt in abwérts ZF-Durchschleifung verbunden
Baueinheiten, kompatiblem Mode

abwarts
kompatibel |

/ DiSEqC-Empfanger

mit Durchschleifung In Bereitschatt

13/18 V und
22 kHz

DiSEqC-Empfanger
oder Empfanger ohne DISEqQC

Ein

Bild ZB.12 c: Der Slave-IC in DiSEqC-Baueinheiten kann jetzt in abwarts kompatiblem Mode arbeiten

Wenn der Empfanger mit Durchschleifung auf Bereitschaft geschaltet wird, muf} ein Ricksetzsignal an die DISEqC-Bau-
einheiten gesendet werden. Wenn kein Ricksetzsignal gesendet wird und der Empfanger ohne DiISEqC schon eingeschaltet
ist, wenn der Durchschleifungs-IRD abgeschaltet wird, dann besteht eine grol3e Wahrscheinlichkeit, dal} die Speisespannung
auf dem Bus aufrechterhalten wird (besonders wenn das Schalten der ZF sehr schnell erfolgt) und der Slave-IC im DISEqC-
Mode verriegelt ist und auf konventionelle Signale nicht antworten wirde. Dann muf} der Benutzer den Empfanger ohne
DiSEqC ausschalten (d. h. die Speisespannung vom Bus nehmen), um den Slave-IC zum Ricksetzen zu zwingen. Deshalb
mussen alle Empfanger mit einer ZF-Durchschleifung immer ein Ricksetzsignal senden, wenn der ZF-Pfad geschaltet wird.
Das Riicksetzsignal kann auf zwei Arten erzeugt werden:

1. durch den DiISEqC-Rucksetzbefehl (E0/10/00h),

2. durch Abschalten (mindestens 50 ms).

ANMERKUNG: Bei dem Abschaltverfahren ist es erforderlich, zusatzliche 100 ms Verzégerung zuzulassen, bevor ein
neuer DiISEqC-Befehl erkannt werden kann.

Um eine korrekte Einstellung eines durch Tonburst betriebenen Schalters sicherzustellen, muf auf das Riicksetzsignal der
,0“-Tonburst (ODU A) folgen. Diese Position ,,A“ muf sich auf die Satellitenquellen fur den Nicht-DiISEqC-Empfénger beziehen,
da diese Einstellung von dem darauffolgenden 22-kHz-Schalten des Nicht-DiSEqC-Empfangers unbeeinfluft bleibt.

ZB.13 Anstiegszeit der Gleichspannung und Einschwingzeit

In jedem Fall muR die Einschwingzeit beim Einschalten der Stromversorgung oder wenn eine Anderung im Spannungspegel
erfolgt weniger als 10 ms betragen.

ANMERKUNG: Es sollte in Erinnerung behalten werden, dafl die zwischen Satelliten-Empfanger/IRD und dem Zubehér
benutzten Verbindungskabel den Spannungspegel und die Anstiegszeit verschlechtern. Die Schnittstelle zwischen dem
IRD und dem Zubehor ist im Hinblick auf die Speisespannungsquelle mit Sorgfalt festzulegen (Auswahl und Lange der
Kabel, maximale Verschlechterung fiir das Durchschleifen von LNBs und RF-Schalter, kapazitive Last usw.).

ZB.14 Zeitliche Reihenfolgen fiur DiSEqC-Nachrichten

An die Nachrichtenfolge, die vom Empfanger/IRD an die LNBs gesendet wird, werden Anforderungen gestellt.
Es werden drei Falle berticksichtigt:

a) IRDs mit einem Eingang beim Einschalten der Stromversorgung:

A

Einschalten der
Stromversorgung

EO01038Fx B

+ > 100 ms > 15 ms >15ms

Bild ZB.13: Zeitlicher Ablauf beim Einschalten der Stromversorgung
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b) IRDs mit zwei Eingangen beim Einschalten der Stromversorgung oder nach jedem Wechsel des Eingangs wahrend des
Betriebes: Es mul} die in Bild ZB.13 gezeigte Folge benutzt werden.

c) Wechsel des Kanals oder Wechsel im MenU (ohne Unterbrechung der Stromversorgung):

EO01038Fx

B

=t >
>15ms >15ms >15ms

Bild ZB.14: Zeitlicher Ablauf beim Kanal/Menii-Wechsel (ohne Unterbrechung der Speisespannung)

ZB.15 Frequenzzuordnung der lokalen Oszillatoren

Bei SMATYV laft die Kombination von Band-, Polarisierungs-, Positions- und Optionen-Befehle eine Auswahl von bis zu
16-ZF-Eingangen zu. Deshalb kdnnten im Prinzip 16 verschiedene Oszillatorfrequenzen benutzt werden. Als Beispiel des
einfachsten Falls, in dem nur zwei lokale Oszillatorfrequenzen (9,75 GHz und 10,6 GHz) unterstitzt werden, sollten diese
in enger Beziehung zu dem Befehl der Bandauswahl (unteres/oberes Band) stehen.

Bei SMATV wird, wenn es keine besonderen Bedingungen des Benutzers gibt, empfohlen, die lokalen Oszillatoren fir die
einzelnen Eingange nur unter Verwendung von 9,75 GHz und 10,6 GHz, wie in Bild ZB.15 gezeigt, zu programmieren:

Einfachster Fall, wenn

9.75 9.75 106 106 975 9.75 10.6 106 9.75 9.75 10.6 10.6 9.75 975 106 106 Nurzweilokale Oszil-
latoren unterstitzt werden

LO1 LO2 LO3 LO4 LOS LO6 LO7 LO8 LOS LO10LO11LO12LO13LO14L0O15L0O16 Allgemeiner Fall

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

SMATV-Umschalter

Bild ZB.15: Zuordnung der lokalen LNB-Oszillatorfrequenzen bei SMATV

ZB.16 Eigenschaften der Steuersignal-Gleichspannung

Die Steuersignalspannung (,13/18 V*) wird fiir die Polarisationssteuerung in Polarisations-Umschaltern (,13 V* flr
vertikal/rechtsdrehend und ,18 V* flir horizontal/linksdrehend) benutzt. Die Spezifikation von 4.3, 5.2.2 und 5.2.3 wird
ohne irgendwelche Anderungen benutzt.

ZB.17 Eigenschaften des 22-kHz-Steuersignaltons

Bei konventionellen Befehlsverfahren wird dieser Ton benutzt, wenn ein Dualband-Blockkonverter mit einem Polarisations-
Umschalter kombiniert wird (siehe 5.2.3).

Die Anwesenheit des Tons entspricht der Auswahl des oberen Mikrowellenbandes. Bei dem DiSEqC-Verfahren bleiben die
vorhergehenden Anordnungen giiltig (Abwarts-Kompatibilitat), aber der 22-kHz-Ton wird zerhackt, um einen , Tonburst* zu
erzeugen (siehe diese Anderung Abschnitt 7), der fiir die Auswahl von ODU A oder ODU B benutzt wird.

Die Eigenschaften und Grenzabweichungen des 22-kHz-Tones werden in 5.2.3 angegeben und hier ohne irgendwelche
Anderungen benutzt.

Der der Versorgungsspannung uberlagerte 22-kHz-Ton sollte zu dieser Gleichspannung zentriert werden, um mit oder

ohne den 22-kHz-Ton denselben Mittelwert zu erhalten. Diese Zentrierung sollte besser als + 20 % der Amplitude des
22-kHz-Tones sein.
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ZB.18 Ubertragung des 22-kHz-Tones

Um die Ubertragung des 22-kHz-Tones zu ermdglichen, wird empfohlen, daR die gesamte Lastkapazitdt am entfernten
Ende des Buskabels 250 nF (0,25 uF) nicht Ubersteigen sollte. Dieser Wert wird gewahlt, um einen LNB bestehender
Konstruktion fiir eine Kabelldnge von bis zu 50 m zuzulassen. Wirkliche DiISEqC-Peripheriegerate sollten den Bus mit nicht
mehr als 100 nF belasten, und fir bestimmte Klassen von Einrichtungen wie SMATV-Knoten und Installationshilfsmittel
wird ein wesentlich niedrigerer Wert bevorzugt.

Um kinftig Rickkanal-Steuersignale zu ermoglichen, sollte der Mastersender (im Empfangsteil/IRD) bei 22 kHz fir den
Bus eine Nenn-Quellimpedanz von 15 Q darstellen. Dieser Abschluf besteht typischerweise aus einem Widerstand, einer
dazu parallelen Spule fir den Versorgungsgleichstrom und einem Kondensator (nach Erde), um den 22-kHz-Ton zu
formen, wenn beide, Kabellange und Abschlul3kapazitat, klein sind.

ZB.19 IPR, Warenzeichen und Logo

DiSEqC ist eine offene Norm, es ist keine Lizenz erforderlich und es braucht keine Lizenzgebihr an den Inhaber der Rechte
EUTELSAT bezahlt zu werden.

DISEqC™ ist ein Warenzeichen von EUTELSAT.
Bedingungen fiir die Verwendung des Warenzeichens und des DiSEqC-Logos sind bei EUTELSAT erhaltlich.



