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Beginn der Giiltigkeit
Diese Norm gilt ab 2006-01-01.

Nationales Vorwort

Diese Norm enthalt sicherheitstechnische Festlegungen.

Sie beinhaltet die Deutsche Fassung der von der Arbeitsgruppe 3 ,Mobile Maschinen und Anhanger* des
Technischen Komitees 144 ,Traktoren und land- und forstwirtschaftliche Maschinen® des Europaischen
Komitees fur Normung (CEN) ausgearbeiteten EN 14018:2005.

Die nationalen Interessen bei der Erarbeitung wurden vom Fachbereich Landtechnik des Normenausschus-
ses Maschinenbau (NAM) im DIN wahrgenommen.

Diese Europaische Norm konkretisiert die grundlegenden Anforderungen von Anhang | der EG-Richtlinie
Maschinen 98/37/EG an erstmals im EWR in Verkehr gebrachte Sa@maschinen, um den Nachweis der
Ubereinstimmung mit diesen Anforderungen zu erleichtern.

Ab dem Zeitpunkt ihrer Bezeichnung als Harmonisierte Norm im Amtsblatt der Européischen Gemeinschaften
kann der Hersteller bei ihrer Anwendung davon ausgehen, dass er die von der Norm behandelten
Anforderungen der Maschinenrichtlinie eingehalten hat (so genannte Vermutungswirkung).

Die im Abschnitt 2 zitierten Europaischen Normen sind als DIN-EN- bzw. DIN-EN-ISO-Normen mit gleicher
Zahlnummer verdffentlicht.

Anderungen

Gegeniiber DIN 11001-6:1998-08 wurden folgende Anderungen vorgenommen:

a) Inhalt aufgeteilt;

b) Erganzung von Anforderungen an die Anordnung von Stellteilen;

c) Festlegung der Anforderungen an den Schutz der Verteileinrichtungen in Abhangigkeit der Arbeitshohen;
d) Erganzung von Anforderungen an den Zugang zum und das manuelle Beladen;

e) Erganzung von Anforderungen an den Freiraum beim Gerateanbau.

Frithere Ausgaben

DIN 11001-6: 1980-08; 1998-08
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Vorwort

Diese Europaische Norm (EN 14018:2005) wurde vom Technischen Komitee CEN/TC 144 ,Traktoren und
land- und forstwirtschaftliche Maschinen erarbeitet, dessen Sekretariat vom AFNOR gehalten wird.

Diese Europaische Norm muss den Status einer nationalen Norm erhalten, entweder durch Veroffentlichung
eines identischen Textes oder durch Anerkennung bis April 2006, und etwaige entgegenstehende nationale
Normen mussen bis April 2006 zuriickgezogen werden.

Dieses Dokument wurde unter einem Mandat erarbeitet, das die Europaische Kommission und die
Europaische Freihandelszone dem CEN erteilt haben, und unterstitzt grundlegende Anforderungen der
EG-Richtlinien.

Zum Zusammenhang mit EG-Richtlinien siehe informativen Anhang ZA, der Bestandteil dieses Dokumentes
ist.

Entsprechend der CEN/CENELEC-Geschaftsordnung sind die nationalen Normungsinstitute der folgenden
Lander gehalten, diese Europadische Norm zu Ubernehmen: Belgien, Danemark, Deutschland, Estland,
Finnland, Frankreich, Griechenland, Irland, Island, ltalien, Lettland, Litauen, Luxemburg, Malta, Niederlande,
Norwegen, Osterreich, Polen, Portugal, Schweden, Schweiz, Slowakei, Slowenien, Spanien, Tschechische
Republik, Ungarn, Vereinigtes Konigreich und Zypern.
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Einleitung

Diese Europaische Norm ist eine Typ C-Norm wie in EN ISO 12100 angegeben.

Die Maschinen, fir die diese Europaische Norm gilt, und die behandelten Gefahrdungen, Gefahrdungs-
situationen und Gefahrdungsereignisse sind im Anwendungsbereich dieser Europaische Norm angegeben.
Diese Gefahrdungen sind spezifisch fir Mineraldiingerstreuer.

Signifikante Gefahrdungen, die auf alle (selbstfahrenden, angebauten, aufgesattelten und gezogenen)
Landmaschinen gemeinsam zutreffen, werden in EN 1553:1999 behandelt.

Wenn Bestimmungen dieser Typ C-Norm, von den Bestimmungen in Typ A- oder B-Normen abweichen,
haben die Bestimmungen dieser Typ C-Norm Vorrang gegentber den Bestimmungen der anderen Normen
fur Maschinen, die nach den Bestimmungen dieser Typ C-Norm konzipiert und gebaut worden sind.
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1 Anwendungsbereich

Diese Europaische Norm, gemeinsam mit EN 1553:1999 angewendet, enthalt sicherheitstechnische
Anforderungen und deren Uberprifung fir Gestaltung und Konstruktion von angebauten, aufgesattelten,
gezogenen oder selbstfahrenden Samaschinen, einschliel3lich der Safunktion von kombinierten Samaschinen
mit Dingerausbringung, zur Verwendung in Land- und Forstwirtschaft. AuRerdem gibt diese Europaische
Norm Informationen Uber sicheres Arbeiten (einschlieBlich Restgefahrdungen), die vom Hersteller zur
Verflgung zu stellen sind.

Wenn Anforderungen dieser Europaischen Norm von den Anforderungen in EN 1553 abweichen, haben die
Anforderungen dieser Europaische Norm Vorrang gegenitber den Anforderungen von EN 1553:1999 fir
Maschinen, die nach den Bestimmungen dieser Europaische Norm konzipiert und gebaut worden sind.

Sie gilt nicht far:

— Diungerstreuer ausschliel3lich zum Ausbringen von Mineraldiinger (behandelt in EN 14017);

— Samaschinen mit integrierten, untrennbar verbundenen kraftbetriebenen Bodenbearbeitungswerkzeugen
(siehe 3.2).

ANMERKUNG Kraftbetriebene Bodenbearbeitungswerkzeuge sind in EN 708:1996 und EN 708:1996/A1:2000
behandelt.

Diese Europadische Norm behandelt alle signifikanten Gefahrdungen, Gefahrdungssituationen und
Gefahrdungsereignisse von Samaschinen, wenn sie wie beabsichtigt und entsprechend den vom Hersteller
vorgesehenen Bedingungen verwendet werden (siehe Abschnitt 4), mit Ausnahme der Gefahrdungen durch:
— elektrostatische Vorgange;

— aulere Einflisse auf elektrische Betriebsmittel;

— Ausfall der Energieversorgung;

— Ausfall, Fehlfunktion des Steuer- bzw. Regelsystems;

— unangemessene Sicht von der Fahrer-/Bedienerposition;

— Verfahren der Maschine (Fahren, Bremsen, UbermaRige Schwingungen, usw.);

— Bruch von mit hoher Geschwindigkeit rotierenden Teilen;

— Gerate zum Laden von Saatgut (und Dinger), falls vorhanden.

Sie qilt nicht flr elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV), noch flir Umweltgefahrdungen (ausgenommen
Gerausche). Diese Aspekte werden durch EN 13740-1:2003 und EN 13740-2:2003 fur kombinierte Sa-

maschinen mit Mineraldiingerausbringung abgedeckt.

Diese Europaische Norm gilt nicht fir Sdmaschinen, die vor dem Datum der Verdéffentlichung als EN her-
gestellt wurden.
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2 Normative Verweisungen

Die folgenden zitierten Dokumente sind fur die Anwendung dieses Dokuments erforderlich. Bei datierten
Verweisungen gilt nur die in Bezug genommene Ausgabe. Bei undatierten Verweisungen gilt die letzte
Ausgabe des in Bezug genommenen Dokuments (einschlief3lich aller Anderungen).

EN 294:1992, Sicherheit von Maschinen — Sicherheitsabstdnde gegen das Erreichen von Gefahrstellen mit
den oberen Gliedmalien

EN 1553:1999, Landmaschinen — Selbstfahrende, angebaute, aufgesattelte und gezogene Landmaschinen —
Gemeinsame Sicherheitsanforderungen

EN ISO 11688-1:1998, Akustik — Richtlinien fiir die Konstruktion ldrmarmer Maschinen und Anlagen —
Teil 1: Planung (ISO/TR 11688-1:1995)

EN ISO 12100-1:2003, Sicherheit von Maschinen — Grundbegriffe, allgemeine Gestaltungsleitsdtze — Teil 1:
Grundsétzliche Terminologie, Methodologie (ISO 12100-1:2003)

EN ISO 12100-2:2003, Sicherheit von Maschinen — Grundbegriffe, allgemeine Gestaltungsleitsdtze — Teil 2:
Technische Leitséatze (ISO 12100-2:2003)

3 Begriffe

Fir die Anwendung dieses Dokuments gelten die Begriffe nach EN ISO 12100-1:2003 und die folgenden
Begriffe.

31
Samaschine
Maschine zum S&en von Saatgut (z. B. Getreide) in stetiger Weise

3.2

Samaschine mit integrierten und untrennbaren kraftbetriebenen Bodenbearbeitungswerkzeugen
Samaschine als eine Maschine mit den Funktionen Saen und Bodenbearbeitung mit kraftbetriebenen
Werkzeugen, wobei weder die Samaschine noch die kraftbetriebenen Bodenbearbeitungswerkzeuge separat
benutzt werden kdnnen

3.3

Einzelkornsamaschine

Maschine zum Saen eines Saatkorns je Zeiteinheit (z. B. Zuckerriiben) mit gleichbleibendem Abstand
zwischen den Saatkdrnern

ANMERKUNG Beispiele solcher Maschinen sind in Anhang A enthalten.

3.4

Samaschine mit Diingerstreuer kombiniert

Maschine, die gleichzeitig in einem Durchgang aussat und Dinger ablegt
ANMERKUNG Ubernommen aus EN 13740-1:2003 und angepasst.

3.5

Ausbringmenge

Masse des Saatguts, in kg/ha, das je Flacheneinheit im Streifen ausgebracht wird

ANMERKUNG Ubernommen aus EN 13740-1:2003 und angepasst.
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4 Liste der signifikanten Gefahrdungen

Fir die Anwendung dieser Europaischen Norm enthalt Tabelle 1 fir definierte Gefahrenbereiche alle in dieser
Europdischen Norm behandelten signifikanten Gefahrdungen, Gefahrdungssituationen und signifikanten
Gefahrdungsereignisse, die durch eine Risikobewertung als signifikant fiir diese Maschinenart erkannt wurden
und zu deren Reduzierung oder Beseitigung besondere MalRnahmen erforderlich sind.

Tabelle 1 — Liste der signifikanten Gefadhrdungen von Samaschinen

Abschnitt/Unterab-

Abschnitt/Unterab-

tionen, speziell in
Verbindung mit
Zwangshaltungen

und unebenen Boden auf die Plattform

Nr. Gefdhrdung Ort oder Ereignis schnitt von schnitt dieses
EN 1553:1999 Dokuments
1.1 Gefahrdung durch Ein- oder Ausklappen der 41.71,4.2.2.2, 5.1,5.3.2,5.3.3,5.3.4,
Quetschen schwenkbaren und beweglichen 4.26.1,4.3.2.3, 5.3.5,5.4,5.8, 5.9,
Bauteile, Schliel3en der 4.3.41 71
Behalterabdeckung, Kalibrierung,
unangemessener Freiraum beim
Anbau.
1.2 Gefahrdung durch Ein- und Ausklappen der schwenkbaren | 4.1.7.3, 4.2.2.2 5.1,5.3.2,5.3.3,5.3.4,
Scheren und beweglichen Bauteile, Schlief3en 5.35,54,71
der Behalterabdeckung
1.3 Gefahrdung durch Ein- und Ausklappen der schwenkbaren | 4.1.1,4.1.7.1,4.2.6.1, | 5.1,5.3.2,5.3.3, 5.3.4,
Schneiden oder und beweglichen Bauteile, SchlieRen 43.2.3,43.4.1 535,54
Abschneiden der Behalterabdeckung
1.4 Gefahrdung durch Schlielen der Behalterabdeckung, 411,41.71,4.26.1, |51,5.4,55,56,5.7
Erfassen oder Bertihrung mit einem angetriebenen 4.3.2.3,4.341
Aufwickeln Teil oder dem Geblase
1.5 Gefahrdung durch Beriihrung mit einem angetriebenen - 5.1,5.4,56,5.7,5.9,
Einziehen oder Teil oder dem Geblase 71
Fangen
1.6 Geféhrdung durch Schliefen der Behalterabdeckung, 41.1,41.71,41.73, |51,54,59
Stol} unangemessener Freiraum beim 4.26.1,4.3.2.3,
Anbau. 4341
1.9 Gefahrdung durch Bruch von druckbeaufschlagten 4.1.8.2 5.1
Herausspritzen von Schlauchen
Flussigkeiten unter
hohem Druck
2.2 Berlhrung von Per- Berlhrung von Hochspannungs- - 53.1,71
sonen mit Teilen, die | freileitungen mit schwenkbaren und
durch Fehlzustande beweglichen Bauteilen
spannungsfiihrend
geworden sind
(indirekter Kontakt)
41 Gehorverlust (Taub- Gehdrschadigung durch Arbeiten mit 4.1.2, Anhang D 5.10, 7.1
heit), andere physio- | der Maschine
logische Beein-
trachtigungen (z. B.
Gleichgewichtsverlust,
Nachlassen der
Aufmerksamkeit)
5.2 Ganzkorpervibra- Schwingungsubertragung von Geblase |4.1.3 -




Tabelle 2 (fortgesetzt)
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Abschnitt/Unterab-

Abschnitt/Unterab-

Nr. Gefahrdung Ort oder Ereignis schnitt von schnitt dieses
EN 1553:1999 Dokuments
71 Gefahrdungen durch | Auslaufen von Kraftstoff, Kontakt mit 4252, 426.2, 71
Kontakt mit oder Ein- | Betriebsflissigkeiten, Auswurf von 434.2,5.1
atmen von Saatgut
gefahrlichen Flussig-
keiten, Gasen,
Nebeln, Dampfen und
Stauben
8.1 Ungesunde Korper- Anordnung von Stellteilen so, dass die |4.1.4,4.1.5.1,4.1.6, 5.2,53,55,59
haltung oder Bedienungsperson zur Betatigung in 4.2.6.1,4.3.41
besondere einen gefahrlichen Bereich treten muss,
Anstrengung nicht-ergonomischer Zugang zum
Beladen, Behalterinhalt unglinstig
angeordnet; unangemessener Freiraum
beim Anbau
8.2 Ungentgende Bertick- | Anordnung von Stellteilen so, dass die |4.1.5.1,4.1.5.2,4.1.6, |5.2,5.5,5.9
sichtigung der Anato- | Bedienungsperson zur Betatigung in 4222,42231,
mie von Hand/Arm einen gefahrlichen Bereich treten muss |4.2.3
oder FulR/Bein und nicht angepasste Dimensionierung
des Zugangs zum Beladen,
unangemessener Freiraum zum Anbau
8.7 Ungeeignete Anordnung von Stellteilen so, dass die |4.2.1,4.3.1 5.2
Konstruktion, Bedienungsperson zur Betatigung in
Plazierung oder einen gefahrlichen Bereich treten muss
Kenntlichmachung
von Stellteilen
15 Fehlerhafte Montage | Montage von Saaggregaten ohne - 5.6,7.1
Abdeckung der Kraftlibertragungsteile
an der Auenseite
17 Herausgeworfene Herauswerfen von Fremdkoérpern durch | 4.1.8.2 5.7
Gegenstande das Geblase
18 Verlust der mangelnde Standfestigkeit beim 42.41,43.21 -
Standfestigkeit/Um- Abstellen
kippen der Maschine
19 Ausgleiten, Stolpern Herabfallen vom Zugang zum Beladen |4.1.5.1,4.1.5.2, 55, 71,72
oder Fall von Per- aufgrund rutschiger Oberflache 4153,4.1.6,4.25.2,
sonen (im Zusammen- 4.26.2,4.3.4.2
hang mit Maschinen)
20.1 | Fortbewegung beim Bewegung der schwenkbaren und 4225 -
Starten des Motors beweglichen Bauteile beim Starten der
Maschine
20.3 | Fortbewegung, ohne | Bewegung der schwenkbaren und - 5.3.3,5.34,53.5,71
dass alle Teile beweglichen Bauteile beim Starten der
gesichert sind Maschine
22.1 | Ungeeignete Anordnung von Stellteilen so, dass die |4.2.1,4.3.1 5.2.,,5.3.2,5.3.3,
Positionierung von Bedienungsperson zur Betatigung in 534,535
Stellteilen einen gefahrlichen Bereich treten muss,
Beriuihren von schwenkbaren und
beweglichen Bauteilen
24.2 | Gefahrdungen durch | Kontakt mit dem Antrieb 41.71,43.23 —
die Energieliber-
tragung
24.3 | Gefahrdungen durch unangemessener Freiraum beim Anbau | 4.2.4.1.1,4.3.2.2 59,71

Kuppeln
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5 Sicherheitsanforderungen und/oder MaRnahmen

5.1 Allgemeines

Die Maschinen mussen den Sicherheitsanforderungen und/oder Malinahmen dieses Abschnittes entsprechen.
Zusatzlich muss die Maschine fur Gefahrdungen, die relevant, aber nicht signifikant sind und die nicht in
dieser Europaischen Norm behandelt werden, entsprechend den Regeln von EN ISO 12100 gestaltet sein.

5.2 Stellteile

5.21 Handbetatigte Stellteile zum Einstellen, die auf Maschinen angebracht sind, die zum Heckanbau an
ein Bodenbearbeitungsgerat mit kraftbetriebenen Werkzeugen bestimmt sind, missen die folgenden
Anforderungen erfillen:

a) die Einstellungen missen bei stillstehender Maschine méglich sein;

b) die handbetatigten Stellteile missen so angeordnet sein, dass es nicht notwendig ist, dass die
Bedienungsperson zum Betatigen vor der Maschine steht. Diese Anforderung ist erflllt, wenn
handbetétigte Stellteile fir die auf dem Boden stehende Bedienungsperson zuganglich sind und nicht in
dem in Bild 1 dargestellten schattierten Bereich liegen. Dies durch Nachmessung und Inspektion zu
Uberprifen. Spuranreil’er sind von der &ulleren Grenze der Samaschine ausgenommen. Siehe
auch 7.1 a).

MalRe in Millimeter

(s

Legende

1  &ulere Grenzen der Sdmaschine

2 Bereich, in dem die handbetatigten Stellteile zum Einstellen nicht angeordnet sein dirfen
3 Fahrtrichtung

4  untere Kuppelpunkte der Maschine, falls vorhanden

Bild 1 — Bereich, in dem die handbetétigten Stellteile zum Einstellen nicht angeordnet sein diirfen

(bei Maschinen, die zum Heckanbau an ein Bodenbearbeitungsgerat mit
kraftbetriebenen Werkzeugen bestimmt sind)

5.2.2 In anderen Fallen missen auf der Maschine angebrachte handbetatigte Stellteile zum Einstellen die
folgenden Anforderungen erfillen:
a) die Einstellungen mussen bei stillstehender Maschine mdglich sein;

b) die fur die auf dem Boden stehende Bedienungsperson zuganglichen handbetatigten Stellteile dirfen
nicht in dem in Bild 2 dargestellten schattierten Bereich liegen. Siehe auch 7.1 a).

10
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MalRe in Millimeter

550

550

Bild 2a

550

550

Bild 2b

Legende

1
2
3

aulere Grenzen der Maschine
untere Kuppelpunkte
Bereich, in dem die handbetatigten Stellteile zum Einstellen nicht angeordnet sein durfen

Bild 2 — Bereich, in dem die handbetétigten Stellteile zum Einstellen nicht angeordnet sein diirfen

11
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5.3 Schwenkbare und bewegliche Bauteile

5.3.1  Zur Begrenzung des Risikos im Zusammenhang mit Hochspannungsfreileitungen muissen
schwenkbare und bewegliche Bauteile in der Lage sein, beim Ein- oder Ausklappen eine Hohe von 4 m nicht
zu Uberschreiten.

Zur Uberpriifung siehe Abschnitt 6.

5.3.2 Die Anforderung von 5.3.1 gqilt nicht beim Ausklappen der geklappten Bauteile aus der
Transportstellung und beim Ablegen der geklappten Bauteile in die Transportstellung.

Schwenkbare und bewegliche Bauteile, die manuell ein- und ausgeklappt werden kénnen, missen mit zwei
Handgriffen in einem Abstand von mindestens 300 mm vom n&chsten Gelenk ausgerlstet sein. Diese
Handgriffe kdnnen Teile der Maschine sein, wenn sie ergonomisch gestaltet und deutlich gekennzeichnet sind.

Bei Fremdkraftbetatigung muss das Stellteil Uber eine selbsttatige Riickstellung verfigen und auf3erhalb des
Schwenkbereichs angeordnet sein.

Eine Einrichtung muss vorgesehen sein, die eine Bewegung der Bauteile aus der Transportstellung verhindert.
Wenn es sich bei dieser Verriegelungseinrichtung um ein nicht direkt auf dem Hydraulikzylinder angebrachtes
Hydraulikventil handelt, muss der Berstdruck der Bauteile des Hydraulikkreislaufes zwischen Ventil und
Zylinder das 4fache des maximalen Arbeitsdruckes betragen.

Die Betatigung der Entriegelung und das Ausklappen der Bauteile missen Uber getrennte Handlungen durch
die Bedienungsperson erfolgen.

5.3.3 Beim Fahren muss eine Bewegung der eingeklappten oder eingeschobenen Bauteile verhindert sein
durch:

— ihre Anordnung, so dass die Schwerkraft ein Bewegen verhindert; oder
— eine Verriegelungseinrichtung.

Dies ist durch Inspektion und die folgende Prifung zu Uberprifen: Die Anforderung ist erflllt, wenn die
Maschine um 60° gekippt wird und die eingeklappten oder eingeschobenen Teile in ihrer eingeklappten oder
eingeschobenen Position verbleiben. Dies kann durch Berechnung Uberpruft werden. Siehe auch 7.1 1).

5.3.4 Die Verriegelungseinrichtung, sofern vorhanden, muss stark genug sein, um auftretenden
Bewegungskraften der eingeklappten oder eingeschobenen Teile zu widerstehen. Dies ist durch Nach-
messung, Inspektion und die in 5.3.3 beschriebene Priifung zu Uberprifen.

5.3.5 Das Entriegeln und Ausklappen schwenkbarer und verschiebbarer Bauteile muss von der
Bedienungsperson durch getrennte Betatigungen gesteuert werden. Siehe 4.1.7.3 von EN 1553:1999. Dies ist
durch Inspektion zu Uberprifen. Siehe auch 7.1 I).

5.4 Behalter

5.41 Fir den Behalter ist eine flexible oder feste Abdeckung vorzusehen, die am Behalter verbleibt.
Behalterabdeckungen muissen mit einem Handgriff(en) ausgestattet sein. Diese(r) Handgriff(e) kann/kdnnen
Teil/Teile der Abdeckung sein, wenn er/sie geeignet gestaltet und deutlich gekennzeichnet sind (z. B. durch
ihre Form oder Farbe). Um jedes unbeabsichtigte SchlieRen zu verhindern (z. B. durch Wind), mussen die
Abdeckungen mit einer Masse =300 g so gestaltet sein, dass sie nur durch eine absichtliche Betatigung
durch die Bedienungsperson geschlossen werden kdnnen. Dies ist durch Inspektion zu tberprifen.

12
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5.4.2 Zusatzlich zu den bereits in 4.1.7.1 von EN 1553:1999 enthaltenen Anforderungen gelten die
folgenden Anforderungen fur alle Samaschinen. Um die Sicherheit der Bedienungsperson auf Behaltern zu
gewahrleisten, an denen es Quetsch- und Scherstellen oder bewegliche Bauteile gibt, wie z. B. Ruhrwellen
oder Zufuihrschnecken, mussen:

a) die Sicherheitsabstande entsprechend den Tabellen 1, 3, 4 und 6 von EN 294:1992 eingehalten werden.
Dies gilt nicht fur Maschinen mit bodenradgetriebener Ruhrwelle;

b) sofern zutreffend, eine oder mehrere mit der Maschine mitgelieferte Einrichtung(en) (z.B. ein
Handrechen) vorgesehen sein. Im Befillbereich muss ein Platz zum Ablegen dieser Einrichtung(en) auf
der Maschine vorgesehen sein.

Dies ist durch Nachmessung und Inspektion zu Gberprifen. Siehe auch 7.1 b), 7.1 i) und 7.1j).
5.5 Beladen

5.5.1 Sicherer Zugang zum Ladeplatz

Die Hohe zum Beladen, entweder von Hand oder mit Bigbags, gemessen als senkrechter Abstand zwischen
der oberen Kante des Behalters am Ladeplatz und der Oberflache des Bodens oder der Bedienerplattform, in
der vom Hersteller in der Betriebsanleitung angegebenen Position, darf 1 250 mm nicht tberschreiten (siehe
Bild 3). Dies ist durch Nachmessung zu Uberprifen. Siehe auch 7.1 d) und 7.1 0).

Wenn eine Plattform zum manuellen Befiillen und/oder zum Nivellieren des Saatgutes im Behalter
vorgesehen ist, muss diese Plattform durchgehend sein, es sei denn, dies ist durch die Bauart nicht moglich.
Falls die Plattform schmaler als der Behalter ist, sind Vorkehrungen vorzusehen, um der Bedienungsperson
das Ende einer Plattform anzuzeigen. Diese Vorkehrungen durfen kein Zugangshindernis bilden. Dies ist
durch Inspektion zu Uberprifen.

Zusatzlich muss die Plattform die folgenden Anforderungen erfillen:

— Die Mindestbreite der Plattform muss 450 mm, die Mindesttiefe von hinten nach vorne muss 300 mm und
die Mindestflache muss 0,18 m? betragen, auller bei Einzelkornsamaschinen mit Zentralbehalter. Fur
diese Maschinen muss die Mindestbreite 240 mm und die Mindesttiefe 600 mm betragen (siehe Bilder 4a,
4b und 4c). Bei Einzelkornsamaschinen mit Zentralbehalter (siehe Bild 4c) muss wenigstens eine mittig
angeordnete Plattform vorgesehen sein, wenn die Behalterbreite <1500 mm betragt, und wenigstens
zwei Plattformen, wenn die Behalterbreite > 1 500 mm betragt;

— Der Abstand zwischen der Kante des Behalters oder der Kante der gedffneten Abdeckung und der
senkrechten Ebene durch die Kante der Plattform darf maximal 200 mm betragen (siehe Bild 3);

— Ein Handlauf oder Handgriff(e) muss (missen) zwischen dem Behalter und der Plattform vorgesehen
sein. Diese(r) Handlauf/Handgriff(e) kann (kbnnen) Bestandteil(e) des Behalters sein, wenn er (sie)
geeignet gestaltet ist (sind).

Die in diesem Unterabschnitt beschriebenen Anforderungen gelten auch, wenn das Befilllen mit Bigbags
erfolgt.

Dies ist durch Nachmessung und Inspektion zu Uberprifen. Siehe auch 7.1 o).
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MalRe in Millimeter

< 200

= 300

< 1250

Legende
1 Plattform
2 Stufe
3 Behalter
4 Boden
Bild 3 — Ladeplatz
MalRe in Millimeter
3
— ZR
< 300 > 600 < 600 \
2
Legende
1 Behalter
2  Plattform

3 Bereich der Dosiereinrichtung

Bild 4a — Samaschinen mit Behalter zum Beladen und Nivellieren iiber die gesamte Breite
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Legende
1  Aulienkante der Behalteroffnung
2 Breite des Behalters
3 Plattform
4  Saaggregat
Legende ANMERKUNG  Die Mindestanzahl der Plattformen ist von
1 Behalter der Breite des Behalters abhangig. Siehe 5.5.1.
2  Plattform
3 Bereich der Dosiereinrichtung
Bild 4b — Samaschinen mit Behalter zum Bild 4c — Einzelkornsamaschine mit
zentralen Beladen zentralem Behalter

Bild 4 — Abmessungen der Plattform

5.5.2 Aufstiege zum Ladeplatz

Der Zugang zum Ladeplatz muss frei zuganglich sein, so dass die Bedienungsperson nicht tUber oder auf
Bauteilen der Maschine klettern muss, um den Aufstieg zu erreichen.

Aufstiege missen 4.1.5 von EN 1553:1999 und den nachstehenden Anforderungen entsprechen. Alle
Abstande sind in Bild 5 angegeben.

Wenn die senkrechte Hohe der Plattform Gber dem Boden mehr als 300 mm betragt, missen Aufstiege mit
einer Neigung kleiner 70° zur Waagerechten vorgesehen sein (siehe Bild 5).

Der senkrechte Abstand zwischen der untersten Stufe und dem Boden darf 300 mm nicht Uberschreiten. Die
Stufen missen eine Tiefe von mindestens 200 mm (siehe Bild 5) und eine Breite von mindestens 300 mm
haben, ausgenommen bei Einzelkornsdmaschinen. Fur diese Maschinen muss die Breite der Stufen
mindestens 240 mm betragen.

Der Aufstieg zu einer Plattform, die mehr als 1 200 mm uUber dem Boden angeordnet ist, muss mindestens mit
einem Gelander oder mit Handlaufen/Handgriffen ausgestattet sein, die geeignet angeordnet sind.

Das untere Ende des Handlaufs/Handgriffs muss in einen maximalen waagerechten Abstand von 400 mm von
der Kante der ersten Stufe angeordnet sein.

Andere Aufstiege, falls vorhanden, missen die Anforderungen von 4.1.6 von EN 1553:1999 erfiillen.

Dies ist durch Nachmessung und Inspektion zu tberprifen.
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Bewegliche Teile missen so angeordnet sein, dass sie nicht in Kontakt mit der Gelenkwelle kommen.

MalRe in Millimeter

\
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\ 2 =

> 300 > 200 h §

Legende
h  Tritthdhe (H6he zwischen zwei aufeinander folgenden Stufen)
g Steigung (Tiefe zwischen zwei aufeinander folgenden Stufen)

Bild 5 — Abmessungen der Aufstiege zum manuellen Beladen

5.6 Einzelkornsamaschinen

In Ergdnzung zu den bereits in 5.4.2 enthaltenen Anforderungen gelten die folgenden Anforderungen nur fur
Einzelkornsamaschinen:

a) Bodenradangetriebene Kraftibertragungselemente sind bei den aufieren Saaggregaten an der nach
aullen gerichteten Seite zu abzudecken. Wenn Saaggregate austauschbar sind, ist in der Betriebs-
anleitung ein Hinweis aufzunehmen, dass an der AuRenseite der Sdmaschine nur Sdaggregate mit
verdeckten Antrieben zu montieren sind.

Dies ist durch Inspektion zu Uberprifen. Siehe auch 7.1 g) und 7.1 m);
b) Jedes Antriebsteil (Wellen, Ritzel, Antriebsketten), welches weniger als 850 mm von den AuRenkanten
der Maschine und/oder von der Plattform angebracht ist, muss gegen Gefahrdungen durch Einziehen,

Fangen, Erfassen oder Aufwickeln gesichert sein.

Dies ist durch Nachmessung zu Uberprifen. Siehe auch 7.1 h).

5.7 Geblase

Wenn eine Samaschine mit einem Geblase ausgerustet ist, muss das Geblase so angeordnet oder gesichert
sein, dass die Bedienungsperson beim Betrieb nicht von angesaugten oder herausgeschleuderten
Fremdkdrpern verletzt wird. Dies ist durch Inspektion zu Uberprifen.

Der Antrieb und der Ansaugbereich des Geblases missen durch feststehende Schutzeinrichtungen gesichert
sein. Die Schutzeinrichtungen kénnen aus einer Kombination von vollflachigen Schutzeinrichtungen und
Schutzeinrichtungen in Form von Gittern bestehen. Zusatzlich missen die Sicherheitsabstande mit den
Tabellen 1, 3, 4 und 6 von EN 294:1992 (ibereinstimmen. Dies ist durch Nachmessung zu tberprifen.
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5.8 Durchflussmengen-Kalibriersystem

Wenn eine Samaschine mit einem Durchflussmengen-Kalibriersystem ausgeristet ist, muss es der
Bedienungsperson moglich sein, dieses zu benutzen, ohne sich wahrend der Prifung, wenn das Saatgut
herauslauft oder die Maschine in Betrieb ist, unter die Maschine begeben zu mussen. Dies ist durch
Inspektion zu Uberprifen.

5.9 Anhdngung und Freiraum

Bei angebauten Maschinen muss ein ausreichender Freiraum zwischen der Maschine und dem Traktor (oder
der Maschine und dem Bodenbearbeitungsgerat) gewahrleistet sein zum Anschluss der Antriebselemente
(z. B. Kraftiibertragung), sofern vorhanden und/oder der Steuerelemente (z. B. elektrische/hydraulische
Fernbedienung). Dies wird erreicht durch:

— eine Erhéhung des in Bild 6 angegebenen Freiraums auf wenigstens einer Seite, so dass es mdglich ist,
die Antriebs- und/oder Steuerelemente nach dem Kuppeln der Sdmaschine anzuschliel3en oder

— die Gestaltung der Antriebs- und Steuerelemente, so dass deren Anschluss vor dem Kuppeln der
Samaschine in einem vergleichbaren Freiraum nach Bild 6 moglich ist.

Dies ist durch Nachmessung und Inspektion zu tberprifen. Siehe ebenfalls 7.1 n).
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< 100
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5.10 Gerausche
5.10.1 Gerauschreduzierung als Sicherheitsanforderung

5.10.1.1 Geraduschreduzierung an der Quelle durch Konstruktion oder durch SchutzmaRnahmen

Die Maschine muss so konstruiert sein, dass der Gerauschpegel so gering wie moglich ist. Die Hauptursachen
von Gerauschen sind:

— Geblase (gilt nur fir pneumatische Maschinen);

— Saeinrichtung;

— schwingende Oberflachen.

Maschinen missen unter Berlcksichtigung der verfligbaren Informationen und technischen Mallnahmen zur
Gerauschminderung an der Quelle in der Konstruktionsphase, wie in EN ISO 11688-1 beschrieben konstruiert

und gebaut sein.

ANMERKUNG EN ISO 11688-2 enthalt nitzliche Informationen zur Gerauschentstehung bei Maschinen.

5.10.1.2 Reduzierung durch Hinweise
Wenn nach Anwendung aller mdglichen technischen MaRRnahmen zur Gerduschreduzierung in der Kon-

struktionsphase der Hersteller feststellt, dass ein weiterer Schutz der Bedienungsperson notwendig ist, sind
geeignete Hinweise in der Betriebsanleitung zu geben (siehe 7.1 p)).

5.10.2 Uberpriifung der Geriduschanforderungen auf Basis von Gerduschemissionswerten

Fir die Bestimmung des Schallleistungspegels und des Emissions-Schalldruckpegels am Bedienerplatz ist
das in EN 1553:1999, Anhang D enthaltene Gerauschprifverfahren anzuwenden.

6 Uberpriifung der Sicherheitsanforderungen und/oder SchutzmafRnahmen
Schwenkbare und bewegliche Bauteile

Die Anforderung von 5.3.1 ist folgendermafRen durch Nachmessung zu Uberprifen: Die Héhe von 4 m ist mit
der Maschine auf waagerechten ebenen Boden zu messen.

7 Benutzerinformation

7.1 Betriebsanleitung

In der Betriebsanleitung missen umfassende Hinweise und Informationen Uber alle Aspekte der Wartung und
der sicheren Benutzung der Maschine, einschlieBlich geeigneter Bekleidung und Anforderungen an
personlicher Schutzausristung (PSA) sowie die Notwendigkeit von Schulungen, falls erforderlich, enthalten
sein. Nutzliche Informationen zur Erstellung von Betriebsanleitungen sind in 5.5 von EN ISO 12100-2:2003
enthalten.
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Im Einzelnen sind folgende Punkte hervorzuheben (Restrisiken):

a)

b)

c)

d)

e)

f)
)]

h)

)

k)

20

Gefahrdungen durch die Kombination oder Verbindung von Geraten, insbesondere mit Bodenbearbei-
tungsgeraten (siehe 5.2);

Gefahrdungen durch bewegliche Bauteile im Behalter (siehe 5.4);

dass sich niemand in der Nahe der laufenden Maschine befindet (insbesondere ist auf die Gefahrdungen
in Verbindung mit den Spuranreif3ern hinzuweisen) (siehe 5.2);

die sicheren Verfahren zur Einstellung, Kalibrierung und Beladung (siehe 5.5.1, 5.8);

dass die Bedienungsperson keine lockere Kleidung tragt, die von beweglichen Teilen eingezogen werden
kann (siehe 5.3.2);

die Erfordernis, persdnliche Schutzausristung (PSA) zu tragen, wenn notwendig (siehe 5.8);

die Gefahrdungen beim Abnehmen oder Wiederanbauen der Sdaggregate und dass die Anweisungen fur
deren Handhabung zu befolgen sind (siehe 5.6);

die Notwendigkeit, eine Gelenkwelle zu verwenden mit einem in gutem Zustand befindlichen Gelenk-
wellenschutz (siehe 5.6);

die Einsatzbedingungen, um auftauchende Verstopfungen zu verhindern (z. B. Vermeiden der Verwen-
dung von feuchtem Saatgut) (siehe 5.4);

die Gefahrdungen in Verbindung mit der Beseitigung von Verstopfungen (z. B. Verstopfungen in den
Scharen aufgrund des falschen Absenkens der Maschine auf den Boden) und die zu befolgenden
Verfahren (siehe 5.4);

die Gefahr des unbeabsichtigten Bertihrens von Hochspannungsfreileitungen, wo dies wahrend des
Einsatzes mdglich ist, z. B. durch unebenen Boden oder Benutzung von schwenkbaren und beweglichen
Bauteilen, und wo vor Beginn der Arbeit eine Risikobewertung flr die zu bearbeitende Flache durchzu-
fuhren ist (siehe 5.3.1);

die Notwendigkeit, zu prifen, dass die Entriegelung kein unkontrolliertes Herunterfallen von schwenk-
baren und beweglichen Bauteilen verursacht (wichtig insbesondere bei neuen Maschinen) (siehe 5.3.3,
5.3.4 und 5.3.5);

bei austauschbaren Saaggregaten, auf die Saaggregate, die an der Aulenseite der Maschine anzu-
bringen sind (siehe 5.6);

Hinweise zu automatischen und halbautomatischen Anhangungen, falls vorgesehen (siehe 5.9);

die Notwendigkeit, die Hinweise zur Handhabung schwerer Lasten zu beachten und/oder die Verfahren
zum Handhaben und Heben von Sacken zu beachten (siehe 5.5);

die vom Hersteller zur Information mdglicher Benutzer erstellte Betriebsanleitung und die technische
Dokumentation zur Beschreibung der Maschine muss:

— die bestatigten Gerauschemissionswerte der Maschine folgendermalien angeben:

— den A-bewerteten Schalldruckpegel am Bedienerplatz, wenn dieser 70 dB(A) Ubersteigt. Sollte
der Schalldruckpegel 70dB(A) nicht Ubersteigen, ist dies anzugeben;

— den C-bewerteten Momentan-Spitzenwert des Schalldruckpegels an jedem Arbeitsplatz, wenn
dieser 63 Pa ubersteigt (130 dB bei 20 yPa);

— den von der Maschine abgegebenen Schallleistungspegel an jedem Arbeitsplatz, wenn
dieser 85 dB(A) Ubersteigt;
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— einen Verweis auf das im Anhang D von EN 1553:1999 beschriebene Gerauschmessverfahren
angeben,;

— eine Empfehlung, nur Betriebsarten mit geringem Gerauschpegel zu nutzen oder eine Begrenzung
der Benutzungsdauer, sofern notwendig;

— einen Gerauschpegel angeben und die Benutzung von Gehdrschutz empfehlen, sofern notwendig.
Zusatzlich sollten folgende Punkte hervorgehoben werden (zusatzliche Informationen fir den Benutzer):
gq) dass Personen nicht auf die Maschine steigen dirfen, wenn sie in Betrieb ist;
r) die Tatsache, dass die Ladung die Lenkbarkeit des Traktors beeinflussen kann und dass, wenn das
Gleichgewicht der Maschine durch teilweises Entladen beeintrachtigt ist, besondere Aufmerksamkeit

geboten ist (siehe Anhang B, der Empfehlungen flir die Berechnungen zur Gewahrleistung der Stand-
festigkeit der Kombination Traktor/Samaschine gibt).

7.2 Kennzeichnung

Mindestens folgende Angaben missen deutlich lesbar und dauerhaft an allen Maschinen angebracht sein:
— Name und Anschrift des Herstellers;

— Baujahr;

— Bezeichnung des Typs oder der Serie;

— Seriennummer, falls vorhanden;

— Masse der Maschine im leeren Zustand in ihrer Grundausristung;

— maximale Beladung des Behalters;

Zusatzlich missen Warnhinweise auf der Maschine angebracht sein, die aufmerksam machen auf:

— dass es gefahrlich ist, auf die laufende Maschine zu steigen; dieser Warnhinweis ist in der Nahe von
Zugangen anzubringen, sofern vorhanden;

— Gefahrdungen durch bewegte Bauteile (Behalter).

Beispiele fur Bildzeichen sind in Anhang C enthalten.
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Anhang A
(informativ)

Beispiele von Samaschinen
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Bild A.1 — Mechanische Samaschine
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Bild A.2 — Pneumatische Samaschine
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Bild A.3 — Einzelkornsamaschine
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Anhang B
(informativ)

Standfestigkeit der Traktor-Samaschinen-Kombination

Dieser Anhang bezieht sich auf Punkt 7.1 r), worin es um die Anforderung geht, Informationen bezlglich des
mdglichen Verlustes der Standfestigkeit des Traktors aufgrund der Verbindung mit der Sdmaschine zu geben.

Der folgende Text ist ein Vorschlag fir den Hersteller, um ihm zu ermdglichen, eine angemessene und
vollstandige Information zu geben.

Das vorgeschlagene Beispiel bezieht sich auf eine an einen Traktor angebaute Samaschine.

Wegen des Eigengewichts der Maschine und der im Behalter befindlichen Produkte, kann die Traktor-
Samaschinen-Kombination instabil werden. Um die Gesamtstandfestigkeit zu Uberprifen, kann die folgende
Formel angewandt werden zur Berechnung der Mindestfrontballastierung /g min bei einer Mindestvorderachs-
last von 20 % des Leergewichts des Traktors:

(IRX(C-Fd)) (TF Xb)+(0,2><TE Xb)

Ig min = a+b (B.1)

ANMERKUNG Heckanbaugerate und Front/Heck-Kombinationen sind bei dieser Berechnung beriicksichtigt.

Legende
Te [kg] Leergewicht des Traktors

Tr [kg] Vorderachslast des leeren Traktors
Tr [kg] Hinterachslast des leeren Traktors
Ir[kg] Gesamtgewicht Heckanbaugerat/Heckballast
Ir[kg] Gesamtgewicht Frontanbaugerat/Frontballast

PO Odd®OOS

a[m] Abstand zwischen Schwerpunkt Frontanbaugerat/Frontballast und Mitte Vorderachse (3]
b [m] Radstand des Traktors (3]
¢ [m] Abstand zwischen Mitte Hinterachse und Mitte Unterlenkerkugeln (3]

d[m] Abstand zwischen Mitte Unterlenkerkugeln und Schwerpunkt Heckanbaugerat/Heckballast @

(1] siehe Betriebsanleitung Traktor
(2] siehe Preisliste und/oder Betriebsanleitung des Gerates
(3] Abmessen

Bild B.1 — Beispiel fur Hinweise auf die Standfestigkeit der Traktor-Samaschinen-Kombination
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Anhang C
(informativ)

Beispiele fir Bildzeichen

O
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Bild C.1 — Gefahrdungen durch bewegliche Teile
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Bild C.2 — Das Besteigen der Maschine wahrend
des Betriebes ist gefahrlich
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Anhang ZA
(informativ)

Zusammenhang zwischen dieser Europaischen Norm und den
grundlegenden Anforderungen der EU-Richtlinie 98/37/EG

Diese Europaische Norm wurde im Rahmen eines Mandates, das dem CEN von der Europaischen
Kommission und der Européischen Freihandelszone erteilt wurde, erarbeitet, um ein Mittel zur Erflllung der
grundlegenden Anforderungen der Richtlinie nach der neuen Konzeption fir Maschinen 98/37/EG, geandert
durch Richtlinie 98/79/EG bereitzustellen.

Sobald diese Europaische Norm im Amtsblatt der Europaischen Gemeinschaften im Rahmen der betreffen-
den Richtlinie in Bezug genommen und in mindestens einem der Mitgliedstaaten als nationale Norm
umgesetzt worden ist, berechtigt die Ubereinstimmung mit den normativen Abschnitten dieser Europaischen
Norm innerhalb der Grenzen des Anwendungsbereichs dieser Norm zu der Annahme, dass eine
Ubereinstimmung mit den entsprechenden grundlegenden Anforderungen der Richtlinie mit Ausnahmen der
grundlegenden Anforderungen 1.2.6, 1.2.7, 1.3.2, 1.5.2, 1.5.11, 3.2.1 (nur erster Absatz, dritter Satz), 3.3.2,
3.3.3, 3.3.4, 3.3.5, dieser Richtlinie und der zugehérigen EFTA-Vorschriften gegeben ist.

WARNHINWEIS — Fur Produkte, die in den Anwendungsbereich dieser Europaischen Norm fallen, kénnen
weitere Anforderungen und weitere EU-Richtlinien anwendbar sein.
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