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Foreword

ISO (the International Organization for Standardization) is a worldwide federation of national
standards bodies (ISO member bodies). The work of preparing International Standards is normally
carried out through ISO technical committees. Each member body interested in a subject for which a
technical committee has been established has the right to be represented on that committee.
International organizations, governmental and non-governmental, in liaison with ISO, also take part in
the work. ISO collaborates closely with the International Electrotechnical Commission (IEC) on all
matters of electrotechnical standardization.

The procedures used to develop this document and those intended for its further maintenance are
described in the ISO/IEC Directives, Part 1. In particular the different approval criteria needed for the
different types of ISO documents should be noted. This document was drafted in accordance with the
editorial rules of the ISO/IEC Directives, Part 2 (see www.iso.org/directives).

Attention is drawn to the possibility that some of the elements of this document may be the subject of
patent rights. ISO shall not be held responsible for identifying any or all such patent rights. Details of
any patent rights identified during the development of the document will be in the Introduction and/or
on the ISO list of patent declarations received (see www.iso.org/patents).

Any trade name used in this document is information given for the convenience of users and does not
constitute an endorsement.

For an explanation on the meaning of ISO specific terms and expressions related to conformity
assessment, as well as information about ISO's adherence to the WTO principles in the Technical
Barriers to Trade (TBT) see the following URL: Foreword - Supplementary information

The committee responsible for this document is ISO/TC 110, Industrial trucks, Subcommittee SC 1,
General terminology.

This second edition, together with the planned ISO 5053-2, ISO 5053-3 and ISO 5053-4, cancels and
replaces [SO 5053:1987.

ISO 5053 consists of the following parts, under the general title Industrial trucks — Terminology and
classification:

— Part 1: Types of industrial trucks

Fork arms and attachments, accessories and components, and operating and descriptive terms are to
form the subjects of future parts 2, 3 and 4.

© IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés v
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Avant-propos

L'ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération mondiale d'organismes
nationaux de normalisation (comités membres de 1'ISO). L'élaboration des Normes internationales est
en général confiée aux comités techniques de I'ISO. Chaque comité membre intéressé par une étude a le
droit de faire partie du comité technique créé a cet effet. Les organisations internationales,
gouvernementales et non gouvernementales, en liaison avec 1'ISO participent également aux travaux.
L'ISO collabore étroitement avec la Commission électrotechnique internationale (CEI) en ce qui

concerne la normalisation électrotechnique.

Les procédures utilisées pour élaborer le présent document et celles destinées a sa mise a jour sont
décrites dans les Directives ISO/CEI, Partie 1. Il convient, en particulier de prendre note des différents
criteres d'approbation requis pour les différents types de documents ISO. Le présent document a été
rédigé conformément aux regles de rédaction données dans les Directives ISO/CEI, Partie 2
(voir www.iso.org/directives).

L'attention est appelée sur le fait que certains des éléments du présent document peuvent faire 1'objet
de droits de propriété intellectuelle ou de droits analogues. L'ISO ne saurait étre tenue pour
responsable de ne pas avoir identifié de tels droits de propriété et averti de leur existence. Les détails
concernant les références aux droits de propriété intellectuelle ou autres droits analogues identifiés
lors de I'élaboration du document sont indiqués dans I'Introduction et/ou dans la liste des déclarations

de brevets recues par I'ISO (voir www.iso.org/brevets).

Les appellations commerciales éventuellement mentionnées dans le présent document sont données
pour information, par souci de commodité, a I'intention des utilisateurs et ne sauraient constituer un
engagement.

Pour une explication de la signification des termes et expressions spécifiques de I'ISO liés a 1'évaluation
de la conformité, ou pour toute information au sujet de 1'adhésion de 1'ISO aux principes de 1'OMC
concernant les obstacles techniques au commerce (OTC), voir le lien suivant: Avant-propos —

Informations supplémentaires.

Le comité chargé de 1'élaboration du présent document est 1'ISO/TC 110, Chariots de manutention,
sous-comité SC 1, Terminologie générale.

Cette deuxieme édition, conjointement avec les ISO 5053-2, ISO 5053-3 et ISO 5053-4 prévues, annule
et remplace 1'ISO 5053:1997.

L'ISO 5053 comprend les parties suivantes, présentées sous le titre général Chariots de manutention —
Terminologie et classification:

— Partie 1: Types de chariots de manutention

Les bras de fourche et équipements, les accessoires et composants, et les termes de service et
descriptifs constitueront les sujets des futures parties 2, 3 et 4.

vi © ISO 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés
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Industrial trucks — Terminology and classification — Part 1:
Types of industrial trucks

1 Scope

This International Standard establishes the terminology and classification of industrial trucks.

For the purposes of this International Standard, industrial trucks are wheeled vehicles having at least
three wheels with a powered or non-powered driving mechanism — except those running on rails —
which are designed either to carry, tow, push, lift, stack or tier in racks any kind of load, and which are
controlled either by an operator or by driverless automation.

NOTE In addition to terms used in English and French, two of the three official ISO languages, this
International Standard gives the equivalent terms in German, Chinese, and Italian; these are published under the
responsibility of the member bodies for Germany (DIN), China (SAC), and Italy (UNI). However, only the terms and
definitions given in the official languages can be considered as ISO terms and definitions.

2 Classification

2.1 Classification by mode of action

See Table 1.

2.2 Classification by power source

See Table 1.

2.2.1 Pedestrian-propelled truck

2.2.2 Internal combustion truck

2.2.2.1 Petrol (gasoline) truck

2.2.2.2 Liquefied petroleum gas (LPG) truck
2.2.2.3 Natural gas truck

2.2.2.4 Diesel truck

2.2.2.5 Hydrogen truck

2.2.2.6 Internal combustion, electric truck

2.2.2.7 Hybrid truck

Truck that uses two or more power sources destined to move the truck.

© IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés 1
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2.2.3 Electric truck

2.2.3.1 Traction battery powered truck
2.2.3.2 Electric truck with mains supply
2.2.3.3 Fuel cell powered electric truck
2.3 Classification by type of wheel
2.3.1 Wheels with pneumatic tyres

2.3.2 Wheels with super elastic tyres

NOTE Also known as pneumatic-shaped cushion tyres or puncture-proof tyres.
2.3.3 Wheels with cushion tyres
2.3.4 Wheels with metal rims

2.4 Classification by mode of control

See Table 1.
2.4.1 Rider-controlled truck

2.4.1.1 Sit-on truck

2.4.1.1.1 Facing forward

2.4.1.1.2 Other than direction of travel
2.4.1.2 Stand-on truck

2.4.1.2.1 Facing forward

2.4.1.2.2 Other than direction of travel
2.4.2 Pedestrian controlled truck

2.4.3 Driverless truck

2 © ISO 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés
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2.5 Classification by height of lift

See Table 1.
2.5.1 Non-lifting

2.5.2 Low-lift non-stacking

2.5.3 Lifting

2.6 Classification by mode of travel
2.6.1 Free travel

2.6.2 Uni-directional

Movement in either direction on a path parallel with the longitudinal axis.

2.6.3 Bi-directional

Movement in either direction on a path parallel with the longitudinal axis or perpendicular to this axis.

2.6.4 Multi-directional

Movement in any direction relative to longitudinal axis.

2.6.5 Guided travel

Movement on a path defined by external means.

2.6.6 Dual-purpose

Movement in any direction and optional guided travel.

2.7 Classification matrix

Table 1 presents the truck types as defined in Clause 3 and according to the classifications given in 2.1
and 2.2, and 2.4 and 2.5.

© IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés 3
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Chariots de manutention — Terminologie et classification —
Partie 1: Types de chariots de manutention

1 Domaine d'application

La présente Norme internationale établit la terminologie et la classification des chariots de
manutention.

Pour les besoins de la présente Norme internationale, les chariots de manutention sont des véhicules a
roues ayant au moins trois roues avec un mécanisme d'entrainement motorisé ou non — excepté les
véhicules fonctionnant sur des rails — qui sont congus soit pour porter, tirer, pousser, lever, empiler ou
disposer dans les rayons tout type de charge et qui sont commandés soit par un opérateur, soit par un
automate sans conducteur.

NOTE En complément des termes utilisés en anglais et en frangais, deux des trois langues officielles de 1'lSO,
cette Norme internationale donne les termes équivalents en allemand, chinois et italien; celles-ci sont publiées
sous la responsabilité des comités membres de I'Allemagne (DIN), de la Chine (SAC) et de I'ltalie (UNI). Toutefois,
seuls les termes et les définitions donnés dans les langues officielles peuvent étre considérés comme des termes et
définitions ISO.

2 Classification

2.1 Classification par mode d'action

Voir Tableau 1.

2.2 (Classification par source d'énergie

Voir Tableau 1.

2.2.1 Chariot a propulsion manuelle

2.2.2 Chariot a moteur a combustion interne
2.2.2.1 Chariot a essence

2.2.2.2 Chariot a gaz de pétrole liquéfié (GPL)
2.2.2.3 Chariot a gaz naturel

2.2.2.4 Chariot diesel

2.2.2.5 Chariota hydrogéne

2.2.2.6 Chariot thermique électrique

© IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés 9
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2.2.2.7 Chariot hybride

Chariot qui utilise au moins deux sources d'énergie pour se mouvoir.

2.2.3 Chariot électrique

2.2.3.1 Chariot a batterie de traction
2.2.3.2 Chariot a courant de ligne

2.2.3.3 Chariot a pile a combustible

2.3 Classification par nature des roues
2.3.1 Roues a pneumatique gonflable

2.3.2 Roues a pneumatique super élastique

NOTE: Egalement connues sous le nom de pneumatiques a bande de roulement pleine ou pneumatiques

increvables.

2.3.3 Roues a bande de roulement pleine
2.3.4 Roues a bandage métallique

2.4 C(lassification par mode de conduite
Voir Tableau 1.

2.4.1 Chariot a conducteur porté

2.4.1.1 Chariot a conducteur assis
2.4.1.1.1 Dans le sens de la marche
2.4.1.1.2 Autre que le sens de la marche
2.4.1.2 Chariot a conducteur debout
2.4.1.2.1 Dans le sens de la marche
2.4.1.2.2 Autre que le sens de la marche
2.4.2 Chariot a conducteur accompagnant

2.4.3 Chariot sans conducteur

10
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2.5 Classification par hauteur de levage

Voir Tableau 1.

2.5.1 Plate-forme fixe

2.5.2 Petite levée non gerbeur

2.5.3 Levage

2.6 C(Classification par mode de déplacement
2.6.1 Déplacement libre

2.6.2 Unidirectionnel

Déplacement dans n’importe quel sens suivant un parcours parallele a 'axe longitudinal de la machine.

2.6.3 Bidirectionnel

Déplacement dans n'importe quel sens suivant un parcours paralléle a ’axe longitudinal de la machine
ou perpendiculaire a cet axe.

2.6.4 Multidirectionnel

Déplacement quelconque par rapport a I'axe longitudinal.

2.6.5 Déplacement guidé

Déplacement suivant un parcours délimité par des moyens extérieurs.
2.6.6 Double fonction

Déplacement quelconque et, éventuellement, déplacement guidé.

2.7 Matrice de classification

Le Tableau 1 présente les types de chariots tels que définis a l'Article 3 et conformément aux
classifications données en 2.1, 2.2, 2.4 et 2.5.

© IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés 11
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1 Anwendungsbereich

Diese Internationale Norm legt die Terminologie und Klassifikation von Flurférderzeugen fest.

Im Sinne dieser internationalen Norm sind Flurforderzeuge Radfahrzeuge mit mindestens drei Radern
bei angetriebenem oder nicht angetriebenem Fahrbetrieb - mit Ausnahme von schienengefiihrten - die
entweder dazu bestimmt sind Lasten zu tragen, zu ziehen, zu schieben, zu heben, zu stapeln oder in
Regale einzulagern und welche entweder von einem Bediener oder einer fahrerlosen Automatisierung
gesteuert werden.

ANMERKUNG Zusatzlich zu den im Englischen und Franzoésischen angewendeten Begriffen, zwei der drei
offiziellen ISO-Sprachen,beinhaltet dieses Dokument die entsprechenden Begriffe in Deutsch, Chinesisch und
Italienisch. Diese werden unter der Verantwortung der Mitgliedslander Deutschland (DIN), China (SAC) und
Italien (UNI) veroffentlicht und werden nur zur Information gegeben. Nur die in den offiziellen Sprachen
angegebenen Begriffe und Definitionen gelten als ISO-Begriffe und -Definitionen.

2 Einteilung

2.1 Einteilung nach der Benutzungsart

Siehe Tabelle 1.

2.2 Einteilung nach der Antriebsart

Siehe Tabelle 1.

2.2.1 Mitgingerbetriebenes Flurférderzeug

2.2.2 Flurforderzeug mit Verbrennungsmotor

2.2.2.1 Flurférderzeug mit Benzinmotor

2.2.2.2 Flurforderzeug mit Fliissiggasmotor (LPG)

2.2.2.3 Flurforderzeug mit Erdgasmotor

2.2.2.4 Flurforderzeug mit Dieselmotor

2.2.2.5 Flurforderzeug mit Wasserstoffmotor

2.2.2.6 Elektromotorisch betriebenes Flurféorderzeug mit Verbrennungsmotor

2.2.2.7 Hybrid Flurférderzeug

Flurforderzeug, das zwei oder mehrere bestimmte Energiequellen nutzt, um das Flurférderzeug zu
bewegen.

© IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés 17
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2.2.3 Elektroflurforderzeug

2.2.3.1 Batteriebetriebenes Flurféorderzeug

2.2.3.2 Flurforderzeug mit Netzstromantrieb

2.2.3.3 Elektroflurforderzeug mit Brennstoffzelle
2.3 Einteilung nach Art der Rider
2.3.1 Rider mit Luftbereifung

2.3.2 Riader mit Superelastikbereifung

ANMERKUNG Werden auch als Superelastikreifen oder pannensichere Reifen bezeichnet.
2.3.3 Rader mit Vollgummibereifung
2.3.4 Rider mit Metallfelgen

2.4 Einteilung nach Art der Steuerung

Siehe Tabelle 1.

2.4.1 Flurforderzeug mit Mitfahrer

2.4.1.1 Flurforderzeug mit Fahrersitz

2.4.1.1.1 Blickrichtung vorwarts

2.4.1.1.2 Andere Blickrichtung als Fahrtrichtung

2.4.1.2 Flurférderzeug mit Fahrerstand

2.4.1.2.1 Blickrichtung vorwarts

2.4.1.2.2 Blickrichtung als Fahrtrichtung
2.4.2 Flurforderzeug mit Steuerung durch einen gehenden Bediener

2.4.3 Fahrerloses Flurférderzeug

18 © IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés
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2.5 Einteilung nach der Hubhohe
Siehe Tabelle 1.
2.5.1 Nichthebendes Flurforderzeug

2.5.2 Nichtstapelnder Hubwagen

2.5.3 Hebend

2.6 Einteilung nach den Fahrbewegungen
2.6.1 Freie Fahrbewegungen

2.6.2 In einer Richtung

Fahrbewegung in einer Richtung auf einer Linie parallel zur Langsachse.

2.6.3 In zwei Richtungen

Fahrbewegung in einer Richtung auf einer Linie parallel zur Liangsachse oder rechtwinklig zu dieser
Achse.

2.6.4 Mehrseitig gerichtete Fahrbewegung

Fahrbewegung in jede Richtung im Bezug auf die Langsachse.

2.6.5 Gefiihrte Fahrbewegung

Bewegung auf einer durch dufdere Mittel festgelegten Linie.

2.6.6 Doppelzweck

Bewegung in jeder Richtung und wahlweise gefiihrte Bewegung.

2.7 Einteilungsmatrix

Tabelle 1 zeigt die Fahrzeugarten, wie in Abschnitt 3 definiert entsprechend den Klassifikationen in 2.1
und 2.2, sowie 2.4 und 2.5.
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S9AIISII S0P SNO,[,/PaAIasal SIYSLI [V - ST0Z OS] @

0c¢

L€ 9t g€ e €€ — — PUSqaH ¢°'S°C
ayoyqny
— — — — — — — uademqny JopuedeisiydIN Z's°Z
ST
— — — — — (A3 T'€ 8n9azI19pI1JIn[ SOPUIGIYIYIIN 1°G'Z
o o o . ) ) . 8naziapaoyingyg
ve ee ce re SoU(aLI_QISUBSHIN 2T dunianagg
I9p MY
— — g€ e €€ e T'€ 3nazIapIojIn[-puelsiaiyed ' T'H'g
¥'Z
L'E 9°¢ g€ e €€ A 1€ SN9ZI9PIOJIN[I-ZUSIIY.] T'T'H'Z
— 9'€ S€ e €€ e '€ 103003 €°C°C
L 9¢ — — €€ A Te lojowsgunuuaiqrop zz'z | HESAHUV
. . . . i i . Snaziapagymyg (A4
SoUa(QaLIeqIa8UBSNIN T°Z°2
3naziapagyanyg
- - - - - - - J9IUOISSTWIWOY] qnyg
nw
— — — — — — — uademqny JopuadelsiyoiN Snoz
— — — — — — — to[deysdoyseay, | ~PPIY e
-myy -sSunzinuag
L€ 9€ Se ve €€ — — Jordess Iz
. . Jaddayosqnyos
- o o o o (42 Te pun aaddayyos
— — — — — — — uagepy
(e}
M 11e8Nn9ZI3p.IoJInyf
(1oqe8qnyps 1apo (aa1dess
1a1dess (o305 duta 1nu) uaSemqnuuyodoy | 3Isewrqnyds jiw) -NP1maguadan) | aaddafyosqnyds Jaddayyos
JI9818ue8apue[on JI9[delisualiag 1opdersqnyps 1opdersioqen

ayoyqny I3p pun Sun.ianais I9p 1Y JI9p IesqaLNuy J3p Yoeu udgunjiayury] uapuayda.adsiua yu jresgunzinuag J193p yoeu sunfaiury — 1 d[[oqeL

(4/4)ST0Z:T-€S0S OSI
G10Z:1-£S0S OSI Sg




S9AIISII S}IOP SNO,[,/PaAIdsaL SIYSLI [V - ST0Z OS] @

— — A% 17°€ 0T'€ 6'€ 8¢ PUSqaH €S
ayoyqny
4% €T'e — — — — — uafemqny 1apupdeIsyyIN 'Sz
S'C
— — — — — — — naziapagyIny SOPUSGIYIYDIN T°S'Z
. . . ) Snaziapagyinyy
v1'¢e er'e cre IT°€ - - - WQCMQQ_LHQG—LMWCWWH_E Ve “::hv—‘—mam
REYIER
4% e€T'e A% 17°¢ 0T’€ 6'¢€ 8¢ 3ndZ19pIQJIN[-pUBISIAIYR] Z'T}'Z
'
A% e€T'e A% — — 6'¢ 8¢ 8noz1apagin[f-zyistoye, I'1'4'Z
Y1T'€ e€T'e A% 17°¢ 0T'€ 6'¢€ 8¢ 1010WOIRR(H €°C°C
— — — — — — g€ 10)0WsSUNUUAIGIOA Z°7'Z Hesqarnuy
. . . N N . . 8nazrapagymyg (A4
SoU(QaLI_qISUBSIN T°Z°Z
8naziapaojin
| | | - 0T’¢ o o EEoGw:rWoE
IUOISSI il
qnH
A% £T'E — — — — — uaSemqny Jopuajdelsyyory | N Snaz
d d -19p.10} e
J— J— J— J— —_ — —_ Jo[de}sdoXSala ], -Inpq |Ww==NH==0m
— — . . — : . J9rde
A% 11°€ 6'€ 8¢ [dels 1z
- - - . . . . Jaddayosqnyos
pun 1addayos
— — — — — — — uade
11e3N3ZIapa0JIny
uadem uadem uadem 1opdersusziouds Snaziapaoying] J1ardess (8n1aspraq)
-qnyuriojne[d -qNUIdPIIN -qnyyooyaqen -I9IUOISSTWWOY] RIENEN EA (| J9rdelsualias

(4/4)ST0Z:T-€S0S OSI
G102 1-£50S OSI S9

(3z70s963.10f) T 9I2qeL




S9AI9S9. S}IOP SNo,[,/paalasal s3SI [[V - ST0Z OS] @

(A4

1€ 0C€ 61°¢ — LT'E — — PUSQgaH €S
ayoyqny
— — — 8T°¢ — IT'€ 1€ uafemqny 1apuadeIsiyIN 'Sz
S'C
— — — — — 9T'€ STe 8naz19p.IQJIN[] SAPUSGIYIYIIN T°G'Z
) 8naziapagynyg
o o - T Lre T souaqaLneqIaSueSiN 747 gunianalg
REYIER
— — — — LT°E 9T'€ STE 3naZ19pIQJIN[-pUBISIOIYR] Z'T}'Z
'
1€ 0z’€ 61°¢ 8T°€ LT'E — 8noz1apoyin[f-zistolye, I’z
— 0z’€ — LT'E IT’e ST€E J030WO.IITH €°C°C
7€ 0z'e 61°€ 81€ — — Iojowsgunuuaiqrop z'z'z | HESILIUV
o o . o o o 8naziapaoyingy (A4
SoU9(QaLI_QISUBSHIN T°Z°Z
— — — — — — — 8nazI1ap.aQyIny I9TUOISSTWUWIOY]
qnH
— _ _ gT's _ 9T'€ RS uademqny JIapusjdeisiydiN Jw Snaz
. . _ _ _ _ _ -19p.aoJ e
12°€ 0Z'€ 1a[deysdos[safa, myj|  -sSunznuog
— _ . _ . — — Jo1de
6T°¢ LT'E [de1s 1z
— — — — — — — Jaddaqyosqnyos pun 1addaqyos
— — — — — — — uagdepn
11e3N3ZIap.10yIngg
oM
“URI9Y 19T M Snoz1ap.aojingg uoSem
-I9PUE.IdA JIW R EN REL R uadem uaSemqnyydoy
uaSemieriod -I9IUOISSITWUIOY -qNUIdPIIN
Snaziapaoying -I9pUB.IdA N -qny[eyod -}po3seddoq NUISDAI UBMBIEA - DUE
soSiSued Snoziapaoyingg “AnYI9p3IN NdIEd - pUels
-9pue[en

(3z70s963.10f) T 9I2qeL

(4/4)ST0Z:T-€S0S OSI
G10Z:1-£S0S OSI Sg




$9AI952.1 S)[OP SNOL./Pan1dsal SIS [V - STOZ OSI @

8¢'¢ LTE 9C'€ - vee €C¢E 2z's PUaqgaH £'S'¢
— — — — — — — uaSemqny JopuedeISIYIN Z'S'Z ayoyqny
. . - ] . - . 8nazIap.aoyIngy 5
Sce SOPULGAUIIN TS
. . dnaziapaoyingy
8Ce Lee - - - - - seuaqaLNaqIaduesip 747 Sunsonaig
SnozIepaoJan[]
— — - — — - — T 10p 1y
-pueIsIaIyed 7 TH'T 7
- — 9z’¢ YA vZ'e €T gnozIapIoymId
2z -ZYSIDIUES T'TH'Z
- — 97’¢ SZ’e vZe — 1030WO.0X3[H €£°27°C
— — 9z’€ sTe YTe A 7ze lojowsSunuuaiqrop gz | HESAIHIUY
i i _ _ _ _ _ SnozIepaoJan[] et
8ce Lece RENETIEIRAETeREY: 101310 (N Al
_ _ _ _ _ _ _ SnazIapao)an(]
J9TUOISSTWWOY]
uademqny qnH
o o - o - - o sepuardeysyppry | Bnoaz
~19p1Q)
— — — — - A e 1a1dersdoysapa, g e
-sgunzinuag
8C°¢ LT'E 9Z’¢ — vZe — — 19ders 1'Z
J1addayosqnyog
o o - o - - o pun taddayyas
— — — Gz's — — — uagde
11e8nazIapagyng4

uaSem

-qnyydoyRqen

I9U9QaL1q
-I9SuBSHN

JI9[delsuaziaads

REYENE) RED |
-198ueSNIN

Japdersuryauypy

gnazayej
-p1odsuen
-UdUOSIdJ
pun -udjse|

Surpuey
JI9UIRIUO) INJ I3[
delsiyoima8uagon

Surpuey

JIaurejuo) Jany
9MOMUDIY JYII|
-I9PUB.IdA JIW
gnaziapagyingg

9)I9MYIIY JIYII]
-I9PUR.IdA U
Snaziapagyingy
sagdidue3apue[asd
saxequa.aq

(4/4)ST0Z:T-€S0S OSI
G102 1-£50S OSI S9

(3z70s963.10f) T 9I2qeL




S9AI9S9. S}I0P SNo,[,/paalasal s3SI [[V - ST0Z OS] ©®

1 44

.hﬂﬂ@ﬂ@hw\w MSQNLQU&.&LSF— S9SO[.1a.1yk]J S[e yone puls :OQ\QMSQNLS«N& UalSivw ol HNNMYANNY

ee €ee (A% 1€€ oee — pusgaH £'S'¢C
ayoyqny
— — (A% — — 6C'€ uagemqny JopufadeIsiPIN 7'S'Z
ST
— — (A% — — — SnozIap10yIN[ SOPUSGIYIYIIN 1°G°Z
ee €e'e — — oe'e 67'¢ 8nozIap.0yIn[] SaUIQALIVLOSUESHIN 7F'Z Sunionalg
ve'e ge'e — 1e€ — — 8naziapigjn[i-pueisialye 7 1’7 19P MY
ve'e ege — — — — 8noziopagin|f-z3sIoayed 1'T'4'Z ¥e
ee €ee A% 1€€ — — 1030WO.3[H £°2°C
JIesqaLnuy
ee €ee A% — — — J1030WSSUNUUAICIIA Z'Z'Z
(A4
— — — — os’s 62'S 8nazIapaoyIny sauaqaLneqIaSuesNN 1°Z°2
— — — — oc's — 3noazIopa0yIny, ITUOISSIUIUIOY]
qnH
— — — — _ 6Z'€S uademqny JIapusjdeisiydiN Jw Snoz
. . . . . . -19p.JIoJ e
7€'¢ Jordeysdoxsa[a L, aniy _sSunznuoeg
vee €ee AR 1€€ — — REICLAN 1z
— — Z€'€ 1€°¢ — — Jaddayosqnyog pun 1addaqyos
— — AR — — — uage
>
11e8naziapagyanyy
] 3 3
s sodersupimod | oidessafomyoy | FNHOPIOMNG | womsqunypadess | ECIETCRS | B R
: I P! I 1 SISOLId.IYe] yw saddayos qatnaq qatneq
-uagan -I9SueSN -198ueSHupn

(3z395201.10) T 9[PqeL

(4/4)ST0Z:T-€S0S OSI
G10Z:1-£S0S OSI Sg




BS ISO 5053-1:2015
ISO 5053-1:2015(E/F)

1 EE
KEFFMRERE 7 T EBIAENS 2,

AEFRER "TWER" BEEPE=AER | FHEIHEARNNREIERERRIVER (HEL
BITRIZERRRSN ) | IRUTATRE. 5| #IR. B, HEREERR Lo RERSMEY |, FFE—
MR EERTANSH BT,

T AEFMRERR T A 1S0 ZMESIESPRIMMESANENS , REH TR, PIFIRAFSAIER
ANE | XEESHRABRMNAIALRAEE (DIN ) . E ( SAC) FIECKF (UNI) sk, 2T, RBLUE
TESHRERANENIEX A AT 1S0 RIARIEFIEX.

2 3%

2.1 #BEWHRDE
W= 1.

2.2 #ENAFEDE

W= 1.

221  SITRER

222  PIRER

2.2.21 RiHER

2.2.2.2  BICBRSER
2.2.2.3 KARSEWR
2.2.24 SSMER

2.2.2.5 SEERER
2.2.2.6 IR—BEIER
2.2.2.7 REMNER
FERME SR IIRFE TRIZER
2.2.3  EEIFEH

2.2.3.1 BRhER
2.2.3.2  SMEREBIFERENZER
2.2.3.3  {REEBjthERENZER

© IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés 25



BS ISO 5053-1:2015
ISO 5053-1:2015(E/F)

2.3 RGBS
231 RERIREWR
232 SR IAER

EABATAR AU RRE B RIEC AR .

233 SEILERRRTERA
234 HEBRRERRER
24 EERIBRSDE

Mz 1.

241 FRENEW

2.41.1 AESUE
24.1.1.1 MEMETAER
24.1.1.2 @EFABETHERE
2.41.2 UHBUER
24121 MEMETHEHR
24122 EMRIEETER
242  BBNEWR

243 FTANEBHEWR

26

© ISO 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés



2.5 BEARESE

n*E 1.

251 JEEFH

252 (GEFAIEMER
253 &F

2.6 BEITHANDE
2.6.1 FTEMIET

2.62 HMEET

InESEMN RS T E—SRIETT.

2.63 WHEIETT

INEHTEERE TN RZRE—TS EET

2.64 SMEIET

BT T RN AN ER T

2.6.5 SMEIET

BN BRVEIEEM eV IS & LialT,
2.6.6 FTEMETNSHEETHEB

IS EMEESEEE LIET.

2.7 PRF

& 1P TS 3 ERTEXAIFRSE 2.1, 2.2

© IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés

BS ISO 5053-1:2015
ISO 5053-1:2015(E/F)

. 2470 2.5 HTORAIERSEE

27



S9AIISII S}IOP SNO,J,/PaAIasal SIYSLI [V - ST0Z OS] @ 87

L€ 9€ se ve €€ — — HHEsz|
- — — — - — — AT TsT Emmm._w
— — — — — ze TE HHHETST
— — — vE €€ ze T'E fi = Vi 47 7T
- — S€ v'e €€ e re LEA A 44 ﬁﬁ&ﬁ
L€ 9'€ S€ ve €€ ze TE b= YL TTYT e
- 9'¢ S'e ¥'e €€ ze T'e HZH eTe
Le 9¢€ — — €€ ze Te e Tee &\Rﬁ
— — — — — — — YLFTTT ¢
— — — — — — — e
— — — — — — — ity LRI BATHAE | ey
— — — — — — — i E ) | | Ny
L€ 9°€¢ S'e ¥e €€ — - I =7-LE ) Bl 1z
— — — — — ze Te EAlECI A=
— — — — — - — H TS A2 [
=11
E ¥ Sl 3 TN T
LR (=) HHUHD & SWEAN | HXEERL HUI% 4|5
2 X EE i}

SR CHE BT /Y L (45 M 2 /N L TR o — T 2

G10Z:1-£S0S OSI Sg
(4/4)STO0Z:T-£S0S 0SI




6¢

S9AIISII S}IOP SNO,[,/PaAIdsal SIYSLI [V - ST0Z OS] @

— — ARS ITe 0T'€ 6'€ 8¢ HHE9T _
YIE €Te — — — — — AN TsT immmw
- — — - — - — HEEETST
yIE €Te ARS IT€E — - — b YLz 47 TV'T
vrE ere e ITe 0r'e 6'€ 8'€ RS A 44 ummmﬁﬁ
yIEe €Te Zre — — 6'€ 8¢ = == TTYe re
AR €TE AN3 e oT’€E 6'€ 8¢ WEseze|
— — — — - - 8¢ ¥ zze &R@M
— — — — — — — FLg T
— — — — (e — - Rl
YIE €1'e — — — — - b =7 -1 AN} B il
- — — — — — - Wy s | TR | Ry
— — Zre ITe — 6'€ 8¢ b =7 LAY B! Bl x4
— — — — — — - U7 | b
— — — — — — - HF WS A2

u e 3N T
FEW S IR ST X SEH| N (i)

=7 K A it
GFr 2

G1L0Z:1-£S0S OSI S9
(4/4)STOZ:T-£S0S 0OSI




S9AIISII S}IOP SNO,J,/PaAIasal SIYSLI [V - ST0Z OS] @

0€

12°€ 0Z'€ 61°€ - LTE — — HEEEST
— — — 8T'€ — 9T°€E ST'E AT TsT Mmmmw
— — — — — 9T°¢g ST'E HEHETST
— — — — LTE — — W= Y 4r YT .
— — — — LTE 9T'€¢ ST'E i = YL T 1T umm%wm
12°€ 0Z'€ 6T'€ 8T'E LTE — — =Y T TV
— 0Z'€ — LTE 9T°€¢ ST'E 425 €T
12°€ 0Z'€ 6T°€ 8T'€ — - — ¥ zze &\RNRM
— — — — — — — FLg 1T
— — — — — - - Rl
— — — 81'€ — 9T'€ sTe W LR BAAEE |
1€ 0z — — — — — g | | eory
— — 6T'€ — LTE — - b =87 -1 Y ! E e e
— — — — — — - U7 | b
— — — — — — - HF WS A2
=i
N e 3N T
o wEEE | e e FUWEN | HTHE Y b Wi
K2 ) T T SRS e BRI R
GFr 2

G10Z:1-£S0S OSI S9
(4/4)STO0Z:T-£S0S 0SI




1€

S9AIISII S}IOP SNO,[,/PaAIdsal SIYSLI [V - ST0Z OS] @

87°€¢ LT€E 9Z°€ — vze €T°€ zTe HHEse|
- — — — - - - AT TsT Emmm._w
— — — Sze — — — HHHETST
8Z°€ LTE — — — — — fi = Vi 47 7T
- - - - - - - LEA A 44 ﬁﬁ&ﬁ
— — 9Z'€ YA LA YA zee b= YL T TYT e
— - 9z'€ YA ¥T'€ — — IUIE= oA
— — 9Z'€ YA ¥Te A (AR W zze &\Rﬁ
87°€ LTE — — - — — YL 1T ¢t
— — - — — — - e
— — — — — - — = R AR | e
— — — — — £ 2Te i | | enrd)
82°€ LTE 9Z°€ — ¥TE - - b =7 -1 Y ! E s 12X
— — — - — - - EAEC I A=
— — — YA — - - LIRS A2
Pl 3N T
PUHEMELS | HXEEELS | SXEadEt | STV AGE oy e, TR
WS EEY A | MRE A | B0 R R
GFr 2

G10Z:1-£50S OSI S9
(4/4)ST0Z:T-£S0S 0SI




S9AIISII S}IOP SNO,[,/PaAIasal SIYSLI [V - ST0Z OS] @

(4%

"l =7 o N R A [ N G R S 2

¥ee €ee AN 1€€ 0€'e - HHEEST -
— — zee — — 67'€¢ HEEFREN s iMfmﬂM
— — zee — - - HHHETST
yee €e’e — — 0€€ 62'€ b= Y247 TV'T
ve'e £e'e — £33 - - = T TTYT umm%mu.um
yee €e’e — — — — = VT TTY T e
vee €e'e zee 1€€ — — 25 €T
ve'e eee zee — - - e Tee %Rﬂ
— — — — 0€'€ 62°€ YL 1T “e
— — — — 0€'€ - A
— — AR — — 62°€ W R AR |
— — zee — — — Wi g | | ooy
yee €e’e zee T€'€ — - b =7 LR B x4
— — zee T€'€ — — EAlEEI T
— — e - - - & TS A [
nL REE ST
HF X EEG ARG W Y | o | FRMRHEX AL 4 HFEHFHEL %
B R

G10Z:1-£50S OSI S9
(4/4)STO0Z:T-£S0S 0SI




BS ISO 5053-1:2015
ISO 5053-1:2015(E/F)

1 Scopo

La presente norma internazionale stabilisce la terminologia e la classificazione dei vari tipi di carrelli
industriali.

Per lo scopo della presente norma internazionale, i carrelli industriali sono veicoli semoventi aventi almeno tre
ruote, con meccanismi di trazione alimentati o no da fonti di energia (diversa da quella umana) - eccetto quelli
viaggianti su rotaie - che sono progettati per trasportare, trainare, spingere, sollevare, depositare o impilare
qualsiasi tipo di carico su scaffali, e che sono sia condotti da un operatore che daun sistema automatico privo di
operatore.

NOTA Oltre ai termini utilizzati nelle lingue Inglese e Francese, due delle tre lingue ufficiali ISO, la presente
norma internazionale fornisce i termini equivalenti in Tedesco, Cinese e Italiano, pubblicati sotto la responsabilita
degli Enti di Normazione di Germania (DIN), Cina (SAC), e Italia (UNI). In ogni caso, solo i termini e le definizioni
forniti nelle lingue ufficiali possono essere considerati come termini e definizioni ISO.

2 Classificazione

2.1 C(Classificazione per caratteristiche operative

Vedi tabella 1.

2.2 C(lassificazione per energia di azionamento

Vedi tabella 1.

2.2.1 Carrello con operatore a piedi

2.2.2 Carrello termico

2.2.2.1 Carrello a benzina

2.2.2.2 Carrello a gas di petrolio liquefatto (GPL)
2.2.2.3 Carrello a gas naturale (metano)

2.2.2.4 Carrello diesel

2.2.2.5 Carrello a idrogeno

2.2.2.6 Carello termoelettrico

2.2.2.7 Carrello ibrido

Carrello che usa due o piu tipi di energia per I'azionamento

2.2.3 Carrello elettrico
2.2.3.1 Carrello con batteria di trazione
2.2.3.2 Carrello elettrico con alimentazione di rete

2.2.3.3 Carrello elettrico alimentato da celle a combustibile
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2.3 C(Classificazione per tipo di ruote
2.3.1 Ruote con pneumatici

2.3.2 Ruote superelastiche

NOTA Possono essere conosciute anche come ruote a pneumatico piene o pneumatici anti foratura

2.3.3 Ruote con anelli pieni (cushion)
2.3.4 Ruote con anelli metallici

2.4 C(Classificazione per tipo di guida

Vedi tabella 1.

2.4.1 Carrello con guidatore a bordo

2.4.1.1 Carrello con guidatore seduto

2.4.1.1.1 Nel senso di marcia

2.4.1.1.2 In posizione trasversale al senso di marcia
2.4.1.2 Carrello con guidatore in piedi

2.4.1.2.1 Nelsenso di marcia

2.4.1.2.2 In posizione trasversale al senso di marcia
2.4.2 Carrello con guidatore a piedi

2.4.3 Carrello senza guidatore a bordo

2.5 C(Classificazione per altezza di sollevamento

Vedi tabella 1.

2.5.1 Non elevatore
2.5.2 Bassa elevazione non impilatore

2.5.3 Elevatore

34
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2.6 C(lassificazione per possibilita di spostamento
2.6.1 Spostamento libero

2.6.2 Spostamento unidirezionale

Spostamento in entrambi i sensi rispetto all’asse longitudinale del carrello.

2.6.3 Spostamento bidirezionale

Spostamento in entrambi i sensi sia rispetto all’asse longitudinale del carrello, sia rispetto all’asse
perpendicolare a quello.

2.6.4 Spostamento multidirezionale

Spostamento in qualsiasi direzione rispetto all’asse longitudinale.

2.6.5 Spostamento guidato

Spostamento su un percorso definito da mezzi esterni.

2.6.6 Spostamento libero o guidato

Spostamento libero ed eventualmente spostamento guidato.

2.7 Matrice di classificazione

Il prospetto 1 elenca i tipi di carrelli come definiti nel punto 3, secondo la classificazione indicata nei
punti 2.1, 2.2, 2.4 e 2.5.
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3 Terms and definitions

For the purposes of this document, the following terms and definitions apply.

NOTE Due to the variance of the individual truck types and the ongoing development of new combinations, it
is not possible to illustrate all the different variations of industrial truck types. Therefore, this International
Standard defines, shows and/or describes the typical variances.

3 Termes et définitions

Pour les besoins du présent document, les termes et définitions suivants s'appliquent.

NOTE En raison des différences entre les types de chariots particuliers et du développement actuel de
nouvelles combinaisons, il n'est pas possible d'illustrer toutes les variantes de types de chariots de manutention.
Par conséquent, la présente norme internationale définit, illustre et/ou décrit les variantes caractéristiques.

3 Begriffe und Definitionen

Flir die Anwendung dieses Dokumentes gelten die folgenden Begriffe und Definitionen.

ANMERKUNG Aufgrund der Varianz der einzelnen Fahrzeugtypen und der anhaltenden Entwicklung immer neuer
Kombinationen ist es nicht moglich, alle verschiedenen Flurforderzeugarten zu beschreiben. Daher werden in
dieser Norm die gangigsten Flurférderzeuge abgebildet und / oder beschrieben.

3 ARiBMENX
THIAREFIENERF AN,

T - BT T RS EEER BN E RN mASHIT A R SRR T ERNE ERH TIRAZ
AEJRERY , RICAEPMREEN. TEM/ a7 HERES,

3 Termini e definizioni

Ai fini del presente documento si applicano i seguenti termini e definizioni.

NOTA Tuttavia non & possibile illustrare tutte le diverse variazioni per famiglia dei carrelli industriali, causa
le molteplici varianti nelle singole tipologie di carrelli e gli sviluppi futuri di nuove combinazioni tra esse. Pertanto,
questa norma rappresenta e/o descrive solo quelle tipiche.
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3.1

towing tractor tracteur Schlepper

truck travelling on the ground, fitted chariot roulant au sol, muni d'un Flurférderzeug das auf Flur fahrt,

with coupling means and specially systeme d'attelage et congu mit Einrichtungen zum Ankuppeln

designed to tow vehicles travelling  spécialement pour tirer des versehen ist und speziell zum Ziehen

on the ground véhicules roulant au sol von auf Flur fahrenden
Transportmitteln bestimmt ist

F3|%E carrello trattore

carrello munito di dispositivi di

FEES|EERE  TIRTEE aggancio e specificatamente
25 | Bz Tl 245 progettato per trainare mezzi di

trasporto circolanti su suolo (e non
su binario)

Figure 1 — Towing tractor/Tracteur/Schlepper/&5|ZE/Carrello trattore
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3.2

pushing tractor pousseur Schubschlepper

tractor fitted at the front-end with a  tracteur muni d'un tampon a l'avant  Schlepper, der an der Stirnflache

buffer plate and which can push et qui peut pousser des véhicules tiber eine Pufferplatte verfiigt und

vehicles travelling on the ground or  roulant sur le sol ou sur voie ferrée  der sowohl auf dem Boden als auch

on railway tracks auf Schienen fahrende Fahrzeuge
schieben kann

ETRZE carrello spintore

carrello munito sulla parte anteriore

Alima A% PR HREEE LB §juna piastra respingente atta alla
g S E R TIES | E spinta di mezzi di trasporto

circolanti sia su suolo che su binario

Figure 2 — Pushing tractor/Pousseur/Schubschlepper/#£JRZ%E /Carrello spintore

© IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés 43



BS ISO 5053-1:2015
ISO 5053-1:2015(E/F)

3.3

counterbalance lift truck chariot élévateur en porte-a-faux Gabelstapler

stacking lift truck fitted with fork chariot élévateur gerbeur muni de Gegengewichtstapler

arms (or with the fork arms replaced bras de fourche (ou avecles brasde Stapelndes Flurférderzeug mit

by another device) on which the fourche remplacés par un autre Gabelzinken (die gegen Anbau-

load, either palletized or not, is put ~ équipement) sur lequel la charge, gerdte ausgetauscht werden

in a cantilever position in relation to palettisée ou non, est placée en konnen), auf denen sich die

the front wheels and balanced by the porte-a-faux par rapport aux roues  palettierte oder nicht palettierte

mass of the truck avant et est équilibrée par la masse  Last freitragend vor den Vorder-

du chariot radern befindet, und das durch seine

Masse im Gleichgewicht gehalten
wird

SE@ERNE carrello elevatore contrappesato

con forche a sbalzo

BEFEEM(FREFEAHIERNY carrello elevatore impilatore munito
BX (tETEHMEE) , #ExF diforche (o conle stesse forche

sostituite da un altro dispositivo) sul

AESENRE , FRKEFR quale il carico, pallettizzato o no, &
BRESOHTHENHELEFERRF S situato a sbalzo rispetto alle ruote

44

anteriori ed e equilibrato dalla
massa del carrello

Figure 3 — Counterbalance lift truck/Chariot élévateur en porte-a-faux/Gabelstapler/
E#ENR % /carrello elevatore contrappesato con forche a sbalzo
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3.4

reach truck [with retractable
mast] [with fork arm carriage]
stacking lift truck with outriggers
where the load can be repositioned
by moving the [retractable mast]
[fork arm carriage]

BB RE (BB HIERYI ISRk
%)

HRIMESAR , BT HgEnY
["JBRE B R TR T AR
FREF

chariot rétract [a mat rétractable]
[a tablier porte-fourche]

chariot élévateur gerbeur a
longerons porteurs sur lesquels la
charge peut étre repositionnée par
déplacement du [mat rétractable]
[tablier porte-fourche]

carrello retrattile [con sollevatore
retrattile] [con carrello porta
forche retrattile]

carrello elevatore impilatore con
longheroni dove il carico puo essere
riposizionato mediante il
movimento del [sollevatore
retrattile] [carrello porta forche
retrattile]

BS ISO 5053-1:2015
ISO 5053-1:2015(E/F)

Schubstapler [mit Schubmast]
[mit Schubgabel]

Stapelndes Flurférderzeug mit
Radarmen, bei dem die Last durch
Ausschieben des [Schubmastes]
[Schubgabel] verschoben werden
kann

Figure 4 — Reach truck/Chariot rétract/Schubstapler/gif#zU X %/Carrello retrattile

© IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés
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3.5

platform truck
stacking lift truck with a load
platform extending over the frame

chariot a plate-forme a
conducteur porté
chariot élévateur gerbeur muni
d'une plate-forme pour la charge

Hochhubwagen

Stapelndes Flurférderzeug mit einer
Lastplattform, die iiber den
Radarmen angeordnet ist

recouvrant la structure du chéassis

structure

SFé?tEﬂ*‘E ricoprente
ST T MEIEE Lt b

R FRAEF

46

o |

=1

N

T

carrello elevatore a piattaforma

carrello elevatore con piattaforma di
carico ricoprente i longheroni

Figure 5 — Platform truck/Chariot a plate-forme a conducteur porté/Hochhubwagen/

SEEMERZE /Carrello elevatore a piattaforma ricoprente
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3.6

side-loading truck

<one side only>lift truck with mast
structure or fork arm carriage which
can be extended and retracted
between the axles and perpendicular
to the longitudinal axis of the truck,
allowing it to pick up and raise a
load in a counterbalanced position in
relation to one side of the truck and
stack or unstack alongside the truck

WE=U R ZE (R )

<EAfll>

MIZRE B BRI TP Z (8] A 7
EE T ERANE TS IR RYE £
R — A& BT RS TUT
HERER IR BV ATHEE T 24

chariot a prise latérale

<a prise d'un seul c6té> chariot
élévateur avec une structure a mat
ou tablier porte-fourche qui peut
étre étendu et rétracté entre les
essieux et perpendiculairement a
l'axe longitudinal du chariot,
permettant de prendre et d'élever
une charge en porte-a-faux par
rapport a un coté du chariot et de
gerber ou dégerber le long du
chariot

carrello elevatore a presa
<unilaterale>carrello elevatore
impilatore il cui gruppo di
sollevamento retrattile, situato tra

gli assi e posizionato perpendicolare

rispetto all’asse longitudinale del
carrello stesso, permette di
prelevare e sollevare un carico
situato a sbalzo rispetto ad un lato
del carrello, e di sistemarlo sulla
piattaforma portante del carrello

BS ISO 5053-1:2015
ISO 5053-1:2015(E/F)

Seitenstapler

<nur eine Seite> Flurforderzeug mit
einem Mastaufbau oder einem
Gabeltrager, der zwischen den
Achsen und rechtwinklig zur
Langsachse des Flurférderzeugs
ausgefahren und zuriickgezogen
werden kann, wodurch es moglich
wird, eine Last auf einer Seite des
Flurférderzeugs aufderhalb der
Radbasis aufzunehmen und
anzuheben und sie ldngsseits des
Flurférderzeugs zu stapeln oder
aufzunehmen

Figure 6 — Side-loading truck/Chariot a prise latérale/Seitenstapler/{UIET X %/
Carrello elevatore a presa unilaterale

© IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés
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3.7

rough-terrain truck

wheeled counterbalanced truck,
intended primarily for operation on
unimproved natural terrain and on
the disturbed terrain of, for example,
construction sites

HEXE

FEERE FEAEERER
ROt (R SR i) B3 TIELAY
RIFEEIER

chariot tout-terrain

chariot en porte-a-faux a roue, congu
principalement pour fonctionner sur
des sols naturels non aménagés ainsi
que sur des terrains non nivelés tels
que, par exemple, des chantiers de
construction

carrello elevatore fuori strada
carrello elevatore contrappesato con
forche a sbalzo specificatamente
previsto per I'uso su terreno non
preparato o non livellato, per
esempio nei cantieri

p—

I

[T I

(1[I

Geldndegdngiger Stapler
Flurférderzeug mit Radern und
Gegengewicht, das dafiir vorgesehen
ist, vorrangig auf unbefestigtem
Boden und beschddigtem Boden,
zum Beispiel Baustellen, betrieben
zu werden

Figure 7 — Rough-terrain truck/Chariot tout-terrain/Gelindegingiger Stapler /2 X %/
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Carrello elevatore fuori strada
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3.8

lateral-stacking truck

<both sides>high-lift stacking truck
capable of stacking and retrieving
loads on both sides of the direction
of travel

WEER R

<(7af)>
BT, 773 ERITR MR THELR
MIEN SRS ST HHERRZE AR

chariot a prise latérale

<des deux cotés>chariot élévateur
gerbeur a mat frontal capable de
stocker et déstocker des charges
latéralement, des deux cotés du sens
du déplacement

carrello elevatore a presa
<bilaterale>carrello elevatore
impilatore con gruppo di
sollevamento frontale, atto a
depositare e prelevare carichi a
sbalzo da entrambi i lati rispetto alla
direzione di marcia

M

BS ISO 5053-1:2015
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Seitenstapler
<beidseitig>Stapelndes
Flurférderzeug, das in der Lage ist,
Lasten auf beiden Seiten der
Fahrtrichtung zu stapeln und
aufzunehmen

Figure 8 — Lateral-stacking truck/Chariot a prise latérale/Seitenstapler/{IE ¥R X &/

© IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés
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3.9

lateral- and front-stacking truck
<three sides>high-lift stacking truck
capable of stacking and retrieving
loads ahead and on either or both
sides

Note 1 to entry: Lateral-stacking trucks
used in very narrow aisles (VNA) are
guided mechanically on rails or guided
inductively on a reference wire.

SRR E

<=[[>

BRI AR A PR THEREY
BSR4

i L BiBEA =R X EREH
TS | SR SR 5 | S

chariot a prise latérale et frontale
<des trois cotés>chariot élévateur
gerbeur a mat frontal capable de
stocker et déstocker des charges
frontalement et latéralement, des
deux cotés

Dreiseitenstapler

Stapelndes Flurférderzeug mit
Radarmen, das Lasten nach vorn und
zu beiden Seiten ein - und auslagern
kann

Anmerkung 1 zum Begriff:
Dreiseitenstapler werden beim Einsatz
in Schmalgiangen mechanisch an
Schienen oder induktiv auf einem
Leitdraht gefiihrt.

Note 1 a I'article: Les chariots a prise
latérale utilisés dans les allées tres
étroites (VNA) sont guidés
mécaniquement par des rails ou guidés
par induction sur un fil de référence.

carrello elevatore a presa frontale
e laterale

<trilaterale>carrello elevatore
impilatore con gruppo di
sollevamento frontale atto a
prelevare e depositare il carico sia
longitudinalmente sia lateralmente
al carrello stesso

Nota 1 a termine: I carrelli elevatori a
presa frontale e laterale, nel loro
impiego in corridoi molto stretti (VNA),
vengono utilizzati abbinati a guide
meccaniche o a sistemi automatici di
guida.

Figure 9 — Lateral- and front-stacking truck/Chariot a prise latérale et frontale/

Dreiseitenstapler/=[RIERIL X & /Carrello elevatore a presa frontale e laterale

50
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3.10

order-picking truck

lift truck fitted with an operator's
platform which can be raised with
the platform or fork arms, allowing
the operator to load or unload goods
from racking to the load-carrying
attachment

ik
BFERETFas i X —ETHiE o1
BB N EHER LHERE]
£RZR I B BS2R EERH I E T
AERE LRYETER

préparateur de commande
chariot élévateur muni d’'une
plateforme de I'opérateur qui peut
étre élevée avec la plateforme ou les
bras de fourche, permettant a
I'opérateur de charger ou décharger
les marchandises des rayonnages
vers 'équipement porteur de charge

carrello commissionatore
verticale/a posto di guida
elevabile

carrello elevatore sul quale il posto
guida puo essere sollevato
unitamente alla piattaforma o alle
forche, per agevolare I'operatore nel
carico e scarico manuale di merci tra
scaffalatura e dispositivo porta
carico del carrello (attivita di
picking)

BS ISO 5053-1:2015
ISO 5053-1:2015(E/F)

Kommissionier-Flurférderzeug
Stapelndes Flurférderzeug mit einer
Bedienerplattform, die mit der
Plattform oder mit Gabelzinken
angehoben werden kann und es dem
Bediener ermdglicht, Waren aus
Regalen auf das Lastaufnahmemittel
zu laden bzw. zu entladen

Figure 10 — Order-picking truck/Préparateur de commande/Kommissionier-Flurforderzeug/

$5i%ZE /Carrello commissionatore verticale/a posto di guida elevabile

© IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés
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3.11

straddle truck chariot a fourche entre longerons Spreizenstapler

stacking lift truck with outriggers, chariot élévateur gerbeur a Stapelndes Flurférderzeug mit

fitted with fork arms which are longerons muni de bras de fourche Radarmen, ausgestattet mit Gabeln,

located between the outriggersand  qui sont placés entre les longerons  die sich zwischen den Radarmen

where the load centre of gravity is et pour lequel le centre de gravité de befinden und bei dem der

always within the stability polygon  la charge se trouve toujours a Lastschwerpunkt stets innerhalb des
l'intérieur du polygone de stabilité ~ Standdreiecks liegt

$EEL S ZE carrello elevatore con forche fra i

HEIMESZHR B XY A TSR 8 longheroni o
- L Ik<I8), carrello elevatore impilatore con

BB TFIEESZIBZNL)  longheroni portanti, munito di
forche i cui bracci sono situati tra i

HELR ST longheroni e con il baricentro del
carico sempre posizionato
all'interno del poligono di stabilita

Figure 11 — Straddle truck/Chariot a fourche entre longerons/Spreizenstapler/
#HlEIL X % /Carrello elevatore con forche fra i longheroni
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3.12

pallet-stacking truck chariot a fourche recouvrante Gabelhochhubwagen

stacking lift truck where the forks chariot élévateur gerbeur dont les Stapelndes Flurférderzeug mit

extend over the frame structure fourches recouvrent la structure du Radarmen, dessen Gabeln tiber den
chassis Radarmen angeordnet sind

g3 AL carrello elevatore a forche

o [ . n ricoprenti

RN T ZREIE TS RISt carrello elevatore impilatore con

R longheroni portanti, posizionati al di

sotto delle forche

A
N

N

Figure 12 — Pallet-stacking truck/Chariot a fourche recouvrante/Gabelhochhubwagen/
FEE2ERZE /Carrello elevatore a forche ricoprenti
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3.13

pallet truck
pedestrian-controlled or rider-
controlled non-stacking lift truck
fitted with forks

Note 1 to entry: Trucks with a lift height
up to 1 m for ergonomic picking of goods
are pallet trucks.

ERREE
FREXTEAEERET IR R
FREEF 4R

E L EFBENEY 1m, FEAET
MR, BT RERYNER R
W=z,

transpalette

chariot élévateur non gerbeur a
conducteur accompagnant ou a
conducteur porté, muni de bras de
fourche

Note 1 a l'article: Les chariots ayant une
levée jusqu'a 1 m pour la préparation
ergonomique de commande sont des
transpalettes.

carrello per pallet

carrello elevatore non impilatore
munito di forche con operatore a
piedi o0 a bordo

Nota 1 a termine: Carrelli con un’altezza
di sollevamento fino a 1 m per il prelievo
ergonomico sono considerati trans
pallet.

Niederhubwagen

Nichtstapelnder Hubwagen mit
Gabeln, der durch gehenden
Bediener vom Flur aus oder durch
mitfahrenden Bediener gesteuert
wird

Anmerkung 1 zum Begriff:
Flurforderzeuge mit einer Hubhdohe bis

zu 1 m fiir ein ergonomisches
Kommissionieren sind Niederhubwagen.

Figure 13 — Pallet truck/Transpalette /Niederhubwagen /4EEIRIEZE /Carrello per pallet
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3.14

platform and stillage truck
pedestrian-controlled or rider-
controlled non-stacking lift truck
fitted with a load-carrying platform
or structure

FRMEE
EERKT AR S
AR T

chariot a plate-forme

chariot élévateur non gerbeur a
conducteur accompagnant ou a
conducteur porté muni d'une plate-
forme ou d'une structure porteuse
de charge

carrello elevatore a pianale
carrello elevatore non impilatore,
con guidatore a piedi o a bordo,
munito di piattaforma o di altra
struttura atta alla movimentazione
di carichi

BS ISO 5053-1:2015
ISO 5053-1:2015(E/F)

Plattformhubwagen
Nichtstapelndes Flurforderzeug, das
durch einen gehenden Bediener vom
Flur aus oder durch einen
mitfahrenden Bediener gesteuert
wird und mit einer Plattform oder
einem Aufbau zum Beférdern von
Lasten versehen ist

Figure 14 — Platform and stillage truck/Chariot a plate-forme/Plattformhubwagen/3E &S E/

Carrello elevatore a pianale

© IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés
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3.15
end-controlled pallet truck transpalette a poste de conduite a Stand- Paletten - Niederhubwagen
rider-controlled truck, non-stacking 1'extrémité Nichtstapelnder Hubwagen mit
fitted with forks, with the operator chariot a conducteur porté, non Gabeln, der durch einen mit-
located at the end opposite the load  gerbeur muni de fourches, avec fahrenden Bediener, die sich am
end of the truck and facing at a right 1'opérateur situé a I'extrémité Ende gegeniiber der Last und im
angle to the path of travel opposée de la charge du chariot la rechten Winkel zur Fahrtrichtung
plus éloignée et faisant face a angle  befindet, gesteuert wird
droit par rapport au parcours de
déplacement
e SO e carrello transpallet con operatore

ad una estremita

FEREY , BMEEMTSEPEN  carrello elevatore non impilatore
HERAEEE , BEEE{T/AEAY  munito di forche, con operatore a

bordo disposto all’estremita opposta

EE SR TERFRIRS IR R al carico del carrello e

e H iR ortogonalmente rispetto alla
direzione di marcia

Figure 15 — End-controlled pallet truck/Transpalette a poste de conduite a I'extrémité/Stand-

Paletten - Niederhubwagen /IR SHEMN N ITRIRIEZE/Carrello transpallet con operatore ad una
estremita
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3.16

centre-controlled order-picking
truck

pallet truck

rider-controlled, non-stacking lift
truck fitted with forks

FRICIRM i
FERIRISE

FERXARS AR E

i

préparateur de commande a
poste de conduite au centre
transpalette

chariot a conducteur porté,
élévateur, non gerbeur muni de
fourches

carrello commissionatore
orizzontale

transpallet

carrello elevatore non impilatore
con forche, con conducente
trasportato

BS ISO 5053-1:2015
ISO 5053-1:2015(E/F)

Niederhubkommissionier -
Flurférderzeug
Niederhubwagen
Nichtstapelnder Hubwagen mit
Gabeln, der durch mitfahrenden
Bediener gesteuert wird

Figure 16 — Centre-controlled order-picking truck/Préparateur de commande a poste de

conduite au centre/Niederhubkommissionier - Flurforderzeug /MM $5i%EZE/Carrello
transpallet con operatore ad una estremita

© IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés
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3.17

double-stacker

stacking industrial truck where the
forks extend over the liftable
support arms, designed for transport
and loading of two loads positioned
on top of each other, whereby the
loads are lifted and lowered
independently, one on the support
arms and the other on the forks

TSR
BRATHEFARIE 75 , ATiE
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X E , P EAa e BRI AN T
AOHERR ST 2 4.

double-gerbeur

chariot de manutention gerbeur
dont les fourches s’élevent au-
dessus des bras porteurs eux-mémes
élevables, congus pour le transport
et le chargement de deux charges
placées I'une au-dessus de l'autre,
dans lequel les charges sont levées
et abaissées de facon independante,
I'une sur les bras porteurs, I'autre
sur les bras de fourche

carrello doppio impilatore
carrello elevatore impilatore sul
quale le forche ricoprenti sono
posizionate al di sopra dei
longheroni sollevabili e progettato
per la movimentazione
contemporanea di due carichi
posizionati separatamente uno al di
sopra dell’altro, che possono essere
sollevati e abbassati
indipendentemente, uno sui
longheroni e I'altro sulle forche

yA

v
%%

Doppelstock-Hochhubwagen
Stapelndes Flurférderzeug mit
Radarmen, dessen Gabeln tiber den
hebbaren Radarmen angeordnet
sind ausgelegt fiir den Transport
und die Verladung von zwei Lasten
ubereinander, vobei Lasten mittels
des Lasttragers und der Radarme
unabhangig aufgenommen und
abgesetzt werden

Figure 17 — Double-stacker/Double-gerbeur/Doppelstock-Hochhubwagen /Y BIRZEE /Carrello
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3.18

non-stacking low-lift straddle chariot cavalier élévateur non
carrier gerbeur

lift truck where the frame and lift chariot élévateur dont le chassis et le
unit straddle the load to raise and dispositif élévateur enjambent la
move it charge pour la lever et la déplacer
EHEIr B RFAHESEE carrello elevatore a portale

carrello elevatore non impilatore

FRREFREEESEETLE 398 conil telaio e il dispositivo di
At TREA NS /E AT ZEHE  sollevamento a cavallo del carico da

sollevare e trasportare

BS ISO 5053-1:2015
ISO 5053-1:2015(E/F)

Portalwagen

Hubwagen, bei dem der Rahmen und
die Hubeinrichtung die Last
uberfahren, um sie anzuheben und
zu bewegen

Figure 18 — Non-stacking low-lift straddle carrier/Chariot cavalier élévateur non gerbeur/
Portalwagen/qEMEtR FI{R#CHIEIZE L/ Carrello elevatore a portale

© IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés
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3.19

stacking high-lift straddle carrier
lift truck where the frame and lift
unit straddle the load to raise, move
and stack it

SRR EIEE

TR REETHREE S L XI5
BHTEETT. IsFIHEREAVATEETT
L35

chariot cavalier élévateur gerbeur
chariot élévateur dont le chassis et le
dispositif élévateur enjambent la
charge pour la lever, la déplacer et la
gerber

carrello elevatore ed impilatore a
portale

carrello elevatore con il telaio e il
dispositivo di sollevamento a cavallo
del carico da sollevare, trasportare e
impilare

Portalhubwagen

Flurférderzeug, bei dem der Rahmen
und die Hubeinrichtung die Last
liberspreizen, um sie anzuheben, zu
bewegen und zu stapeln

Figure 19 — Stacking high-lift straddle carrier/Chariot cavalier élévateur gerbeur/
Portalhubwagen /RS HIEIEE/Carrello elevatore ed impilatore a portale
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3.20

variable-reach truck

lift truck fitted with one or more
articulated arms, telescopic or not,
non-slewing or having a slewing
movement of not more than 5°
either side of the longitudinal axis of
the truck used for stacking loads

EERE

BT B T Al 48 (B AN AT ) AY
« AAJEEEEAEZE NS R RS
AUE—MIEEEEMEAR R 5o RYR
B BT R ERAIE T

chariot a portée variable

chariot élévateur muni d'un ou
plusieurs bras articulés,
télescopiques ou non, non rotatif ou
ayant un mouvement de rotation
limité a 5° de part et d'autre de l'axe
longitudinal du chariot, utilisé pour
le gerbage des charges

carrello industriale a braccio
telescopico

carrello elevatore impilatore con
uno o piu bracci snodati, telescopici
0 meno, non girevoli o aventi un
movimento di rotazione non
maggiore di 5° - da entrambi i lati -
rispetto all’asse longitudinale del
carrello stesso, utilizzato per
impilare carichi

BS ISO 5053-1:2015
ISO 5053-1:2015(E/F)

Flurforderzeug mit
veranderlicher Reichweite
Flurférderzeug mit einem oder
mehreren beweglichen Armen,
teleskopisch oder nicht, nicht
schwenkbar oder maximal 5°
schwenkbar zu beiden Seiten der
Fahrzeuglangsachse, zum Stapeln
von Lasten

Figure 20 — Variable-reach truck/Chariot a portée variable /Flurforderzeug mit verianderlicher
Reichweite /(R4 T, X % /Carrello industriale a braccio telescopico
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3.21

rough-terrain variable-reach
truck

variable-reach truck intended
primarily for operation on
unimproved natural terrain and on
the disturbed terrain of, for example,
construction sites

HEHRREERNXE
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RO (SN R T ith) B T RLLAY
(RAEE T E

chariot tout-terrain a portée
variable

chariot a portée variable congu
principalement pour opérer sur des
terrains naturels non aménagés et
sur des terrains accidentés comme
par exemple des chantiers de
construction

carrello fuoristrada a braccio
telescopico

carrello a braccio telescopico
principalmente destinato a operare
su terreni naturali non lavorati e su
terreni sconnessi quali, ad esempio,
quelli dei cantieri

Geldndegdngiges Flurféorderzeug
mit veridnderlicher Reichweite
Flurférderzeug mit veranderlicher
Reichweite fiir den Betrieb auf
unbefestigtem Boden und
beschidigtem Boden, zum Beispiel
auf Baustellen

Figure 21 — Rough-terrain variable-reach truck/Chariot tout-terrain a portée variable/
Gelindegingiges Flurférderzeug mit verinderlicher Reichweite /#3EFBHBFEESTU X &/ Carrello
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fuoristrada a braccio telescopico
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3.22

slewing rough-terrain variable-
reach truck

rough-terrain variable-reach truck
with an upper structure which can
rotate around a vertical axis of the
chassis in a circular motion greater
than 5° either side of the
longitudinal axis of the truck

HEFRO B E
LEREREEEEN , FEEWRINHTT
EREAIE—N AT B4 A TSR
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chariot tout-terrain rotatif a
portée variable

chariot tout-terrain a portée variable
avec une superstructure qui peut
tourner autour d'un axe vertical du
chassis dans un mouvement
circulaire supérieur a 5° de part et
d'autre de I'axe longitudinal du
chariot

carrello fuoristrada a braccio
telescopico rotante

carrello elevatore impilatore
fuoristrada a braccio telescopico con
struttura superiore rotante o avente
un movimento di rotazione
maggiore di 5° — da entrambi i
lati — rispetto all’asse
longitudinale del carrello stesso

BS ISO 5053-1:2015
ISO 5053-1:2015(E/F)

Drehbares gelindegingiges
Flurférderzeug mit
verdanderlicher Reichweite
Gelandegangiges Flurforderzeug mit
veranderlicher Reichweite mit
einem drehbaren Aufbau der mehr
als 5° schwenkbar zu beiden Seiten
der Fahrzeuglangsachse ist

Figure 22 — Slewing rough-terrain variable-reach truck/Chariot tout-terrain rotatif a portée

variable/Drehbares gelindegingiges Flurférderzeug mit verinderlicher Reichweite /#%¥5B[E]4E
(B4 X &/ Carrello fuoristrada a braccio telescopico rotante
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3.23

variable-reach container handler
reach stacker

lift truck fitted with one or more
articulated arms, telescopic or not,
non-slewing used for stacking
containers (empty or laden)
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chariot porte-conteneur a portée
variable

gerbeur a portée variable

chariot élévateur muni d'un ou
plusieurs bras articulés,
télescopiques ou non, non rotatif
utilisé pour le gerbage de
conteneurs (vides ou pleins)

carrello portacontainer a braccio
telescopico

carrello impilatore retrattile
carrello dotato di uno o piu bracci
snodati, telescopici o no, non
girevole usato per movimentare e
impilare container (vuoti o pieni)

Fluforderzeug mit verdnderlicher
Reichweite fiir Container
Handling

Reachstacker

Flurférderzeug mit einem oder
mehreren beweglichen Armen,
teleskopisch oder nicht, nicht
schwenkbar, zum Stapeln von
Containern (leer oder beladen)

@M=

Figure 23 — Variable-reach container handler/Chariot porte-conteneur a portée variable/
Fluférderzeug mit verinderlicher Reichweite fiir Container Handling /{B4g& EE2=FE 0B ZE/
Carrello portacontainer a braccio telescopico
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3.24

counterbalance container handler chariot porte-conteneur en porte-

lift truck fitted with a spreader used
for stacking containers (empty or
laden)

FEEAEREESN
RRSREME. BTHIRESRMA(
TR EM) A ETVEETT R
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a-faux

chariot élévateur muni d'un
palonnier pour le gerbage de
conteneurs (vides ou plein)

carrello elevatore contrappesato
portacontainer

carrello elevatore munito di
attrezzatura (spreader) per movi-
mentare e impilare container (vuoti
o0 pieni)

BS ISO 5053-1:2015
ISO 5053-1:2015(E/F)

Gegengewichtstapler fiir
Container Handling
Flurférderzeug mit einem Spreader
zum Stapeln von Containern (leer
oder beladen)

Figure 24 — Counterbalance container handler/Chariot porte-conteneur en porte-a-faux/
Gegengewichtstapler fiir Container Handling /&= EEEFH IS/ Carrello elevatore

contrappesato portacontainer
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3.25

burden and personnel carrier
mobile power-driven truck which is
not self-loading, used for
transporting material and/or
personnel on indoor and outdoor
improved surfaces, but not for use
on public highways

BYRARRISE
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transporteur de charges et de
personnel

chariot mobile automoteur qui n'est
pas a chargement automatique,
utilisé pour le transport de matériel
et/ou de personnel sur des surfaces
aménageées intérieures et
extérieures, mais non utilisable sur
la voie publique

carrello trasportatore per carichi
e persone

trasportatore semovente non
autocaricante, usato per il trasporto
di materiali e/o persone su spazi
interni od esterni livellati, ma non
per uso su strade pubbliche

Lasten- und
Personentransportfahrzeug
Flurférderzeug, welches nicht
selbsttétig laden kann, eingesetzt fiir
den Transport von Material und /
oder Personen in Hallen und im
Freien auf befestigten Fahrbahnen,
aber nicht fiir den Einsatz im
offentlichen Strafdenverkehr

Figure 25 — Burden and personnel carrier/Transporteur de charges et de personnel/Lasten-

und Personentransportfahrzeug/&S¥I% A REKIEZE/Carrello trasportatore per carichi e persone
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3.26

lorry-[truck-] [trailer-] mounted
truck

truck used for loading and unloading
of heavy goods vehicles (HGV),
which can be mounted and secured
at the rear of a HGV trailer utilizing
its own power

Note 1 to entry: Build variations include
retractable fork arm carriage, retractable
mast, and telescopic variable-reach arm.
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chariot embarqué sur porteur
routier [sur camion] [sur
remorque]

chariot utilisé pour le chargement et
le déchargement de poids lourds
(PL), qui peut étre monté et fixé a
'arriére d'une remorque de PL
utilisant sa propre énergie

Note 1 al'article: Les variantes de
fabrication comprennent le tablier
porte-fourche rétractable, le mat
rétractable et le bras télescopique a
portée variable.

carrello autotrasportato montato
su autocarro [su camion] [su
rimorchio]

carrello, per carico e scarico di
autocarri, che puo essere montato e
fissato nella parte posteriore degli
autocarri, utilizzando energia
propria

Nota 1 a termine: Varianti costruttive
includono: piastre porta forche retrattili,
gruppi di sollevamento retrattili, gruppi
di sollevamento telescopici.

BS ISO 5053-1:2015
ISO 5053-1:2015(E/F)

Mitnehmstapler

LKW Stapler

Flurférderzeug zum Be- und
Entladen von Lastkraftwagen
(LKW), welches aus eigener Kraft an
der Heckwand des LKW Anhdngers
befestigt und gesichert werden kann

Anmerkung 1 zum Begriff: Bauliche
Variationen beinhalten: Schubgabel,
Schubmast oder Teleskopmast.

Figure 26 — Lorry-mounted truck/Chariot embarqué sur porteur routier/Mitnehmstapler/

‘FE%'%:_&XE/ Carrello autotrasportato montato su autocarro
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3.27

pedestrian-propelled stacker
truck

masted stacking truck without tilt,
with outriggers, equipped with fork
arms that are located between the
outriggers and designed to be
manually pushed, pulled, and
steered on a smooth, level, hard
surface by a pedestrian operator

Note 1 to entry: The load can be raised
by either manual means or battery
power.
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gerbeur a propulsion manuelle
gerbeur avec mat sans inclinaison,
avec stabilisateurs, muni de bras de
fourche qui sont situés entre les
stabilisateurs et concu pour étre
manuellement poussé, tiré et
conduit sur une surface lisse, plane
et dure par un opérateur
accompagnant

Note 1 a l'article: La charge peut étre
soulevée soit manuellement, soit par des
dispositifs alimentés par batterie.

carrello elevatore impilatore con
operatore a piedi

carrello impilatore con montante
senza inclinazione, con longheroni,
equipaggiato con forche posizionate
fra i longheroni stessi e progettato
per essere spinto, trainato e guidato
amano da un operatore a piedi su
una superficie liscia, piana e dura

Nota 1 a termine: Il carico pud essere
sollevato sia manualmente, sia
elettricamente.

Mitgangerbetriebener
Spreizenstapler

Stapelndes Flurférderzeug mit
Radarmen, mit nicht neigbarem
Mast, der mit Gabeln ausgestattet ist,
die zwischen den Radarmen
angeordnet sind und welches fiir
manuelles Schieben, Ziehen und
Lenken auf einer glatten, ebenen
und harten Oberflache durch einen
mitgehenden Bediener konstruiert
ist

Anmerkung 1 zum Begriff: Die Last kann
entweder durch eine manuelle oder

batteriebetriebene Einrichtung ange-
hoben werden.

Figure 27 — Pedestrian-propelled stacker truck/Gerbeur a propulsion manuelle/
Mitgingerbetriebener Spreizenstapler/Z{3GlETV X &/ Carrello elevatore impilatore con
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3.28

pedestrian-propelled pallet
stacker

stacking truck with outriggers,
equipped with fork arms extended
over the outriggers and designed to
be manually pushed, pulled, and
steered on a smooth, level, hard
surface by a pedestrian operator

Note 1 to entry: The load can be raised
by either manual means or battery
power.
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transpalette gerbeur a propulsion
manuelle

chariot gerbeur avec stabilisateurs,
munis de bras de fourche prolongés
au-dela des stabilisateurs et con¢u
pour étre manuellement poussé, tiré
et conduit sur une surface lisse,
plane et dure par un opérateur
accompagnant

Note 1 a l'article: La charge peut étre
soulevée soit manuellement, soit par des
dispositifs alimentés par batterie.

carrello elevatore transpallet con
operatore a piedi

carrello elevatore impilatore con
longheroni, equipaggiato con forche
ricoprenti i longheroni e progettato
per essere spinto, trainato e guidato
a mano da un operatore a piedi

Nota 1 a termine: Il carico puo essere
sollevato sia manualmente, sia
elettricamente.

BS ISO 5053-1:2015
ISO 5053-1:2015(E/F)

Mitgingerbetriebener
Gabelhochhubwagen

Stapelndes Flurférderzeug mit
Radarmen, das mit Gabeln
ausgestattet ist, die iber den
Radarmen angeordnet sind und das
fiir manuelles Schieben, Ziehen und
Lenken auf einer glatten, ebenen
und harten Oberfliache durch einen
mitgehenden Bediener konstruiert
ist

Anmerkung 1 zum Begriff: Die Last kann
entweder durch eine manuelle oder
batteriebetriebene Einrichtung ange-
hoben werden.

Figure 28 — Pedestrian-propelled pallet stacker/Transpalette gerbeur a propulsion manuelle/
Mitgingerbetriebener Gabelhochhubwagen/Z {3V IEEHEYRZE/Carrello elevatore transpallet

con operatore a piedi
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3.29

pedestrian-propelled pallet truck
truck with wheels supporting the
lifting fork arms for handling pallets,
designed to be manually pushed,
pulled, and steered, on a smooth,
level, hard surface by a pedestrian
operator using an articulated tiller,
and designed to raise a load by
pumping the tiller to a height
sufficient for transporting

Note 1 to entry: The load can be raised
by either manual means or battery
power.

STNERIRISE

= IERRETT B X SR
SFE. KF. ESCRIRRE LR—&
ST FEBY BRI T
HE. FRANFERREFHAED
RSS2 NE T REa0RY
—ERERER

iE 1 B FA SN ER bR
Frader.

transpalette a propulsion
manuelle

chariot sur roues supportant les bras
de fourche pour le levage de
palettes, congu pour étre
manuellement poussé, tiré et
manceuvré sur une surface lisse,
plane et dure par un opérateur
accompagnant utilisant un timon
articulé et congu pour lever une
charge par pompage avec le timon
jusqu'a une hauteur suffisante pour
le transport

Note 1 a I'article: La charge peut étre
soulevée soit manuellement, soit par des
dispositifs alimentés par batterie.

carrello transpallet con operatore
a piedi

carrello su ruote con forche
sollevabili per la movimentazione di
pallet, progettato per essere spinto,
trainato e guidato a mano su
superfici compatte, lisce,
pianeggianti e preparate da un
operatore a piedi utilizzando un
timone articolato progettato per
sollevare il carico agendo sul timone
medesimo fino ad un’altezza
sufficiente per il trasporto

Nota 1 a termine: Il carico pud essere
sollevato sia manualmente, sia
elettricamente.

Mitgingerbetriebener
Niederhubwagen

Flurférderzeug zur Handhabung von
Paletten, dessen Gabeln durch Rader
gestiitzt angehoben werden und so
konstruiert ist, dass es auf einer
glatten, ebenen und harten
Oberflache von einem mitgehenden
Bediener mittels einer beweglichen
Deichsel manuell geschoben,
gezogen und gelenkt werden kann
und eine Last auf eine fiir den
Transport ausreichende Hohe
mittels Pumpen der Deichsel
anheben kann

Anmerkung 1 zum Begriff: Die Last kann
entweder durch eine manuelle oder
batteriebetriebene Einrichtung ange-
hoben werden.

Figure 29 — Pedestrian-propelled pallet truck/ Transpalette a propulsion manuelle/

Mitgingerbetriebener Niederhubwagen /31T TR MRIZEZE/ Carrello transpallet con operatore
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3.30

pedestrian-propelled industrial
scissor-lift pallet truck

truck without a mast, with three or
more wheels and with two fork arms
or a platform, with a scissor lifting
mechanism, a wheel base that varies
with the lift height and lateral
stabilizers, operating on a smooth,
level, hard surface and designed to
be manually pushed, pulled, and
steered by a pedestrian operator
using an articulated tiller

Note 1 to entry: The load can be raised
by either manual means or battery
power.
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plate-forme élévatrice a
propulsion manuelle

chariot sans mat, avec trois roues ou
plus et avec deux bras de fourche ou
une plate-forme, avec un mécanisme
d'élévation a ciseaux, un
empattement variable en fonction de
la hauteur de levage et des
stabilisateurs latéraux, opérant sur
une surface lisse, plane et dure et
congu pour étre manuellement
poussé, tiré et manceuvré par un
opérateur accompagnant utilisant un
timon articulé

Note 1 al'article: La charge peut étre
soulevée soit manuellement, soit par des
dispositifs alimentés par batterie.

carrello elevatore a panto-grafo
con operatore a piedi

carrello elevatore senza montante,
con tre o piu ruote e con due forche
0 una piattaforma, con un
meccanismo a pantografo per il
sollevamento, con un passo che varia
con l'altezza di sollevamento e con
stabilizzatori laterali, che opera su
superfici compatte, lisce,
pianeggianti e preparate ; progettato
per essere spinto, trainato e guidato
a mano da un operatore mediante un
timone articolato

Nota 1 a termine: Il carico puo essere
sollevato sia manualmente, sia
elettricamente.

BS ISO 5053-1:2015
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Mitgdngerbetriebener
Scherenhubwagen

Flurférderzeug ohne Mast mit drei
oder mehr Radern fiir den Betrieb
auf einer glatten, ebenen und harten
Oberflache, ausgeriistet mit zwei
Gabeln oder einer Plattform, einem
Scherenmechanismus zum Anheben,
seitlichen Stabilisatoren und einem
in Abhangigkeit von der Hubhoéhe
variierenden Radstand und es ist so
ausgelegt, dass es von einem
mitgehenden Bediener mittels
beweglicher Deichsel manuell
geschoben, gezogen und gelenkt
werden kann

Anmerkung 1 zum Begriff: Die Last kann
entweder durch eine manuelle oder
batteriebetriebene Einrichtung ange-
hoben werden.

Figure 30 — Pedestrian-propelled industrial scissor-lift pallet truck/Plate-forme élévatrice a
propulsion manuelle/Mitgingerbetriebener Scherenhubwagen /3178 XU ERIRIEZEE/Carrello
elevatore a panto-grafo con operatore a piedi
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3.31

towing and stacking tractor tracteur-gerbeur Schlepper mit Stapelfunktion
truck which combines towing of chariot combinant le remorquage et ~ Flurforderzeug, das das Ziehen von
trailers and stacking or moving le gerbage ou le déplacement de Anhdngern mit dem Stapeln oder
goods marchandises Bewegen von Lasten kombiniert
B3| HIrE trattore impilatore

carrello che combina il traino di

AT Es e FHERERIE LAY rimorchi e I'impilamento o la
R movimentazione di materiali
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Figure 31 — Towing and stacking tractor/Tracteur-gerbeur/Schlepper mit Stapelfunktion/

5| IR %/ Trattore impilatore
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3.32

driverless truck

powered truck including any
trailers, designed to travel
automatically in which the safety of
operation does not depend on an
operator
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chariot sans conducteur

chariot motorisé incluant les
remorques, conc¢u pour se déplacer
automatiquement et pour lequel la
sécurité des manceuvres ne dépend
pas d'un opérateur

carrello senza guidatore

veicolo motorizzato, dotato di
eventuali rimorchi, progettato per
muoversi autonomamente, per il
quale la sicurezza di funzionamento
non dipende da un operatore

7
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Fahrerloses Flurforderzeug
Angetriebenes Flurforderzeug,
inklusive aller Anhdnger bestimmt
zum automatischen Fahren, wobei
die Sicherheit beim Betrieb nicht auf
einen Bediener angewiesen ist

Figure 32 — Driverless truck/Chariot sans conducteur/Fahrerloses Flurforderzeug/

Fo A BIZE/Carrello senza guidatore
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3.33
multi-directional lift truck chariot élévateur Mehrwegestapler
truck which can travel and turn in multidirectionnel Flurférderzeug, das in die
forward, backward, left, and right chariot qui peut se déplacer et Richtungen vorwarts, riickwarts,
directions with load handling and tourner en avant, en arriere, dans les links und rechts fahren und
stacking functions directions gauche et droite avec des  einbiegen kann und das mit
charges portées et des fonctions de  Lasthandhabungs- und
gerbage Stapelfunktionen ausgestattet ist
BEEITE carrello elevatore
g et multidirezionale
R EAIERIEE | carrello elevatore impilatore che

TAEE. BE. BEREGIE{TIE  Ppuo traslare e sterzare in ogni
direzione sul piano
g [E LR

Figure 33 — Multi-directional lift truck/Chariot élévateur multidirectionnel/Mehrwegestapler/
ZMIET{TX %/ Carrello elevatore multidirezionale
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3.34

articulated counterbalance lift
truck

stacking lift truck, either pedestrian-
controlled or ride-on-controlled,
fitted with fork arms (or other
device), on which the load, palletized
or not, is put into a cantilever
position in relation to the front
wheels; and where the front wheels,
load and mast are rotated to
substantially 90°in relation to the
rear of the truck, thus allowing
operation in narrow aisles while
maintaining the general purpose
ability of a counterbalance lift truck
(3.3)

BIEFEERARE
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chariot élévateur articulé en
porte-a-faux

chariot élévateur gerbeur a
conducteur accompagnant ou a
conducteur porté, muni de bras de
fourche (ou d'un autre dispositif) sur
lequel la charge, palettisée ou non,
est mise dans une position en porte-
a-faux par rapport aux roues avant
et ou les roues avant, le chargement
et le mat sont tournés de fagon
substantielle a 90° par rapport a
I'arriere du chariot permettant ainsi
d'opérer dans des allées étroites,
tout en maintenant la capacité
générale d'un chariot élévateur en
porte-a-faux (3.3)

carrello elevatore contrappesato
articolato

carrello elevatore impilatore con
operatore a piedi o a bordo, dotato
di forche (o altro dispositivo) su cui
viene messo il carico (pallettizzato o
no) in posizione a sbalzo rispetto
alle ruote anteriori; le ruote
anteriori, il carico ed il gruppo di
sollevamento possono essere ruotati
di 90° in relazione alla parte
posteriore del carrello cosi da
rendere possibili operazioni in
corridoi stretti mantenendo la
flessibilita di impiego di un carrello
elevatore contrappesato (3.3)

BS ISO 5053-1:2015
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Gegengewichtstapler mit
Knicklenkung

Stapelndes Mitganger- oder
Fahrersitzflurforderzeug
ausgeriistet mit Gabelzinken (oder
einem Anbaugerat) auf dem die
palettierte oder nicht palettierte
Last in eine freitragende Position in
Bezug auf die Vorderrader gebracht
wird und wo die Vorderrader, die
Last und der Mast im Wesentlichen
um 90° in Bezug auf das
Fahrzeugheck gedreht werden
konnen, dies soll den Betrieb in
engen Gangen unter Beibehaltung
der allgemeinen Fahigkeiten der
Gegengewichtstapler (3.3)
ermdglichen

Figure 34 — Articulated counterbalance lift trucks/Chariots élévateurs articulés en porte-a-faux

/Gegengewichtstapler mit Knicklenkung/$8& & ER X/
Carrello elevatore contrappesato articolato
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